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PATENTE DB INTRODUCCION
por 10 safios

pPor "Un dispositivo mecfnico pars labrer botones™= = = - e

[4 ’ ) )
8 favor ds Don Laureano IOPEZ BODRIA, de nasiocnalidald espafios
la,.domiailiado en BARCEIONA, Pedro (laret, nimero 4l.

., e e

MEMORIA DESCRIPTIVA

~ La presente memoriavéescriptiva 8se refiere & une patene
te de introducoién destinads a proteger 1lu explotacién exolus |
siva de un dispositivo mecénico para labrar botones“de néoer,
gque oonsistp esencielmente en un soporte del botdn dispuesto
de modo que puede girer 4ste oon 41 ritmicamente y ser acerces

do dsspués de cada cambio de posioién & un Util rotativo capes

. &s producir en la cara principel del botén une entalladurs, y,

despuds &e producide dsta mer retirsdo de nuevo pere que se
efootie regular y sutomdticamente su cambio ae posicidn, re~
sultendo de . estse repeticidém de accionses meodnicas la produs~
oidn sobre el botén de uns serie de hendidurss srménicsmente
aispuestas, que dan lugar & un talledo ejecutado surco tras

surco siguiendo una paute presdeterminads,
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El oambio ritmico de posicidn o giro del soporte con
el botdn se produce medisnte un giro parcial del vistago del
preplo soporte, realizaﬁo gracias & una entallsdurs del mis-
mo de.forﬁa_ap:opiada qﬁe regorre, cuando se desgliza el pro-
pio véstago al retroceder, un tope fijo introducido en ella,
obligando al vAstago & reslizar dicho giro, que estd regula-
do y limitado en su amplitud por una rueda de trinquete.
 Un tope'limita&pr diaruesto en 1ﬁgar oportun6 puede pro~

vocar, cuando el aésPIazamiento del véstago del soporte es
suficiente, el asccionado de un mecaniamo que'provoque que el
botén se desprenda del soporte.

 Como es natural, el dispositivo poard dsr lugsr en la

préctica en mégquinas de diferentes formes y dimensiones en

‘las cuales los ejes de giro, tanto de los Gtiles talladores*

como 481 soporte de los botones, podrén ser horizonta;es,
verticales o dispuestos bajo una inclinacibn meyor o .ienor,
manteniéndose siempre entre uno y otro de los oitalos ejes
le angularidsd precisa pare que sea ofrecids sk {til rotati-
vo, tal como une mgela o una fresa, ls cars principal del
botdn que se heya de lebrars

En ol dibujo adjunto se represente, & titulo de ejemplo,
un ca&so de ejéouoién priotioca del dispositivo, cue permite
haoerse perfecto cargo ds cuéles son su constitucidn y su
funcionamiento.

Bn le figure 1 se representa el dispositivo en salzado,
¥y en la figure 2 se represente visto por la parte superior.

BEn 1 se halla situsdo el soporte del hotén 2, encaredo
con 1la muele girstorie 3, EL soporto del botén estd consti-
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tufdo por une mordaze monteds 2l extremo de un véstego ‘hue=
00 4, deslizabie en el sopcrte 5 de maners que en su extre~
mo 6 puede llegar & apoyarse, en un tope gradusble 7, un
véstego 8, interno el 4, capsz de provoosr la seperacién de
los elementos de mordaza del soporte 1 del botén 2.
El accionsdo del vAstago 4, pers acercarlo a la muela 3

o alejarlo de ells, se resliza mediante una paslanca 9 arti-
eulaaa'en 10, con empufiajduras 1l

. Pera producir el cmmbio automético.ae posicidn del boe

tén 2 respecto & 1& muela 3, se utiliza una entalladura oon

‘desviaoidén adecuada, producida en la superficie del vistago

deslizeble 4, qus en oombingciéﬁ con un {ndice que sobresale
interiormente del soporte & cadsa vez que l& pslancd retroce—
de oblige al propio véstego 4 & dar une poroidn &o vuelta, .
haciendo eadelantar de diente & la rueda de trinquete 12 que
hece girar el soporte 1 del botén. BEsta rueda de tringuete
puede variarse pars logrsr odn el cambio d4e su form& o el
del nimero de sus dlentes el sumento o 1o disminucién de la
amplitud de las intermitencias de giro del botén y el nimero
qu de ellas se produzoa a‘caaa vuelta entéra dellbotén. 7
Segln puede oompranderse; durente le produccidn del la-

brado del botdn debs evitarse que &l efectuar los retrocesos

_del soporte por medio de la pslancs 9 se hage 1llegar el 6x-

tremo del véstago 8 hasta el tope 7. Cusndo, terminado to-
telmente el labrado de un botdn se qulere desprender éste
del soporte, se hace en cambio que el referido vistsgo 8
llegue & spoyarse en el citado tope 7, para que se produzos

le separsoidn de los elementos de mordsze de dishoc soporte
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¥y aquede el botdén soportado en libertad de omer y ser recoe
gido. | _

Ia méquine funolona mediente una trensmisién splicsds -
& las poleas 13, ¥ puede ser ascionada por hualquier tipo

- @e fuerza motriz., En 14 hay una oublerte protectors que ene~

vuslve & la meyor parte del Util rotativo, tento para evitar
scoidentes de trabajo como pars impedir el lanzemiento haoia
el operario 4del polvillo dssprendido por les muela del metes
rial traba jado, |

NOTA

-

Por la patente de introduccidn a que se refiere la pre=
sente memoric desoriptive se REIVINDICA la explqtaciéﬁ ox~
clusiva de: |

l.= Un dispositivo mecdnico pars labrar botones de ndoar,
constituido esencialmente por un soporte aal‘hot6n aispuosto

de modo que puede girar éste con é1 ritmicsmente y ser acercse

.30 despuds de csda cambio de posicidn & un \itil rotativo capeg

de producir en ls oara principal del bo#én una entalladura,
¥s después de producide éste ser retirado de nuevo pare gue
se efeotfie regulsr y sutomiticemente su cmmbio de posicidn,
resultando e este repetiocién de acciones mecénicas la pro-
duocidn sobre el botén de une merie de hendiduras srmdnicae
mente dispuestas, que dan lugar a8 un tallado e jecutado surso
tras sureo sigulendo une pauta preaetsrminadan

2.« Un dispositivo meodnico para labrar botones de.nécar,
tal como el especificado en 1,caracterizado por el hecho de que

el ocambio r{tmico de posicidén o giro del soporte y el botén
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Se produce medisnte un giro del véstago de aicho soporte,

-obligado por una deslizsdera durente el retroceso del proe

‘pio soporte ¥y limitado en extensién por una rueda de trine

quate. )
3. Un dispositivo meoénisco para labraer botones &e nde

car tal como el especificado en 1l y 2, oarecterizsdo por el

.hecho de¢ emplear un tope limitador que, al ser alosnzaldo por

un véstsago intsrno del soporte desplazeble longitudinalmente
el botén, produszos el desplazemiento relétivd entre el so=
porte ¥y el véatago fle modo que se realice el aesprenaimiento
del botén. ,

4.~ I8 explotacidén exoluaiva.&el objeto de la patente,
sean oualeé fueren las oiﬁcnnstanoias que concurran con su
esencislidad definide en las snteriores reivindiocaciones,
cual objetp es: |

"Un dispositive mecénico pere labrai botones",

Consta 1= preSente memoria de oinoo hoJal foliaaaa,
esoritas por uns sSola cara. '

Barcelona, 13 de Enero de 1949,

P. p. de Don Laureano Lﬁ?EZ BGDRiA,
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