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PATENTE DE INVENCIOZN

por veinte efios,

pere todo el territorilo espaficl, sus coloniss y protecto-
rado por "MECANISMO PARA EL CAMBIO DE VELOOIDADES_EN LAS
MAQUINAS DE HILAEURA#, cuyo privilegio se solicita & fa-
vor de la entided espefiols "GOMAR B+ A." residente en
Bercelona, Paseo de Gracia, nume 107, yﬁcuyo inventor es
el Sre Dn. EDUARDO MARTI VALLS.

MEMORIA DESCRIPTIVA

Les continuas de hilsr y demis méguinas de hilatura ec-
tualmente en ugo, se csracterizen por su extra‘orainarie
complicecidn en cuanto a Joe sistemas y mecanismoe em-
pPleedos pare der movimiento s sus divereés Srgenos.

Como consecuencis de‘ello, Be derivan nnmeroeoslinoonve-
nientee ya que, pars introdncir incluso un requefic came
blo en el estiraje, alimentacidn o velocided de la mAqui~
ne, es precisc desmontar, substituir, volver a montar y

ajustar nuevemente tods la méquins. Conziderado el p‘eso'
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1e pérdide de tiempo que supone el tener que eféetnar eB=

tos traslados sin conter con la desventeje ¥ la pérdide

que representa la sucesidn de todos estos parog si se va-
lorizen estos {iltimos en funcidn de la pérdids de producs
eifn de 1la méquina afectada por el paros

El mecenismo objeto de la presente petente, viene a solus
cionar los problemas sntes enunoiadoa, ya que ocon solo ogm~
bler de posicidn uns o variss pelences,podré obtenerse nnas
veriadas gama de velocidedes en los drganos principales de
la m&quiqa 8in tener por ello que desmontar mingune pleze.
En el reducidieimo lapso de tiempo de unoe dos a tres se~
gundo8, se podré efectuar mun cembio de estiraje, varier la
velocidad de 1a mAguinsg o introducir una modificacidn en
las velocidedes de los cilindros alimentedores o "gorrons"
del estirador, todo lo cual ein que pueda caber la posi-
bilided de un error por psrte del opererio, ya que este
filtimo no tendrd que efeetusr ningfn ofloulo debido & que
tan solo tendré que efectuar la leotura correspondiente

¥ hacer coincidir 1la pelanca adecusda con 1a lectura efeo-
tusda.

Pare mejor comprensifn del mecenismo objeto de la presente
patente, se grafia en el plano adjunte su prineipio (£f1g:1)
¥ su apliocecién a une méguina continus ge enillos (£1g.2)s
En le figure 1, viene representado un cono o escalonsdlo comé
puesto por les ruedes dentades 55. Cade una de estag fil-
times tiene un dtémetro creciente o decreciente y todes las
que formen un cono estén caladas sobre un eJe llemedo in-

termedio (eje 60) que se époya por sus dos extremidsies
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veobre dos cojinetee fijos 51 y 524

Peralelo sl eje 50 existe un gegundo eje 80, que se a&poye
igualmente sobre dos cojinetes fijom 53 y 54.

Este filtimo eje sirve de gula por la que desliza un "oarro®
compue8to por una rueds dentads 57 que girs loce sobre 60
¥ que actfia indistintamente como rueda motora o rueds cone
ducide segln sea 80 o 50 el eje motor.

Como elemente de enlace entre 57 Y 55, existe ung rueds in-
termedis 66 gue engrans pe rmenentemente con 57 Y se halle
montada eobre un eje solidario de la palanca 58 que gira
looca alrededor de 804

Este ruede 56 puede éngrenar a voluntad con oualquiera de
las ruedes 56 con solo hecer variar 1s posicidén de 57 sobre
el eJe 80 y mover la palence 58 hastea acercsr 56 a cual-
quiere de las ruedae 56. El muelle 82 y el gatillo 61, sir-
ven pera inmovilizer la pslenca 56 en la posicidn adecusdass
En la figura 2, 11 representa el eje motor de la mfguineg.
Sobre 11, estd calsde une ruede 12 que engrana con la rue-
de 13, la'cual es solidaria del eje 14 que gire y se epoys
tijamente S8obre la carcess 164

Sobre el eje 14 y mediante uns cheveta longitudinal 15 n
otro medio similar de sujecidn se hellan montadas las rne-
das 18, lee ousles, gracies al carro 19 trensmiten el movi-
miento de giro de 14 al eje 17,

Este filtimo, graciae a las ruedas 20 ¥ al earro 21, 1lo re-
transmite al eje 22, el cual a su vez, y a través de lae
Tiedas 23 y carro 25, lo comunies sl eje 244

Puede verse que el mecenismo compuesto por los custro ejes

14, 17, 22 y 24, por los Juegos de ruedeas i8, 20, 23 y por



10

15

20

25

‘los cerros deslizantes 19, 21 y 25, no ee mées gue un sco-

plemiento en serie equivalanté el que estd representado

en la figure l. '

Sobre el eje 24 esth caleda de uns parte una rueda 26 que
engrana con la 27 que est& monteda 2 su vez sobre el eje
54 y por otra parte un tornillo sin fin 28 que engrang con
la ruede helicoidal 30.

Ests filtima rusda es solidaria de un eje 29 gue retransmite
el movimiento de giro el eje 32 y exeéntrico 33, lo cusl
se‘eonaigue gracizs a un tornillo 31 que engrans con une
rueda hellicoidel cslada sobre 32.

En las dos extremidades del eje 34 se monten 1a8 ruedes

86 y 36 que engranen respectivemente con las roedes denta~
des 46 y 37. Estes Gltimas son solidariss de los ejes 47

¥ 38 loe cualee son los dos ejes motores de los scorrones
estiradores corresPondiéntea é embos lados de la continuas
Finalmente ¥ e través de un carro 49 y como de engranajes
48, el eje 34 retransmite su movimiento de giro a un ter-
cer ejle auxiliaer 42 que lleva celaedss en snz dos extremi-
dades, les ruedas 41 y 43 las cuales engranan respectiva-
mente con las ruedas 40 y 44 montadas sobre los dos ejes
39 y 45 de 1oé corrones8 slimentadores que correspondien ‘a
ambos ladoé?e la continna.

Con solo mirer la figuras 2, se ocomprende que graciss a les
tres oconos cqmpuestos por 18, 20 y £3, se consigue varier
entre amplios 1limites la velocidad dsda el eje intermedio 244
Por otra parte los cilindroe estiredores ¥ el excéntrice
33 estén sincronizsdos ya que los ejes 38 y 47 de los ci-

lindros estiradores tomsn el movimiento = partir del eje
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4 y que este mismo eje da movimiento al exeéntrico 35,8
travée de una reduceidn fije. |

El aooionaﬁiento de los cilindros alimentadores es depen-
diente de la velocided dads sl eje 24 pero puede varierae
con respeoto a esta filtima gracies sl como de ruedss 48

y al oarro desplazable 494

De la misma forma que este mecsnismo esth deaorité en una
de sus gplicaciones & ung continue, es de notar gque teme
bién puede userse en un manuer, une mechers, unm selfac-
tina o en ouslquier otra miquina de hilaturs de £idbree
textiles.: |

Se comprende que podrén efectuarse cunantas verissiones

de detelle se estimen convenientes glempre que no sfecten
la esenciglided de dicha patente, a cuyo fin se declaran
de novedad y propie invencidn de Dn. ENUARDO MARTI VALLS,
les signientes reivindicacioneé que constituyen la
FOTA REIVIEDIGAT ORIA

1* - UN MECANISMO PARA EL CAMBIO DE VELOCIDADES EN LS
MAQUINAB IE HILATURA que comprende uno o varios ejes los
cueles lleven caladof cads bno de ellos una sucesién de
ruedas de engranaje rectas, conioaa, helicoideles o simiw
lares que forman un escalonado progresivo o decreciente
estando dichos primeros ejes apoyadoa sobre sendos apoyos,
cojinetes o simidares rertenecientes a ung carcassa solida-
rizads a la bencadas de la méquing.

28 = Un mecanismo, segfin le aﬁterior reivindicscidn, que
comprende uno o varios ejes de deslizamiento sobre omds
uno de los oueles se‘mueve longitudinelmente y se immovi-

liza en una poeicidn determineds, un csrro mévil compuesto
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por una primers ruedea dentads montada loca sobre el eje

de deslizamiento, por una palanca solidarié de la rueds
dentais anterior estando una de las extremidasdes de esta
palanoa articnleds sobre el proplo ele de deslizemiento,
por una segunds rueda dentada cuyo perfil esté permanente-
mente en contasto con el perfil de 1la primera ruede y Que
gira elrededor de un eje auxlilliar soliderlo de la pslencs
anteriors

3% . Un mecsnismo, segfin las snteriores reivindlcsciones,
caracterizado porque los ejes de la primera reivindicacifn
y los de deslizamiento de la segunda se unen en serie o

escalonadamente y porque estos ejea se pcoplamn, & los ex-

- oéntricos, a los cilindros de estiraje, a los de elimen-

taclén de le mquina emplesndo pare ello Erboles secunda-
rios o intermedioe, engranajes, reducolones fijas, polegs
y demas medlos similgres.

4% . UN MECANISMO PARA EL CAMBIO DE VELOCIDADES EN LS
MAQUINAS DE HILATURA

Todo tal y conforme queds indicado en la memoria deserip-

fiva que antecede y que conste de seis hojss eseritas a

méquine por una sole cars ¥ un plano que la ilustres

MADRID, - 7, 0" 1349




3|qPrTs P13

g by

4

H
B :
Grriressrirrii

AN
Y

o] N
' MO
| T

L
i ll IIH
@ T

'¥'S uv




1 by

e—dL I
| IO

T

LT

TILT

T T T

NN VroM




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



