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B A T E E T E  DE X S 7 B J O I O I  
por  veinte años,

para todo e l  te r r i to r io  español, sus colonias y p ro tec to ­
rado por "MEG.ADISlíO PARA EL CAMBIO DE VELOCIDADES EE LAS 

MAQUIUAS DE HILATURA"# onyo p riv ile g io  se s o l i c i t a  a f  a- 

vor ae la  entidad española "CCMAR S. A." residen te en 

Barcelona, Paseo de O rada, non. 107, y cuyo inventor es 
e l 3 r. Bn.’ EDUARDO MARTI VALLS.

ME M O R I A  D E S C R I P T I V A  

Las continuas de h i la r  y demás máquinas de h ila tu ra  ac­

tualmente en uso, se caracterizan  por su ex trao rd inaria  

complicación en cuanto a 5.0s sistemas y mecanismos em­
pleados para dar movimiento a sus diversos árganos.

Como consecuencia de e l lo , se derivan numerosos inconve­

nien tes ya que, para in troducir incluso un pequeño Cam­

bio en e l  e s t i r a je ,  alimentación o velocidad de la  máqui­
na, es preciso desmontar, s u b s t i tu ir ,  volver a montar y 

a ju s ta r  nuevamente toda la  máquina. Considerado e l  peso
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de oada ano de los árganos desmontados, conviene ssfikXár 
l a  pérdida de tiempo que supone el tener que efectuar es- 

tos traslados sin  eontar oon la  desventaja y la  pérdida 

que represen ta la  sucesión de todos estos paros s i  se va­

lo rizan  estos óltirnos en función de la  pérdida de producá 
eión de la  máquina afectada por e l paro»

El mecanismo objeto de la  presente paten te , viene a so lu - 

oionar los problemas antes enunciados, ya que con solo sem­

b la r de posioién una o varias palancas,podré obtenerse una 
variada gama de velocidades en los árganos p rin c ip a les de 

l a  máquina s in  ten er por e llo  que desmontar ninguna pieza. 

En e l  reducidísimo lapso de tiempo de unos dos a tr e s  se­

gundos, se podra efec tuar un cambio de e s tira je ^  v a r ia r  la  
velocidad de la  máquina o in troducir una modificación en 

la s  velocidades de los c ilindros alimentadores o "corroes" 

del e s tirad o r , todo lo cual s in  que pueda caber la  posi­
b ilid ad  de un e rro r por parte del operario , ya que e s te  

último no tendrá que efectuar ningún cálculo debido a que 

tan solo tendrá que efectuar la  lec tu ra  correspondiente

y bacer oo incid ir la  palanca adeouada con la  le c tu ra  efec­
tuada.

me3or <»»P»w«lín 4.1 mecanismo objeto de le  presente 
paten te , se g ra fía  en e l  pleno adjunto su p rincip io  ( f l g . l ) 
y su apliooo l 6n a una máquina continua de an illo s  fflg .B ).

En la  fig u ra  1, Tiene representado un cono o escalonado com­
puesto por la s  ruedes dentadas s s . Cade una de estas  fii- 

tlmsa tiene un diámetro creciente o decreciente y todas la s  

que forman un cono están  caladas sobre un eje llamado In­

termedio (eje 60) que se apoya por sus dos extremidades
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Sobre dos co jinetes f i jo s  51 y 52*

Paralelo  a l  eje 5o ex iste  un segando eje 60, que se apoya 
igualmente sobre aos cojinetes f i jo s  53 y 54.

Este último eje sirve ae guía por l a  que desliza  un "carro" 

compuesto por una rueda dentada 57 que g ira  looa sobre 60 
y que actúa indistintam ente como rueda motora o rueda con­
ducida según sea 60 o 50 e l  e je  motor.

Como elemento de enlace entre 57 y 55, ex iste una rueda in­

term edia 58 que engrana permanentemente con 57 y se h a lla  
montada sobre un eje so lid a rlo  de la  palanca 58 que g ira  
loca alrededor de 80¿!

Esta rueda 56 puede engranar a voluntad con oualquiera de 

la s  ruedas 55 eon solo hacer v a ria r la  posioión de 57 sobre 

e l eje 60 y mover la  palanca 58 hasta  acercar 56 a cual­

quiera de la s  ruedas 55. E l muelle 82 y e l g a t i l lo  61, s i r ­
ven para Inmovilizar la  palanca 58 en la  posición adecuada* 

En la  fig u ra  2, 11  representa e l  eje motor de la  múquina* 

Sobre 11, e s ta  calada una rueda 12 que engrana con la  rue­

da 13, la  cual es so lid a ria  del eje 14 que g ira  y se apoye 
fijam ente sobre l a  carcasa 16.

Sobre e l  eje 14 y mediante una chaveta long itud inal 15 u 

otro medio s im ila r de su je d é n  se hallan  montadas la s  rue­

das 18, las oualeB, g racias a l carro 19 transm iten e l movi­
miento de giro de 14 a l eje 17,

Este últim o, graoias a la s  ruedas 20 y a l carro 21, i 0 re ­

transm ite a l eje 22, e l cual a su vez, y a través de las  
ruedas 23 y carro 25, lo comunica aL eje 24.

Puede verse que e l mecanismo compuesto por los cuatro ejes 
14, 17, 22 y 24, por los juegos de ruedas 18, 20, 23 y por
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los carros deslizantea 19, 21 y 25, no es más que un aco­

plamiento en se rie  equivalente a l que e s tá  representado 
en la  figu ra  1 .

Sobre e l  eje 24 es tá  oalada de una parte una rueda 26 que 

engrana con la  27 que e s tá  montada a su vea sobre e l eje
54 y por o tra  p arte  un to rn illo  sin  f in  28 que engrana con 
la  rueda h e lico id a l 50.

E sta  ¿ ltim a rueda es so lid a r ia  de un e je  29 que retransm ite 
e l movimiento de giro a l eje 32 y excéntrico 33, lo cual 
se consigue graciaB a un to rn illo  31 que engrana con una 
rueda h e lico id a l calada sobre 32*

En la s  dos extremidades ael eje 34 se montan la s  ruedas

55 y 36 que engranan respectivamente con la s  ruedas denta­

das 46 y 57. Estas ¿ltim as son so lid a r ia s  de los ejes 47

y 38 los cuales son los dos ejes motores de los oorrones 

estirado res correspondientes a emboa lados ae l a  continuar 

finalmente y a través de un carro 49 y cobo de engranajes 

48, e l eje 34 retransm ite su movimiento de g iro  a un te r ­

cer eje au x ilia r  42 que llev a  oaladas en sus dos extremi­
dades, la s  ruedas 41 y 43 la s  cuales engranan respeo tiva- 

mente con la s  ruedas 40 y 44 montadas sobre los dos ejes 

39 y 45 de los oorrones alimen tactores que corresponden a 
ambos ladeare la  continua*

Con solo m irar la  f ig u ra  2 , se oomprende que gracias a los 

t r e s  conos compuestos por 18, 20 y 23, se consigue v a ria r  

entre amplios lim ites l a  velocidad dada a l  e je intermedio 24, 

Por o tra  parte los c ilin d ro s estiradores y e l  excéntrico 

33 están sincronizados ya que los ejes 38 y 47 de los c i­

lindros estiradores toman e l movimiento a p a r t i r  del eje
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Í24 y que es te  mismo eje da movimiento a l excéntrico  33, a 
través de una reducción fija*

El aooionamiento de loa c ilindros aliraentadores es depen­

diente de la  velocidad dada al eje 24 pero puede variarse  

con respe oto a e s ta  últim a gracias a l cono de ruedas 48 , 
y a l oarro desplazadle 49*

De la  misma forma que este  mecanismo e s té  descrito  en una 

de sus aplicaciones a una continua, es de no tar que tam­

bién puede usarse en un manusr, una mechera, una se lfa e -

t ln a  o en oualquler o tra  máquina ae h i la tu ra  de fib ra s  
textiles*!

Se comprende fue podrán efectuarse cuantas variaciones 

de d e ta lle  se estimen convenientes siempre que no afecten 

la  esencialldad de dicha paten te , a cuyo f in  se declaran 

de novedad y propia invención de Bn. EDUARDO MARTI VALLS, 
la s  siguientes reivindicaciones que constituyen la  

f fO E A  R E I V I H D I C A T O E I A
1* -  UE HEOAffiaiO PARA EL CAMBIO DE VELOCIDADES EE LAS 

MAQUIEA3 DE HILATURA que comprende uno o varios e jes  loe 

cuales llevan  calados eada uno de e llo s  una sueeslón de 

ruedas de engranaje re c ta s , cónicas, h e lico id a les o simi­

la res  que forman un escalonado progresivo o decreciente 

estando dichos primeros ejes apoyados sobre sendos apoyos, 

co jinetes o sim ilares pertenecientes a una carcasa so lid a­
rizada a la  bancada de la  máquina*

2* -  Un mecanismo, según la  an terio r reiv ind icación , que 
comprende uno o varios ejes de deslizamiento sobre cada 

ano de los cuales se mueve longitudinalmente y se inmovi­

l iz a  en una posición determinad®, un carro móvil oompuesto
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por ana primera rueda dentada montada loca sobre e l  eje 
de deslizamiento* por ana palanca so lid a r ia  de la  raeda 

dentada an te rio r  estando ana de la s  extremidades de es ta  

palanoa a rticu lada  sobre e l propio eje ae deslizamiento* 

por ana segunda rueda dentada cuyo p e r f i l  e s tá  permanente* 

mente en contacto con e l  p e r f i l  de la  primera rueda y que 

g ira  alrededor de un eje au x ilia r  so lid ario  de la  palanoa 

anterior*
3* -  Un mecanismo, según la s  an terio res reiv ind icaciones, 

caracterizado porque los ejes de la  primera reiv indicación  

y los de deslizamiento de la  segunda se unen en serie  o 

escalonadamente y porque estos ejes se acoplan* a los ex* 

cén tricos, a los c ilind ros de e s t i r a je ,  a los de alimen* 

tación  de la  máquina empleando para e llo  árboles secunda­
r io s  o interm edios, engranajes, reducciones f i j a s ,  polega 
y demás medios s im ila res.

4* -  Uff MECÜFIS3I0 PARA EL CAMBIO DE VELOCIDADES EE LAS 

MAQUIHAS DE HILATURA.'

Todo t a l  y conforme queda indicado en la  memoria descrip­

t iv a  que antecede y que conste de se is  hojas e sc r ita s  a 

máquina por una sola cara y un plano que la  ilu s tra .:
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