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por "Una mdquina rectilfnea automética, de una sole fonturs,

paraﬁla febricacién de medias y calcetines en una sole opera-

- oién", a favor de la razén social espefiole, TALLERES EGARA,

Sociedad Anénima, domicilieda en Tarrase (Barcelona).

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién, realizéda con éxito en el ex-
tranjero; ge concreta a una mdquina rectilinea automética,de
una sola fontura, pera medias y calcetines, en una sola opere~
cién. _

ILa caracterf{stica de la méquina coneiste en estar or-
ganizeda a base de una sola fontura, con una barra de agujas,
teniendo esta fonture la méquina de menguar y un mendo egpe-
ciel pera los gufa-hiloe, funcionando todo autométicamente-

Al

por un embrague manejable a voluntad. : ~
Todo el conjunto de la méquina es reducido, y se halla
equipada con todos los dispositivos automﬁticga, ejes de levas,
relacionador sutomético de gufa-hilos, cedena de mandos o to-
pee para el ciclo del trabajo, etc.
La mfquina estd soportada por una bancada de dmpliz

bese, y én la parte euperior de la méquine van dispuestos una}
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serle de vasos de‘humidificacién, con el fin de mantener las
materias primas a una humedad conveniente.

7 Para facilitar la explicacién, se acompafia a la pre-
sente memoria déscriptiva una l4mina de dibujos, en la cual
8e ha representado un caso de ejecucibn, que se cita solamen-
te a titulo de ejemplo.

' En el dibujo:

la figura l1l® representa, en perspectiva, la vista fron
tal de la mdquina;

la figura 2% manifiesta, en detalle méds ampliado, el
lado de la méquina correspondiente a la transmisién y mandos;

la figura 32 indica, en representacién esquemdtica,
la disposicidén de mando de los distintos guia-hilos;

. lag figuras 4% y 5% son las vistas, lateral y frontal
alzadas, del carro de mando del movimiento alternativo de los
gufa~hilos; en el detalle (I) se indica una placa gufa desaco-
plada; ¥y

la figura 62 manifiesta, en representacién esquemdti-
ca, el sistema de seleccién de los gufa-hilos, visto en alza-
do y en planta.

Consiste la invencién en una méquina, dispuesta sobre
una bancada ~l-, en la cual se hallan el embragus -2- y polea
motriz -2bis-, que accionan al eje de excéntricos =3-, y ol
dispositivo para movimiento alternativo =4-, con los cuales
se acclionan la sucesibn de movimientéa de la barré de agujas
-5-, cejlitas de menguados -6-, con su mecanismo automético pa-
re trinquetes -7~ y retroceso ~Tbis- de las cefitas de mengua
dos.

En -8~ se Indica el Adispositivo de diente de rata,

en -9- el mecanismo de control de operaciones durante el traba



5e

lo.

15.

20.

25.

30.

{1 86517

Jo, relacionado con la cadena de mandos o topes ~10-.

Los guia;hiloa tienen su accionamiento sutomdtico de
retroceso cabezales guia—hilos ¥ cglitas de menguados en el
mecanismo ~l12-, combinado con el -12bis- de mando.

En -13- (Pig. 28), se indica el mecenismo para el
movimiento horizontal de batientes,yen ~l4- el mecanismo pa-
ra el movimiento vertical de los mismos.

- Bl movimiento horizontal de las platinas se indica en
=15-~, Biendo el ~16~ el que realiza el movimiento vertical
de las mismas. |

Para el retroceso de las cajitas de menguados estd la
excéntrica ~17-, y la -18~ pirve pare el avance de las cita-
das cajitas. A

" Bl seleccionador de gufa-hilos automftico se repre-
senta en ~19-.

La filetae se halla contenido en vasos humidificado-
res -20- (Fig. 18), situados en la parte supérior de la mdqui-
na, estando protegida la pieza que se trabaja por places en
tejadillo.

El mecaniamo gufe-hilos se ha representado esqueméti-
canente en la Fig. 3%, en la que, para mayor claridad, se ha
reducido su niémero a dos, consistiendo en el gufa-hilos pro-
pilamente dicho -22-, unido mediante‘tornilloa o remachado a
las cintas de mando -ll-, que corren transvergalmente a la m§
quina, pasando en sus extremidades por lae cabezas -23-, d:ota-
das de rodillos de gufa -24-.

Diemetralmente cpuestos a los gufa-hilos se encuentran
las placés de gufa -25-, formedos por doe mitades, segin se
indica en el detalle de la figura 58, en la que se han repre-

sentado, en vista frontal y desacopledas, (I), ocuyas mitades
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aprislonan de modo fljo & les cintas -ll-, estando dotadas en
su parte superior de unos selientes en forme de regla ~26-,
que conatituyen por ambos extremos los topes de fin de carre-
ra, en ambog sentidos.

Bl moccionamlento de este mecanismo se efectfia por in-
termedio del carro —-27- (Figs. 42 y 5%), dotado en su parte
superior de unas cajag gufae -28-, en les que Jjuegan o quedan
bloqueadas, éegﬂn el caso, las placas =-25-, cuya cara infe-
rior presenta un resalte -29- con los extremos en forme de
rampa, de unos 45°, mediante el cual me efectla el arrastre
¥ la seleccién de los gufa-hilos,

El carro -27- es accionadc mediente la cadena del
movimiento alternativo -12-blis, que se acopla en lasg. orejas
=30-, estando dotado de los alojamientos correspondientes
para las crestas -31-, retenidas por loes fiadoree de posicién
-32-, mientras que sus extremidades inferioree quedan rela-
cionadas con las reglas selectoras -33- de parade y puesta
en marcha de los gufa-hilos.

La selecoién de los gufa-hilos se efectda mediante
el dispositivo representado en el esgueme de la Fig. 68, que
es un detalle de la pieza -19- de la méquina, consistente en
un blogque de topes deslizantes -34-, en nfimero igusl al de
gufa~-hilos y enfrentados con la correspondiente regla selec~
tora del carro de movimiento alternativo.

Dichoas topes estén dotados de resortes adecuados -=3%5-,
que los mantienen contfnuamente aplicados contra le periferia
de otros tantos discos -36-, calados en forma fija sobre un
eje dnico -37-, accionado por medio de una rueda de tringuete
-38-, que, & su vez, es maniobrada mediente una transmisifn

adecuada -39-, desde el dispositivo automftico —9- de selec-
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eién de operaciones de la méquina (Fig. 18).

Los discos ~36- presentan un perfil interrumpido por
vaciados de longitud varieble, de manera que, en su rotacién,
cada wno de éllos provoca el avance o retroceso de su corres-
pondiente tope -34-.

FPinalmente, el mecanismo plegador se indica en =2l-.

Bl funcionamientc es como sigue:

Se puede dividir el procesc de trabajo para la obten-
eifn de una media, en cuatro fases u operaciones, a saber:

l2,.-~ Una vez puesto el embrague'en posicién de trabajo,
enpleza a funclonar el mecaniemo -9- de control de operacio-
nes, poniéndose, en consecuencia, & trabajar el movimiento
alternativo —4-, eje de excéntricas -3-, gufa hilos y plati-
naje -11412bis-, barra de agujas y batientes =5-l4-,

22,- El mecanismo de control -9- llege & un punto pre-
visto, en el cual se para la méquina, procediéndose entonces
e hecer el dobladillo a mano, y una vez realizada esta opera~-
cién, se pone en marcha le mfquine por mediacién del embrague,
actuando otra vez el mecaniemo de control -9-, paera hacer ac-
cionar al seleccionador de gufa-hilos -19-, con lo cual cam-
bian los gufa-hilos, siguiendoc el trabajo en todo el movimien
to de la cadena -10-;del mecanismo de control, hagta terminar
los menguados de la pierna.

38,~ Se realize el trabajo del talén y refuerzo, =z
cuyo fin el mecanismo de control -9- ge pone en disposicién
de hacer funcionar al eeleccionador de gufa-hilos ~19-; éste
pone més gufa-hilos en trabajo para hacer el refuerzo, y mien-
tras ésto’se hace, le cadena --10- del mecanismo de control,
act “ue pere hacer trabvajar al mecanismo de retroceso de caji-

tas del menguado -7-Tbis~, cabezales de los gufa hilos -12-,
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con el fin de hacer log talones, hasta qu; el mécanismo de
control -9~ vuelve a hacér trabajar al mecanismo de avance
=18~ de las cajitas de menguados, y cabezales de gufa-hilos
-12~,

48,-~ El1 propio mecaniémo de control act¥ia sobre el
seleccionador -19- de los gufa-hilos, con lo cual sge pbnan
fuera de frabajo los gufa~hilos que estaban actuando durante

la operacién 32, poniendo en su lugar otros nuevos, cuya

" migién es dar fin al trabajo del pie.

Estos cambios se llevan a cabo mediante los disposi-
tivoe indicados en las Piga. 4%, 58 y 62, en los que ei ca~-
rro =-27- estd en posicibn de arragtrar & la placa gufa -25-,
mediante el resalte ~29- y la oreéta -51l=e

Un poco antes de llegar a su posicién extrema hacia

la izguierda, el saliente -26-~ encuentra un tope fijo de la

méquina, gue le obliga a detenerse, pero como gue el movimien-

.t0 del carro =27~ continda, en virtud de log plenos inclina-

dos de que estén dotadoe los extremos del reselte —-29-, la
cresta -31- se vé obligeds a descender en su gufa, zaféndose
de los fladores ~32-. La extremidad inferior de dicha crestea
encuentra el vac{o -40- de le regls selectora -33-, con lo
gque su movimiento no encuentra impedimento, pero al llegar
&l carro al final de su c¢arrera, dicha regla se enfrenta con
el correspondiente tope ~34-, que en el caso de encontrarse
ante un vaciado del disco correspondiente, no le opondrd nin-

gdn obstédculo, la cresta continuard en su posicién més daja,

.y en el momento de iniciarse el movimiento alternativo en

sentido contrario, la placa -25- no seré arrastrada por di-
cho carro -27-, quedando, por lo tanto, detenido el movimiento

del gufa-hilos correspondiente a la placa citada.
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81, por el contrario, el tope ~34-~ se hubiera encon—
txado ante una parte sobresaliente de su disco correepondien
te, se hubiera opuesto a la reglilla de seleccién, que con
sus planos inclinados levantaria de nueve a la cresta =31-
¥y &l volver el carro para el extiemo opuesto, seria arrag-
trada de nuevo, continuando el movimiento del gufa-hilos
correspondiente, hacia el otro lado de la méquina en que un
mecanismo gemelo produce las mismas operaciones en sentido
inverso,.

Todos estos fenfmenos se repiten eegin una ley deter~
minada por los salientes y vaciados practicados en la peri~
ferie de los discos -26-, que avanzardn un diente de tringue-
te cada vez que pase un tope de la cadena -10-~ del sistema '
automdtico de seleccién de operamciones de la médquina, entran-
do ﬁ trabajar o quedédndose parados un ndmero variable de gufa~
hilos, de acuerdo con le maniobra seleccionada por el grupo de

discos =3%6-,

La cadena -10- del control =§- pasa da un punto ini-
cial, cerc, al miemo, eiguiendo todo el ciclo de operacicnes
Por que pasan las distintas fases de trabajo de la media o
calcetin.

La invencién, dentro de su esencialidad, puede ser
llevada a la prdctica en otras formas de realizacién, a las
ocuales alcanzaréd igualmente la proteccién que se recaba. Po-
dié, pues, construirse en cualquier tamafio, con log materia-
les mds apropiados: por gquedar todo éllo comprendido dentro '

del espiritu de las reivindicacionee, .
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Descrito el objeto de la invencién, se declera como
no practicado ni puesto en ejecucidén en Eépaﬁa, lo compren-
dido en las sigulentes reivindicacioneas: }

18,~ Una méquina rectilfnea automética de una sola
fontura, para la fébricacidn de medias y calcetines de una
sola operacidén, caracterizade por estar constitufda por uma
bancada-soporte general, en la cual se halla la polea motriz
y el mecaniemo de embrague, relacionado por un mecanismo de
control de operacicnes de trabajo, con un eje de e;céntricas
y de movimiento alternativo, que tienen accién sobre los me-
canismos de avance y retroceso de las cajitas de menguado,
gobre los gufa-hilos y platinaje, asf como en el movimiento
horizontal y vertical de batientes y platines.

28 ,- Una méquina segln la anterior reivindicacién, en
la cusl solemente existe una fontura o barra de agujas, en
disposicién transversal e la banceda y vieible desde el fren-
te de trabajd.

38 .- Unaméquine segin les reiviﬁdicaeiones anteriores,
en la que, los gufa-hilos estén dispuestos a ambos lados de

-la barra de agujas, acclonados autométicamente, estando dota-

dos de mecaniemo de mando y mecmnismo automético de retroceso.
45;- Una méquina segin las precedentes reivindicacio-

nee; en la que los ganchillos, en ntmero vériable, estdn

accionados por unas cintas, que por su zona central, opuesta

a dichos guia-hilos, estén dotadas de les correspondientes
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placas de gufa, que juegan o quedan detenides en alojamientos
adecuados, existentes en le parte superior del camo del movi-
miento alternativo, cuyo carro es portador de las correspon-
dientes crestas y reglillas selectoras de parada y puesta en
5 marcha del correspondiente gufa-hilos.

he,~ Una mdquina segin las reivindicaciones que pre-
ceden, en la que las reglillas selectoras de parada y puesta
en marcha de los gufa-hilos, son accionadas por intermedio
de un blogue de topes escamoteables, de acuerdo con los va-

16. ciedos practicados en la periferia de una serie de discos de
| mando, que avanza diente a diente, mediante una rueda de trin
quete accionade por une transmisién adecuada desde el macanié—
mo antqmétioo de seleccién de opefacionea de la mfquina.

6&.- Una mdquiﬁa aeéﬂn las anteriores reivindicaciones,

15. en la cual, el funcionamientos de los distintos dlspositivos,
tiene lugar mediante un mecanismo de control de movimientos
seleccionadoe, con una cadena sin fin para mandos o topes,
la cual parte de posicién cero y vuelve a la misma en todo el

» ciclo de trabajo, para la obtencién de la media o calcetin

20. con pierna y ple, en la operacifn de la méquine.

7!;; Una méquina segén las citadas reivindicaciones,
en la cual, le materia prima se halla colocada en sendos va-
gos humidificadores, colocados en ls parte superior de la
méquine y simétricamente & ambos lados de la misme, prote-

25, gléndome la obra con placas-tejadillos adecuades.

| 88 ,~ Una mdquina segin laa precedentes reivindica-
ciones, en la cual las cajitas de menguados tienen mando au-
tonddico relacionado con el mecanismo de control y mando ma-
nual para accionamiento a voluntad.

. 30e 98 ,- Una méquina rectilinea automética, de umsola
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fontura, para la fabricacidn de medias y calcetines en uns
sola operaoidﬁ.

Seglin se describe y reivindica en le presente memo-
rie desoriptiva, que consta de diez hojas, foliadas y escri-
tas a méquina por una sole cara, acompafiadas de dos l4minas
dobles de dlibujos.

Madrid, a 5 de enero de 1949.
TALLERES EGARA, S.A.
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