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PATENTE
DE

INVENCION

'por "UNA MAQUINA PERFECCIONADA PARA COSEX FESTON DE GANCHI-
LLO, DENOMINADO DIENTE DE RATA", a favor de Don Juan Bonany
Llivina, de nacionalidad espafiola, domiciliado en Mataré

(Barcelona), Plaza Fivaller, s/n.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a una méquina perfec-
cionada para efectuar el cosido del festén de ganchillo, comun
mente denominado diente de rata. |

Hasta‘el presente, el uovimiento de traslacién del qu<

5. g0 aguja-éncora, se efectuaba mediante un mecanismo integrado
por dos platos de excéntricas, que mandaban, respectivamente,
a8 los Juegos de aguja y de éncora, por separado, al propio
tiempo que, el accionamiento de dichos elementos, se efectuaba
por medio de una palanca oscilante de mando, relacionada con

10. | aquellos mediante transmisiones de bielas.

En la méquina objeto de la presente invencién, se sim-
plifican notablemente los mecanismos mencionados, por la subs-
titucién de la palanca de mando y las respectivas transmisio-
nes, por dos e jes paralelos, relacionados mediante un tren de

15, engranajes, formado por un pifién calado en cada uno de los



citados ejes y engranando con una rﬁeda intermedia, gue, & su
vez, acciona a la excéntrica iinica de mando para los movimien
tos de traslacién del juego aguja-édncora.
Esta organizacidén permite obtener una méquina de gran
5. " sencillez de mecanismos, con un minimo de partes mﬁviles ¥ con
el consiguiente aumento de la precisién de sus movimientos, al
propio tiempo que se mejora su estética, al guedar todos sus
mecanismos encerrados en el interior de un bastidor o cuerpo
dnico.
10, Para facilitar la explicacién, se acompafia a la pre-

sente memoria descriptiva, una ldmina de dibujos, en la cual

.
v

se ha repregentado un caso de ejecucibén, que se cita solamen-
- te a tftulo de ejemplo.
En el dibujo:

la figure 12 es la vista, en seccidén longitudinel al-
< zada, de la mdquina; y
la figura 22 representa, en planta, un detalle del ac-
cionamiento del soporte del eje de la aguja.
Consiste la invencién en disponer la méquina objeto
20. de la presente patente, formada por un bastidor -l- (Pig. le),
" dotado de pid -2- y brazo -3—, en el que se aloja el mecanismo
de accionamiento de la aguja. ‘
En el interior del pié de la miquina se encuentra el
eje principal de maniobra —-4-, gque recibe el movimiento mediqg
25, . te la polea acanalada -5-. Dicho eje es portador del cajetin-
gufa -6-, en el que Juega un bragzo -7-, solidario del soporte
del é4ncora -8-, que es susceptible‘de girar alrededor del eje
-9-~, al extremo de la palanca -10-; que, a su vez, se articu-
la en -1l- a un soporte fijo al bastidor de la médquina.

30. Calado en el eje -~4-, se encuentra el pifién -12-, que



10,

15.

20. )

25.

30.

engrana en la rueda -~13-, giratoria sobre el bulén -1l4-, es-
tando dicha rueda dotada de un tambor -15-, provisto de una
ranura escalonada -16—-, para la maniobra de los mecanismos de
accionamiento de loa soportes S del eje de la aguja y -10-
del éncora, segin se explicard mds adelante. .

La rueda -13- estd, a su vez, engranada con un segun-
do pifibn -17-, calado en el eje -18-~ del interior del brazo
-%~ de la méquina; Dicho eje lleva acoplado el plato -19-,
en cuya muilegquilla juega la biela articulada -20-, relaciona-
da con el eje =21~ de la aguja —-22-.

El movimiento del soporte § del eje -21- de la aguja,
asf{ como el -10- del éncora, se logra mediante la palanca -23-,
dotada de la rulina -24-, deslizante en la ranuras -16- del
cltado tambor, =15-, Dicha palanca gira en el soporte =25-,
fijo al bastidor de la médquina, estando relacionada con lus
barras -26- y -27-, que iransmiten su movimiento alternativo,
respectivamente, al soporte S del eje de la aguja y al -10-
del gncora.

Dicho goporte § del eje de la aguja (Fig. 22), es
giratorio alrededor del eje vertical, delimitado por los dos
puntos fijos -28-, y recibe el movimiento de la barra =26-
en la articulacién -29-. '

El movimiento de traslacidén del soporte del éncbra
estd aseguradoc por el brazo oscilante -10-, giratorio segdén
se ha descrito, sobre el bulén -l11-, estando articulado a la
barra -27- de mando, en la articulacién -30-.

El funcionamiento de la méquina es como sigue:

El movimiento de rotacién del eje -4~ hace girar al
cajetin =6-, que describird una trayectoria cénicé, de la

cual constituird une generatriz; sus cambios de inclinacién,
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al pasar de uno al otro lado de la trayectoria, se transmiten
por medio del brazo -7- al dncora -8-, que se moverd de esta
menera, con movimiento de oscilacién en el mismo plano del
dibunjo, segdn es conocido en esta clase de mdquinas.

Al mismo tiempo, el tambor -15- habréd efectuado una
fraccibén de su giro, obligando a la rulina -24-, palanca -23-
y barras -26- y ~27-, a desplazarse de una magnitud proporcio-
nal a los respectivos radlos de giro, con lo qué las posicio-~
nes relativas de aguja y éncora no varian dentro de su despla-
zamiento. '

Eastos desplazamientos se efectuardn siempre en los'mo-
mentos en que la aguja se encuentre en el punto superior de
su carrera vertical, para lo cual la ranura -l6- estd debida-
mente sincronizada con el movimiento del eje -18-.

Dicha ranura estard constitufda por un némerc variable
de escalones, prefériblemente en nimero de seis, de los cua-
les, tres, serdn para el movimiento de ida, y, otros tres, pa~
ra el movimiento de vuelta, tal cual se lleva a cabo en las
médquinas conocidas de esta clase.

Segﬂn.se puede apreciar, es evidente la simplicidad
de los mecanismos de la mdquina que se ha descrito, lo cual
llevard como consecuencia una manufactura econémica, unida
con una gran precisibn, gque puede ser ampliada por los medios
conocidos de la construccién de mdquinas, tales como rodamien
tos a bolas o rodillos y engranajes helicoidales para las tramg
misgiones.

la invencién, dentro de su esencialidad, podré ser
llevada a la préctica en otras formas de realizacibn que la
cltada a titulo de ejemplo, a las cuales alcanzaré igualmeqte

la proteccién que se recaba. Podr4, pues, ser construfdo en
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20,
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cualquier forma y tamasfio, empleando los materiales mds ade-
cuados & cada caso, combinados en la forma més4conveniente
para lograr el fin propuesto: por quedar todo €llo compren—

dido en el espiritu de las reivindicaciones.

NOTaA

Hecha la descripeién del presente invento, se declara
como nuevas y de propia invencién, las sigulentes reivindica-
ciones:

l2,~ Una mdguina perfeccionada para coser fesién de
ganchillo de punto de rata, caeracterizade por el hecho de dis-
poner el accionamiento del Juego de aguja-éncora, mediante dos

ejes paralelos, de los cuales el inferior recibe el movimiento

- mediante una polea acanalada y lleva calado un pifién que lo

relaciona con los elementos superiores de la méquina, mientras
que su extremidad opuesta estd dotada de una gufa excéntrice,
en la que se desliza un brazo solidario del soporte del 4nco-
ra, siendo dicho soporte susceptible de girar alrededor de un
eje £fijo, en la parte superior de la palanca intermedia de
transmisién del movimiento de traslacidn.

22,- Una méquine seglin la reivindicacién anterior,
en la que, los elementos superiores, estdn constitufdos por
un eje superior, que gira dentro de un brazo voladizo de que
esté dotada la mdquina, recibiendo el movimiento por un pifi6n

calado en su extremo posterior, mientras que el delantero estd

dotado de un plato con una mufiequilla excéntrica, en la que

Juega hna biela articulada de accionamiento del eje de la agu-
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%2,- Una mAquina segin la anterior reivindicacién, en

‘la que, el eje de la aguja, estd montado en forma deslizante

sobre dos caequillog, situados uno en cada extremo de una de

las aristas mayores de una placa rectangular, soporte de di-

cho eje y susceptible de efectuar un movimiento de giro alre-

dedor de un eje paralelo al anterior y delimitado pof cerca
de la otra arista mayor, mediante dos puntos cénicos, ajus-
tables, £ijos en el cuerpo de la méquina.

48 ,~ Una méquina segun las reivindicaciones asntério- -
res, en las que, la rotacién del eje motor, se transmite al de
mando de la aguja, mediante una rueda intermedia, que a su
vez forma parte integrante de un tambor, dotado de una ranu-
ra sscalonada periférica, por la que se desliza una rulins.
fijs a una palanca oscilante con punto de apoyo en su extre—
nidad inferior, y dotada, a alturas convenientes de sendas
articulaciones, en las gue se acoplan dos barras que transmi-
ten el movimiento de oscilacidén de la citada palanca a los
soportes dél eje de la aguja y del #éncora.

58,- Una mdgquina segin las precedentes reivindicacio-
nes, en la que, la rueda dentada intermedia, estd dotada de

la relacién de desmultiplicacién adecuada para lograr el per-

fecto sincronismo entre los movimientos combinados de la

aguja y del éncora, a la vez que la estria escalonada estd
calada de manera que los desplazamiento del juego aguja-én-
cora , se efeqtﬁen Unicamente en los momentos en que la aguja
se encuentre en su posicién superior, siendo preferentemente
los escalones en ntimero de seis, tres para el movimiento de
ida y tres para el de vuelta.

62,- Una méquina perfeccionada para coser festén de



5.

"hat

- ganchillo, denominado diente de rata.

Segin se describe y reivindica en la presente memorie
descriptiva, que conata de siete hojas, foliadas y escritas a
mdquine por una sola cara, acompafiadas de una ldmina de diby-

joa.
lMadrid, a 30 de diciembre de 1948,

JUAN-BONANY LLIVINA,

g

PeB, ’
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