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a nombre de Eiy ADOI ORES IRVOP, de nacional idad norte ameri- 

ca ía ,  res idente  en 1.155 Jones S t r e e t ,  San Franc isco ,  C a l i ­

f o r n ia ,  Estados Unidos de ^jnerica,, por .

T?r A Ma L̂IIFA ATADC-RA DE AI AMBRE " . -

El presente invento se re lac iona cor maquinas ata* 

doras o ayudadoras de alatnbre, y se r e l ia r e  más psrt icul ar­

áis n te a mejoras en máquinas atad oras de alambre del t ipo  nti<. 

l izado  parapetar una c inta  o un alambre playo alrededor de 

una caja, un paquete, u< envo l to r io  u otro objeto s im ilar .

El presente invento se re lac iona con una máquina 

atadorn de alambra que ir cluye una rueda dentada retorcedora
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hambre y medios para hacer girar  ̂ la  rueda dentada de 

macera de retorcer con justamente a varios alambres de mace. 

i*a de formar en nado, medios para cortar loa extremos de loa 

alambras que has sido conjuntamente retorcidos para formar 

"B nudo y qoe comprenden an^piez¡a que tiene a. lo mecos doa 

partea receptoras da alambra y oca plaza que tiene una cola  

parta receptora de alambre dispuestas lado a lado en la  ve­

cindad de cada extremo de la  rueda dentada retorcedora, y 

madioa para mover a una de laP piezas en relación oon su 

pieza vecina para producir entre e llas  un efecto de t i je ra ,  

Estando dispuesta una de 1 ns partes receptoras de alambre 

de tal marera con respecto a la otra parte y a la  parte úni­

ca receptora de alambre que, al su fr ir  las piezas un movi­

miento mutuamente relativo, el alambre dispuesto en lacr im a­

ra  parte es cortado pero r.o lo es el alambre dispuesto en 

l a  segunda parte.

DI presente invento provee además una máquina a ta­

bora de alambre que incluye medios para poner tenso *  un alam 

bre, que comprenden un brazo capan de ser lateralmente movido 

con respecto a l a  máquina y medios capaces de mover ei brazo, 

un sujetador para alambre placo sostenido por el brazo y que 

comprende un disco montado de manera vertica l, exoéntric* y 

oscilabie que tiene una superficie sujetador* de alambre dis­

puesta sobre una parte dei brazo, medios eiás-ticos para obli­

gar al disco a entrar en contacto oor la  parte del brazo, y 

medios sostenidos por ey brazo capaces de restr ing ir  e l movi­

miento luteral dei alambre con respecto a la  superficie de 

sujeción del disco.
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 ̂ veces re sr 11 a deseable star o sa je t^r  a ios pa­

ñ e t e s  cor una c in ta  o un al ambrs pi ^jo, ^n logar  da emplear 

si  alambra redondo habitual, por ejemplo cuando se ¿asea e v i -  

*a? que se corte un material relativamente blando con ei  que 

puede es ta r  fabricado un re c ip ien te .

La f ina l idad dei presente invento es proveer

RRa -aáquin^ para ajustar y a s e r r a r  una c in ta  o un alambr* 

Plano alrededor de una caja c otro objeto s im ilar ,  y cortar 

los  entremos del alambre una vez oompletado e i  nodo. Son 

f ina l idades más espec i f i cas  dei invento las de prosear medios 

Para cortar ios extremos del alambre plano luego de comple­

tado e i  nudo; y proveer medios sujetadores para ajustar el 

alambre plano y mantenerlo tenso durarte l a  formación del 

nudo. otrat f ina l idad dei invento es l a  de proveer una

maquina dei t ipo mencionado que sea p o r t á t i l ,  de operación 

sen c i l la ,  de manufactura relativamente económica y de cons- 

t r o c c i  on fue r t e .

Otras f inal idades y ve r t ŝ dei invento resu l ta ­

ran evidentes al hacerse re fe renc ia  a l a  memoria deeoriptjLVa 

y ^os dibujos adjuntos, en los  que las partes correspondien-

 ̂ t las  diversas f iguras  están indicados cor caracteres 
s i  mi 1 are s

25

*̂E los  dibujos.

ha f i g u ra  1 es una alzada la t e ra l  de una máquina

p e t i i  p^ra atar alambie que incorpora los  pr inc ip ios  del 
inven t o .

f igu ra  i  es una v i s t a  superior en planta da la
misma.
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alzada anterior de la  misma 

v i s t a  en. corta tomada Sobre i& 

v i s t a  en corte tomada Sobre ^  

v i s t a  en corte tomada Sobre ^  

v i s t a  en corte tomada sobre i%, 

v i s t a  parcial en corte tomada

sobre la  línea 8-8 de i a figura 3 .

t a  figura 9 es una v ista  en corte tomada sobre i¡  ̂

línea 9 -9  de ip f irvra 6.

La figura 10 es una v i s t a  de las piezas cortadoras 

4*1 alambre, las piezas de g f í a  1 ^  roeda dentada retorcedo­

ra, con la s  piezas separadas entre s i ,

La figura 11 es apa alzada anterior, parcialmente 

en corte,qo# maestra a las piezas cortadoras y sajetaderas.

La figura 12 es una alzada anterior similar a l a

figura H ,  pero arates de l a  formación del nado dei alambre 

y de l a  aplicación de una tensión a este.

l á  f igura 13  es una v ista ,  con la s  partes separa­

das entre s í ,  de  ̂y, g  disposición modificada de las piezas  

cortadoras y i & rueda dentada retorcedora dei alambre.

La figura 1 4  es una v ista ,  con las partes separadas 

entre s í ,  de otr% disposición modificada de las pies as corta­

doras y l a  rueda deotada retorcedora del alambre.

La fi¡nnra 3  es un e

máqs in a .

1.a f igura 4 es ara 

línea 4 - 4  de l a  figura 3 .

La figura 5 es una 

línea 5 -5  de la. figura i .

La figura 6 es una 

línea 6-6 de le f igura 3 .

La figura 7 es una 

línea 7 -7  de la figura g.

La figura 8 es una

i#

4



10

15

20

25

<88379
La raáquir n p'-^de comprender, por ejemplo, ana e s ­

tructura de tipo conocido que consiste,  ep general, en una

herramienta portátil  construida de marera de poder descansar 

sobre un paquete a otro objeto similar 3 ser envuelto, y pro­

v i s t a  con medios para poner tenso a un alambre alrededor del 

paquete, medica para retorcer ei alambre de modo de formar un 

nudo, i mc-dios para recortar loa extremos del alambra que so­

brepasan ei nudo, y una sola palanca de operación. H1 aleja­

miento de la  palanca desde su posición normal sirve para poner 

tenso al alambre, y su movimiento en ei sentido inverso sirve 

para atar al alambre y recortar aos partes terminales.

Según se ha mencionado, el presente invento compren­

de esencialmente mejoras en el rae dio sujetador dei alambre 

adaptado para Sujetar alambre mientras ^ete es puesto bajo 

tensión, y en ei medio para recortar las partes terminales 

del alambre luego de haberse completado &i nudo, considera­

do que el presen te ir vento se relaciona oor máquinas para 

atar un alambre pisro y habitualmente de espesor reiativa-  

¡aerte escalo, a diferet c ía  gei habitual Alambre redondo,

l e  maquina comprende un a manija operadora 3, adap­

tada para ser adeia-tada desde la posición neutra indicada

en l a  figura i hacia ei extremo de at^damiento de lamáqaina,  

indicado en general coi 1 , ' tn
^  le t r a  A, movimiento de ade­

lanto de l a  tn̂r i i c  5 *
Js provoca la  rotación de lava. 3  en ei

santido indicado por 1.  -m ^
 ̂  ̂ f lech a (figura 1),  oaus^do así el

alejamiento lateral  desda i ' ^  1
lam aq-ina de ios brazos oscilabies

o y 6, lo qu<. hace cus .
' ° "ardo ei alambre ee t4  adecuadamente 

ubicado en l a  mácu i n .  et,*.
" &te alambre sea puesto en tensión

 ̂ ?-
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a lr e d e d o r  d e y  paquete  a, s e r  a t a d o .  El m ovim iento  de l a  
m a n j a k  en e i  s e n t i d o  i n v e r s o ,  e s  d e c i r ,  de mocera de a l e ­
j a r s e  d e i  ex trem o A de l o  máquina h a c i a  I m p o s i c i ó n  n e u t r a  
( f i g u r a  i ) ,  cau sa  l a  r o t a c i ó n  de i a  rueda  den tada  7 en e l  
s e n t i d o  de l a s  f l e c h a s  ( f i g u r a  1 ) ,  l o  que imparte  a su vez  
on movimiento  g i r a t o r i o  a l a  rueda  d en tad a  8 r e t o r c e d o r a  del
alambre que se ha l la  p rov is ta  con una ranura 9 para a lo ja r  

si alambre cor l o  que, cuando e i  alambre es tá  adecuadamente 

"lojado en la máquina, se provoca l e  formación del rudo, 

i a  continuación dei movimiento de in manija 2 hacia l a  pos i­

ción indicada #n l i r i a s  de puntos en i^s figuras 1 y 7 hace 

funcionar ei n^dio cortador.

Loa elementos y las  funciones que se han descripto 

pertenecen a construcciones yg conocidas. A continuación 

se describirán de m.-ror* más par t icu la r  los medios sujetado­

res y cortadores que comprender e i  presente invento.

los  medios sujetadores dei alambre oomprenden un 

sujetador izquierdo, indicado en general cor s i  numero 21, 

y un sujetador derecho, indicado en general con ei numero 22, 

respectivamente sostenidos por los  brazos 5 y 6, Cada uno 

de ios sujetadores 21 y 22 comprende un disco mutilado 23 

montado de marera osc i igb le  y exoe r t r ioa ,  ta l  como se indica 

con e l  rn ^ ro  24, en ei extremo l i b r e  de cada brazo 5 y 6. 

la s  p e r i f e r i a s  de los discos están extr iadas,  según ae i td i c a  

con e l  numero 25, para tomar y su je tar  al alambre plano contra, 

e l  lecho, indicado en general oou ei  numero 26, de dichos bra 

3OS 5 y 6, seg,-r se i rd ica  &n las f iguras 11 y 12. El le -  

oho 26 que se h a l la  dispuesto por debajo del sujetador 21

6 -



tiene de pre fe renc ia  pequen^ concavidad, tal como l a  

indicada cor e l  numero 37, para garantizar una sujeción más 

fce r te  y f á c i l  del al ambre. Se provea ae p re ferenc ia  un 

resorte tensor 28 para obl igar a los sujetadores a'que man- 

5 tengan normalmente uns posición cerrada o de sajeo ión.

Prefer iblemente ae provee un perno ascendente 29 sobre ei 

lecho dispuesto por debajo dei sujetador 21, estando este 

perro separado de l a  pared v e r t i c a l  31 dei brazo a l a  que se 

ha l la  unido ei disco, a f in  de e v i t a r  ur moviMdeuto la te ra l  

10 dei alambre con respecto a l a  super f ic ie  da sujeción 26.

Kl lacho 26 ubicado por debajo del sujetador 22 

está  prefer iblemente i- el i- ado, ta l  como se ind ica  con el 

número 32, a 1 ir de permit ir  que se pueda ubicar fácilmente 

al alambre en i a posición necesar ia  para su su jec ión .  pre— 

15 f e r i b i e ^ n t e  se provee una pal anca 33, p rov is ta  con ur.a mues­

ca y su je ta  de msner* osc i iab ie  a l a  pared v e r t i o s  31 del 

brazo 6, para e v i t a r  s i  alambre se separe lateralmente 

de la  super f ic ie  de Sujeción 25. La palanca 33 puede es ta r  

prov is ta  con medios de resorte para empujar a dicha palanca 

20 hacia la posición de retención del alambre cue se indica en

l a  f igu ra  1 , y e l  extremo anter ior  de i s  pal sr-ca puede e9tar 

Incl inado, tal como se indica  con e i  numero 36, para perm it ir  

que e l  alambre se des l ice  por sobre e i  mismo al in te r io r  de 

la  muesca ouardo es movido lateraláBnte contra este extremo. 

25 El medio cortador del alambre comprende cuohil ias

móviles, ir dicadas &r (^neral cot los  r u me r os 41 y 42 y 

respectivamente ubicadas por afuera y por adentro de guías 

f i j a s  43 y 44 colocadas en los extremos de i g  rueda dentad!*

186379
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r e t o r c e d o r  a^ Se ú u s t r a a l a  c a c h in a  móvil 41 como pro„

v i s t a  cor, ranura 45 receptora de alambre, s u p r i o r  y 

dativamente angosta, y una ranura s im ilar  in f e r i o r  46, mien- 

trae que se maestra a la  guia f i j a  vec ina 43 como p rov is ta  

con tme ranura 47 r e c e p t o r  de alambre, inclic-ada y r e i a t i -  

v^nente profunda. La cuch i l la  42 se h a l la  prov is ta  con 

oca r . ru rs  48, inc l inada y relativamente profunda, s im i lar  

a l a  de l a  guia 43, y 1 a guía vecina 44 se halla, p rov is ta  

con ranuras in fe r io r e s  y superiores 49 y 50, similares a 

las de ip  cuch i l la  41. se notará que las p iezas,  ya sea 

l a  ench ina  o l a  guía, que están provis tas con dos ranuras 

o partes receptoras de alambre, se hallan dispuestas por 

foera  de las piezas que poseen una so la  ranura.

las  en ch i l la s  41 y 42 se hallan montadas de ma­

nera osci iabie con respecto a l a  armazón de la  maquine y las 

guias f i j a s  43 y 44, y se hal lar prov is tas  con los  pernos 

lateralmente sobresal ientes 52 los  que están f i ja d o s  a sn 

vez ai resorte  he l ico ida l  33 unido a los  lóbulos r íg idos  

54 sujetos al armazón de l a  máquina. Los resortes  53 op*.

. ran normalmente para hacer ocupar l a  posición ab ier ta  o re .  

cep torade  alambre a l a s  cuchil lad, que es l a q u e  se indica 

en 1 íce as enteras 6y las f iguras 1 y 7. Se verá  que las 

cuchi l las  eetár provistas coc p^r&sa golpeadores 55 adapta­

das pare apoyarse contra las sa l ientes  56 del extremo osc i­

la r te  i n f e r i o r  de i'a manija 2 . la s  figur&s i y 7 muestran 

que e i  movimiento de i<c m ^ i j a  2 hacin la  posic iór i lustrada 

cor l íneas de puntos hará desplazar a l a  cuch i l la  42 hacia 

l a  posición de corte,-también mostrada cor l ineas de puntos, 

l 'a ouchi l la  41 se mueve de macera s im i la r .

8



Sa verá que, en su posición n o ^ ^ *  l a  ranura i^ f e -

y io r ,  46 de i a  cuchi l la  41 es tá  scbstaucialment* el  mismo

pl¡Rr<o h o r i z o n t e  que ei i  or do de l a  ranura l a  go^-s f i ­

j a  43. i a  parte superior de l a  ranura 48 de i^  cuch i l la  

6 42 39 ha l la ,  $r su posición aormal, substarciaim&nte ai

mismo pla^o horizontal que pg ra ,ura superior 49 de l a  guia

f i j á 4 4 .  m  desear so de i^s  cuchil las 41 y 42 con res.

p&cto a las guias 43 y 44 causa la  producción de un e fec to  

cortador de t i j e r a  entre i&& ranuras 46 y 47 por una parte 

10 y las  rar-uras 4g y 4$ por ^  o tra .  se produce ningún

e fec to  de corte er tre  las ranuras 45 y 47 y entre las runa, 

ras 48 y 60 debido a l a  ubicación r e l a t i v a  de dichas ranuras 

y a que las cuchil las móviles quedee res tr ing idas  en su movi­

miento o s c i la to r io  ál golpear sos s ep e r f i c i e s  in fe r io re s  con-

t ra  l a  base del armazón de i a  máquina o de alguna o tra  mane­

ra adecuada, cor lo  que ei movimiento de oscilación de las

cuchil las qu^da limitado pura e v i t a r  que l a  parte superior 

de la  rar.ura 46 descienda hasta el panto de sobrepasar ei 

pífano horizontal del fondo de l a  ranura 47 y para e v i t a r  que 

gO l a  parte.- superior de ranura 50 descienda hasta el punto

de soprepassr e l  plano horizontal del fondo de la  ranura 48.

Durarte su operación, l a  máquina, es cor veniente,  

mente colocada de l a  ¡¡lanera habitual sobre un paquete B a ser 

atado. Haciendo re fe renc ia  a l a s  f iguras 11 y 12, el ex- 

26 tremo de un alambre pl^-o 61 es inserto  bajo el disco 23 dei

sujetador 21 y el sujetador e je r c e  una acción compresora 

c on t rad i  alambre parp su jetar lo  soltabiemente en su posi­

c ión. TU alambre es pasado entonces por l a  rarara in f e r io r

9
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46 de la  cuch i l la  41, 1* w r s  47 de l a  guía 43,1 .  rar'-ra 

9 de 1. raed ,  d . t t a d .  8, ¡ a  rs rera  46 de 1.  cuch i l la  42. l a  

rar.cra SO de i .  guía 44, ! e . s .  alrededor dei paquete g ,  lue­

go por l a  w r a  s m e r io r  45 de l a  cuch i l la  41, l a  ra ru r .

47, i *  ranura 9 donde ss entreoruz^, l a  ranurp 48 de l a  co­

c h in a  42, l a  rararp 49 de la  32Í 8 44 y luego por debajo del 

disco 23 dei sujetador 22 donde es sujetado y sostenido ec 

su p os ic i  ón .

Se comprenderte pueden usarse diversas disposi­

ciones de cuchil las y guíae para obtener e i  necesario e f e c ­

to de t i j e r a  a f in  de re cor ta r  los  extremos del alambre lue­

go de la  coifecoiór. del nudo. Fo^ ejemplo, en 1^ f igu ra  

13 las cuchil las móviles 70 pueden estar  dispuestas er l a  

posición más próxima al sujetador (no i lustrado )  y cada una 

puede hallarse p rov is ta  con ' na sola parte 71 receptora del 

alambre, mientras que las piezas f i j a s  vecinas 72, colocadas 

por adentro de las cuchi l las ,  se hallan prov is tas con una 

pluralidad de ranuras 74 y 75 dispuestas de tal marera 

que un movimien to r e la t i v o  entre ig$ cuchil las y l a  pieza 

f i g a  corta ei alambre dispuesto en una de las ranuras 74 

re as p toras de alambre ge dicha guia pero no corta a un aiam* 

bre dispuesto en otra ranura 75 de dicha guia f i j a ;  o, 

sengK, se muestra en l a  f igu ra  14, las cuchil las móviles 81 

pueden ^star prov is tas con sendas pluralidades de ranuras 

bS y 64 46 e l . „b r e  y l . .  g , í ^  f i j . .  81- cor. „r. .

6. 1.  86, e . t & d .  4i .pue.ta6 4.  marera

qu. -r moviuiierto re i . tpyQ eptre . 11. .  canse al corte d . i  

alai.br. áiapu.ato . .  ora r a - . r a  83 de cada cuch i l la  p.ro  co 

del a l e b r é  4 i . p , . s t .  .a „ t r .  r a t i r .

i 3 63 79
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CK.Eá. 1 .  manija 2 . .  a d e i ^ t a d .  h a e i .  el  extern.  

atnd.1- A de la  máquina, los brazos 5 y g i a t . r . 1 -

n^nt. desde ¿ s t a  ( f i ^ r .  11 y l i n a . .  de punto. a, l a  figura  

4 ), p.nierd. bajo tensión al alambra dispuesto alrededor dai 

paqoet. B. Ocar-do la  m ^ i j .  2 es movid. ^  ei sentid, op.e.  

t .  h a d a  sn p . d c i ó r  normal mostrada con líneas enteras en 

l a  f i ^ r a  1 ,  gira l a  roed, dentada 8 retorcedora d.l alambra, 

retorciendo . s i  conjunta^nt.  a loe extremos dei alambra para 

fwmar un nado (figura n ) .  Cuando i .  manija as movida ha­

d a  1 .  posición mostrada con l i n e . s  de pantos (figuras 1 y 7),  

las C o h i l l ^  41 y 42  sor obligadas p.r i .  presión de l a .  

sanantes 56 a cortar los extremo, d.l a i^ b ra ,  completad,  

así el nudo.

3a observará que se i l u . t r .  1̂ sujetador 21 monteo 

er ángulo oblicuo cor respecto al eje de rotación de 1 .  rueda 

dentada 8. aveces e .  preferible montar segpn un ángulo 

similar tél sujetador 22 a fin de fa c i l i t a r  l a  colocación dei 

alambre sn i .  posición de sujeción o para evitar que se doble 

l a  punta dei alambre al volver ei brazo 6 a la  posición neu­

tra mostrada cor líneas enteras er i-p f i ^ r a  11, Además, 

se verá ere la superficie inferior  dei sujetador 22 se h a l l .

6r tr plr!EO horizontal que corresponde substarcialmecte con 

el de l a  ranura superior 49  de l a  guía 44.

Según se ha dicho m.s arriba, ei presente invento 

reside en l a  provisión de medios mejorados para sujetar y 

sostener t?r alambre placo, 99 decir, ios sujetadores 21 y 22; 

y, también, en l a  provisión de medios para cortar l o .  extre­

mos de ur alambre piano sin cortar 1 es partes dei alambre que

11 -
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rodeno si paqcc-te, lo s  métodos p i e r i o  rriten- te conocidos 

para s^j*6ar y correr al aabre redondo no sor a til iu a bies  con

respecto  a io s  ai  ambree p ianos.

Mientras se ha Rescr ip to  s i  ir vento en forma más o 

meros d e ta l la d a  para  ; i r e s  de c la r idad  de n o  st ra c ió n , ejem­

p lo  y descr ipc ión ,  l o s  expe r to s  &n la. mater ia  oottprenderém 

que pr.e ê-r. e fec tuarse  d ive rsos  cambios en l a  d ispos ic ión  des- 

c r i p t a  sir apartarse s i  alcance de ins r e i v i t  dio aoior-es ad­

juntas .

C T

¡os partos de ir-ver cior propia y nueva qoe se pre­

sentan i-,ai'a qse sean, objeto de -asta patente de Invenciór eo 

Hspsuia, ;o r  V¿Llr"JP años, son los  s igu ientes ;

1 . -  Una ¡náq. ñ a  atad ora. de al ambre que ir el o yo una 

rueda dentada retorcedora de 93 ambre y medios para hacer g i ra r  

a l a  rueda dentada de marera de re to rcer  conjuntamente 9 varios 

al Rubros de marera de formar or rudo,medios para cortar los  ex ­

tremos de los alambres que han sido conjuntamente retorc idos  

para formar un nudo y que comprenden una plena que tiene 9 10 

menos dos partes receptoras de al ambre y una p ieza  que t i e .

B* una sola p a r t e  r e c e p t o r a  de a lambre  d i s p u e s t a s  la d o  

a le d o  en l a  v e c i n d a d  de c a d a  e x tre m o  de l e  r u e d a  d e n t a d a  r e .  

t o r c e d o r a ,  y medios p a r a  mov^r 3 una de d i c h a s  p i e z a s  en r e ­

l a c i ó n  con su p i e z a  v e c i r  a  p a r a  p r o d u c i r  e n t r e  e l l a s  un e f e c t o
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de t i j e r a ,  es tardo disruest-a. ¡ic,A de dichas partee receptoras 

de aiafübre de tal manera cor reapretó a la o tra  parte y & l a  

parte única receptora ¿e alambre que, al su f r i r  las piezas un

movimiento mutuamente r e la t i v o ,  e l  alambre dispuesto en lá  

primera parte es cortado pero r-o lo  *'9 el  alambre dispuesto

<?r, l a se gauó a p ar te .

hn a máquin a ó.e acuerdo cor l a  re iv i rd icad^  SB 

l a  re iv ind icación  l ,  en la  que ios  medios para cortar ios ex­

tremos dei alambre coüH?rer.den a l o  menos dos piezas cada opa 

de las cuales tiene una pai'te superior y opa parte in f e r i o r  

para r e c ib i r  &i alampe y a lo  met. os dos piezas cada un a de

las cuales t iene  ̂ ^  ^anos ora parte receptora de alambre, 

estando dichas piezas dispuestas en pares de marera cae upa 

p ieza  ene tiene dos partes receptoras de alambre está dispues­

ta  al iñ.do de ora p ieza  que tie^e un a so la  parte receptora 

alambre y 6p proximidad de extremos opuestos de dicha

creedora, y medios capaces de provocar oa 

movimiento r e i a t i v .  entre cada p ieza  de cada uno de dichos ps-

P ss, estando dispuestas de tal marera &ntro s í  las 
partes recs-^í.-tT..^

^Kfibra 4, áiohaa piezas qt¡e e i  'atanbra
a ispu .s t ,  t e .  ,  ,

ptora de alambre de una r i e r a  Q̂ etiene un  ̂ Plural idad

66 . i  MMbE. d i .p a .a t .  
d. dicha , i . , .

Eerte r e la t i v o '

ce es as ra,rte¡s es cortado pero no lo  

otra parts receptora de alan^bre 

dichas Piezas nn. movimiento mutna*

a ,a r e i v i r d ic

le s ,  medios

t*r a mar-n ir
ador  i ¿ 2

* cae

de r.cue 

tiene
capaces de ^

a?cer mover

o c ot 1 a re iv i r  d ic aéá-'

''r par de cuchil las móvi- 

 ̂ dichas cuchil las,teniendo
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e ra  dichas cuchilles! un per de partes  receptoras  de alam­

bre vertical.mente separadas entre s i ,  y un par de pe ías ,  t e -  

r i e r ó o  ora de dichas guías un par de partee  receptoras  de 

alambre v&rticalm&r te separadas entre s í  y ubicadas en l a  v e ­

cindad de ora de dichas guias y estando l a  o t ra  de dichas cu­

c h i l l a s  ubicada &r l a  proximidad de lo. o t r a  de dichas guías, 

estando d isprestas  de ta l  manera entre s í  la s  partes  recep to ­

ras de arembre de la s  guias y Ins cu ch i l la s  que e l  alambra 

dispuesto en una parte re cep to ra  de alambre de una p ie za  que 

tiene una -moral idad de estas partes  es cortado pero no l o e s  

e l  al -ubre c ispuesto  en otra  parte recep to ra  de alambre de 

dicha pi<= 2o. al moverse dicha c u c h i l l a  móvil cor respecto  & 

un a guía v e c i r  a.

4 .  - Una máquina de acuerdo cor la  re iv indicada 

en l a  re iv ir  dic ación 1, en i y. que las piezas ene tienen a lo 

m-r-nos dos partas receptoras de alambre está- dispuestas por 

íbera de dichas piezas que tienen una sola parte receptora 

de al ambre .

5 .  - í c  a máquina de acuerdo cor l a  re iv ind icada en 

la  re iv indicación 1, 6r i í, que las piezas que tienen a l o  n&- 

uos dos -.artes receptoras de nlanbre estar dispuestas por 

adentro de las piezas qne tienen era. so la  parte receptora de 

al ambre .

6 .  - Una máquina de acuerdo cor ia  reivin dioada en 

la  re ivin di c.ación 1 , que cc n̂ ren- ¿e medios para cortar  los  ex­

tremos de dichos al ambre e conjuntamente retorc idos para : or­

inar un rudo, que comprende un var de piezas dispuestas lado a 

lado en, l a  v^ci idac de cada extremo de dicha rueda dentada

- 14 -
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retorcedora, er a pluralidad de partes receptoras de Cambra 

provistas en oca p ie za  de cada par y a l o  menos ana parte 

receptora de alambre p rov is ta  en l a  otra p i ^ a  de oada par, 

Petardo a lo ríenos una parte receptora de alambre de oadá

poseedora de ur pluralidad de ta tas  partes dispuesta 

de marera de r e c ib i r  un a. parte de nr- al ambre cae rodea a sn 

objeto a ser at^do y estando dispuesta otra parte receptora 

de al ambre de es ta  p ieza  de marera de re c ib ir  una parte de 

dicho alambre er. la  proximidad de nr extremo del mismo a ser 

cortado, y ¡necios capaces de producir un ¡movimiento de dicha 

p ieza  de un par de piezas de modo de prodecir un e fe c to  de 

t i j e r a  entre el par para cortar el  alambre en la  proximidad 

de uno de sos extremos pero no a dicha parte del alambre que 

rodea a un objeto a sor atado.

Un a mact ir a ¿¡e acrerdo cor l a re iv ind icads

en la  indicación i ,  que comprende medios para cortar los 

extremos de dichos alambres conjuntamente arrol lados para fo r  

mar* ;r rudo, que comprenden una p¡ieza rué tiene una. p lu r a l i ­

dad de partes vert ioalmSfte separadas receptoras de alambre 

y *<r.-a P-̂  roe t ices  ¡.̂  a, sola p:-.rte receptora de alambre

dispuestas lado a lado en i,n vecirdad de cada extremo de d i­

cha rueda dentada retorcedora, estando una parte receptora 

ge alambre de ip pieza, que t iene una pluralidad de estas par­

tes ^isyueota de manera de r e c ib i r  un extremo de un alambre
a ser cortado , est í^d^  otra parte receptor*  de al atabre de d i ­
cha p ieza  que t iene un^ 

de manera de r e c ib i r  ut
pluralidad de estas partes dispuesta

t-a parte de alambre que rodea a un ar­
t i cu lo  a Svr atado vataño, y medios para mover a una de dichas piezas

15 -
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P^oto a un a pie za vecina par? producir ue e fe c to  de t i .
je r gt e

r<tre anb. ŝ, estando aiapuestaP de tai m^era dichas pi#.
z as c

* * ál producirle ur movimiento mutuamente relativo de
chs& ,̂

presas, un extremo dei alambre dispuesto en ana parte re.  

°*P toradei siembre sea cortado y &l alambre dispuesto en l a  

parte vecina receptora dei alambre eo se* cortado.

8 .  - l'E a tnáquir a de acuerdo cor la reivindicada ep 

l á  r&iYirdicaciórj 1.  *̂ c l a  cae l a  rueda dentada retorcedora

provista cor; una ranura 1 ongitudir al receptora de alambre 

adaptada para retorcer o arioll§r  conjuntámente a varios Mate, 

brea p^ya formar un nudo.

9 .  -  Loa máquina de acuerdo cotí l a  reivindicada, eo 

l a  ivivir dicaoióo 6, en l a que i^a partes receptoras de alam­

bre provistas en dichas pies as están normalmente pbioadap ea

substancial  mente e l  mismo plano hor izon ta l  que i .  ranura l o a -

gitudir;rü provista en lo rueda dentada retorcedora.

1 0 .  - bna maquina atad ora de alambre que incluye 

medios p^ra .̂orer a un alambre bajo tensión que ciuy*o un 

brazo lateralmente movible con respecto a dicha máquina y nS. 

dios para hacer mover a dicho brazo, un sujetador para alambre 

p is o ,  sostenido y . r  dicho braz. p que comprende na disco oeci.  

labie y montado de rm.^er. vert ical  y excéntrica que tiene aa* 

superficie sujetador* de alambre dispuesta sobre una p^rte de 

dicho brazo, medios e lá st ico s  para obligar ai disco a entrar 

ec coptacto con dicha parte dei brazo, y w d io s  sostenidos por 

el  brazo para limitar ei movimiento lateral del alambre con 

respecto a la  superficie de sujeoión del disco.

11. - ^ a m á q ü iu a d e a c H e r d o c o n i a r e i Y i y ¿ í c ^ d s e Q

-  16 -
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l a  re iv indicación i o ,  a,.. ^ clorados &r u l-

timo termino comprende .̂ medios de tope, tal como por ejemplo

OK pe rn o .

1 -* *  I?namáqnira de acuerdo cor la reivindicada 

er l a  reiviudic ación io,  que incluye era rueda dentada retor­

cedora de alambre provista cor --t „ rarura longitudinal recep­

tora de alambre y medios para hacer girar a la rueda dentada 

de m-g-era de retorcer conjuntamente a los extremos del alam­

bre de modo de formar un nado.

1 3 .  -  Una máquin a, de acuerdo cor l a  reivindicad# 

en las reivindicaciones 10 y 12, en l a  que dicha superficie  

snjetadore.se h a l la  uorntalmen te en eabst$noialm6nte ei mismo 

plarjO horizontal que dicha ranura longitudinal.

1 4 .  ** i r  a maquina de acuerdo cor l a  reivindicada  

en l a  reivindicación 10, er l a  que dicho diseo comprende no 

disco mu t i l  ado .

1 5 .  -  Una niacuina de aouerdo coo l a  reivindicada

en l a  reivindicación 10, en l a  dicho medio eiástioo com-

prerde un resorte tensor.

1 6 .  -  Ura maquina de acuerdo con l a reivindicada  

er l a  reivindicación 10, que tiene medios para cortar ios en­

tremos de dichos alambres cor juntamente reteroidos para, formad 

un nodo que compr^edeo aro pieza que tiene una parte receptora 

de alambre y otra pieza que tiene una pluralidad de partes 

vertical mente separadas receptoras de alambre dispuestas lado 

a lado en la proximidad de cada extremo de dicha rueda dentada 

retorcedora, medios para mover a una de diohas piezas con res­

pe oto a le  pieza vecina para producir un efecto de t i j e r a  entre

-  1?  -
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d. ^  . . .

tos er, dichas p c r t e .  rsoertoras de , ! ] „nh^

.r e i  h e r i r . , q . .  q ^ h .  d .

sanc ión  r.o sen cortados y lo s  alambres dispuestos &n otras

¿a dichas partes receptoras de ni^p to ra e  ° elstnbrs sor cortadas al produ­
cirse  un movimiento da ¡ r e  deos na ct dichas piezas cor respecto a ano
p ieza  veoin&.

! na muquirá de aouerdo cor l o  re iv ind icada 

en l a  re iv i rd ica c iá r  ^  ^  dichas partes receptoras de

alambre de dicha p i e z .  comprenden ur a pluralidad de ra n e ro  

ve r t ica l  mente sapeadas entra s i  y dicho super f ic ie  de sa je ,  

cien s  ̂ ha l la  r a ra m e n te  en scebsta; c ísm ente  si mismo ,,1^ .  

horizontal que una de diohas ranuras de dicha p ie za  prov is ta  

con una pluralidad de r i e r a s ,  e s t a d o  dispuestas de tal ma­

nera antis s i  las  ra-urae y l e  super f ic ie  de sujeción que no 

alambre que v& de -,r 3 r ^ u r n  a dicho sujetador es tá  v e r t i c a l -  

mStte ol iré  ado oot., l a p a i ' t e  dei alambre que rode^ aun objeto 

a ser atado.

^8.- he a máqniro at adora de alambre de. acuerdo 

oot l a  i^ iv ind icad& er  cualquiera de ips re iv ind icaciones pre­

ceden tes, que comprende medios per*  yorer tenso aun alambre 

que comprenden un brazo que puede ser lateralmente movido con 

respecto a dicha máquina y una rueda dentada retorcedora de 

alambre p rov is ta  con una ranura longitudinal receptora de alam­

bre y ted ios  para hacer g i ra r  * dicha rueda dentada y a le ja r  

lateralmente al brazo de la  máquina, medios ypra cortar lo a  

extremos de dichos alambres conjuntamente re torc idos  para formar

- 18
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a& nodo comnrenden uns p ieza  que t i^re  una pluralidad de

Partea vert ical#;- ,  te separadas receptoras de ai ambre yun-a 

p ie za  que tiene una parte receptora de alambre dispuestas la -  

áo 3 lado en ip vecindad de cada extremo da dicha rueda deptar 

d-a retorcedora, estat.do d ispuest-auraparte  receptora de alam­

bre de p ie za  que tieu,e un a pluralidad de estas partes de 

marera de r e c ib i r  un extremo de un alambre a ser cortado, e s ­

tando dispuesta otra parte receptora de alambre de la  p ieza  que 

t iere  uta pluralidad de estas partes de metiera cíe r e c ib i r  une 

parte de un alambre que rodea a un a r t iop io  a ser atado, medios 

para mover a una de dichas piezas oon respecto a una p ieza  ve­

cina p)a,ra producir un e fec to  de t i j e r a  entre ambas, estando

disparatas de t.qi manera dichas piezas que, al producirse un 

movimiento mutuqnBnte r e l a t i v o  entre eniae, un extremo del alam­

bre dispuesto en una de dichas partes receptoras de alambre es 

cortado pero no l o  es un alambre dispuesto en una de dichas 

partes vecinas receptoras de a l e b r é ,  y un sujetador para su­

j e t a r  alambre placo sostenido por dicho brazo, estando d is ­

puestos de tal mqnera entre s í  dioho sujetador y dicha? par­

tes receptoras de alambre que un extremo de alambre que va 

desde una de dichas partes  ¿receptoras de alambre a dicho suje­

tador se hall  3 en alineación ve r t ió  al substancial oon el siem­

bre ene rodea a dicho art íoulo a ser atado

19.- fn a  maquina atad ora de alanbre.

Tal y como se hn descr ito  en l a  líe mor ia  que ayiteoe-

19
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de represen tado en ios  dibnjoa que st; a.co.'npai'iac y con loa 

finas que se han aspao í i icado.

hstahemoria  consta de veinte hojas esc r i tas  por 

una so la  cara.

Hadrid, 2  3 D / C. 194&

Ch/, 20
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