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MEMORIA DESCRIPTIVA
parA solicitar

&T Bf TE DE ir v

B S P &L F A

por VEIrTE afios

a nombre de Eiy ADOI ORES IRVOP, de nacionalidad norte ameri-
caia, residente en 1.155 Jones Street, San Francisco, Cali-

fornia, Estados Unidos de “jnerica,, por.

T?r A Me™LIIFA ATADG-RA DE Al AVBRE" .-

El presente invento se relaciona cor magquinas ata*
doras o ayudadoras de alatnbre, y se reliare mas psrticul ar-
asnte a mejoras en maquinas atad oras de alambre del tipo nti<.
lizado parapetar una cinta o un alambre playo alrededor de
una caja, un paquete, W« envoltorio u otro objeto similar.

El presente invento se relaciona con una maquina

atadorn de alambra que ir cluye una rueda dentada retorcedora
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de s1lgubre y medioe para hacer girer s 1s rueds dertadsm de
Denera de retorcer corjupntan®nté s varigs sl embres dé man@
T&a de tormaer up nudo, meédios para Cortar los extromos de 1o0s
al subres queé hsn Sido copjuntamer td re torcidoes para formar
“r nudo y gue couprendén un® piéza que tiene @ 10 mepos 4o
partes reoeptoras de alanbr® y une pi®za que tiene uns Sole
PErte receplore de alambre dispuéstw® 1pdo a 1ado e 1w Ve
Cludad d¢ cada @xtremo de lu rueda dentsda retorcedora, y
MOGlo8 pars mover & una 09 188 piezas er relgacidn con su
Pi®za vecira pars prodvcir entre ellws ur efeato de tijeras,
@s8terdo dispuests vre de 152 partes receptorams de alambre
@ tsl uerere con respecto & 1& otra parte y a 1s paerte idni-
Ca receptors de alsmbre que, &l SuiTir las pieza® un movi-
niento metuewer e relstivo, €1 alambreé dispuesto én ls primé-
ra parte es cocrtado pero ro 1o @8 €1 &8l smbre dispresto ren
la séurda parte,

i1 preserte inventd provee ademas ups magvins ate-
dora d¢ slambre gue ipcluye WSdio8 para porér tenso & up el &
bré, Gue comprepden ur braz0 capsu dé ser lateralmérte movido.
cor respeocto a la macuinm y medios Gapacés de mover &l brazo, .
ur. SUJé tador pars alambre plaro sosténido por el braze y q'l.zﬁ-'
conprér i@ up disco morntado 4¢ ngers veriicsl, excéntrics iy
oaciléble que tlene uap g svperficie sujetadoryg de =zlambre dis-
puest-a 280bre tng parte del brazo; medioe el1asticos rara obli-_
ger 8l disco m eptrar er cortacto cor la parte del brezg, ¥y |
medios sostéridos por el brazo capaces d& restrirgir ¢l movi-
mientd 1 =steral dél alambre con resypecto s 1y superficie de

s

snjecion del disco.

-
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N veces resr 1la deseable star o sajet™r a ios pa-
fletes cor una cinta o un al ambrs pi ~jo, “n logar da emplear
si alambra redondo habitual, por ejemplo cuando se ;asea evi-
*a? que se corte un material relativamente blando con ei que
puede estar fabricado un recipiente.

La finalidad dei presente invento es proveer
RRa -aaquin”™ para ajustar y aserrar una cinta o un alambr*
Plano alrededor de una caja c¢ otro objeto similar, y cortar
los entremos del alambre una vez oompletado ei nodo. Son
finalidades mas especificas dei invento las de prosear medios
Para cortar ios extremos del alambre plano luego de comple-
tado ei nudo; y proveer medios sujetadores para ajustar el
alambre plano y mantenerlo tenso durarte la formacion del
nudo. otrat finalidad dei invento es la de proveer una
maquina dei tipo mencionado que sea portatil, de operacion
sencilla, de manufactura relativamente econdmica y de cons-
troccion fuerte.

Otras finalidades y vert “s dei invento resulta-
ran evidentes al hacerse referencia ala memoria deeoriptjLVa
y 7os dibujos adjuntos, en los que las partes correspondien-

~ t las diversas figuras estdn indicados cor caracteres
similares

~E los dibujos.

ha figura 1 es una alzada lateral de una maquina
p etii p”ra atar alambie que incorpora los principios del

invento.

figura i es una vista superior en planta da la
misma.
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18 fimura 3 es un® @lzad'a amterior de 1an mismy

maguinae,
va fignra 4 ©8 ara Vista €r Corte tomada Sobre 14
,x ¥ 1{pea 4.4 4 1lp figara o.
; . 5 ‘ 1a figura 5 es ure Vieta @ corte tomada Sobre 3,
1{ree b5-5 a¢ la figora 1.
La Tigera 6 @9 una Vieta Or corte tomada sobre 3.
{ 1{rea 6.6 d¢ ls figura 3.
‘ 18 figura 7 es m?-a ‘fiﬂa &r corte tomsda sghre 1a
10 13':!:30; 7.7 4@ 1y figura 3,
18 figura 8 ea ura Viets parcial ér. cort® tomads
‘ sobre 1a 1inem 8-8 de 1g figura B.
: | 1a figura 9 es urp Vi8ta €n corte tomsds eobre 1
i 1irea 9.9 de lp firura 6.
i ) 15 1a figure 10 es vro Vieta 48 188 piezaes cortadoras
401 =nlambre, las pieénas de guia y i1r Toedn dentada retorcedo-
ra, Cop 1u6 plezas separgdse ovtre si, ' |
1a figura 11 es nr® slzade anterior, psrciaimente
en corte,que muestra a 1ps pi®zas cortadorss y 80 j6 tadaras,
2 Ta figura 12 eg urs &lzeda antérior 8imilsar g 1a
figura 11, poro antes de 1a formacion del rudo del a]ambre ‘
y d¢ la splicacidy @@ upng tér9idn a este,
; la figure 13 es ora Vista, con 18P partes sepsra-
. - ds8 entre of g cng disposicior modificeds A lgs piezg
26 cortadoras y 34 rocda depteda re torcedora del al ambral.

la figore 14 @s ura vietg, cor 18° partes separsdas

enwre sf, ge otre diSposicior modificada ° 188 pje-as cortsa ;
aors® v 1a ruega dentsda rpe torcedora del &l smbre, ;
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La raaquir n p'-~de comprender, por ejemplo, ana es-
tructura de tipo conocido que consiste, ep general, en una
herramienta portatil construida de marera de poder descansar
sobre un paquete a otro objeto similar 3 ser envuelto, y pro-
vista con medios para poner tenso a un alambre alrededor del
paquete, medica para retorcer ei alambre de nodo de formar un
nudo, i nc-dios para recortar loa extremos del alambra que so-
brepasan ei nudo, y una sola palanca de operacion. HL aleja-
miento de la palanca desde su posicién normal sirve para poner
tenso al alambre, y su movimiento en ei sentido inverso sirve
para atar al alambre y recortar aos partes terminales.

Segun se ha mencionado, el presente invento compren-
de esencialmente mejoras en el redio sujetador dei alambre
adaptado para Sujetar alambre mientras “ete es puesto bajo
tension, y en ei medio para recortar las partes terminales
del alambre luego de haberse completado & nudo, considera-
do que el presen te irvento se relaciona oor maquinas para
atar un alambre pisro y habitualmente de espesor reiativa-
jaerte escalo, a diferet cia gei habitual Alambre redondo,

le maquina comprende una manija operadora 3, adap-
tada para ser adeia-tada desde la posicion neutra indicada

en la figura i hacia ei extremo de at~damiento de lamaqaina,

indicado en general coi ' tn ..
9 A letra A, movimiento de ade-
lanto de la Mriic 5 L* .
Js provoca la rotaciéon de lava. 3 en ei

santido indicado por 1, -m N ;
N flecha (figura 1), oaus”™do asi el

desda | . Nl . .
,amaq-lna de 10s brazos oscilabies

oy 6, lo gk hace cus

alejamiento lateral

' °"ardo ei alambre eet4 adecuadamente

ubicado en la macuin. et*. .
" &te alambre sea puesto en tension
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alrededor dey paquete g ser atado.  El movimiento de la
manjak en ei sentido inverso, es decir, de mocera de ale-
jarse dei extremo A de lo méquina hacia Imposicién neutra
(figura i), causa la rotacion de ia rueda dentada 7 en el
sentido de las flechas (figura 1), lo que imparte a su vez
on movimiento giratorio a la rueda dentada s retorcedora del
alambre gue se halla provista con una ranura 9 para alojar
si alambre cor lo que, cuando ei alambre esta adecuadamente
"lojado en la maquina, se provoca le formaciéon del rudo,

ia continuacién dei movimiento de in manija 2 hacia la posi-
cion indicada #n lirias de puntos en i”s figuras 1 y 7 hace
funcionar ei n”~dio cortador.

Loa elementos y las funciones que se han descripto
pertenecen a construcciones yg conocidas. A continuacién
se describiran de m.-ror* mas particular los medios sujetado-
res y cortadores que comprender ei presente invento.

los medios sujetadores dei alambre oomprenden un
sujetador izquierdo, indicado en general cor si numero 21,

y un sujetador derecho, indicado en general con ei numero 22,
respectivamente sostenidos por los brazos 5y 6, Cada uno
de ios sujetadores 21 y 22 comprende un disco mutilado 23
montado de marera osciigble y exoertrioa, tal como se indica
con el rn~ro 24, en ei extremo libre de cada brazo 5 vy 6.
las periferias de los discos estan extriadas, segun ae itdica
con el numero 25, para tomar y sujetar al alambre plano contra,
el lecho, indicado en general oou ei numero 26, de dichos bra
38 5y 6, seg,-r se irdica & las figuras 11 y 12. El le-

oho 26 que se halla dispuesto por debajo del sujetador 21
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tiene de preferencia pequen”™ concavidad, tal como la
indicada cor el numero 37, para garantizar una sujecion mas
fcerte y facil del al ambre. Se provea ae preferencia un
resorte tensor 28 para obligar a los sujetadores a'que man-
tengan normalmente uns posiciéon cerrada o de sajeoion.
Preferiblemente ae provee un perno ascendente 29 sobre ei
lecho dispuesto por debajo dei sujetador 21, estando este
perro separado de la pared vertical 31 dei brazo a la que se
halla unido ei disco, a fin de evitar ur moviMdeuto lateral
dei alambre con respecto a la superficie da sujecion 26.

Kl lacho 26 ubicado por debajo del sujetador 22
esta preferiblemente i- eli- ado, tal como se indica con el
ndamero 32, a lir de permitir que se pueda ubicar facilmente
al alambre en ia posiciébn necesaria para su sujecion. pre—
feribie“nte se provee una pal anca 33, provista con ur.a mues-
ca y sujeta de msner* osciiabie ala pared vertios 31 del
brazo 6, para evitar si alambre se separe lateralmente
de la superficie de Sujecion 25. La palanca 33 puede estar
provista con medios de resorte para empujar a dicha palanca
hacia la posicion de retencion del alambre cue se indica en
la figura 1, y el extremo anterior de is pal sr-ca puede e9tar
Inclinado, tal como se indica con ei numero 36, para permitir
que el alambre se deslice por sobre ei mismo al interior de
la muesca ouardo es movido lateralaBnte contra este extremo.

El medio cortador del alambre comprende cuohilias
moviles, ir dicadas & (~neral cot los runeros 41 y 42 vy
respectivamente ubicadas por afuera y por adentro de guias

fijas 43 y 44 colocadas en los extremos de ig rueda dentad!*
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N\ ) . , .
retorcedor a Se Uustr 5 5 1a cachina mévil 41 como pro,

vista cor, ranura 45 receptora de alambre, suprior y
dativamente angosta, y una ranura similar inferior 46, mien-
trae que se maestra a la guia fija vecina 43 como provista
con tme ranura 47 receptor de alambre, inclic-ada y reiati-
v~nente profunda. La cuchilla 42 se halla provista con
oca r.rurs 48, inclinada y relativamente profunda, similar
a la de la guia 43, y la guia vecina 44 se halla, provista
con ranuras inferiores y superiores 49 y 50, similares a
las de ip cuchilla 41. se notara que las piezas, ya sea
la enchina ola guia, que estan provistas con dos ranuras
0 partes receptoras de alambre, se hallan dispuestas por
foera de las piezas que poseen una sola ranura.

las enchillas 41 y 42 se hallan montadas de ma-
nera osciiabie con respecto ala armazén de la maquine y las
guias fijas 43y 44, vy se hallar provistas con los pernos
lateralmente sobresalientes 52 los que estan fijados a sn
vez ai resorte helicoidal 33 unido a los lébulos rigidos

54 sujetos al armazon de la maguina. Los resortes 53 op*.

.ran normalmente para hacer ocupar la posicién abierta o re.

ceptorade alambre alas cuchillad, que es laque se indica
en liceas enteras 6y las figuras 1y 7. Se verda que las

cuchillas eetar provistas coc p~r&sa golpeadores 55 adapta-
das pare apoyarse contra las salientes 56 del extremo osci-
larte inferior de i'‘a manija 2. las figur&s i y 7 muestran
que ei movimiento de i<c m”~ija 2 hacin la posiciéor ilustrada
cor lineas de puntos hara desplazar ala cuchilla 42 hacia

la posicion de corte,-también mostrada cor lineas de puntos,

I'a ouchilla 41 se mueve de macera similar.
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Sa verd que, en su posicion no”~"~* la ranura i~fe-

yior, 46 de ia cuchilla 41 esta scbstaucialment* el mismo
pliRr<o horizonte que ei iordo de la ranura la go™-s fi-
ja 43. ia parte superior de la ranura 48 de i™ cuchilla
42 39 halla, $r su posicién aormal, substarciaim&nte ai
mismo pla”o horizontal que pg ra,ura superior 49de la guia
fijad4. m desear so dei”™s cuchillas 41 y 42 conres.

p&cto a las guias 43 y 44 causa la produccién de un efecto
cortador de tijera entre i&&% ranuras 46 y 47 por una parte
y las rar-uras 4g y 4% por ~ otra. se produce ningun
efecto de corte ertre las ranuras 45 y 47 y entre las runa,
ras 48 y 60 debido ala ubicacién relativa de dichas ranuras
y a que las cuchillas moéviles quedee restringidas en su movi-
miento oscilatorio al golpear sos seperficies inferiores con-
tra la base del armazén deia maquina o de algunaotra mane-
ra adecuada, cor lo que ei movimientode oscilacion de las
cuchillas qu~da limitado pura evitar que la parte superior
de la rar.ura 46 descienda hasta el panto de sobrepasar ei
pifano horizontal del fondo de la ranura 47 y para evitar que
la parte.- superior de ranura 50 descienda hasta el punto
de soprepassr el plano horizontal del fondo de la ranura 48.
Durarte su operacion, la maquina, es cor veniente,
mente colocada de la jjlanera habitual sobre un paquete B a ser
atado. Haciendo referencia alas figuras 11 y 12, el ex-
tremo de un alambre pl~-0 61 es inserto bajo el disco 23 dei
sujetador 21 y el sujetador ejerce una accién compresora
contradi alambre parp sujetarlo soltabiemente en su posi-

ciéon. TU alambre es pasado entonces por la rarara inferior
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46 de la cuchilla 41, 1* w r s 47 de la guia 43,1. rar'-ra
9 de 1. raed, d.ttad. 8, ja rsrera 46 de 1. cuchilla 42. la
rar.cra SO de i . guia 44, le.s. alrededor dei paquete g, lue-
go por la w ra smerior 45 de la cuchilla 41, la rarur.
47, i* ranura 9 donde ss entreoruz”, la ranurp 48 de la co-
china 42, la rararp 49 de la 32i8 44 y luego por debajo del
disco 23 dei sujetador 22 donde es sujetado y sostenido ec
su posicion.

Se comprenderte pueden usarse diversas disposi-
ciones de cuchillas y guiae para obtener ei necesario efec-
to de tijera a fin de recortar los extremos del alambre lue-
go de la coifecoior. del nudo. Fo™ ejemplo, en 1~ figura
13 las cuchillas mdviles 70 pueden estar dispuestas er la
posicién mas proxima al sujetador (no ilustrado) y cada una

puede hallarse provista con 'na sola parte 71 receptora del
alambre, mientras que las piezas fijas vecinas 72, colocadas
por adentro de las cuchillas, se hallan provistas con una
pluralidad de ranuras 74 y 75 dispuestas de tal marera
gue un movimien to relativo entre ig$ cuchillas y la pieza
figa corta ei alambre dispuesto en una de las ranuras 74
re asptoras de alambre ge dicha guia pero no corta a un aiam*
bre dispuesto en otra ranura 75 de dicha guia fija; o,
sengK, se muestra en la figura 14, las cuchillas moéviles 81
pueden ~star provistas con sendas pluralidades de ranuras
bS y 64 46 el.,bre y I.. g,in fij.. &- cor. ,r..
6. 1. 86, e.t&d. 4i.pue.ta6 4. marera

qu. -r moviuiierto rei.tpyQ eptre .11.. canse al corte d.i
alai.br. aiapu.ato .. ora ra-.ra 83 de cada cuchilla p.ro co

del alebré 4i.p,.st. .a ,tr. ratir.

io
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Coerd0 ls nerija 8 es 896 Ler tadg hacim 61 ©Xtremo

atedor 4 de la méguirs, 108 brmzes 5 y g oscilar latersl

merte desde €sta (figura 11 ¥y 1{reans ge purntos ey 1g figura

- 4), porierdo bajo tersidn sl almmbre dispuesto sirededor del

4

pacoe te B, Coardo 18 menijm 2 eg MOVida en €1 sentido opues
to hacia su posicior rormel mostreda cor ){reas eptorass en B
la ficura 1, gira 1e roeda d6r tgdg 8 retoraedors gjeil a'lémbre.
retoreiendo asi cos jurtePrt@ 8 los extremes del al ambré pars
formar ur ruodo (figura 11). Cospdo 18 mgr ije es ‘movidu ha-
cis la posicior mostrada con 1{regs ge puntos (£iguras 1 3 7),
1s8 cachilla® 4-.1 y 42 8or obligadgs por 1s preaidn e 1as
salientes 5§ a cortal 108 €xtréemos ge) al anbre, couplétado
asi o1 rndo,

90 observara qu® 86 1lustrs &l syjetsdor 21 montado
ér érgulo oblicuo oor TSpeCto Bl 8j6 de rotsoidn de 1a rueds
dor tada 8. A Ve0es 68 proferible mortyr 86 on un argulo
similer &l Sujétnpdor 28 a fir d® facilitsp 1a colocscion 361
al gmbre er la posicidr &% Suj0Cidn o parp evitar que se doble
lg purta 021 al aubre 8l Volver €1 brszo g ala posiciéu €=
trp mostrade cor 1ireas ertérws ér 1 fipnra “: Adem#s,
se versn cré lga snperficie irferior dej 8 2o tador 22 se halla
er vr plreo horizortal Qué COrTeSronde s:hstercisimente con
6] de 1 rarura superior 49 de la pig 44'.

Segin se ha dicho maS erriba, ey presente irvento
reside er ln provisiér; de medio® mejorsdos para sujetar y
sostepér dr al ambre plawo, ©8 d6cir, 1os gyietadores Bl y 22;
y, tembifr, e 1s ~roVisién 48 W9Gios narw cortar 108 extre

mos de ur &l smbre pian® slr cortel les perges del al anbre@ gue

- 11 -

&
$
¥
i
3
i
7
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rodegn sl paguete, 7o mélodos artérliormerte cor ocidos

P ar

Ja]

L Lal y coriol sl gubre redordo ro sor ntilinables coo
I‘&Spu Gto A 103 algubres 3‘_";8[; 08’,

lileniras 8¢ ha déseripto el irverto en forma m&s O
ey og detallata pars fires de claridsd de iustraciér.}, & jem-
plo y deserij;:cio'r;, o8 exErtos ér la matéria eo:;pré!néérén
Gue prouer eleclvarse diversos cambios er 1lg diSP:xsicién e e
Crip ty sir operlsree €] alcsroe® de¢ 158 réeivi; diczeciores sd.-

Jurtse,

1.08 prrtog de inver Ci(;i" nTOpia ¥y rueve Cue ge plee
s8rten nare Qué svar objeto de wsta Putepte d& Invercior ep
Lepaus, -or VLI'.L afios, sor los siguiertes;

1.,‘ L?'r.'a mé,:;; it e atedora 4® al ambre que ircluye upa
rueda der tada retorcedora de¢ ol anbre y medios para hscer girar
8 la rueds der teda de msrere de retorc®r conjuntamfnte s varios
al nubres de mar®rse 4@ Lloraar ur r1do,m6dios psrae cortar los ©x-
tremos e los slaanbres cue har sido corjunt gmer te re torcidosg
pars ilormar uc t’:bdb J Cue comprérdér Urm pléns gque tiere s g
weyoe dos parte @ récéptorss de olmmbr® y urg pleza que tiew
6@ urg sols perle® receptora de el mubre di'epu;es t88 1 gdo
5 ledo ér 1o vecirded d6 cads extremo de 1s rreda deptsdm ro.
torcedorg, y medios rere @over & ur s ® dichas .p‘iﬁzas én re.

lacidr cor st pileza vecira pars producid ertre ellas ur efecto
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de tijera, estardo disruest-a. jic, A de dichas partee receptoras
de aiafubre de tal manera cor reapretd a la otra parte y & la
parte Unica receptora ¢e alambre que, al sufrir las piezas un
movimiento mutuamente relativo, el alambre dispuesto en la
primera parte es cortado pero r-o lo *9 el alambre dispuesto
<&, | asegaud a parte .
hn a maquin a 6e acuerdo cor la reivirdicad”™ SB

la reivindicacion 1, en la que ios medios para cortar ios ex-
tremos dei alambre coUH?rer.den alo menos dos piezas cada opa
de las cuales tiene una pai'te superior y opa parte inferior
para recibir & alampe y a lo net os dos piezas cada una de
las cuales tiene ™ ~ ”“anos ora parte receptora de alambre,
estando dichas piezas dispuestas en pares de marera cae upa
pieza ene tiene dos partes receptoras de alambre esta dispues-
ta al in.do de ora pieza que tie”e uwna sola parte receptora

alambre y 6p proximidad de extremos opuestos de dicha

creedora, y medios capaces de provocar oa

movimiento reiativ. entre cada pieza de cada uno de dichos ps-

P ss, estando dispuestas de tal marera &ntro si las
partes recs-"N.-tT.. "

~Kfibra 4, aiohaa piezas qtije ei 'atanbra
aispu.st, te.
tiene wn . .
Pluralidad .o o5 a5 ra,rtej

66 .i MMbE. di.pa.at.
d. dicha i otra parts receptora de alan”™bre

pto’ra de alambre de una riera Qe

s es cortado pero no lo

H 1 H H *
Eerte relativo' dichas Piezas nn. movimiento mutna

U a mar;

nir de r.cue .. . ;.

ivi i . ) 0o cot la reivir dic aéad-'
a,areivirdic ador i ¢ 2* _

cae tiene

capaces de ’\7
asCer Mmover A (ichas cuchillas,teniendo

les, medios "r par de cuchillas movi-
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era dichas cuchilles! un per de partes receptoras de alam-
bre vertical.mente separadas entre si, Yy un par de peias, te-
rier6o ora de dichas guias un par de partee receptoras de
alambre v&rticalmé&r te separadas entre si y ubicadas en la ve-
cindad de ora de dichas guias y estando la otra de dichas cu-
chillas ubicada & la proximidad de lo. otra de dichas guias,
estando disprestas de tal manera entre si las partes recepto-
ras de arembre de las guias y Ins cuchillas que el alambra
dispuesto en una parte receptora de alambre de una pieza que
tiene una -moralidad de estas partes es cortado pero no loes
el al -ubre cispuesto en otra parte receptora de alambre de
dicha pi<=2a al moverse dicha cuchilla mévil cor respecto &
una guia vecir a.

4.- Una maquina de acuerdo cor la reivindicada
en la reivir dicacion 1, en iy que las piezas ene tienen a lo
mr-nos dos partas receptoras de alambre estd- dispuestas por
ibera de dichas piezas que tienen una sola parte receptora
de al ambre .

5.- ic a maquina de acuerdo cor la reivindicada en
la reivindicacién 1, 6r ii, que las piezas que tienen alo n&
uos dos -.artes receptoras de nlanbre estar dispuestas por
adentro de las piezas gne tienen era. sola parte receptora de
al ambre .

6.- Una maquina de acuerdo cor ia reivin dioada en
la reivindic.acion 1, que ccnYen-¢e medios para cortar los ex-
tremos de dichos al ambree conjuntamente retorcidos para : or-
inar un rudo, que comprende un var de piezas dispuestas lado a

lado en la v~ciidac de cada extremo de dicha rueda dentada
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retorcedora, er a pluralidad de partes receptoras de Cambra
provistas en oca pieza de cada par y a lo menos ana parte
receptora de alambre provista en la otra pi~a de oada par,
Petardo a lo rienos una parte receptora de alambre de oada
poseedora de ur pluralidad de tatas partes dispuesta
de marera de recibir una parte de mr- al ambre cae rodea a sn
objeto a ser at™do y estando dispuesta otra parte receptora
de al ambre de esta pieza de marera de recibir una parte de
dicho alambre er. la proximidad de nr extremo del mismo a ser
cortado, y jnecios capaces de producir un jmovimiento de dicha
pieza de un par de piezas de modo de prodecir un efecto de
tijera entre el par para cortar el alambre en la proximidad
de uno de sos extremos pero no a dicha parte del alambre que

rodea a un objeto a sor atado.

Una mact ir a ¢je acrerdo cor | a reivindicads
en la indicacién i, que comprende medios para cortar los
extremos de dichos alambres conjuntamente arrollados para for
mar* ;r rudo, que comprenden una pjieza rué tiene una. plurali-
dad de partes vertioalmSfte separadas receptoras de alambre
y *.-a P/ roe tices j~a sola p:-.rte receptora de alambre
dispuestas lado a lado en i,n vecirdad de cada extremo de di-
cha rueda dentada retorcedora, estando una parte receptora
ge alambre de ip pieza, que tiene una pluralidad de estas par-

tes ”~isyueota de manera de recibir un extremo de un alambre

N
a ser cortado, esti”d, otra parte receptor* de al atabre de di-

. . A
cha pieza que tiene un pluralidad de estas partes dispuesta

de manera de recibir
ui-a parte de alambre que rodea a un ar-

ticulo a Svr aEado v . . .
atano, y medios para mover a una de dichas piezas

15 -
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¥0 g unwe pilezn vecirg pars producir ur eiecto de ty.

Jjera ey ire anbes, estardo dispuestgs dé tsal Masers dichs? pie.

“e8 Gue, a1 producirse ur movimierto mutusmer te relative de a5

Chag DiQZBBg br extremo 0] plammbre diapﬁesto ern unsg parte re.

obptora del 8] mmbre seg cortqdo y €1 &8l smbre dispu99to én 1g

parte veox_rxa recoeptory d91 a1l ombre po 88w COrtadp.,

8.-. Vira maouir fa de pcuerdo cor 1s reivn dicads en

ls rejvy, dicecios 1, 9p 1a coe 1a rgeda dertada rotorced ars

esta.provistq cor ura rerurs lorgitudir sl Teceptora de¢ alsmbre

adept sd g TSl'a retorcer o ar1 ollar conjuntamérte a verios alagm.

bresa DETEH *ormax arn nudo.

9" Uba aaquir s 46 scuwrdo OOG la reivindicads en

la toivir dicacidn By @1 1@ que i1ne parté® receptoras de al
br® provistes er dichas pleze® 8stdr r ormslmer t6 mbicadss On
BLbstarcialueyr te ) ismo plaro horizoutsl qué la Tsnure ]ona

gltudir sl provista 6r 1, rveda der tads rotorce dora,

10.-  TUre wdquir o stadora de 8l Ambre que ircinye
medios pura por®T & tr al zmbre bajo térsidr que iy clugen ve
b'az0 lateralment® movible cor respecto a dichs mAqQuing y me -
dios pera haecer mover 4 dicho brazo, vn Scjétador para al ambre

plano 8osterido ror dicho breze y que conprerd® un disco o05Cia

1nble y mortedo 348 asrevs vertical y ©xcSrtrica que tiere una
superfici® suletelora de gl smbre disypuesty sobre upns purte de
dicho braze, medios elisticos pare obligsr m1 diSco g er trar
en cortacto cor dicha parte ael brazo, y medios Sostepidos por
6l brszo para limitar e) movimiento istvrsy ael &l snbre con
respecto & la supérlicie de¢ sujecidn del disco;

1i . Ung méquiz,;a de scuevao Cor. 1a Yeivirdicads én

- 16




18 1€ 1vicdioscidn 10, ¢n 1+ Qﬂllgtﬁiéaiﬁ:e%iorados er 41~

i '.' B & 5 ¢ - . .
§lu0 tETMir 0 Comprerder. medios de op@, tal Como yor ©jemplo

ur P roo,

- ‘

1o~ Tranméguirs de poperdo cor le reivipdicada

<

-On 12 reivirdicacidr 10, que ircigye urs roeda dor tada retore
cedors de sl ambre provistes cor py ranura 100gltrdinal Tecepe
tora de sl embre y medios pars hpcer givar a le rueda dértada
* de mseéra d6 retorcer conjur temerte n 108 extremos del al gme

bre 8 modo dv formar up nndo.

ey

10 13.- ina méﬂﬂib‘ a 3@ pegerde cor lm reivirdiocsdas

gp 198 reivipdicaciores 10 y 12, ep 1a cu@ dichs superficie

- sujétadora 86 halla rormsimer teé ep subStsaoiamlmerte €] mismo

placo horizortsl que dicha raurg jongitudinel ,
14,- Tre m—éqcair,a d@ generdo cor ls reivirdicsdas
. 15 ‘er la reivirdicacidn 10, ér 1a cue dicho disce comprepde up

disco mutil ado.

16,- Ura macuins de mouerdo con le reivirdiceds

ér. la I‘@iVit'diCBGiO’E: 10, e 14 cue dicko medio €1 4.‘:19‘3100 C oM

e - procde uvn resorte ter sor,

20 | 16'.- Uns maquing d@ geuerdo con 14 reivirdiceda
er 1n reivirdicaci or 10, qué tiere medios para Ccoriar 108 €Xe
trémos d@ dicho2 &al#mbres cor juntamerte retorcidos pars former
un nudo que comprérdén uvra piéza qué tiene una pwri® receptore
de plambrs y otrs pi®za Cue i6né nna ploral idad d6 pertes
verticelmer te sep=nredas réceptorgs de al anbre dispuestes iedo

x5
5 1ndo on ig proximidsd de cade extremo d¢ dicha rueds dertsda
retoroedory, medios pa¥ad mMOVer 8 ure de dichas plezas con ré&-
pecto 8 lm pivza Veolna para producir vp efecto de tijerg entre
- *r

\
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tos er, dichas pcrte. rsoertoras de ,!],nh”

.roei herir.,q.. g~h. d.

sancién r.o sen cortados y los alambres dispuestos & otras

¢a dichas partes re(;\edatté)ggg de flstnbrs sor cortadas al produ-

cirse un movimiento ire de .. .
gg 'nag dichas piezas cor respecto a ano

pieza veoin&.

! na muquird de aouerdo cor lo reivindicada
en la reivirdicaciar ~ n dichas partes receptoras de
alambre de dicha piez. comprenden ur a pluralidad de ranero
vertical mente sapeadas entra si y dicho superficie de saje,
cien s™ halla raramente en scebsta; cismente si mismo ,, 1" .
horizontal que una de diohas ranuras de dicha pieza provista
con una pluralidad de rieras, estado dispuestas de tal ma-
nera antis si las ra-urae y le superficie de sujecion que no
alambre que v& de -r3r~urn a dicho sujetador esta vertical-

mStte oliré ado oot, lapai'te dei alambre que rode”™ aun objeto
a ser atado.

ng.- he a magniro atadora de alambre de acuerdo
oot la iNivindicad&er cualquiera de ips reivindicaciones pre-
ceden tes, que comprende medios per* yorer tenso aun alambre
que comprenden un brazo que puede ser lateralmente movido con
respecto a dicha maquina y una rueda dentada retorcedora de
alambre provista con una ranura longitudinal receptora de alam-
bre y tedios para hacer girar * dicha rueda dentada y alejar
lateralmente al brazo de la maquina, medios ypra cortar loa

extremos de dichos alambres conjuntamente retorcidos para formar

- 18
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a& nodo comnrenden uns pieza que ti“re una pluralidad de
Partea vertical#;-, te separadas receptoras de ai ambre yun-a
pieza que tiene una parte receptora de alambre dispuestas la-
ao 3 lado en ip vecindad de cada extremo da dicha rueda deptar
da retorcedora, estat.do dispuest-auraparte receptora de alam-
bre de pieza que tieu,e una pluralidad de estas partes de
marera de recibir un extremo de un alambre a ser cortado, es-
tando dispuesta otra parte receptora de alambre de la pieza que
tiere uta pluralidad de estas partes de metiera cie recibir une
parte de un alambre que rodea a un artiopio a ser atado, medios
para mover a una de dichas piezas oon respecto a una pieza ve-
cina p)a,ra producir un efecto de tijera entre ambas, estando
disparatas de t.gi manera dichas piezas que, al producirse un
movimiento mutugnBnte relativo entre eniae, un extremo del alam-
bre dispuesto en una de dichas partes receptoras de alambre es
cortado pero no lo es un alambre dispuesto en una de dichas
partes vecinas receptoras de alebré, y un sujetador para su-
jetar alambre placo sostenido por dicho brazo, estando dis-
puestos de tal mgnera entre si dioho sujetador y dicha? par-
tes receptoras de alambre que un extremo de alambre que va
desde una de dichas partes ¢;receptoras de alambre a dicho suje-
tador se hall 3 en alineacion verti6o al substancial oon el siem-
bre ene rodea a dicho artioulo a ser atado

19.- fna maquina atad ora de alanbre.

Tal y como se hn descrito en la liemoria que ayiteoe-

19
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de represen tado en ios dibnjoa que st aco.npaiiac y con loa
finas que se han aspaoiiicado.

hstahemoria consta de veinte hojas escritas por
una sola cara.

Hadrid, 2 3 D/C.194&
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