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CERTIPFICADO
DE
ADICIDN

por PMEJORAS EN EL OBJETO DE LA PATENTE PRINCIPAL N¢ 181.238

pPor "Un nuevo sistema de arado del terreno ﬁor medio de elemen-
tos rotatorios penetrantes”, a favor de Don Ubaldo GATTI, de ne-
oionslided italians, residente en LIVORNO (Italia), 1, Via Rica= |
soli. |

MEMORIA DESCRIPTIVA

Bl presente certificado de adicién tiene por objeto méjoras
en ciertos dispositivos de la petente prinecipal n# 181.23%8 por
un nuevo sistema de arado_del terreno por medio de elementos ro-
tatorios penetrantes.

Segfin el texto de la patente principsal, la méquine comprende
érgenos rotato?ios 2 hélice, los cuales son movidos por medio de |

frboles verticales con oportunes parejas cdénicas. En dicho texto

se hé previsto esdemis medios para efectuar la elevacién de lds
érganos porte-utensilios, mediante rotaclones parael comienzo del%
trabajo y por transporte sobre el camino, o mediante traslacionesl
vertiocales para la regulaoidn de la profundidad, y también pam.

el ocmienzo del trabajo.
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El objeto del presente certificado de adicién lo oconstitu~
yen ulteriores perfecoionamientos en la realizacidén del invento.
Segin dichos perfeccionamientos, el movimiento ﬁel érbol central
es transmitido ocon parejas dentadas cénices, mediante un &rbol
5 horizontel y transverssl, & &rboles paralelos z los ejes de ro-—
tacibn de los utensilios, desde los ocucles el movimiento eslcoé
municado & 108 ejes de los oitados utensilios por medio de cade-~ °
.nas, oportunamente tensas. El 4rbol transversal esté montado so-
bre una envoltura (carter) constituido por una perte central y
10 dos pertes laterales independientes, a las ouales son solidaries
los brazos vertiocales de los utensilios, siendo dichas dos partes
leterales rotatorias independientemente sobre soportes coaxiales

oon el &rbol transversal para el movimiento; estendo previstos

.

medios para el mando de la rotacién de dichas dos porciones de

15 la envolturz portadoras de los utensilios. Los antedichos sopor—
tes son a su vez sostenidos por medio de un armazén o marco li-
gado & la méquing por medio de deslizadores verticeles, estando
previstos medios para el mando del deslizamiento de diocho arme~
fzdn 0 marco, con el f£fin de reguler la profundidad de la roza.

20 Los citados utensilios pueden ser realizados segin mna for-
ma en palas inclinadas, una o varias, resultando la tal forma
adecusda y sovre todo econémioa.

Pera obviar el 1hoonveniente de la irregularided en la pro-
fundided del trabajo, debida al hecho de que cada surco labrado

25 | ,por ocadz una de las hélioes est4 separsdo por una cfispide de te~

| rreno sélido, hey previstos medics adecuados, como ocuchillos, ©

golpeadores puntiagudos, o pedueﬁas rejas, u otros, que elgminan
tales trozos de terreno duro; pudiendo dichos medios ser porta-
dos en una forma oualquiera en la srmadura de los utensilios.

30 ) Es de considerar por otro lado, segin se veri seguidamente
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emplizmente expliocado, que la miquina en cuestifn puede ser sus-
ceptible de accionamiento con motores eléotricos oportunsmente
alimentados.

En los dibujos anexos de las dos léminas que acompafian a es~—
ta memoria se hi representado, a titulo de ejemplo no limitativo,
algunos oasos de reeslizacién prictica de los perfecoionamientos
que estaemos desoribiendo. En dichos dibujos,

Le fig. 12 representa una seccidn horizontal parcial del me-
canismo para el movimiento de los utensilios, hecha diocha seocién
e lo largo de la lfnea A=A de la fig. 28,

La fig. 28 es una secoidn vertical segin la lfnea guebrada
B-C-D-E de la fig. 18, '

Le fig. 38 es una seccidén vertioczl segln la lfnea F=F también

de la fig. 18, 4

La fig. 4% es una vista frontal del utensilio en hélice, Y

La fig. 5% es, en fin, una seocoidn transversal esquemétioa
del terreno labrado gegin el sistema propuesto.

Como se vé en el dibujo, en la parte posterior del vehfoulo
de transporte hay previstos, por lo menos, dos soportes 1 simé-
tricamente dispuestos, provistos de guias 2 vertiocales de desli-
zemiento y sobre dichos soportes 1 hay dispuesta una tueroa 3 o
rosce hembre, ouyo eje es paralelo &l de la gula 2. En la citada
tuerca se aloja un frbol 4 vertical, portador, rotante, de un ele—.
mento 5 o estribo que constituye rastra 6 des}izante sobre la
guia 2. Dichos elementos 5 dispuestos simétricamente respecto al
eje longitudinal B=C de simetrfa de la méquina, estén ligados en-
tre s{ por medio de traviesas tubulares 1+ Bn la extremidad de
le traviesa 7 superior hay fijados soportes para cojinetes 8 coa-
xieles con otros cojinetes 9 reoabadbs sobre los drganos 5. Sobre

estos soportes 8 y 9, en cada una de las partes de la méquina,
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puede rotar una envoltura (oarter) 10 adeocuadamente perfilade:
estas envolturas 10 se ligen con adecuados encastres anulares
1l & una porcidn central 12 de dicha envoltura o ocubierta, la
cual results no rotatoria, pero si direotamente ligada a la tra-
viesa tubular -7 (véase tambidén la fig. 22).

Dentro de la porcidan fije 12 de la envoltura o carter esté
coloocado, sobre cojinetes adecuados, el 4rbol 13 ligado con la
arandela 14 el érbol longitudineal de transmisién del movimiento
provisto de los aproplados medios de junte a lo Cardén. EL &r-
bol 13, por medio de la pareja cénica dentada 15, pone en rota-
oifén al &rpbol transversal 16 soportadao por adecuados cojinetes
interiormente a2 la envoltura 10 y ooaxialménte respecto a los
coJinetes B y 2.

Desde el 4rbol 16, mediente parejes dentadas obnicas 17-17
(dos en este sjemplo) es transmitido el movimiento a érboles
horizonteles y paralelos l8-18 dispuestos noéizontahmente en la
posicién de travajo, también estos montados sobre cojinetéé die-;
puestos dentro de spéndloes 19-19Y de la envoltura 1l0. ‘

Sobxre diochos 4rboles l& nay caladog pifiones dentados milti-
ples 20 sobre los cusales estéd enrrollada la cadens 21. La cade-
na encuentra alojamiento dentro de la parte de caja de los bra-
zos 22, obtenidos de fugién, en una o mas plezas, oon las envol-—i
turas 10, les cuales llevan, en el extremo inferior, &rboles 23
provistos de pifiones 24 para la cadena y de los utensilios a hé-
lice 25, que reciven por consiguiente el movimiento de los érbo-;
les 18 e través de la cadena 2l. ,

Los utensilios 25 & hélice (véanse figuras 2¢ y 48) estén |
constituidos por un nficleo central 26 al ouel vienen fijedas,
por ejemplo, oon soldadura; ousatro palas 27-27 de bordes para—

lelos oportunamente afilados, y terminadas en punta; dichas



10

15

20

25

30

186323

pelas planas estén dispuestes segin une inolinacién adeonada,
‘sea respecto al eje de :otacidn, sea respecto a la normel =l
eJe de rotacidén, hacia la parte posterior, como se v§ claramen—
te en el dibujo. Bn la parte anterior y centralmente el nvicleo
26 presenta una florecillsa 28 oon perfilado en losange y bordes
ligeramente inclinados.

Los brazos 22, que en la posiocién de trabajo resu}tan ver-
ticales y vueltos hacia abajo, son cuatro, en este ejemplo, sos-
tenidos dos & dos en las porciones 10 de la envoltura rotatoria,
y estén, siempre dos a dos, ligados entre sf por las traviesas
29-29, las ouales pueden ser oportunamente enganohadas, durante
el trabajo, al armezén del vehfoulo, para una mayor rigidez y
resistencia a los esfuerzos.

Dichos bragos 22 deben poder ser oportunamente giredos para
elevarlos durante el transporte sobre el camino. A tal f£in pue-
de ser previsto, solidariamente con cada una devlas ménsulas 5,
un sector dentado 30 sobre el oual engreana un pifion 31 soporta-
do por el 4rvol 32 empernado sobre apéndices 19-19 de la parte
rotatoria correspondiente 10 de la envoltura 10-12. Dicho &rbol
32 puede ser mandsado a mano mediente la oportuna manivela, pro-
vista eventualmente de Srgenos de Blocaje, o bién también mecéd-
nicamente por medio, por ejemplo, de pifiones 33 que engranan en
tornillos sinfin 34 caledos sobre los Arboles 18 movidos desde
el motor. En tal caso deberé estar previsto, ademéds de los Srga-
nos de bloocaje antedlichos, un embrague de dientes o a friceién,
no representado en el dibujo. La rotacién del 4rbol 32, acciona~
da de ocuslquier forma, provooe la rodadura del pifién 31 sobre el
sector, y la consiguiente elevacidn (o descenso) de los brazos
22 y rotaoiones de los elehentos 10 correspondientes en torno a

los pernos 8 y 9. Es olaro que cada uno de los Arboles 10 del

]
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sarter 10-12, y brazos respeotlvos 22, puede ser rotaio indepen- :

dientemente del otro, 10 gue, a veces, puede presentarse duran-—

teéla labor.

=

La regulaoidn de la profundidad se efectda mediante el des-
lizamiento verticsl de las iastras b respecto a los soportes 1
fijos al marco del vehfoulo motor. Dicho deslizamiento es provo-
cado imprimiendo una oportuna rotacién al perno fileteado 4, por
ejemplo, por medio de la rueda dentada 35 que engrana sobre un
tornillo sinffn 36 llevado en un £rbol horigzontal 37. Dicho Ar-
bol 37 puede ser accionado a'mano, por medio de la 6portuna mne.—
nivela, o bién también mecdnicamente, por ejemplo, mediante una
adecuada transmisién (no representada en el dibujo) de un Arbol
38 que engrana, por medio de acoplamiento de rueda dentada 39
y tornillo sinﬁin 40, con el érbol motor central 13, estando pre-
visto en tal oaso un embrague asf{ como, en 0zso necesario, un in-
versor del movimliento. Reguladé la posicién relativa entre las
rastra; 6 y gule:2, dichos 6rganos quedan inmovilizedos eatre sf
por medio de un freno a presién, accionado, en el ejemplo ilus- -
trado, por une leva 4l.

Le transmisién del movimiento al &rbol 13 es permitida en
virtud de las juntas a la Cardén previstas en las transmisiones
del motor, las ousles congienten la variaocién de inclinacién y ‘ﬂ
de longitud debida a la separacidn de las~rastrasg 6. '

Pare asegurar la tensién a las caavaus g;'esfé previsto un

pifién 42 al flanco de cada una de las cadenas, montado loco so—
i
bre un perno 43 que a su vez esti sostenido, excéntricsmente res-—

peoto el pifién, por cojinetes situados lateralmente a los brazos
22 porte—~utensilios, estando previstos medios pare variar la po-
sioidn angular de dichos pernos exointricos y regular asf, con

la aproximacidén 0 el alejamiento d?ﬂos pifiones 42, la tensién
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de la respectiva cadena 2l.

Los brazos 22 pueden llevar varios utenéilios a hélice su~-
perpuestos eventualmente situados longitudinelmente, para saumen—
tar la profunaided de la lavor (roza), siendo la trangmisién pa-
ra varios &rboles porta-utensilios realizada oon varimtes evi-
dentes y obvias en los drganos del ejemplo antes descrito. Como
tembién puede variar el nimero de brazos 22 y correspondientemen-
te la anchura del frente de labor. Puede preverse otros medios
para eleiminar las cotfispides 44 dejadas sobre el fondo del terre-
no labrado por los utensilios (véase especialmente la fig. 5%).

A tal fin, puede proveerse, ademés de la aproximecidén de los e-

' jes de los utensilios, con adecuados cuchillos 45 o pequefias re-

jes a guisa de golpsadores de punta, los cuales son soportados
en el armazfn rotatorio de la méguina, e interesando la zona 44
de terreno duro que resulta entre las secclones iabradas por ca~
da utensilio aislado.

Le méquina en cuestibén es susceptinle también de aplicaciones
de motores eléotricos para el accionamiento.

A tal £1in puede preverse, o una salimentacién directa con
oables eléctricos volantes, o bidn producida por grupo electré-
geno (de corriente contfnua o eiterna) acclonado por motor tér-
mico (de oombusti&n interna, mas especialmente) emplazado sobre
el vastidor transportavle. ElL avance de la méquina puede ser, en
tal caso, confiado a una tome de fuerza del citado motor témico,
o bién ocon motor eléotrico independiente, 1o cual resulte parti-
cularmente adecuszdo cuando el avance sea reelizado a resbalamien-
to mejor que sobre ruedas. Por otro lado deben preverse motores
eléotricog para cada uno de los utensilios rotanteé, 0 para cada
grupo de ejes. Los motores pueden ser aplicados a eje horizontal

(en lz posicidén de trabajo de los utensilios) con transmigiones
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por &rboles verticales o por cadena, combinade con oportunas re-
ducoiones; o también{dichos motores pueden ser dispuestos en eje
vertical, en substitucién y/o combinacidén con log &rboles verti-
cales de transmigién del movimiento a los utensilios sisledos.
Con una reaslizaocién como la ahora desorita se elimina la trans-
misién meodnica del movimiento del motor sobre el bastidor al
ermazén oscilante para los utensilios, y la funcibén de los 6rga-
nos de transmigién del 4rbol transversal sobre el ocual rueda di-
oho armazén; bastando a veoes los cables de alimentacién parz el
0 los motores de los utensilios.

El invento, dentro de su esencidlidzud, puede ser llevado a
la pr&ptioa en otras variantes distintas del ejemplo ilustrado
anteriormente, que s0lo se h& dado a t{tulo representativo pero
no limitetivo, asf que deberdn quedar asimismo protegidas todas
las modificaciones que no alteren las esenciales caracterfsticas
de este invento que nos ocupa, tanto en lo referente a la clase
de materiales que se empleen en los distintos Srganos, como en
lo que afecte a su tamafio y nimero de utensilios de trabajo, y
sug perfiles, formés y disposicién, y4 que todo ello entra dentro

de log lfmites del invento.

N O T A

Descrito el presente certificado de adicién a la patente
principel nf 181.238, se hace constar que la solioitud de regis-
tro se acoge a los oenefioios.de prioridad de la patente de adi-
cién italiana n? 30/18 depositada en Italia el 18 de Diociembre
de 1947, declarfndose como nuevas y de propia invencién las rei-

vindlceciones siguientes:
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l.~ Mejoras en el opjeto de la patente principal ne 181.238

|

por un nuevo sistema de arado del terreno por medio de elementos
rotatorios penetrantes, caracterizadas por el hecho de compren-

der un armazfén provisto de correderas deslizables oportunamente

sobre gulas verticales llevadas por el venfculo motor, siendo
dieho armazén solidario con la parte centrsl de una envoltura
o certer, cuyas partes laterales estén dispuestas para rétacién

sovre el oltado armszzén, y provistas de brazos porta-utensilios,

et re e 4 ot et oo

estando previsto un &rbol transversal para la transmisibn del
movimiento a los &rovoles longitudinales ligados a los &rvoles
porta—utensilios mediante cadenas, y estando también previstos
medios para el manao de la rotacidén, iguslmente independiente,
de las partes laterales de la envoltura (carter) y para el des-
lizamiento del armazén sobre las guias del venfculo motor.

2.- Nejoras, segin se reivindica en la 1, caracterizadas
por el hecho de comprender un armazén constituido por estribos
provistos de oorrederas deslizables sobre gulas verticales so-
lidarias del vehiculo motor, estando dichos estribos ligados
por traviesas y siendo todo apto para soportar una envolturs
(caxrter) en varios trozos,tijos y rotatorios respecto al ocitado
armazén.

3¢~ Mejoras, segin se reivindice en la 2, caracterizades per,
el haecho de comprender, para el mando del deslizamiento, un Sy~
bol fileteado, llevadb,por ejemplq,por}el armazdén,y oportunamen-—
te mandado a mano ¢ mecdnicamente por el motor a través de ade~
cuadas parejas de transmisiones y embragues, engranado con una
tuerca solidaria, por ejemplo,de la ménsula que lleva la.guia
solidaria al venhfoulo motor, habiendo previstos medics para fi-
jar en la posicién deseada a la corredera con regpecto a la guia

respectiva.
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rizadas por el hecho de comprender una envoltuxa (o carter), ocons-~
tituido por una parte central fija al armazén y dos porciones la-
terales rotando independientemsnte sobre adecuados oojinetee del
citado armazén, y coneotadas mediente encastres anuleres a la par-
te centrel, estando provistas, dlichas poroibnes laterales,.de &a-
péndices y brazos porta-utensilios, estaﬁdo alojados en el inte-
rior de la citada envoltura (ocarter) los 6rganos de transmisién
del movimiento.

5.~ Mejoras, segin lo reivindicado precedentemente, en las
gque, la envoltura (carter) reivindicada en la 4, estd caracteri-
zada por el hecho de comprender, en la parte central, un &rbol
ligado al A&rvbol central motor, asf como un Arbol transverssl co-
axial oon los_oojinetes sobre los cudl es rotan las porciones le-~
terales de la envoltura (carter) ocitado, habiendo previstas pa—
rejas dentadas obnicas para la transﬁisidn del movimiento al &r-
bol transversasl y de este a_léauérbbbeg;xongﬁtﬁdihalasuélnjadosv
en 1los epéndices solidarios & las poroiones rotatories de la en-
voltura (carter). |

6.~ Mejoras, segin 1o reivindicado precedentemente, caracte-
rizadas por el hecho de comprender cadenas para la transmisién
del movimiento de los érboles'longitudinalea a los &rboles porta—
utensilios, estendo dichas cadenas'elojadas‘dentro de 1oa.brazos
en cavidades solidarias a las porociones rotatorias de la envoltu~
ra, estando previstos medios para asegurar la tensién necesaris’
e esas cadenas.

7.~ Mojoras, segin lo reivindiéado precedentemente, en espe~-
cial en la 6, en 1a§ que los medios pare asegurar la tensién a
las cadenas esten caraoterizados por oomprender, para cada cade—

na, un pifién montado lovo en un perno dispuesto excentricamente
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aobre adeouados oo’inetes reocabados en los brazos portqputensi-
lios, habiendo previstos medioes para rotar y para fiJar dicho
perno en posicidn oportuna, a £In de obtener la tensidn de las
cadenas correspondientes oon la dispoasiecién del pifién respeotiwo.

8.~ MejJoras, segin lo reivindiocado precedentemente, en las
que, las patrtes rotatorias de la envoltura (carter) estén carac-
terizadas pér el hecho de comprender, cada una, medios aptos pa~
ra mandar la rotacién, pudiendo diohos medios estar constituidos
por un sector dentado soportadio por el correspondiente estribo
del armazén deslizable verticalmente, y sobre cuyo sector se en-
grana un pifién llevado sobre un &rbol situado en la poreién ro-
tatoria de la envoltura, y movido dicho &rbol a mano o bién por
oportunas juntas y parejas dentadas recibliendo el‘movimiento de
los érboles. ’

9.~ Mejoras, seg-ln se reivindica precedentemente, en las que,
log utensilios rotatorios estén caracterizados por el hecho de
estar oconstituidos por un ndocleo central con une, o mas, palas
terminadas en punta, y con bordes parelelos, o casf, y afilados,
dispuestas diohas palas oportunemente inclinadas respecto al eje
de roteoién, y hacia atrés, respeoto & la normal al eje de rota-
cién, estando previste anteriormente al ndcleo central una flore-
cille o 2leta en losange con bbrdes ligerumente inclinados.

10.- Mejoras, segin lo reivindicado precedentemente, caracte-
rizadaes por el hecho de comprender, medios, oual cuchillos, rejas
o0 golpeadores puntiagudos cuclesguiera llevados y fijos en el ar-

magén, destinedos a acclonar sobre los lomos del terreno no la-

' brado qgue se forman entre los utensilios contiguos.

11.~ Mejoras, seg+n lo reivindicado precedentemente, caracte-
rizadas por el hecho de comprender sobre el armazén sostenedor un

grupo electrégeno de corriente continua o alterns apto para ali-
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mentar motores eléotricos accionando cada uno a uno de los uten-

gilios © é un grupo de utensilios, estando dlichos motores monta-

dos sobre srmazdén osoilante con eje vertical u horizontal,-y he~

biendo previstos medios para la transmisidén y reducoidn del movi~
miento.

12.- Mejoras, segfin la reivindicacién 11, caracterizadas por
el hecho de gque el movimiento de avance del venfoulo es obtenido
con toma directa delvmotor térmico o con motores eléotricos in-
dependientes alimentados del grupo electrdgeno.

713.— Mejoras, en el objeto de la patente principal no 1é1.238
por un nuevo sisteme de arado del texrreno por medlio de elementos
rotatorios penetrantes. ‘

Segin se desoribe y reivindioca en la presente memoria que
consta de doce hojas folladas y mecanografiadas por una sola ca-
ra y de dos léminas de dibujos.

Madrid, a diecisiete de Dioiembre de mil noveolentos cuaren-
ta ¥y ocho. -

UBALDO GATTI

P. 8a.

JAIME ISERN MIRALLES
.. P ; /
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