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8619 "Elektromagnetische Einbsusteuerung".
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b"\ MEMORIA DESCRIPTIVA
{Z' que se presente pare unir & ls solicitud
de
PATENTE DE INVENCIOR
formulade el 10 de Diciembre de 1948, bajo el N®, 186.241,
en ‘
EsSPAN A
por VEINTE =sfios
& nombre de MASCHINENFABRIK HEID AKTIENGESELLSOHAFT, entidad
eustriaca, establecida en Schottenfeldgasse 69, Viena, Aus-
tria, por:
,YUNA MAQUINA+HERRAMTENTA CON MANDO ELECTRICO POR
PULSADOR O EXPLORADOR".
0= 0w 0~ 0=0=0=0=0=0m0=0w=0m0=0m 0= 0= 0= 0=0=0= 0= 0= 0= 0=0=0=C=Q=0~0=
El accionamiento para }os movimientos 1ohg1tuﬁi-
nal y de refrentar de m&quinas Berremientas controladas por
pulsador o explorador se reallza hasta ahore, empleando dis-
posiciones hidré&ulicas, neumftices o electromagnéticas, des-
de motores de impulsidn o directamente desde los mismos. To-
das estas disposiciones con los motores se disponen como gru~
pos adicionales fuera de las méquinas herramientas. Estas
instalaciones tienen, por una parte, el lnconvenlente de uns
construceidn complicada y costossa ¥s por otra parte, enl la

impulsidn directa desde el motor por aceleracidn de las ma-
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sas del inducido, y en el control electromagnético por la iner-

cia de los relevadores y protecciones, tlenen como consecuen=-
cia una pérdida de tiempo en la sucesidn del accionamiento.
Con ello se menoscaba el deseado escalonamiento de precisién
de los movimientos de avance de le herramienta y, con ello,
la calidad superficial de la plezas a trabajar y, por consi-
guiente, se perjudica la exactlitud del trabajo de copia.
El invento se propone, en vista de ello, poner

remedio a estos inconvenientes y en esencie consiste en que
el accionamiento pare los movimientos longitudinal y trans-

versal de mlquinas herramientas, especia-lmente de tornSs,

con control eléctrico por pulsador ¢ explorador se resliza

desde un husillo de refrsntar o de transporte pasandc por
acoplamientos electromagnéticos, dispuestos en un chrter uni-
do con los carros que realizan los movimientos de avance,

por ejemplo, en la placa de cubierta del mecanismo del carro
¥ que son intercalados por el pulsador o explorador con ©
sin interposicién de relevadores. E1 empleo de grupos adi-
cionales con motores de impulsibn se suprime, por consiguien~
te., La disposicidn de relevadorses s8lo es entonces necesa-
ria cuando los acoplamientos electromagnéticos deben accio-
narse con corriente de alta tensidn, por ejemplo, 110 vol-
tios, ya que los contactos de intercalacién controlados por
pulsadores deben ser alimentados con corriente dévil, por
ejemplo, de hasta 40 voltios, para evitar una formacibn de
chispas y la destruccidn de los contactos por quemado, Ade-

cuadamente, sin embargo, los acoplamientos electromagnéticos
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son acclonados asimismo con corrientﬁabaja, de modo que se su-
primen por completo los relevadores o proﬁecciones ¥ con ello
se evitan tembidn sus inconvenientes.

Por la supresifn de relevadores o protecciones
intermedios el tiempo para el cierre del contacto hasta la
puesta en actividad del movimiento de avance se reduce en ex-
tremo y con ello és posible mejorar la calidad superflecisl de
la pieza. Los acoplamientos electromagndticos insertados gque
sustituyen a las instélaciones de intercalacidn mecénicas has-
ta shora habituales, dispuestas, por ejemplo, en la placa de
cubierta del meca-nismo del carro, pueden emplearse también
naturalmente para la intercalacidn de los movimientos longi-
tudinal y transversal estando desinterceladc el mando por
pulsador o exploredor, por ejemplo, en un torno, al tornear,
siendo necesario solaménte llevar un interruptor a otra po=-

sicibn, por ejemplo, desde "torneado de copia™ a Mtorneado

normal",

En el dibujo se representsa esqueméticamente a
modo de ejemplo una forma de resliza-cidn del objeto del in-
vento, La figura 1 muestra el curso del accionamiento deg—
de el husillo de transporte o de refrentar pasando por los
ecoplamientos electromagnéticos dispuestos en la placa de
cublerta del mecanismo del carro para la realizaciSn de los
movimientos longitudinsl y transversal de la méquina herra-
mienta, y la figura 2 muestra una vista anterior de la ple-

ca de cubierta del carro con los acoplamientos inssrtados.
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Desde el husillo de transporte 1 y por medio de
ruedas cdnicas 2 y el Brbol 3 son impulsados los pifiones 4,5
asentados sobre este Gltimo. Oada uno de estos pifiones im-
pulsa un par de ruedas dentadas 6,7 u 8,9, engranando el pi-
fi8n &# con la rueda dentada 6 ¥ ésta con la rueda dentads 7
v engrsnando el pifidn 5 con laz rueda dentada 8 y &sta con la
rueda dentada 9. Las direcciones de rotacidn se han indi-
cado a modo de ejemplo con flechas. Las ruedas dentadas 6
y 8 asf como 7 y 9 marchan locas sobre los frboles 10 y 11
v cada una de las ruedas dentadus estd unida con una parte
12%, 12'*, 13' o 13'', de acoplamlento electromagnético.,

Los discos dekarrastre 14,15 dlspuestos entre estas partes
de acoplamiento, de los acoplamientos, se asientan fijos so-
bre los érboles 10 u 1l.

El pifién 17 es accionado desde el Arbol 10 a tra-
vés del nmecanismo 16, engranando dicho pifidn con la crems-
llera 18 de la bancada psra la realizacidn del movimiento
longitudinal desds ¥y hacialel cabezal. El mecanismo 19 trans-
mite el movimiento desde el &rbol 11 al husillo 20 para la
realizacidn del movimiento transversal desde y hacla la pie-
za de trabajo. Por intercalaci8n selectiva de los acoplamien-
tos electromagnéticos pueden controlarse por separado O sSi=-
multéneamente, por tanto, los movimientos longitudinal y trans-
versal. Este control se realiza automdticamente por el pul-
sador o explorador passndo por pdencas de contacto directa-
mente sin interposicidn de relevadores empleando corriente

de baja. El control, sin embargo, puede hacerse también a
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mano por intercalacidn v desintercalascidn de los acoplamien-

tos electromagnéticos estando desintercalado el mando por pul-

sador o explorador.

Bsta solicitud, que corresponde a la presentada
en Austria, el 3 de Septiembre de 1948, bajo el Nimero A4
3011-48, se scoge a los beneficlos del artfculo S1 del vigen-
te Bgtatuto Ley sobre Propiedad Industrial.

- . o S e h G o

Los puntos de invencién propia y nueva que ss
presentan para que sean objeto de esta Patente de Invencidén

en Espafia, son los sigulentes:

12, Una méquina-herramiente con mando eléctri-
¢o por pulsador o explorador, especialmente un torno, ca-
racterizada por que el accionamiento para los movimientos
longitﬁdinal v transversal se realiza desde un husillo ds
transporte o de refrentar pasando por acoplamientos elec-
tromagndticos, los cuales van dispuestos en un clrter uni-
do eon los carros que realizan los movimientos de avance,
por ejemplo, en la& placa de cubierta del mecanismo del cae

rro y son conectados por el pulsador o explorador con o sin
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intercalacidn de relevadorses.

29, Una méquina-herramienta segfin se reivindi-
ca en el punto 1l¢., caracterizada por que los acoplamientos
electro-magnéticos pueden ser desconectadps del circuito del

5 pulsador o explorsdor paras poder mendar la méquina-herramien~
v ta por los acoplamientos para los t:ab&jos ordinerios, por
ejemplo, ., en un torno, para tornear.

%2, Una méquine-herramienta con mandeo eléctri-
co por pulsador o explorsdor.

10 Tal y como se ha descrito en la Memoria que an~
tecede, ilustrado en el dibujo que se acompafia y para los

fines que se han especificado.

Esta lMemoria consta de seis hojas escritas a mé-

guina por una sola carsa.

Madrid a 2 g ABR1Q4

P, A,

u/L/L.
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