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PATENTE DE INTRODUCCION

O ————
8 favor de
De Joaé MARLET BARRERA ~ de nacionzlidad egpafiola - domioilia~
do en SAY CUGAT DEL VALLES, Carretera Barcelons, ntm. 2 bis.,
por:
n Meocaniamo alimentador y guis-nilos para méquinas bobinndoras®

-.-;g“; Qdo: LT Meaes
Memoria Desgscriptivea

La presente patente se reriere a méquinas pars bo-
binar hilos, alambres o materisles filamentosos similares,
formanio bobinas, conos o carretes, y més particularmente se
refiere a 10s medios para degplazar el hilo a 1o largo de la

5 bobina arrolléndolo sovre la misma en forma helicoidal oru-
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zada.

Las méquinas bobinadoras usualmente empleadas no
pueden alcanzar grandes velocidades, limiténdose en la prdc-
tica a velocidades de 500,/350 metros por mimto, ya gue or-
dinariaménte, el movimiento de los 6rganos guia-hilos no per-
mite sobrepasar dicha velocidad., §e ha propuesto emplear un
gula-nilos rotativo constituido por un cilindro giratorio pro-
vigto de una ranura helicoidal en dos sentidos cruzados, sir-
viendo para gular el hilo gue se arrolla en uns bobina arras—
trada por el proplio cllinire, Este sigtema tiene el inconve-
niente de que, com frecuencia, el hilo se desvia en los puntos
de cruce de las ranurss y salta a 1a ranura contraria, O es
pellizcado por las aristas que se forman entre las dos ram-
ras, produciendo un tradajo irregular o deterioros en el hi-
lo.

| Con el mecanismo objeto de la presente invencién,
se asegura que el hilo se desarrolle de un modo unif orme Yy
regular en toda la extensién o altura de la bobina, sin ex-
perimentar secudidas, y lo que es més importante, sin peli-
gro de gue la direccidén del hilo se altere o cambie durante
su recorrido, pudiendo hacerse funcionar la mdquina, sin 4ifi-
cultad alguna, a dople velocidad que la alcanzada actualmente,

El objeto de la invensién es proveer & las méqui-~
nag para bovinsr en cruzada, de un mecanismo por medio del
cual el hilo sea guiado deade un extremo 4e la bobina al otro
y retroceda de nuevo, sin desviarse de su direccidn de &limen~
tacién en los puntos de cruce y sin gue camble de ramra nds
que en los extremos de la bobina. A este efecto, la invemcién
congiste en digponer un drgamno cilfﬁdrioo giratorio gobre cuya
superficie descansa el nficleo de la bobina, presentendo, esta

superficie, una ranurs en la que encaja el hilo, foxmada por
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dos ramas helicoidales gue se cruzan en sentidos opuestos, y
teniendo estas ranuras, variaciones en el pertil de su fondo
que las hacen de profundidades direrentes en los puntos de
cruce,'de tal manera que el fondo de una de ellas este a dife~
rente nivel o altura gque el fondo de la ranura en gentido cone
trario, con lo cual se evita que exn dichos puntos de oruce, el
hilo pueda desviarse, salléndose de la ranura en que se desa-
rrolla y pasendo & la ranura contraria, 1o gque campiarfa el
sentido del movimiento,

| Ademés, otra caracteristica de la invencidén, con-
siste en disponer, en los puntos de cruce de las ranuras, gue
la arista formada por las paredes de las dos ranuras opuestsas,
en el sentido del desarrcllo, sea biselada en una clerta ex~
tenslén o achaflenada, con lo cual el hilo tiene mejor entra-
da en la poreién subsiguiente de la ranure y no es perjudicado
o deteriorado por el roce con diche arista,

En la degscripcién que sigue, se ha empleado en tér-
mino »nilo” para designar el material que se arrolla, cualgquie=~
ra que sea su clase, y el término ”pobina” para designar el
producto formado er la mdquina, entendiéndosge que se pueden
obtener diferentes formas de arrocllamiento y emplear diferen~-
tes materiales.

| En el plano adjunto, se representa, Unicamente a
t{tulo de ejemplo, una forma preferida de ejecucién del meca~
nismo objeto de ¢sta patente,

Le figura 1, es un alzado de wna poreifén de una mé-
quins bobinadore que muestra el ndécleo sobre el gue se forma
la pobina en combinacidén con el érgano rotativo segin esta pa=~
tente.

La figura 2, es una vista lateral de la disposicién

representada en la fignra 1.
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1a figura 3, es una viste & mayor egcala del ro=-
dillo gula-hilos, mostrando el detalle de las ranuras.

La figura 4, es una vista similar del rodillo,
representado en posicidén opuesta a la de la figura Je

La figura 5, es una seccién transversel del ro=-
dillo por la lfmea V-V de la figura 4.

La figura 6, es una seccidn transgverssl similar
por la lfnea VI-VI de la figura 3.

La frigura 7, es una'vista esquemdtica que repre-
genta el perfil del fohdo de la ranura el xodillo, ¥y

La figura ¥, es una secolén a mayor escala que
representa la ranura del rodillo, por la lfnea VII-VII de
la figura 4.

En la figura 1 del plano adjunto, ame répreaenta
en general, und porcién de la armazém principal de una mé-
quina devanadera que comprende un cierto ndmero de mecanise
mos arrolladores digpuestos en hilera a 1o largo de la me-
sa o bastidor =10-, gue lleva una serie de soportes ~lle
convenientemente fijados por medio de los pernos «=l2-,

1Los goportes ~ll- estén provistos de los asien~
tos ~13=~ para los cojinetes de bolas =14~ que sostienen el
eje ~15-, el oual lleva un ciliniro ranurado ~16- para cada
bobina ~17~, representéndoge en el planc uno solo de estos
grupos ¥y sirviendo este c¢i1lindro para alimentar el hilo y
para desplazarlo laterslmente de un extremo a otro de la bo-~
binge

Algunos de 10s soportes ~ll-, en su parte trase=
ra o central, presentan el brazo o extensién hacla arriba
~18= gue termina en el ocubo ~l9-~ gue soporta la barrs =20-
convenientemente fijada. Sobre esta barra -20- se encuen—

tra artioculado un brago -21l-, convenientemente gituado por
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medio del collarfn =22~, El1 otro extremo de dicho braze

~2l= lleva un soporte =23~ en el cual se inserta la por-

" cién cilfindrica ~-24- de un brazo auxiliar =25-, Este bra=-

zo suxiliar sirve de soporte oscilante al eje o easpiga lo~
ca ~26=, sobre el cual me aplica el nicleo de la bobina
~17-, estando su superficie em contacto con el rodillo ra-
nurado -16-, En el plano se representa la espiga =~26- en
forma de sostener el ndcleoc o tubo cénioco en el cunl el
hilo se arrolla en forma de oono.

51 ge deses arrollar una bobina cilindrica, la
espiga -2b- se mantiene paralela con relacién al cilindro
ranurado, fijando la porcién -24=- del brago ~25- en el so=~
porte -23~, a cuyo f£in, este ¥ltimo estd hendido y provisto
del tornillo de presién =27=,

La disposicién de los medios para soportar el
cono pueden ser del tipo representado o de cualguler otra
congtruccidn conveniente y en consecuencia no se insistird
en 1a descripcién de estos Srganos.

El rodillo ranurado «16~, puede construirse de
un metal conveniente tal como acero, y preferentemente, de

un materisl moldesdo ecomo bakelita u otres resinas sinté-

- ticas, con la ranura practicada en su superficie.

El rodillo ~lb=~ punede fijarse sobre su eje ~15=
por medio de un tornillo de fijacién ~28~ 0 por cuslguier |
otra conexién conveniente.

La ranura practicada en la periferia del rodillo
~16-, 59 extiende de un modo continuo desde un extremo &l
otro del rodillo, y retroceder en direccién opuesta, pero
para facilitar la descripcién, se considerard que estd for-
mada por dos ramas =30- y =31~ una en oada direcoién. Estas

dos ramas son de igual paso pero em algunos casos podrfan ser



10

15

20

25

30

1862186

de pas0o variable y las ranuras pueden dar el ndmero de
vueltas que se desee sobre el rodillo,

Lag ranurag =~50~ y ~5l-~ gon gengibdlemente de
profundidad uniforme en toda su extensién, pero en los
puntos en que ge cruzan, el fondo de una de las ranuras es
levantado y el de la otra rebajado, segln sea la direccién
en que se desarrolla el hilo, es decir, las dos ranuras se
cruzan & niveles diferentes con el fin de evitar que el
hilo, en los pumtos de cruce, pueda des&iarse de una ranu-
Ta & 18 otra.

En lag figuras 3 y 4 que muestran el rodillo a
mayor eacala, puede'verse que las ranuras «30- y =3l=, tie=
nen sus aristas por debajo de los puntos de cruce, biseladas
o achaflanadas, designandose esta porcién por =32~, Como se
comprende, 81 desplazarse un hilo por una de las ranuras,
tiene tendencia a tropezar con la arista o punta que ge for-
ma en los cruces, y esto podrfa hacer que se desviase pasan~
do a la ranura que se extiende en direccién opuesta, y que
por 1o tento, dejase de arrollarse en tmda la extensién @
altura de la dbobina,

El funcionamiento es el siguiente: E1l brazo =21l
se hace ogcilar hacia abajo, y se adapta la inclinacién del
eje =26- por medlo del soporte =~23~, para que el ndcleo o
cono se apoye sobre el rodillo «l16-. El hilo llega tangen-
ciglmente introduciéndose en una de las ranuras del rodillo
¥ pasando a arrollarse al nfcleo de la vobina. E1 redillo
~16~ gira en el sentido de las agujas de un reloj y por lo
tanto el ndcleo de la pobina girard en sentido combtrario.

El nilo, sl arrollarse sobre la dbobina, viene obli
gado a gegulr la ranura de un extremo g otro, y luego a re~

troceder, con 10 ocusl se arrolla sobre el nfcleo en foma
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de hélices cruzadas en un gentido o en otro, Supongamos

que el hilo se desmarrolla siguniendo la ramre =30- y empe-
z#gndo en el punto §'situado a la derecha del cilindro repre-
sentado en la figura 3, A media que gira el rodillo, el hi=
lo gigue dicha ranura hasta el primer cruce a (fig. 4), sien-
4o este trozo de rgnura de una profundidad intermedia ~33-
(fig. 5) aproximadzmente de la mitad de la profundidad méxi-
ma, Poco antes de llegar al cruce &, el fondo de la ranura
=30~ se levanta, como se vé en =34~ (fig. 5), hagta tener
relativamente muy poca profundidad en ~35-; la otra ranura
~5l= en este punto de cruce, tiene la profundidad méxima,

Por debajo del punto de cruce a, la pared de la derecha de

la ranura ~30- se halla biselada, como ze indica por =32,
para eliminar la arista dirigida en el sentido del desarro-
1llo del nilo, Después del punto de cruce, la ranurs =30~ ba=
ja, como se indica por la 1lfnea de puntos =36~ (fig. 5) con=-
timando en toda su profnndidad hasta el punto de cruce gi-
gulente b en el lado opuesto del rodillo., Esta diferencia

de profundidades y el bpiselado de la punta, evitan que el
hilo pueda desviarse a la ranura =3l=,

En el punto de cruce b (fig. 6) la ranura se ele=~
va en ~37- y vuelve peguldamente a descender en =38~, tenien-
do por lo tanto,.una profundidad mfnime y cruzéndose con la
ranura =3l- gque tiene la méxima profundidad. Lo mismo ocu-
rre en el sigulente punto de cruce Ce.

El préximo punto de oruce 4, tiene lugar en un
punto equidistante de los extremos del rodillec =l6= y en
este caso se mantiene la méxima profundidad de la ranura
=30~ y en campio la ranura =3le, tiene su fondo elevado,

En este cruce, la segunda renura =3l- tiene su pared ige

gquierda viselada para eliminar la arista de la punta. La
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ranura -30- continua en su médxim& profundidad hasta el
extremo izguierdo del rodillo, y en cambio la ranura =3le=,
es m4s elevada en log puntos de cruce de esta segunda mi=-
tad del mismo, y ademés los cxuces €, £ y g, tienen el bvi~
selado en digposicidén invertida & los primeramente coitados.
Esta disposicién‘ caracterfstica ge comprenderd

més f4oilmente por el examen del esquema de la figura 7, en
el que puede verse que la ranura ~30-, & partir del punto
x, se eleva en log cruces de la primera mitad del cilindro,
y reciprocamente la ranura =3l=-, es m4s elevada en los cru~
ces correspondientes a la segunda mitad, Después de los
cruces, una de las paredes de la ranura qﬁe pasa por encima,
ectd bigelada o achaflanada en la punta, tal como se repre=
senta en la seccidn parcisl de la figura 8.

‘ En virtud de la construccién psculiar y nueva
de las ranuras del rodillo -~l6~, el hilo es elevado en cler-
tog puntos de cruce, y en otros el hilo se desarrolla por
la ranura de mdxima prérundidad, evitédndose con ello que el
hilo se desvie en dichos puntos de cruce y pase de una ra-
nura a la de direccién opuesta, |

' Le degcripeidén que antecede se refiere uUnicamen—
te a wna forma preferida de construccifn del mecanismo ob-
jeto de esta patente, y se comprenderd gue pueden introdu-
cirse todas aquellas variaciones de detalle o de ejecucién
gue no alteren las caracterf{sticas esenciales, las cuales

guedan resumidas a continuacién,

—m=t N O T A mumee—

S8e reivindica como objeto de esta patente:

l.~ Hecanigsmo alimentador y guia;-hiloa para mé-
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gquinas bpobinadoras, gue comprende, un érgano cilfndrico gi-
ratorio soovre cuya superticie descansa el nficleo de 1a8 bo-
bina, siendo dicho érgano, preferentemente, de metal o de

reminas sintéticas moldeadas y presentanio en la superficie

‘una ranura para el paso tangenciel del hilo formada por dos

ramas helicoidales que ge cruzan en sentidos opuestos, es-
tando estas ranuras, en los puntos de cruce, formadas a pro-
fundidades diferentes, de tal manera gue la ranura em un
sentido tiene menos profundidad gue la ranura en sentido
contrario, evitdndose as{ que el hilo, en dichos puntos de
cruce, pueda desviarse saliéndose de la ranura en que me de-
sarrolla y pasarse a la ranura& contraria.

2.~ Mecanigmo segin la reivindicacién anterior,
caracterizado en gue la arista formada en los puntos de cru-—
ce de las ranuras del cilindro en el sentido del desarrollo,
se encuentra biselada 0 achaflanada, con 10 cual el hilo
tiene mejor emtrada en la porcién sigulente de la ranure des-
pués de los puntos de oruce, y no sufre roce o deterioro al-
gano,.

3.~ Mecaniemo alimentador y guia-~hilos para md=
quinas povinadorase

Esta memoria consta de nueve péginas, escritas

Por una sola carae.

BARCELONA, 3 0 NOV. 1948
Pede
go;sé M.* BOLIBAR
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