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A fa v o r de
D. jo s á  MARLET BARRERA -  de nacionalidad  española -  do m ic ilia ­
do en SAN CUGAT DEL VALLES, C a rre te ra  B arcelona, ndm. 2 b i s . ,

por:
" Mecanismo alim en tador y g u la -n ilo s  p a ra  máquinas bobinadoras^

——"Sinsas :  CO O  í aw :e¡—

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

La p resen te  p a te n te  se  r e f ie r e  a máquinas para* bo­
b in a r  h i lo s ,  alam bres o m a te r ia le s  filam en tosos s im ila re s , 
formando bobinas, conos o c a r r e te a ,  y más p a rticu la rm en te  se 
r e f ie r e  a lo s  medios p a ra  d esp lazar e l  h i lo  a l o  la rg o  de l a  
bobina a rro llá n d o lo  sobre l a  misma en forma h e lic o id a l  cru­5
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Las máquinas boblaadoras asnalm ente em%eadas no 
pueden a lcan za r grandes v e lo c id ad es , lim itán d o se  en l a  prác­
t i c a  a ve locidades de 300/350 m etros por m inuto, ya que o r­
d inariam ente , e l  movimiento de lo s  árganos 0i i a - h i lo s  no p e r­
m ite sobrepasar d icha v e lo c id a d , ge ha propuesto  emplear un 
g u ia -h ilo s  ro ta t iv o  c o n s ti tu id o  por un c i l in d ro  g i r a to r io  pro­
v is to  de una ranu ra  h e lic o id a l  en dos sen tid o s  cruzados, s i r ­
viendo para g u iar e l h i lo  que se  a r r o l l a  en una b o tin a  a r ra s ­
tra d a  por e l p rop io  c i l in d r o .  E ste  sistem a t ie n e  e l  inconve­
n ie n te  de que, con fre c u e n c ia , e l h i lo  se d e sv ia  en lo s  puntos 
de cruce de l a s  ranu ras  y s a l ta  a  l a  ran u ra  c o n tr a r ia ,  o es 
p e lliz c a d o  por l a s  a r i s t a s  que se forman e n tre  l a s  dos ranu­
r a s ,  produciendo un tra b a jo  i r r e g u la r  o d e te r io ro s  en e l  h i ­
l o .

Con e l  mecanismo ob je to  de l a  p re se n te  invención , 
se asegura que e l  h i lo  se  d e s a r ro l le  de un modo uniforme y 
re g a la r  en toda l a  ex ten sió n  o a l tu r a  de l a  bob ina , s in  ex­
perim entar sacud idas, y lo  que es  más im p o rtan te , s in  p e l i ­
gro de que l a  d irecc ió n  d e l h i lo  se  a l t e r e  o cambie durante  
su  re c o rr id o , pudiendo hacerse  fu nc io nar l a  máquina, s in  d i f i ­
c u lta d  alguna, a doble ve locidad  que l a  alcanzada ac tualm en te .

E l ob je to  de l a  invención  e s  p roveer a l a s  máqui­
nas para  bobinar en cruzado, de un mecanismo por medio del 
cual e l  h i lo  se a  guiado desde un ex traño  de l a  bobina a l  o tro  
y re tro c ed a  de nuevo, s in  d e sv ia rse  de su d ire c c ió n  de alim en­
ta c ió n  en lo s  puntos de cruce  y  s in  que cambie de ra n u ra  más 
que en lo s  extremos de l a  bob ina . A e s te  e fe c to , l a  invención
c o n s is te  en d ispo ner un órgano c i l in d r ic o  g i r a to r io  sobre c ty a  
s u p e rf ic ie  descansa e l núcleo  de l a  bobina, p resen tando , e s ta  
s u p e r f ic ie ,  una ranura en l a  que encaja e l  h i lo ,  formada por
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dos ramas h e lic o id a le s  que se crazan  en sen tid o s  opuestos, y 
ten iendo  e s ta s  ra n u ra s , v a ria c io n e s  en  e l  p e r f i l  de su fondo 
que l a s  hacen de profundidades d ife re n te s  en l o s  puntos de 
cruce , de t a l  manera que e l  fondo de una de A la s  e s te  a d i f e ­
re n te  n iv e l o a l tu r a  que e l fondo de l a  ranu ra  en sen tido  con­
t r a r i o ,  con lo  cu a l se e v i ta  que en d ichos puntos de c ru ce , e l  
h i lo  pueda d e sv ia rse , sa lién d o se  de l a  ran u ra  en que se  desa­
r r o l l a  y pasando a l a  ra n u ra  c o n tra r ia ,  l o  que cam elaría  e l 
sen tid o  de l movimiento#

Además, o tra  c a r a c te r í s t i c a  de l a  inv enc ió n , oon- 
s i s t e  en d isponer, en lo s  puntos de cruce de l a s  ra n u ra s , que 
l a  a r i s t a  formada por l a s  paredes de l a s  dos ran u ras  opuestas, 
en e l  sen tid o  d e l d e sa rro llo , sea b ise la d a  en una c i e r t a  ex­
te n s ió n  o achaflanada, con l o  cu al e l  h i lo  t ie n e  mejor e n tra ­
da Mi l a  porc ión  su b sig u ien te  de l a  ran u ra  y no e s  perjud icado  
o d e te rio rad o  por e l  roce con d ich a  a r is ta #

En l a  d e sc rip c ió n  que s ig u e , se  ha empleado en t é r ­
mino " h ilo "  para  d esig n ar e l  m a te r ia l que se  a r r o l l a ,  cualqu ie­
r a  que sea  su c la s e ,  y e l  térm ino "bobina" p a ra  d e s ig n a r e l 
producto formado en l a  máquina, entendiéndose que se pueden 
obtener d ife re n te s  form as de a rro llam ie n to  y emplear d ife re n ­
te s  m a te r ia le s .

En e l  plano a d ju n to , se  re p re se n ta , tísicam ente a 
t i t u l ó  de ejem plo, una forma p re fe r id a  de e jecu c ió n  del meca­
nismo ob jeto  de é s ta  pa ten te#

La f ig u ra  1 ,  es un alzado de una po rc ión  de una má­
quina bobinadora que m uestra e l  ndeleo sobre e l que se  forma 
l a  bobina en combinación con e l  órgano r o ta t iv o  segdh e s ta  pa­
te n te .

La f ig u ra  2 , es una v i s t a  l a t e r a l  de l a  d isp o sic ió n  
rep resen tad a  en l a  f ig u ra  1 #
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La f ig u r a  3 , es una v i s t a  a mayor e sc a la  d e l ro ­
d i l l o  g u ia -h ilo s , mostrando e l  d e ta l l e  de l a s  ranuras#

La f ig u ra  4 , es una v i s t a  s im ila r  de l r o d i l lo ,  
rep resen tado  en p o sic ió n  opuesta a l a  de l a  f ig u ra  3*

La f ig u ra  5 , es una sección  tra n sv e rsa l dél ro ­
d i l lo  por l a  l ín e a  V-V de l a  f ig u ra  4*

La f ig u r a  6 , e s  una secc ión  tra n s v e rs a l  s im ila r 
por l a  l ín e a  VI-VI de l a  f ig u ra  3*

La f ig u ra  7 , es una v i s t a  esquem ática que re p re ­
sen ta  e l p e r f i l  de l fondo de l a  ran u ra  d e l r o d i l lo ,  y

La f ig u ra  8 , es una secc ió n  a mayor e sc a la  que 
re p re se n ta  l a  ranu ra  d e l r o d i l lo ,  por l a  l ín e a  V II-V II de 
l a  f ig u ra  4*

En l a  f ig u ra  1 del plano ad ju n to , se  re p re sen ta  
en g e n e ra l, una po rc ión  de l a  armazón p r in c ip a l  de una má­
quina devanadera que comprende un c ie r to  ndmero de mecanis­
mos a r ro lla d o re s  d isp u esto s  en h i l e r a  a lo  la rg o  de l a  me­
sa o b a s tid o r  -1 0 - , que l l e v a  ana s e r ie  de so p o rte s  -1 1 -  
oonvenientórnente f i ja d o s  por medio de lo s  pernos -12-#

Los so p o rtes  -1 1 -  e s tán  p ro v is to s  de lo s  a s ie n ­
to s  -1 3 - para lo s  c o j in e te s  de b o la s  -1 4 -  que so s tie n e n  e l  
e je  -1 5 - , e l  cu al l le v a  un c i l in d ro  ranurado -1 6 - para cada 
bobina -1 7 - , represen tándose en e l p lano uno so lo  de es to s  
grupos y s irv ien d o  e s te  c i l in d ro  para a lim e n ta r  e l h i lo  y 
para d e sp la za rlo  la te ra lm e n te  de un extremo a o tro  de l a  bo­
bina#

Algunos de lo s  so p o rtes  - i l - ,  en su p a r te  t r a s e ­
r a  o c e n t r a l ,  p resen tan  e l  brazo o ex ten sió n  h ac ia  a r r ib a  
- 18 -  que term ina en e l  cubo -1 9 - que so p o rta  l a  b a rra  -2 0 - 
convenlentem ente f i ja d a #  sobre e s ta  b a rra  -2 0 - se encuen­
t r a  a r tic u la d o  un brazo -2 1 -, convenientem ente s itu ad o  por
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medio d e l c o l la r ín  -22—* E l o tro  extremo de dicho brazo 
-2 1 - l le v a  un sopo rte  -2 3 -  en e l cu al se in s e r ta  l a  por­
c ió n  c i l in d r ic a  —24** de un brazo a u x i l ia r  -2$-# E ste  t r a ­
zo a u x i l ia r  s irv e  de so p o rte  o sc ila n te  a l  e je  o esp iga  l o ­
ca -2 6 - , sobre e l  cual se a p lic a  e l  ndcleo de l a  bobina 
-17*-, estando su s u p e rf ic ie  en co n tac to  con e l  r o d i l lo  r a -  
nnrado -1 6 - . En e l  plano se re p re se n ta  l a  espiga -2 6 - en 
forma de so s ten e r e l  ndcleo o tubo cónico en e l  euql e l 
h i lo  se a r r o l la  en forma de oonc.

Si se desea a r r o l l a r  una bobina c i l in d r ic a ,  l a  
espiga -2 6 - se  m antiene p a ra le la  con re la c ió n  a l  c i l in d ro  
ranurado, f i ja n d o  l a  po rc ión  -2 4 - d e l brazo -2 5 - en e l  so­
p o rte  -2 3 - , a cuyo f i n ,  e s te  d ltim o e s tá  hendido y p ro v is to  
del t o r n i l l o  de p re s ió n  -27-*

La d isp o s ic ió n  de lo s  medios para  so p o rta r  e l  
cono pueden s e r  d e l t ip o  represen tado  o de cu a lq u ie r  o tra  
co nstrucc ión  conveniente y en consecuencia no se  i n s i s t i r á  
en l a  d esc rip c ió n  de e s to s  órganos*

El r o d i l lo  ranurado -1 6 -, puede c o n s tru ir s e  de 
un m etal conveniente t a l  como acero , y p referen tem en te , de 
un m a te ria l moldeado como b a k e li ta  u o tra s  re s in a s  s in té ­
t i c a s ,  con l a  ranura p ra c tic a d a  en su su p e rf ic ie *

El r o d i l lo  *4.6- puede f i j a r s e  sobre su e je  -1 5 -  
por medio de un t o m i l l o  de f i j a c ió n  -2 6 -  o por cu a lq u ie r 
o tra  conexión conveniente*

La ranura p ra c tic a d a  en l a  p e r i f e r i a  d d  r o d i l lo  
-1 6 - , se ex tiende de un modo continuo desde un ex traño  a l  
o tro  d e l r o d i l lo ,  y re tro c e d e r  en d ire c c ió n  opuesta , pero 
para f a c i l i t a r  l a  d e sc rip c ió a , se co n s id e ra rá  gne e s tá  f o r ­
mada por dos ramas - 3 0 - y -3 1 - una en cada d ire c c ió n . Estas 
dos ranas  son de ig u a l paso pero en algunos casos podrían ser
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de paso v a r ia b le  y l a s  ran u ra s  pueden dar e l  número de 
^vueltas que se  desee sobre e l r o d i l lo .

Las ra n u ra s  -3 0 - y -3 1 - son sensiblem ente de 
profundidad uniform e en to d a  su ex te n s ió n , pero en lo s  
puntos en que se cruzan , e l  fondo de una de l a s  ranu ras  es 
levantado  y e l  de l a  o tra  reba jado , según sea l a  d irecc ió n  
en que se d e s a r ro l la  e l  h i l o ,  es d e c ir ,  l a s  dos ranu ras se 
cruzan a n iv e le s  d if e re n te s  con e l  f i n  de e v i ta r  que e l  
h i l o ,  en lo s  puntos de c ru ce , pueda d e sv ia rse  de una ranu­
r a  a  l a  o t r a .

En l a s  f ig u ra s  3 y 4 que m uestran e l r o d i l lo  a  
mayor e sc a la , puede v e rse  que l a s  ranu ras  -3 0 -  y -3 1 - , t i e ­
nen sus a r i s t a s  por debajo de lo s  puntos de cruce , b ise lad as  
o achaflanadas, designándose e s ta  porción  por -3 2 - . Como se 
comprende, a l  d e sp lazarse  un h i lo  por una de l a s  ra n u ra s , 
t ie n e  tendencia  a tro p e z a r  con l a  a r i s t a  o punta que se fo r ­
ma en lo s  cruces, y esto  po d ria  h ace r que se desv iase  pasan­
do a l a  ran u ra  que se ex tiende en d ire c c ió n  op uesta , y que 
por l o  ta n to ,  d e ja se  de a r r o l la r s e  en tmda l a  ex ten sió n  #o 
a l t a r a  de l a  bobina.

El funcionam iento es e l  s ig u ie n te :  E l brazo -2 1 -
se hace o s c i la r  h ac ia  ab a jo , y se adap ta  l a  in c l in a c ió n  d d  
e je  -2 6 - por medio d e l sopo rte  -23*-$ para que e l  núcleo o 
cono se apoye sobre e l  r o d i l lo  -16—. E l h i lo  l le g a  tangen— 
cialm ente in tro du ciénd ose  en una de l a s  ran u ra s  d e l ro d i l lo  
y pasando a a r r o l la r s e  a l  núcleo  de l a  bob ina . E l ro d i l lo  
-1 6 -  g ira  en e l  sen tid o  de l a s  ag u jas de un re lo j  y por lo  
ta n to  e l  núcleo de l a  bobina g ir a rá  en sen tido  c o n tra r io .

El h i lo ,  a l  a r r o l l a r s e  sonre l a  bobina, v iene obli 
gado a se g u ir  l a  ran u ra  de un extremo q o tro , y luego a  r e ­
tro c e d e r , con l o  cual se a r r o l l a  sobre e l núcleo en forma
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de h é lic e s  M azadas en an sen tid o  o en o t r o ,  sapongamos 
que e l  h i lo  se d e s a r ro l la  sigalendo  l a  ra sa ra  - 30-  y empe­
zando en e l  panto x s ita a d o  a l a  derecha del c i l in d ro  re p re ­
sentado en l a  f ig a ra  3* A media qae g ira  e l  r o d i l lo ,  e l  h i ­
lo  s ig ae  dicha ranura  h a s ta  e l  prim er orace a  ( f i g .  4 ) ,  s ie n ­
do e s te  tro zo  de ran u ra  de ana profundidad in term edia  -33* 
( f i g .  5) aproximadamente de l a  m itad de l a  profundidad máxi­
ma. poco an te s  de l le g a r  a l  crace  a ,  e l  fondo de l a  ranura 
-3 0 -  se le v a n ta , como se vé en -3 4 - ( f ig .  5 ) ,  h a s ta  ten e r 
re la tiv am en te  muy poca profundidad en -3 5 -; l a  o tra  ranu ra  
-3 1 - en e s te  panto de c ra c e , t ie n e  l a  profundidad máxima, 
po r debajo del panto de c race  a ,  l a  pared de l a  derecha de 
l a  ranura -3 0 -  se h a l la  b is e la d a , como se in d ic a  por -3 2 -, 
para e lim inar l a  a r i s t a  d i r ig id a  en e l  sen tid o  del desarro­
l l o  d e l h i l o .  Después de l panto de c ra c e , l a  ran u ra  -3 0 - ba­
j a ,  como se in d ic a  por l a  l ín e a  de pantos -3 6 -  ( f i g .  5) con­
tinuando en to d a  sa  profundidad h a s ta  e l  panto de crace  s i ­
gu ien te  b an e l  lado  opuesto del r o d i l l o .  E sta  d ife re n c ia  
de profundidades y e l  b ise lad o  de l a  pu n ta , ev itan  que e l 
h i lo  pueda d esv ia rse  a l a  remara - 31- .

En e l  punto de cruce b ( f i g .  6) l a  ra n u ra  se e le ­
va en -3 7 - y vuelve seguidamente a descender en -3 8 -, ten ien ­
do por l o  ta n to , una profundidad mínima y cruzándose con l a  
ranu ra  -31— que t ie n e  l a  máxima profundidad . Lo mismo ocu­
r r e  en e l  s ig u ie n te  punto de cruce o .

El próximo punto de cruce  d , t ie n e  lu g a r  en un 
punto e q u id is ta n te  de lo s  ex traños del r o d i l lo  -1 6 -  y en 
e s te  caso se m antiene l a  máxima profundidad de l a  ranu ra  
-3 0 - y en cambio l a  ranu ra  -3 1 - , t ie n e  su fondo elevado.
En e s te  c ru c e , l a  segunda ran u ra  -31— t ie n e  su pared i z ­
qu ierda B iselada para  e lim in a r l a  a r i s t a  de l a  p u n ta . La
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ranu ra  -3 0 - continua en su máxima profundidad h a s ta  a l  
extremo izqu ierd o  del r o d i l lo ,  y en cambio l a  ranu ra  —31"i 
es más elevada en lo s  puntos de cruce de e s ta  segunda mi­
tad  del mismo, y además lo s  cruces jB, f  y g , tie n e n  e l  b i ­
selado  en d isp o s ic ió n  in v e r t id a  a lo s  primeramente citados#

E sta  d isp o s ic ió n  c a r a c te r í s t i c a  se comprenderá 
más fác ilm en te  por e l  examen d e l esquema de l a  f ig u ra  7 , en 
e l  que puede v e rse  que l a  ran u ra  -3 0 - , a  p a r t i r  d e l punto 
x , se eleva en lo s  cruces de l a  prim era m itad d e l c i l in d r o ,  
y reciprocam ente l a  ran u ra  -3 1 - , es  más elevada en lo s  cru­
ces co rrespo nd ien tes a  l a  segunda m itad . Después de lo s  
c ru c es , una de l a s  paredes de l a  ra n u ra  que pasa por encima, 
e s tá  b ise lad a  o achaflanada en l a  pu n ta , t a l  como se re p re ­
sen ta  en l a  sección p a rc ia l  de l a  f ig u ra  8 .

En v ir tu d  de l a  co n stru cc ió n  p e c u lia r  y nueva 
de l a s  ranuras d e l r o d i l lo  -16—, e l h i lo  es elevado en c i e r ­
to s  puntos de c ru c e , y e n  o tro s  e l  h i lo  se  d e s a r ro l la  por 
l a  ranura de máxima profundidad , ev itán d o se  con e l lo  que e l  
h i lo  se  desv ie  en dichos puntos de cruce y  pase de una r a ­
n u ra  a l a  de d ire c c ió n  op uesta .

La d e sc rip c ió n  que antecede se r e f ie r e  dnicamen— 
te  a una forma p re fe r id a  de co n stru cc ió n  d e l mecanismo ob­
je to  de e s ta  p a te n te , y se comprenderá que pueden in tro d u ­
c i r s e  todas a q u e lla s  v a riac io n es  de d e ta l l e  o de e jecució n  
que no a l te re n  l a s  c a r a c te r í s t i c a s  e s e n c ia le s , l a s  cu a les  
quedan resumidas a co n tin u ac ió n .

:==*

ge re iv in d ic a  como ob jeto  da e s ta  p a te n te :
1 . -  Mecanismo alim entad or y g u ia -h ilo s  para  má-
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quinas bobinadoras, que o^aprende, un árgano c i l in d r ic o  g i­
r a to r io  sobre cuya s u p e rf ic ie  descansa e l  núcleo  de l a  bo­
b in a , siendo dicho árgano, p referen tem ente , de m etal o de 
re s in a s  s in té t i c a s  moldeadas y presentando en l a  su p e rf ic ie  

5 una ranura  para e l  paso tan g en c ia l d e l h i lo  formada por dos
ramas h e lic o id a le s  que se cruzan en sen tid o s  opuestos, e s­
tando e s ta s  ra n u ra s , en lo s  puntos de cruce , formadas a pro­
fundidades d ife re n te s ,  de t a l  manera que l a  ranura en un 
sen tido  t ie n e  menos profundidad que l a  ran u ra  en sen tid o  

10  c o n tra r io , ev itándose a s í  que e l  h i l o ,  en d ichos puntos de
c ru c e , pueda d e sv ia rse  sa lién d o se  de l a  ranura  en que se  de­
s a r r o l la  y p asarse  a l a  ranura  c o n tra ria #

2 . -  Mecanismo segdn l a  r e iv in d ic a d  én a n te r io r ,  
c a rac te riza d o  en que l a  a r i s t a  formada en lo s  puntos de e ra — 

1 $ ce de l a s  ranu ras d e l c i l in d r o  en e l  sen tid o  del d e sa rro llo ,
se encuentra  b ise la d a  o achaflanada, con lo  cual e l h i lo  
t ie n e  mej or en trad a  en l a  porción  s ig u ie n te  de l a  ran u ra  des­
pués de lo s  puntos de c ru c e , y  no su fre  roce o d e te r io ro  a l ­
guno.

20 3 . -  Mecanismo alim entador y g u ia -h ilo s  para má­
quinas bobinad o ra s .

E sta  memoria consta  de nueve p ág inas, e s c r i ta s  
por una so la  c a ra .

BARCELONA, 5  0 MOV. 1948 
P.A.
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