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La presente invencién se refiere a las maquinas sumadoras
de mano del tipo de dientes de movimiento alternativo.

Es sabido'que las maquinas de este tipo estan provistas
de una manivels de mando a la cusl, peras toda operacidn de su-
ma, resta, totel y similares, tienen que imprimirse unas osci-
laciones que, generalmente, tienen una gmplitud de 90% aproxi-
madamente. Dicha manivela ests prevista en el lado derecho de
la miquina, a cierte distancia del teclado que, ademés de las
teclas pers marcar las cifras, lleva también las distintas te-
clas de reata, total general, total parcial y similares. Para
realizar, por ejemplo, una operacién de resta, hay que oprimir
primero la tecls de resta y accloner luego la manivela. Aun
cuando las teclas de resta, total general, total parcial y si-
milares estén distribuidas en el teclado de la forma més cémo-
da posible para que puedsn ser oprimidas por la misma mano que
acciona la manivela, el operador se ve a menudo obligado a sol-
tar éste para alcanzarlos, con la consiguiente pérdida de tiem=-
po. Ya se hicieron teclas de doble efecto, dispuestas en proxi-
midad de la empufisdura de la manivels, para que pudiesen ser
sccionasdes por el pulgsr de la mano derecha sin necesidad de
que ésta se separe de ls manivela. Sin embargo, dichas teclas
presentan el inconveniente de que es preciso ejercer presién
sobre ellas durante cierto tiempo, correspondiente cuando menos
a une parte de la carrers Gtil de la manivela. Por lo tanto, si
se considera que hay que tener el pulgar fijo sobre la tecla :
mientras el resto de la mano se mueve para accionar lsg manivela,f
se comprende que la maniobra de esta filtima no resulta fécil
en su fase inicial, anulando en parte la ventaja constituida
por el hecho de haberse aproximado la tecla a la manivela y de
haberls hecho capez de un doble efecto.

Hlimina estos inconvenientes el dispositivo con botén de
mando (inico de accién mGltiple que constituye el objeto de la
presente invencidén, casracterizado por el hecho de que entre el
botén de mando y los mecanismos gue transmiten su accibén a los
distintos érganos que preparan las operaciones de la miquina,
estf previste une junta a modo de cardén por la cual los movi-
mientos del botén son guiados en direcciones tales que, despla-
zando el botén segln una de ellas, se actia sobre no més de un

par de dichos érganos, cuya seleccidén es determingda por el
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sentido del desplazamiento, mientras que los otros quedan
inactivos.

La invencidn prevé también medios adecuados paras tener
bloqueado el botén en cada una de las posiciones que puede
adoptar, sin excluir las normal de reposo. No teniendo enton-
ces le mano que mantener el pulgar sobre el botén, su esfuer-~
zo puede concentrarse inmedista y exclusivamente sobre la ma-
nivela, con evidente comodidad de maniobra de la méquins, que
resulta considerablemente acelerada. For otra parte, dichos
medios de bloqueo son hechos depender de le manivela de forma
que resultan inactivos al concluir la fase de retorno de la
oscilacién de ésts, permitiendo as{ el retorno automatico del
botén a su posicidén normal o de reposo, cualquiera que sea la
posicién a la que habfa sido llevado. También esti prevista
la posibilidad de hacer ineficaces dichos medios de bloqueo
mediante un adecuado pulsador, que le permite al botén volver
a su posicién de reposo sin necesidad de accionamiento de lsa
manivela en el caso en que, por un error del operador, el bo-
tén fuera llevado a una posicidén de trebajo indeseada.

En el dibujo adjunto, que representa a t{tulo de ejemplo,
pero no de limitacién, un modo de realizacién preferido de la
invencidén con botén de accidn cuadruple :

La Fig. 1 es una vista lateral exterior del botén ;

La Fig. 2 es una vista en planta del mismo ;

La Fig. 3 es una vista en planta del entero dispositivo
segin la invencién ;

La Fig. 4 es un detalle del mismo en mayor escala ;

La Fig. 5 =8 una vista latersl, parcislmente en sececidn,
de una parte del mismo ;

La Fig. 6 es una vista lateral de otrs parte.

En la parte exterior de la méquina no es visible sino un botén
esférico 1 provisto de un vastago 2 y que, en su posicién de
reposo, se encuentra en el centro de una gbertura 3 en forma
de cruz practicada en una placa 3' perfilede y fijada a la
plencha de revestimiento 3" (Fige. 2). Mediante su véstago 2,
el botén 1 estéd unido (Figs. 3, 5 y 6) al bastidor 4 erticula-
do en 5 y 5' sobre un segundo bastidor 6 articulado a su vez
en 7 y 7' sobre la armadura T de la miquina. Los ejes de rota-
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eibén 5-5' y 7-7' son ortogonales entre si y se intersecan en

un punto que se encuentra sobre lg prolongacién del eje del
vastago 2. El conjunto de los dos bastidores 4 y 6 funeiona

esl a modo de junta de cardén, por lo cual el botén 1 puede

ser desplazado desde su posicidn central en una direccién cual-
quiera. Sin embargo, la forma de cruz de la aberture 3 (Fig.2)
no permite sino cuatro desplazamientos del botén, y precissmen~
te en ambos sentidos de las dos direcciones X-X y y-y (Pig. 2)
entre s{ perpendiculasres.

El bastidor 4 estf provisto de un brazo 8 (Figs. 3 ¥y 5)
que lleva un perno 9 que entra en una horquilla 10' de la pa-
lanca 10 solidaria del &rbol 11 montado en la armedurs de la
méquina.

Andlogamente, el bastidor 6 esta provisto de un dbrazo 12
(FPigs. 3 y 6) que lleva un perno 13 que entra en la horquille
14' de la palance 14 montada libremente giratoria sobre el
&rvol 11.

lMoviendo el botén 1 en la direccidén y-y se hace girar el
bastidor 4 sobre los pernos 5 y 5', mientras que el bastidor
6 queda inmévil. El perno 9 hace girar entonces la palanca 10
haeisa le derecha o hacia la izquierdas (Fig. 5) segfin el senti-
do del movimiento.

Anglogamente, si se mueve el botén 1 en lg direccién x-x,
no se produce movimiento relativo alguno entre el bastidor 4
y el bastidor 6, mientrass que por el contrario este filtimo
girs sobre los pernos 7 y 7'. El brazo 12 actfia entonces median-
te el perno 13 sobre la palanca 14, haciéndola girar hacia la
derecha o hacia la izquierda (Fig. 6) segln el sentido del mo-
vimiento del botén. .

Se notaré que la rotacién del bastidor 6 sobre el eje
7-7' no influye sobre la pslancs 10, quevqueda inmévil, porque
la parte del perno 9 que entra en la palanca 10 se encuentra
sobre le prolongacién del eje 7-7'; sin embargo, para asegurar
un contacto reciproco constante entre el perno 9 y la palanca
10, el perno 9 presenta en dicho punto un sbultamiento esferoli-
dal 9', visible en 1la Pig. 4, cuyo centro se encuentra sobre
dicho eje 7-T'. ! ;

Anflogamente, también el perno 13 presenta un sbultamien-

to esferoidsl en correspondencla de su contacto con la palance
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Para la transmisidén de los mandos correspondientes g las
distintas posiciones del botén 1, la palanca 10 es solidaria,

a través del &rbol 11, con una palanca de dos brazos 15 que
lleva dos pernos 16', 17' que penetran respectivemente sn les
regnuras 16", 17" de dos barras 16 y 17. Anédlogemente, la palan-z
ca 14 es solidaria, a través del puente 18, de una palanca de
dos brazos 19 que 1lleva dos pernos 20', 21* introducidoe res-
pectivamente en las ranuras 20", 21" de dos barras 20 y 21.

Las cuatro barras 16, 17, 20 y 21 estin sometidas respectiva-
mente a la accién de muelles 22, 23, 24 ¥ 25 que las mantienen
en contacto con los correspondientes topes 22', 23', 24' y

25°%. '

El accionamiento de cada una de estas barras prepara ls
méquina, a través de medios conocidos y que por consiguiente
no se representan aqui, pars una determinada operacién.

En particular, segflin el ejemplo de ejecucién representa-
do, la opresién de la barra 16 prepara la méquina para una
operacién de total pareigl, la de la barra 17 para una opera~
cién de total genergl, la de la barra 20 para una operacién
de no suma y la de la barra 21 para una operacién de resta,
por lo cuel las cuatro posiciones que tlene que adoptar de
manera correspondiente el botén 1 para determinar tales opre-
siones estéin marcadas en ls placa 3' con los cuatro signos
de conocido significado, que son respectivamente : O A ¥ <,

- « Llevando por ejemplo el botén 1 a la posicién ¥k se
provoca, mediante la rotacidén del bastidor 4, uns rotacién
hacig la derecha de la palanea 10 y por tanto el descenso
de la palanca 17 de mando del total general. Como el bastidor
6 queds inmfvil, las palancas 20 y 21 no se mueven, asf{ como
también queda inmévil la palanca 16 gracias a su conexidn de
ranura con la palanca 1l5.

¥l funcionamiento del dispositivo determinado por el
desplazemiento del botén 1 hacla las otras tres posiciones
resulta evidente. Se deriva por tanto de ello que, accionando
el Gnico botén 1, se consigue oprimir a eleecién cuslquiera
de las cuatro berras 16, 17, 20 y 21 dejando inméviles las
otras tres, por lo cual dichas barras actfian como si fuegen
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mandadas por les cuatro teclas de las méquinas corrientes.

Haturalmente, las operaciones controlables del botén 1
pueden ser elegidas a voluntad, como también puede ser fijada
a voluntad la correspondencia entre las cuatro posiciones del
botén 1 y cada una de las operaciones que el mismo puede con-
trolar, modificando convenientemente la conexién entre las
barras 16, 17, 20 y 21 con los medios de transmisién de los
mandos de las miquinas.

Se describirj shora el mecanismo de bloqueo del botén 1
en las distintas posiclones que el mismo es susceptible de
adoptar. Como se ve por el dibujo (Figs. 5 y 6), cads una de
las palancas 10 y 14 se prolonga, del lado opuesto sl Arbol
11, en una horquilla 26 y respectivemente 27 en la que puede
trabarse de distintas masneras la lengfleta 28 de un finico bas-
tider 29 articulaedo en 30 en ls armadurs de la méiquina.

A través de un puente 31, el bastidor 29 es solidario de
una palanca 32 que llevs, articulade en 33, la palanca de
gancho 34, y en un sagliente de la cuel estd practicado el bo-
tén 35 del cual se hablsrd mis adelante.

La palance de gasncho 34 tiene unc de sus extremos someti-
do & la accidén de un muelle 36, mientras que con el otro puede
cooperar un perno 37 solidario del &rbol de la manivela 38
que ejecuta, de forma conocida, una oscilacién de 902, Del
gancho 34 es solidarlo un tope 79 espto pera cooperar con la
pslanca 32, con la que coopera ademéas un tope fijo 40.

Cuando el botén 1 se encuentra en su posicién central y
se acclona la manivela pars la acumulacidén de las cifras, el
perno 37, al girar hacla la derecha con el &rbol 38, pone en
libertad el gancho 734, abandonéndolo a la accién del muelle 36
que, mientras le hace ejecutar una pequeiia rotacién haecia la
derecha hasta que el tope 39, solidario de aquél, se pone en
contacto con la palanca 32, hace girar a su vez esta Gltima
en el mismo sentido, hasta que su seliente va a chocar con
el tope fijo 40, determinando al propio tiempo la unidén entre
la lengteta 28, que se encuentra en correspondencia de laé
entalleduras 26', 27' de las dos horquillas 26 y 27, y las
horquillas mismes. Ello surte el efecto de gue, durante la
meniobra de la manivela para ls acumulacién de lgs cifrss,
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las dos palancas 10 y 14 no pueden girsr y por tanto el botén
1 queda en su posicidén de reposo.

For otra parte, al final de ceda fase de retorno de la
oscllacién del Arbol 38, el perno 37 tropieza con el borde
inclinado 41 del gancho 34, que oprime con deslizamiento hasta !
que vuelve a producirse el enganche entre el gancho y el perno
37.

Entretanto, debido a la rotacién hacia la izquierda del
bastidor 29, la lengtleta 28 ha salido de las entalladuras de
las horquillas 26 y 27 poniendo en libertad las palancas 10
¥ 14 y por consiguiente el botén 1. )

Cuando el botén 1 es llevado & une posicidn excéntrica,
por ejemplo por desplazamiento hacia la derecha (Fig. 2), la
pelanca 14 se desplazaré haclas la derecha, mientras que la
palanca 10 gquedars inmévil ; el borde 42 de la horquilla 27
tropieza por tanto eon la lengfeta 28 y, deslizéndose sobre
ella, determina la rotaecidén hacia la izquierda del bastidor
29, hasta que, una vez que el borde 42 ha superado la lengtle-
ta 28, el bastidor 29 vuelve a su posicién normallpor la ac~
cién del muelle 36, blogueando la horquilla 27 ¥ por tanto
el botén 1 en su nueva posicidén (Fig. 6 : bastido;nzéfggggi-
nuas y horquilla en lineas discontinuas). Durante ls sucesiva
rotacidén de la manivela, el pernoc 37 se separa del gancho 34
y el bastidor 29 gira como se ha descrito anteriormente, pe-
netrando con su lenglleta 28 en la entaslladura dée la horquilla
26, sin gbandonar, sin embargo, su sujecién de la horquilla
27 (Pig. 6 : bastidor 29 en lineas discontinuas). Hacia el
final de la fase de retorno de la oscilacién de lg manivele,
el perno 37 actfia sobre el borde inclinado 41 del gancho 34
de 1la forma descritas anteriormente, haciéndole ejecutar a la
palanca 32, y por tanto al bastidor 29, una rotacidén hacla
la izquierda de una smplitud tal que determina la salida de
la lengtieta 28 de la entallagdure de la horquille 26 y pone
al propio tiempo en libertad la horquilla 27. Esta .Gltima
puede entonces volver a su posicién normal por la accidén del
muelle que acta sobre lsa barra 21.

Zs evidente que si, a consecuencis de una maniobra egui-
vocada del botén 1, se quiere devolverlo a su posicién central

sin accionar la manivela, basta actusr sobre el botén de des-
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bloqueo 35 en el sentido de la flecha {Fig. 5) para hacer
girer voluntarismente el bastidor 29 y por tanto para desblo-
quear las horquillas 26 y 27, permitiéndole &l botdn 1 volver
a su posicidén central.

HNOTA

Los puntos de invencidn propia y nueva que se presentan
pars que sean objeto de esta Patente de Invencidén en Espafia,
por velnte safios, son los sigulentes :

12, Dispositivo con botdén de mando finico de efeecto mfil-
tiple para la preparacién de las distintes operaciones en las
miquinas sumadoras de mano con dientes provistos de movimien-
to alternativo, caracterizado por el hecho de que, entre el
botén de mando y los mecanismos que transmiten su accién a
los distintos érganos preparadores de las operaciones de la
mAquina, esté prevista una juntas a modo de cardédn, siendo
gulados los movimientos del botén en direcciones tales que,
desplazando el botdn seghn una de ellas, se actfia sobre no
més de un par de tales érganos, cuys seleccién es determinada
por el sentido del desplazamiento, mientras que los otros
quedsn inactivos.

2%, Dispositivo seglin 1la reivindicacién 1), earacteriza-
do por el hecho de que el botén puede ser desplazado en dos
direcciones perpendiculsres entre s{ gracias a una guis cons-
tituida por una abertura en forma de eruz que atraviesa el
vastego del botén, la cual permite es{ preparar las cuatro
operaciones seghn los cuatro brazos de la eruz, en cuyo cen-
tro se encuentra normalmente el botén,

32, Dispositivo seglin la rcivindicacién 2), csracteriza-
do por el hecho de que el botén , sl desplazarse en csda una
de les dos direccliones perpendiculsares mencionadas, manda
la oscilacién de une pslanca de balsznein cuyos extremos coo-
peran, con una unién que actlia en un solo y distinto sentido
de oscilacidén del balanein, con dos distintas barres para
mandar, venciendo la accién de muelles de retorno, la prepa-
racién de la méaquina pera dos distintas operaciones.

4%, Digpositivo segln ls reivindicaecidén 3), ceracteriza~
do por el hecho de estar previstos en el ﬁinno unos mgdios,



270

280

285

sometidos a la manivels de mando a mano de la méquina, bara
bloquear sutomdticamente el botdén, cualquiera gue sea la po-
sicién en que el mismo se halle, durante toda la cerrers de
la menivela, ¥y para desbloquearlo sutomédticamente 2l concluir
dicha cerrera, pudiendo sin embargo hscerse inactivos dichos
medios mediante mando a manoe.

5¢, Dispositivo segfin la reivindicacién 4), caracteriza-
do por el hecho de que dichos medios de bloqueo actlian sobre
apéndices de contorno adecusdo de dichas palancas de balancin
y son mantenidos en posicién activa por medios provistos de
muelle que son hechos inactivos por la manivela de la maquins
cuando é&sta se encuentra en su posicién normal de reposo o
por dicho mando de mano.

62, "DISPOSITIVO COK BOTGN D MANDO UNICO DL ACCION MOL-
TIPLE PARA LA PREPARACION DE LAS DISTINTAS OPEHACIONES EN
LAS MAQUINAS SUMADORAS D% MANO", todo tal y conforme se des-
cribe en la presente kemoria descriptiva, que consta de 286
lineas, y & titulo de ff\ lo se representa en el adjunto di-
bujo.

Madrid, 24/de noviembre de 1948.
& C., Seh.
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