
per veinte afies,
para ted. el terrlt.ri. eepaSel, sus denlas y pretee-
terad., p.r "ÜI1 ESCAPISMO DE MBISIOI PARA TEJARES SDt 
aiPER ESTRUCTURA", cuy. privilegie se sellelta » fav.r 
de la entidad españela "BRACOIJS y  riera", demlclliada 
en Bareel.na, calle Tía Bayetana, num. 951 y cuy. ln-
ventar es el Sr. Sn. RAIIOí! RIERA HIERA.

M E M O R I A  i E s e  R i p I i
El ebjet. de la presente patente es el de o.nsegulr un 
mecanisme senollle, r.lmst. y que adefcís tenga un fun- 
aienamiente exente de Interrupci.nes debidas a las ave­
rías tan frecuentes en les meoanism.s de explicada es­
tructura. Cerne se sabe, el mecanisme de "farist.l", sir­
ve para aool.nar les ltz.o de un telar; mas cenviene ha­
cer resaltar que l,s actualmente emplead.s, sen deflelen- 
tes en mueh.s de sus aspeet.s y tan sel, pueden emplear­
se en máquinas de baja calidad, 1. Xes diferencia
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desae un principie con el mecanismo abiete de la pree 
sente patente que ba sida estudiad® expresamente con 
el fin de conseguir las mejores resultados.
Para mejor comprensión del mismo, se grafía en pla- 
no adjunte, el esquema cinemático de funcionamiento 
de diche mecanismo.
En la figura 1, está representado el funcionamiento 
esquemático en un plan® vertical y en la figura 2, 
una vista en planta de este mismo mecanismo*
Oalado sobre el eje de excéntricos 1 1 , existe una 
rueda dentada 12 que engrana con una cadena 13,. la 
cual, a su vez, y en la parte superior del telar, en­
grana con uíxa segunda rueda dentada 14 solidarizada 
a una de las extremidades del árbol 15. En la otra 
extremidad del árbol 15 está calada una rueda heli- 
zoidal 16 que engrana cen otra rueda 17 del mismo 
tipo. La rueda helizoidal 17 es solidaria del ár­
bol 18, y sobre éste último están calados por una 
parte los excéntricos 19 y 44 figura 2, y per otra 
parte los excéntricos 45, 46, 47 y 48 giran solida­
rios de una dolía 54 mentada concéntricamente sobre 
el eje 18* En una de las extremidades de 18 va mon­
tada una rueda dentada 49 la cual retransmite el mo­
vimiento de giro de 18 al sistema formado por las 
ruedas 50 y 52 siendo éstas últimas solidarias en­
tre si y girando .locas alrededor ae un eje común 51. 
La rueda 52 engrana con la 53 siendo ésta última una 
raeda que está montada loca sobre 18 y que es soli­
daria de la dolía 54 sobre la que van montados los
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excéntricos 45, 46, 47 y 48. Se comprende que el 
movimiento de giro del árbol 11 provoque el de 12, 
13, 14, 15, 17, 16 y del eje 18 y que* este áltimo 
lo transmita, sea al sistema formado - por los dos ex­
céntricos 19 y 44 calados sobre el miaño, sea a tra­
vés de las ruedas dentadas 49, 50, 52 y 53 a loa ex­
céntricos 45, 46, 47 y 48. los dos excéntricos 19 y 
4 sirven para tejer a la plana y se hacen girar mas 

rápidamente que los 45, 46, 47, 48 y 49. Cada uno 
de los excéntricos antes mencionados provoca el mo­
vimiento oscilante de cada una de las palancas 21 
estando estas fii timas articuladas en 22 al bastidor 
23 del telar. Sste movimiento oscilante es debida a 
lúe el perfil de cada excéntrico se apoya sobre un 
rodillo 20 perteneciente a cada una d'e las palancas 
21. La extremidad del brazo de cada una de las pa­
lancas 21 posee un dentado o similar 25 en el cual 
se aleja la extremidad superior de una cadena, ca­
ble o similar 26, siendo este cable el que provoca 
el levantamiento de los marcos pertalizoa 31, ya 
que sobre 26 van montadas unas arandelas o topes 
,30 y 35 que son los que en su movimiento ascenden­
te hacen subir las piezas 29 y 34 solidarias-del por­
talizoa. Como sea que el movimiento de levantamien­
to tiene que producirse a albos lados del porta-lizos 
si el mecanismo de excéntricos 19 se encuentra 
s un lado del telar, se hace dar una vuelta por de­
bajo del telar al cable 26 trasladando imq de sus - 
extremidades al otro lado del telar lo

4

que se consi-
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gue mediante un sistema de cilindres e similares 38 
y 40 que giran lecas sobre sus respectivos ejes 37 
y 59 pasando finalmente diche cable 26 per etr® ci­
lindre guiador 41 que gira alrededor del eje 42 o©- ' 
lidari© de un brazo fije 43* Además conviene guiar 
el cable 26 cuando• este último sale de la parte den­
tada 25 de la palanca 21 puesto que al variar su po­
sición relativa con respecto a dicho dentado se in­
troduciría una desviación que imposibilitaría el buen 
funcionamiento del mecanismo. Esto se consigue me­
diante el cilindro guiador 27 que gira alrededor del 
eje 44 el cual a su ves está mentad® sobre la pieza 
fija 28. fácilmente puede verse que el mecanismo an­
teriormente descrito sirve tan sol* para levantar 
l#s lisos, necesitándose per consiguiente la presen­
cia de unos contrapesas # de unos muelles 33 para ba­
jarlos, lo que se consigue fijando una de las extre­
midades del muelle.33 y conectando su otra extremi­
dad a la parte inferior de los marco porta-lisos. 
oe comprende que cuando se quiera tejer a la plana 
tan sol© quedarán conectados dos lisos los cuales 
serán accionados por dos palancas 21 movidas respec­
tivamente por 19 y 44 y que por consiguiente queda­
ran inoperantes las palancas 21 accionadas por 45,
46, 47 y 48, Además conviene señalar que para cada 
palanca o sistema de palancas existirá un excéntri­
co cuyo perfil corresponderá al movimiento de ascen­
so y descenso que se quiera dar a cada uno de les 
marcos porta-lisos tanto cuando se quiera tejer a la
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plana como cruande se trata de confeccionar un tejido 
de tipo mas complicado*
Se comprende fue podrán efectuarse cuantas variaciones 
de detallé se estimen convenientes, siempre que no afec­
ten la esenoialidad de dicha patente, teniéndose además 
en cuenta que las diferentes partes que constituyen el 
mecanismo objeto d é l a  presente patente, no pueden ac­
tuar separadamente ya que de no aplicarlas en su con­
junto resultaría imperfecta su funcionamiento# a cuyo 
fin se declaran de novedad y propia invención de Dn. 
RAMON RIERA T RIMA, las siguientes reivindicaciones 
que forman la
H O I A R E I V I N D I C A T O R I A  
la - UN MECANISMO DE PARISTOD PARA TRIARES SIN SUPER­
ESTRUCTURA que comprende una rueda dentada, o rueda 
catalina, calada sobre el eje de excéntricos del te­
lar, la oual engrana con una cadena, que engrana a su 
vez con una segunda rueda dentada o rueda catalina mon­
tada sobre un primer eje auxiliar.
2B - Un mecanismo según la anterior reivindicación que 
comprende una primera rueda helicoidal oalada sobre el 
primer eje auxiliar anterior engranando dicha primera 
rueda hellooldal con una segunde rueda helicoidal que 
está montada sobre un segundo eje auxiliar perpendicu­
lar al primer eje auxiliará
ge - Un mecanismo según las anteriores reivindicacio­
nes que oomprende dos o varios excéntricos solidarios 
de una misma dolía o pieza similar que es concéntrica 
con el segundo eje auxiliar pero que gira accionada
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por un Juego de engranajes gue engranan por una parte 
son una rueda dentada oalada sobre el segundo eje an­
illar y por otra parte con otra rueda dentada solí- 
darla de la dolía o pieza similar antes mencionada.
4* - Un mecanismo según las anteriores relrlndloaolo- 
neo gue «emprende dos o Tartos «céntricos montados 
directamente sobre el segundo eje auxiliar y gue ade­
más oomprende dos o Tartas palancas articuladas, las 
cuales tienen en su parte media un rodillo, roldana 
o similar gue se apoya continuamente sobre cada uno 
de los antes mencionados excéntricos asi como sobre 
loe de la Z* reivindicaciÚn.

m Un mecanlsmo según las anteriores reivindicacio­
nes ««e oomprende un par de cilindros guiadores fi­
jos a la bancada de la máquina y sobre los cuales rue­
dan o desusan uno o varios cables, cadenas o similar 
reS,

6* - Un meconismo según las anteriores relTindioaelo- 
nes o ara eterizado porgue cada una de las palaneas ar­
ticuladas de la cuarta relrtndloaolén tiene una parte 
dentada en uno de cuyos puntos se solidariza una de 
las extremidades de cada uno de les sables o oadenas 
® “  ruedan o deslizan sobre el elllndro guiador y por 
una «orle de arandelaa, topee o similares fijados so­
bre cada uno de loe sables o cadenas anteriores! 
i* - un mecanismo según las anteriores reiTlndloaolo- 
nes gue comprende una o Tartas piezas solidarlas de 
los mareos porta-lizoo, situadas cada una de ellas 
sobre cada uno de loe topee, arandelas o similares de
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anterlor reivindicación.

® ~ Un mecanismo seenln 1 >g -.*,4. 4»•— » r  " r n :  ~ r
1  yea3oê e glr° S0S flJaft0G a la bancada dé la má^ut-aa y sobre loe cuales ra-de» *.«1.dan ¿a , ' ^sllzan y ee trasl®*asn de tino de loe lados «* *
otro lado A- 1 10 marooB Portátil20b al° laa° 4* los oismos loe cablee «** lares de 1* * les* eadenae o simi-tt® la Sdinta reivindican̂ ., «■ -Sindicación y pie además com.
f " * *  «.o o vari»» «ellos, resortes , eimilñrts

»  «la a la .aaoMa n  ,
7 ̂  0tTae « — M * *  a, . :

partea Inferiores a. osas ™ „  a , “
eos*' lo s  “ apoSl> P O rta-11 .
»* -  tm  BECAKI3M0 DE EAEI3T0I peo . „ ~
Mmrcroai. ^  m i B E S  « m -15 BSüJRtTCHJBA
**“' tal , oonfome «asta aOsorlto v r»t„n.<
la memoria d,aoriptlra W e  aate„ le # ^  “
*,«„+- aB * «.Ue consta desiete hojas escritas a má~.s e .ss a máquina por ima
*”  7 “  P1̂  me 1. Ilustra.’
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