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DB
ADICION

por "MEJORAS INTRODUGCIDAS EN EL OBJETO DE LA PATENTE PRINCI-
PAL, NUM. 183.991", por "DISPOSITIVO PARA VARIAR LA EXCENTRI
CIDAD Y/O INCLINACION RELATIVAS DE DOS EJES, ESPECIAIMENTE
PARA DEVANADERAS O TORNOS DE HILAR, DESTINADOS A MOVERSE EN
EL MISMO SENTIDO, PARA MAGUINAS HILADORAS CONTINUAS Y MEDIOS
PARA EL ACOIONAMIENTO SIMULTANEO DE UNA PLURALIDAD DE BJES",

~ a favor de la :azdn gocial italiana SNIA—VISGOSA Societd Nép

zionale Induetria Applicazioni Vispoea, domiciliedae en Mila—
no (Italia).

~ MEMORIA DESCRIPTIVA

El objeto de la invencién se refiere a dispositivos
aptos para variar, de un modo graduasl, la excentricidad y/o
la inclinacién relativa entre dos ejes sesgados, es decir,
variar la distencia mfnima y/o el éngulo que se forma entre
uno de los ejes y la proyeccién el otro sobre un plano nor-
mal a la recta de minima distancia.

Tales dispositivos =son aplicables, particularmente,
en las hiladoras'continuas paia devanaderas de ejes eesgados;
Para dicha finelidad se han previsto, en la descripcién de 1la
patente principal, esencialmente, dos casos: uno que prevee
el centro de rotacibn de uno de los ejes respecto al otro,
en el interior del espacio o&upado por los 6rganoa; ¥y el otro
que prevee el centro de rotacibén de uno de los ejes respeoté

al otro, distante de los 6rganos del dispositivo., Para sste

tiltimo caso, la solucifén citada en la patente principal, com-
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prende una superficie cilindrica o esférica, teniendo su cen-

- %ro a la distancia requerida; sobre esta superficie se desgli-~

za individualmente un 6rgano, el eje de una de las devanade-

ras o tornos, el cual, por consiguiente, se desplaza angﬁlar—
mente en torno al centro de curvatura de la superfipie, en un
pleno normal a la recta de minima distancia entre los ?os ejes
gesgados. Las variaciones dé dicha inclinacién son obtenidas,
en este caso, deéplazando el 6rgano en contacto con la super-
ficie. En el primer cago, en lugar de lo acabado de explicar,

se tiene un cilindro dispuesto excéntiricamente sobre el eje

~ de rotacién de una de las devanaderas, y un segundo cilindro,

dispuesto también excéntricamente sobre el primero, e indivi-
duvalizando el eje de rotaciébn,de la otra devanadera; dicho
Yltimo cilindro eg regulable en posiciébn.

Estas devanaderas o tornos de hilar de ejes sesgados,

son generalmente en nimero crecido, y deben poder ser accio-

nadas simultdneamente, es decir, debe ser desplazadoc cada
uno de los 6rganos sobre la respectiva auperf;cie al mismo
tiempo, en cada una de las devanaderas que integren dicho
ndmero. _

A tal fin, se proveen con un ulterior dispositivo,
objefo del presente certificado de adicién. Dicho disposi~
tivo consiste, esencialitente, en unir todos los Srganos de

deaplazamiento de cade devanadera, o torno de hilar, con

. una dnica barra de accionamiento, la cual estd dispuesta

para desplazarse axialmente de modo adecusdo, por ejemplo,
por medio de un acoplamiento a tornillo con tuerca fija al
armazfn, siendo meniobrado dicho tornillo con manivela apro-
piada.

Para facilitar la explicacién, se acompafian a la
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presente memo}ia dos ldminas de dibujos, en las cuales se ha
representado un ejemplo prédctico de realizacibn del invento,

En los dibujos:

la figura 12 muestra un ejemplo del dispositivo de
mando, en vista completa y en escala muy reducida;

la figura 28 representa, parcialmente, el citado
dispositivo, en mayor escala, con secciones limitadas;

la figure 3% es una vista parcial de frente, mostran-
do el cuadrante combinado con la manivela o palanca de manio-
bras ‘

la figura 48 muestra el dispositivo de la Pig. 22,

en seccibn transversal, normal a la barra de mando, segin

“un plano que comprende el eje fijo de una devanadera-o tor-

no;

la figura 52 manifieste una vista parcial, desde
arriba, de loa elemenios de las figuras 28 y 48;

la figura 68 muestra un segundo ejemplo de realize~
cibén, adaptado al primer ejemplo de los tratados en la pa-
tente principal;

lae figura 72 es una vista parcial, en mayor escala,
¥y con secciones limitadas; ¥y |

la figura 82 es una seccién normal a la barra de -
mando, segin un plano que comprende al eje fijo de una devana
dera o torno, en el ejemplo a que se refieren las figuras 68
¥y siguientes. | ,

Segiin lo que ilustran las figuras 12 a 58, en el
ejemplo a que.se refieren, el dispositivd en cuestién com-
prende: Fijada sobre el armazén:i~-l- de la méquina va una
tuerca -2-, interiormente filéteéda con paso adecuado y

golidaris de un cuadrante -%-., A esta tuerca se le rosca un




10.

20,

25.

30.

fileteado macho, practicado en 1a superficié extefior de un
manguito —-4-, combinado con una palanca de meniobra —5-, |
eventualmente provista de esferita -~6-, individualizando va-
rias posiciones en virtud de impresiones ~7- practicadas so-
bre el cuadrante =3%-.

El manguito -4- estéd dispuesto, y axialmente aprisio-
nado, sobre el 4rbol -8-, el cuai estd ligado a la barra de
mendo -9-, mediante uvna junta adecuade -10-, gue transmite
solamente los desplazamientos axiales.

Dicha barra de mando -9- estd fileteada para reci-
bir tuercas y contratuercas -11-1ll-, las cuales fijan en po-
sicién estable a los estribos -12-, que son en mimero igual
el de las devanaderas o tornos & accionar. EBstos estribos
se encajan en taladros practicados en apéndices adecuados
-13-, salientes de los 6rganos -l4-, que se desplazan'cdn
el dispositivo de mando que se describe.

Los citados 6rganos -14-, segin se describid ya en
la patente principal, estén mdldeados segin una superficie
-15-, convexa, cilindrica o esférica, la cual corresponde
con la superficie céncave practicada sobre un 6rgano -16-,
soportado por el armazén de la méquina y que aloja al érbol
~17-, fijo del movimiento, gue arrastra en rotacién al tor-
napuntas -18- de una de las devanaderas. El tornapuntas -~19-
de la otra devanadera , segun se vé en el dibujo, es porta-
dor de un Srgano -20- con cojinetes adecuados montados sebre
un cenuto -21-, solidario del elemento ~14-.

Los 6rganos -l4- son guiados en los desplazamientos
por oportunos pernos -22-, llevados por las correspondientes
riezas -16-, desplazeafiiose en aspilleras o en ojales —-23-,

practicados sobre los 6rganos -l4- citados. La adherencia en-



5

10.

15,

20,

25.

300

e e v EE AP —_—

-5 -

185519

tre las dos superficies curvas estéd asegurada por medio de

muelles -24-, enrollados sobre los pernos —-22- y obrantes
contra los 6rganos -l4-, o bien de otra forma andloga.

Se comprende fédcilmente que &l funcionamiento del
dispositivo es como sigue: maniobrando la palanca -5-, se
hace girar al tornillo -4-, el cual se desplaza axialnente,
desplazando, siempre axialmente, a la barra de mando =9-,
que, & su vez, manda, a través de los elementos -10- y -~ll-,
a los 6rganos.—l4-.

Por consiguiente, con un solo mando, se puede des-—
plazar simultdneamente y en igual medida, a los Srganos -l4-
ligados a la citada barra -9-.

En el ejemplo de las figuras 6& a 82, el invento
comprende: un elemento cilindrico -25- f£ijo al armazén -26-,
y comprendiendo en el interior y sesgado respecto al propio
eje, el 4rbol -27- &e la devanddera fija -28-,. Sobre dicho

cilindro -25- estd situado un ulterior elemento cilfndrico

-29-, sesgado respecto al eje de la superficie cilindrica ex

terior del citado elemento -25-, Bste Ultimo cilindro -29-
lleva la devanadera -30-, de orientacién variable, y estd .
provisto de un brazo o apéndice -31-, con aspillera para
alojar un espérrago -32-, llevado en un canuto -=33%-, gi-
tuado sobre la barra de mando.-34- del tubo, andloga a la
del precedente ejemplo; el canuto -33- estéd regulado en po-
sicién sobre la barra -34-, por medio, cada unc, de dos
tuercas -~33-35-, |

La traslacién de la barra'é34; provoca, en virtud
de los 6rganos -33-, -32- y -31-, la rotacibn simulténea de
los elementos de regulacién -29-~ de las devanaderas.

Se sobreentiende que los dibujos no constituyen sino
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una forma esquemdtica de ejemplos, dado solemente como demos—
tracién préctica del invento, pudiendo €ote variar en la for-—
ma y disposicibn, sin salirse por €llo del 4mbito del concep-

to que informa el citado invento.
NOTA

Hecha la descripcién del presente invento, se hace
constar que esta sodicitud se acoge & los derechos de priori-
dad de la patente de adicién, ne 11.447/47, depositada en
Italia con fecha 9 de diciembre de 1947, y se declaran conmo
nuevas y de propia invencibn, las siguientes reivindicacioness

le,~ Mejoras introducidas en el objeto de la patente
principal, n? 18%.991, por "Dispositivo para variar la excen-
tricidad y/o inclinacién relativas de dos ejes, especialmente
para devanaderas © tornos de hilar, destinados a moverse en
el nismo sentido, para mdquinas hiladoras continuas y medios
pera el accionauiento simultdneo de una pluralidad de ejes",
caracterizadas esencialmente por el hecho de comprender un-
dispositivo de mando Wnico para varias devanaderas o tornos .
de hilar, estando constitufdo dicho dispositivo, por una,ba-
rra oportunamente movida axialmente y ligada a los 6rganos
de desplazamiento, para la regulacién, provocando el desliza-
miento o la rotacién sobre superficies adecuadas cilindricas
o esféricas.

2,~ Mejoras segin la anterior reivindicacién, carac-
terizadas por el hecho de gue, cada uno de los 6rganos regula-

dores de posicibn de las devenaderas, estd provisto de opor-

e o e L - o 5 . . : i,
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tuno apdndice para su ligazdn con la barra, estando este apén-
dice, o similar, ventajosamente combinado con medios de conexidn,
fijos a le barra de mando, por medio de tuercas y contratuer-
ces roscadas a log fileteados practicados en dicha barra.

5. 32,.-~ Mejoras segin las reivindicaciones anteriores,
caracterizadas, en un caso, por el hecho de comprender, soli-
dariamente con los 8rganos o cilindros de regulacibén de posi;
cibn, apéndices con aspilleras para un espérrago/con un canu-
to montado en posicién regulable, por médio de tuercas y con-

10. tratuercas sobre la barra de mando.

48,- Mejoras segin las reivindicaciones que precéden,
ceracterizadas, en un caso, por el hecho de comprender;'soli-
dariamente con los 8rganos de regulacién de posicibn, un apéq_~
dice ligedo con estribo adecuado, fijado con tuerces y contra-

15. tuercas, en posicién regulable, a la barra de mando.

58,~ Mejoras seglin las precedentes reivindicaciones,
caracterizadas por el hecho de que, la barra de mando esté
ligada por medio de juntas adecuadas a un 4rbol provisto de
palanca de mendo, deslizable sobre oportuno cuadrante y soli-

20, daria de un manguito dispuesto sobre el &rbol citado y file-
teado para roscarse en adécuada tuerca, fija rigidamente al
armazbén de la méquina.

68 .~ Mejoras segfin las anteriores reivindicaciones,
caracterizades, en un caso, por el hecho de que, los érganocs

25, (o arandelas de fijacién y de sosfén), desplazables segin su-
berficiea cilindricas o esféricas, estén guiados por apropie~
dos pernos deslizables en aspilleras u ojales de dichos ér-
ganos; elementos elédsticos, como muelles, pueden estar preg-

vistos para asegurar la adherencia de los mencionados Srga~

30. nos contre la correspondiente superficie fija, céncava, cilin-
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78.~ Mejoras introducidas en el objeto de la patente

9 OCT:

drica o eeféric

principel, n? 183.991, por "Dispositivo pare variar la excen-
tricided y/o inclinacién relativas de dos ejes, especialmente
para devanaderas o tornos de hilar, destinados a moverse en el
miemo sentido, para médquinas hiladorae contfnuas y medios para
el accionemiento simultédneoc de una pluralidad de ejes".

Segln se describe y reivindica en la preeente‘msmoria
descriptiva, que'consta de ocho hojas, foliadas ¥y eacrifaa a
médquina por una sola cara, acompafiadas de dos léminaes de dibu~
Jom.

Madrid, a 9 de octubré de 1948.

SNIA-VISCOSA, Societd Nazionale
- Industria Applicazioni Viscosa.
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