
M 5 3 6 7

^ 5 3 6 ? MODELO DE Ul'ILIDAD

MECANISMO DE DIRECCION PARA VEHICULOS MOVIDOS 

POR RUEDAS.
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E l  p r e s e n te  Modelo de U t i l i d a d  se r e ­

f i e r e  a un mecanismo de d i r e c c i ó n  para  v e h íc u lo s  movidos por 

ru edas , e sp ec ia lm en te  a u to m ó v i le s ,  que comprende una columna 

de l a  d i r e c c i ó n  d i v i d i d a  en dos s e c c io n e s ,  o se por l o  monos 

3. una s e c c ió n  i n f e r i o r  de l a  columna de l a  d i r e c c i ó n  un ida a un
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L o m i l l o  s i n f í n  de la. d i r e c c i ó n ,  o d i s p o s i t i v o  s im i l a r ,  y por 

i o  trenos una s e c c ió n  s u p e r io r  cte l a  columna de l a  d i r e c c ió n ,  a 

l a  que se une e l  v o la n t e .  E l  in v e n to  t i e n e  por o b je t ó  propor­

c io n a r  un d i s p o s i t i v o  nuevo y  ú t i l ,  mediante e l  cu a l la s  d i f e ­

r e n te s  s e cc io n es  de l a  columna de l a  d i r e c c i ó n  se pueden mover 

o d e s p la z a r  en tre  s í  cuando l a  s e c c ió n  i n f e r i o r  o s u p e r io r  do 

l a  columna de l a  d i r e c c i ó n  se ven  som etidas a una fu e r z a  do che­

que quo actúa  en d i r e c c i ó n  a x i a l ,  s . g .  , en caso  do choque f r o n ­

t a l  d e l  v e h íc u lo .  Cuando un v o h íc u lo  s u fr e  un choquo f r o n t a l ,  

l a  columna de l a  d i r e c c i ó n  de lo s  au tom óv iles  t r a d i c i o n a l e s  

su e le  v e r s e  empujada c o n tra  e l  conductor  del. v e h íc u lo ,  causán­

d o le  g ra ves  h e r id a s  o b ie n  e l  conductor  es lanzado co n tra  c i  

v o la n t e  de l a  d i r e c c i ó n ,  s u f r i e n d o  por l o  t a n to  grandes danos 

en e l  cuerpo .
i

Con e l  f i n  de asegu rar  m ovim ientos d i r e c -  ' 

t o s  normales de g o b ie rn o  de la s  ruedas d e l  v e l i ícu L o  en respuos-jí
t a  a l  m ovim iento d e l  v o la n te  y  para  e v i t a r  h e r id a s  at comino- j 

t o r  cuando l a  s e c c ió n  de l a  columna de l a  d i l e c c i ó n  un ida a i  j 

v o la n te  se ve  som etida  a un fu e r t e  choque, se ha propuesto uue¡ 

la s  dos s e c c io n e s  de l a  columna de l a  d i r e c c i ó n  se unan en tre  

s i  por un s is tem a  tran sm iso r  de par motor de ruedas de engrana­

j e  c i l i n d r i c a s  que perm iten  e l  m ovim iento a x i a l  r e l a t i v o  en tre  

la s  s e c c io n e s  i n f e r i o r  de l a  columna de l a  d i r e c c i ó n ,  v . g . , cuan 

do l a  s e c c ió n  i n f e r i o r  de l a  columna de l a  d i r e c c i ó n  se vu so­

m et ida  a una p o ten te  fu e r z a  de choque que a c tú a  en d i r e c c i ó n  

a x i a l .

No o b s ta n te ,  se ha d e s c u b ie r to  quo es ­

ta s  medidas no sa lv a n  a l  condu ctor  d e l  v e h íc u lo  de la s  h er idas ]

que p u d ie ra  s u f r i r  c o n tra  l a  columna de l a  d i r e c c i ó n  cuando !
¡

e l  v e h íc u lo  s u f r e  un choque f r o n t a l .  No o b s ta n te ,  según e l  ¡

p resen
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p resen to  in v o n to ,  l o s  e j e s  l o n g i t u d in a le s  de la s  s e c c io n e s  de 

l a  columna do l a  d i r e c c i ó n  separadas  mencionadas so desp lazan  

una con r e l a c i ó n  a l a  o t r a  y  d ich a s  s e c c io n e s  se in t e r c o n o c ta n  

por medio de ruedas de en g ra n a je  c ó n ic o ,  de forma que la s  s e c ­

c io n es  de l a  columna se pueden a ju s t a r  en d i r e c c io n e s  a x ia le s  

d i f e r e n t e s ,  una con r e l a c i ó n  de l a  o t r a .

Debido a l a  t ra n sm is ió n  de en g ran a jes  

cón icos  e n tr e  la s  s e cc io n es  de l a  columna de l a  d i r e c c i ó n ,  l a  

s e c c ió n  i n f e r i o r ,  cuando se ve som etida  a una fu e r z a  de choque 

que actúa en s e n t id o  ascendente  en d i r e c c i ó n  a x i a l ,  se d e s p la ­

za rá  en una d i r e c c i ó n  que l a  d e s v i a  de l a  d i r e c c i ó n  a x i a l  de l a  

s e c c ió n  a l a  que e s t á  un ido e l  v o la n t e  de l a  d i r e c c i ó n  y  e v i t a  

que l a  s e c c ió n  i n f e r i o r  de l a  columna de l a  d i r e c c i ó n  g o lp e s  

a l  con du ctor . A s i ,  l a  s e c c ió n  i n f e r i o r  do l a  columna de l a  d i ­

r e c c ió n  so d e s p la z a  ax ia im en to  en c t ir e c c ió n  c o n t r a r i a  a l a  d i ­

r e c c i ó n  a x i a l  de l a  s e c c ió n  s u p e r io r  de l a  columna que s o s t i e ­

ne e l  v o la n t e  de l a  d i r e c c i ó n ,  para  no chocar con e l  conductor
i

d e l  v e h íc u lo  en caso  de c o l i s i ó n  f r o n t a l .

A c o n t in u a c ió n  se d e s c r ib e  e l  in v e n to ,  

con d e t a l l e ,  con r e l a c i ó n  a una m odalidad d e l  mismo i lu s t r a d a  

en lo s  d ib u jo s  ad jun toá  en lo s  que:

La f i g u r a  1 i l u s t r a  en  p e r s p o c t i v a  y  coij 

l ín e a s  im a g in a r ia s  un au tom óv il  p r o v i s t o  d e l  mecanismo de l a  

d i r e c c i ó n  según e l  in v o n to .

La f i g u r a  2 es una v i s t a  en p e r s p e c t i ­

v a  de l a  con ex ión  de  en g ra n a je s  c ó n ico s  t ra n sm iso res  d e l  par 

motor con c i e r t a s  p a r te s  e l im in a d a s  para  i l u s t r a r  la s  p ie za s  

in t e r n a s  d e l  con ju n to  do e n g ra n a je s .

La f i g u r a  3 es  una v i s t a  en s e c c ió n  

d e l  con ju n to  de en g ra n a jes  i l u s t r a d o  en l a  f i g u r a  2. ¡
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La f i g u r a  4 es  una v i s t a  esquem ática
í

la s  dos s e c c io n e s  de l a  columna de l a  d i r e c c i ó n  en la s  dos po- i
!

s i c io n e s  a n gu la res  d i f e r e n t e s  de l a  s e c c ió n  i n f e r i o r  do La co- 

lumna de l a  d i r e c c i ó n ;  y

La f i g u r a  5 es una v i s t a  esquem ática , 

en p e r s p e c t i v a ,  c o r ta d a ,  que i l u s t r a  l a  form a en que l a  c a ja  gg 

en g ra n a jes  es d e s p la z a b le  y  f i j a b l e  en p o s ic io n e s  d i f e r e n t e s  a 

l o  la r g o  de una g u ía  de a rco  c i r c u l a r .

R e f i r i é n d o n o s  a l a  f i g u r a  1, un autontó- 

v i l  1 e s t á  p r o v i s t o  de un s i n f í n  de l a  d i r e c c i ó n  3t o d i s p o s i ­

t i v o  s im i l a r ,  que coopera  con medios para  t r a n s m i t i r  e l  m ovi­

m ien to  a la s  ruedas d e l  v e h íc u lo .  S a l ien d o  d e l  s i n f í n  de 1^ 

d i r e c c i ó n  3) que se une a l  ch a s is  d e i  v e h íc u lo ,  se encuen tra  

una s e c c ió n  i n f e r i o r  de Ja columna de l a  d i r e c c i ó n  2, que so ua< 

en e.L ex trem o c o n t r a r io  a i  s i n f í n  3, a. un en g ra n a je  cón ico  1i 

c o lo ca do  en una c a ja  2b. La s e c c ió n  de l a  columna 2 se monta 

en l a  pared  de i a  c a ja  2am d fs c r e c lo n a lm o n te  en un d i s p o s i t i ­

vo  e s p e c i a l  de s u s te n ta c ió n  s i tu a d o  en l a  c a ja .  La s e c c ió n  i n ­

f e r i o r  de l a  columna 2 se une en su p a r te  ex trem a  i n f e r i o r ,  

mediante una ju n ta  ca rd á n ica  2b, con e l  extrem o de en tra d a  d o l  

s i n f í n  3# por  l o  que l a  s o c c ió n  i n f e r i o r  de l a  columna se pue­

de d e s p la z a r  a d i f e r e n t e s  p o s ic io n e s  an¿yulares.

La c a ja  2a  e s t á  c e r ra d a  completamente 

p ero  t i e n e  una capa 11, que se q u i t a  con r e l a t i v a  f a c i l i d a d ,  

y  que e s t á  p r o v i s t a  de un c o j i n e t e  para s o s te n e r  a l  extremo de 

la s a c c ió n  adyacen te  de l a  columna.

Según se o b s e rva rá  en la s  f i g u r a s  2 y 

3 , e l  mecansimo de l a  d i r e c c i ó n  d e l  p re s en te  in v e n to  compren­

de también una s e c c ió n  s u p o r io r  de l a  columna de ka d i r e c c ió n

9 a l a  que se une e l  v o la n t e  10 d e l  v e h íc u lo .  E l  e j e  l o n g i -
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tu d in a l  de l a  s e c c ió n  9 de l a  columna de l a  d i r e c c i ó n  so dos- 

p la z a  con r e l a c i ó n  a i  e j e  g e o m é tr ic o  l o n g i t u d in a l  do l a  s o c o lo r  

2 de l a  coluntna de l a  d i r e c c i ó n ,  y  la s  dos s e c c io n e s  2, 9 fun­

c ion an  un idas por medio de en g ra n a je s  cón ico s  12, 13, 13, Id, 

ten ien d o  e l  d i s p o s i t i v o  l a s  c a r a c t e r í s t i c a s  n e c e s a r ia s  para  que), 

en caso de choque f r o n t a l ,  l a  s e c c ió n  i n f e r i o r  de l a  columna 

de l a  d i r e c c i ó n  2 orpima l a  tap a  11 y  e l  en g ra n a je  13 a t r a v é s  

de l a  a b e r tu ra  de l a  tapa  en l a  c a ja .  La s e c c ió n  2 do l a  coJ.un 

na se d e s p la z a rá  en tonces  de l a  secc ión  9 de )a  columna de La 

d i r e c c i ó n  que s o s t ie n e  v o la n t e  10, no chocando de e s to  modo 

con e l  conductor  do i v e h íc u lo .  E l  en g ra n a je  cón ico  12, unido 

a l a  s e c c ió n  2 , engrana con e l  en g ra n a je  c ó n ic o  13 s itu a d o  en 

un extrem o de un á r b o l  t r a n s v e r s a l  14, que v a  montado para g i  

r a r  en e l  i n t e r i o r  de l a  c a ja  2a en la s  dos paredes extremas de 

la s  dos c a ja s  2a. 9a. En su o t r o  ex trem o, e l  á r b o l  14 e s tá  p ro ­

v i s t o  d e l  en g ra n a je  cón ico  13. quo engrana con e l  engr :m a je  

c ó n ico  16 en l a  s e c c ió n  s u p e r io r  de l a  columna de l a  d i r e c c ió n .  

E l  en g ra n a je  c ó n ico  16, un ido a l a  s e c c ió n  s u p e r io r  9 do l a  co­

lumna de l a  d i r e c c i ó n ,  se c o lo c a  en l a  c a ja  9a.

Según se comprenderá observando l a  J igur;, 

4, la s  dos s e c c io n e s  2 y  9 do l á  columna de l a  d i r e c c i ó n  se 

pueden a ju s t a r  en p o s ic io n o s  an gu la res  d i f e r e n t e s  una con r e l a ­

c ió n  a l a  o t r a .  Para  p o d e r lo  r e a l i z a r ,  la s  dos c a ja s  2a y  9a 

son g i r a t o r i a s ,  una con r e l a c i ó n  a l a  <<tra, y  se con tran  por 

medio d e l  á r b o l  14 montado en la s  paredes extrem as de la s  ca­

ja s  2a, 9&, encaradas en tre  s i ,  según se i l u s t r a  en l a  f i g u r a  

2. Las paredes  extrem as s a le n  fu e r a  de l a  p e r i f e r i a  do las

c a ja s  2a, 9a , y  forman, ju n ta s ,  un p la t o  c i r c u l a r  d esp laza !)  ].Q 

a l o  l a r g o  do l a  g u ia  de a rco  1? i l u s t r a d o  en  l a  f i g u r a  3, con 

su c en tro  en l a  ju n ta  ca rd á n ica  2b, y o t r o  punto de p i v o t e ,30
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e l  extrem o i n f e r i o r  de l a  columna i n f e r i o r  tío l a  d i l  e c c ió n  2. 

La g u ia  17 comrpende dos c a r r i l e s  quo t i e n e  s e c c io n e s  en U, 

según se i t u s t r a  en l a  f i g u r a  5. Según se o b s e rva rá  en e s ta  

f i g u r a  5 , i o s  p la t o s  c i r c u la r e s  formados por  la s  paredes  e x t r e ­

mas de la s  ca ja s  2a , 9a l l e v a n  t a la d r o s  para a l o j a r  pernos <¡e 

s u je c c ió n  19, <f-*e se in tro d u cen  a t r a v é s  de t a la d r o s  Id en la s  

paredes  f i j a s  de g u ia  17 y  en lo s  ta la d r o s  de d ich os  p la to s  

c i r c u la r e s  para f i j a r  la s  c a ja s  en c u a lq u ie r  p o s ic ió n  angu lar  

quo se d e se e ,  con una r e l a c i ó n  a l a  o t r a ,  y  para  f i j a  la s  cajas 

de en g ran a jes  2a, 9a en l a  p o s ic ió n  deseada a l o  l a r g o  do la  

g u ía  17, que se s u j e t a  a l  ch a s is  o b a s t id o r  20 d e l  au tom óv il .  

Aunque no se i l u s t r a ,  socomprenderá que l a  s e c c ió n  s u p e r io r  

9 de l a  cotnlutnna do l a  d i r e c c i ó n  se monta en un c o j i n e t e  quo se 

s i t ú a  do una forma a ju s ta b le  a l o  la r g o  de una g u ía  v e r t i c a l .

S i  l a  s e c c ió n  2 de l a  columna do l a  d i r e c c i ó n  se vo som etida  

a un fu e r t e  choque, d ich a  s e c c ió n  2 , ju n to  con e l  en g ra n a je  

c ó n ic o  12, se d e s p la z a rá  en d i r e c c i ó n  a x i a l  de l a  s e c c ió n  2 y  

o p r im irá  l a  tappa 11. La d i r e c c i ó n  con que se a ju s ta  l a  s e c ­

c ió n  2 do l a  columna de l a  d i r e c c i ó n  d eberá  e l e g i r s e  de forma 

quo e s t a  s e c c ió n  no g o lp e e  componentes s e n s ib le s  d e l  v e h íc u lo  

o a l  conductor  cuando se d o p la za  h a c ia  a r r i b a  como r e s u l t a d o  

de un choque.

De un modo s im i l a r  a l a  s e c c ió n  i n f e ­

r i o r  de l a  columna de l a  d i r e c c i ó n  2 , l a  s e c c ió n  s u p e r io r  de 

l a  columna 9 es  tam bién s u s c e p t ib le  de exp e r im en ta r  p r e s ió n  

de choque en caso de c o l i s i ó n ,  v . g . ,  como r e s u l t a d o  de que e l  

conductor  d e l  v e h íc u lo  fu e r a  lan zado  co n tra  e l  v o la n t e .  Por ¡ 

c o n s ig u ie n t e ,  es también con ven ien te  h a b i l i t a r  medios que p e r - ¡  

m itán  quo l a  s e c c ió n  s u p o r io r  de l a  columna de l a  d i r e c c i ó n  

i ceda cuando se v e a  som etida  a p o te n te s  fu e r z a s  de choque. Conj

e s t e  f i n

'ÜW''"'

30.
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e s t e  f i n ,  l a  modalidad i l u s t r a d a  e s t á  p r o v i s t a  do un m uelle  7 

adaptado para  absorber  i'uerxns a x i a l e s .  Kl. ntuolie 7 so si tan í 

en mi c o s q u i l l o  o maiq^íito que t i e n e  ( t ien to s  a s ía  ion ongrnn.'- 

dos con d ie n t e s  ax ia j.es  c o r re s p o n d ie n te s  en l a  p a r te  i i i f e r i o r  

de l a  s e c c ió n  s u p e r io r  3 de l a  columna de l a  d i r e c c i ó n ,  mien­

t r a s  que e l  ex trem o s u p e r io r  d e l  manguito se s u je t a  a l a  pa r te  

s u p e r io r  de l a  columna 9) según se i l u s t r a  en la s  f i g u r a s  2 y  

3. También se puede h a b i l i t a r ,  de un modo s im i l a r ,  un m uelle  

de empuje o t r a c c i ó n  en l a s e c c ió n  i n f e r i o r  2 de l a  columna (te 

l a  d i r e c c i ó n .  S i  e l  choque fu e r a  tan  grande que e l  d i s p o s i t i ­

vo  de m u e lle  7 no p u d ie ra  a b s o rv o r  e f ic a zm en te  l a  - fu e r z a  de 

choque, l a  s e c c ió n  9 do l a  columna y  su en g ra n a je  c ón ico  aso­

c iad o  16 em oujará l a  tapa  11a s i tu a d a  opuesta  a l  en gran a je  16 

en una a b e r tu ra  c o r re sp o n d ien te  de l a  pared de l a  c a ja  9a. U1 

en g ran a je  16 , montado en un so p o r te  de c o j i n e t e  por l a  tapa 

11a , no puede desen gran arse  d e l  en g ra n a je  1 j cuando l a  s ec ­

c ió n  9 se ve  som etida  a fu e r z a s  l i g e r a s  do a c c ió n  descenden te , 

g r a c ia s  a una Junta t ó r i c a  11b que f i j a  l a  tapa  11 con tra  d i ­

chas fu e r z a s  r e la t iv a m e n te  pequeñas.

< La m odalidad i l u s t r a d a  en la s  f i g u ra s

1-5 o f r e c e  tam bién  la s  v e n ta ja s  a d ic io n a le s  de que l a  d i r e c ­

c ió n  a x i a l  de l a  s e c c ió n  s u p e r io r  9 de l a  columna do l a  d i r e c ­

c ió n ,  que l l e v a  e l  v o la n te  10, se puede a ju s t a r  en p o s ic io n es  

d i f e r e n t e s ,  para  p ro p o rc io n a r  un c i e r t o  grado  de s e l e c t i v i d a d  

a l  e l e g i r  una p o s ic ió n  de conducc ión  ap rop iad a  a l  conductor .

Según se comprenderá por la s  e x p l i c a ­

c io n es  a n t e r i o r e s ,  con r e l a c i ó n  a la s  f i g u r a  1 a 3# l a  s e cc ió n  

2 do l a  columna de l a  d i r e c c i ó n  puede t e n o r  una p o s ic ió n  angu­

l a r  f i j a  o puede s e r  a ju s ta b le  en d iv e r s a s  p o s ic io n o s  angula­

r e s .  Cuando l a  s e c c ió n  i n f e r i o r  2 de l a  coluxtna se puede a.jus'-
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t a r ,  la s  c a ja s  9^, 2a van  gu iadas  a l o  la r g o  do u n ie c o r r id o  do 

arco  c i r c u l a r ,  según in d i c a  o l  número 17, y  se f i j a  e l  ismo or 

l a  p o s ic ió n  deseada . Además, la s  dos c a ja s  2a, 9a. pueden t e ­

n e r  una p o s i c ió n  angu la r  f i j a ,  uha con r e l a c i ó n  a l a  o t r a ,  o 

pueden s e r  g i r a t o r i a s ,  una con r e l a c i ó n  a l a  o t r a ,  p a ra  adop­

t a r  d iv e r s a s  p o s ic io n e s  r e l a t i v a s  dependiendo d e l  ángu lo  d esea ­

do en tro  la s  dos s e cc io n o s  2 y  9 de l a  columna. F in a lm en te , I
l a  s e c c ió n  s u p e r io r  9 do l a  columna de l a  d i r e c c i ó n  puodo t e ­

n er  una p o s ic ió n  f i j a  o puodo s e r  a ju s ta b le  a c u a lq u ie r  p o s ic ió n  

angu lar  que sé desea  con r e l a c i ó n  a l  chas is  o b a s t id o r  d e l  v e ­

h íc u lo  y  con r e l a c i ó n  a l a  s e c c ió n  i n f e r i o r  2 de l a  colunma de 

l a  d i r e c c i ó n ,  r e s p e c t iv a m e n te .

N O T A

D e s c r i t a  s u f ic ie n te m e n te  l a  n a tu ra le z a  

d e l  in v e n t o ,  a s í  como l a  manera de r e a l i z a r l o  en l a  p r á c t i c a ,  

debe h acerse  con s ta r  que la s  d is p o s ic io n e s  a n te r io rm en te  i n d i ­

cadas son s u s c e p t ib le s  de m o d i f ic a c ip n e s  dé d d t a l l e ,  en cuanto 

no a l t e r e n  su p r in c ip i o  fundam enta l, acog ién dose  por l o  tan to  

a lo s  b e n e f i c i o s  que conceden lo s  Convenios In t e r n a c io n a le s  

en v i g o r ,  s ion do  l o  que c o n s t i tu y e  l á  e s e n c ia  d e l  r e f e r i d o  i n ­

v en to  y  p o r  l o  que se s o l i c i t a  un Modelo de U t i l i d a d  por 20 año 3 

en España, sob re :  MECANISMO DE DIRECCION PARA VEHICULOS MOVIDOS 

POR RUEDAS, c a r a c te r iz á n d o s e  por l o  S ig u ie n t e :

1 .-  Mecanismo de d i r e c c i ó n  para  v e h í ­

c u lo s ,  movidos por  ruedas , e sp ec ia lm en te  para  a u tom óv ile s  dot 

t i p o  que comprende una columna de d i r e c c i ó n  d i v i d i d a  en dos 

s e c c io n e s ,  o sea  por l o  menos una s e c c ió n  i n f e r i o r  de l a  colum^- 

na de d i r e c c i ó n  u n ida  a medios de g o b ie rn o  ¿lo la s  ruedas , como 

puede ser un t o r n i l l o  s i n f í n  de l a  d i r e c c i ó n ,  y  por  l o  menos ui^a 

s e c c ió n  s u p e r io r  de l a  columna de l a  d i r e c c i ó n ,  a l a  que se ^
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une e l  v o lu n to  de l a  d i r e c c i ó n ,  un iéndose e n t r e  s í  la s  dos soc-j 

c ion es  de l a  columna por medio de un s is tem a  do en g ra n a jes  

t ra n sm iso r  de par m otor, quo p e rm ite  e l  m ov im ien to  a x i a l  mutuo 

r e l a t i v o  de la s  dos s e c c io n e s ,  c a r a c t e r i z a d o  porque la s  dos 

s e c c io n e s  de l a  columna do l a  d i r e c c i ó n  e s tá n  d e sp la za d a s ,  una 

con r e l a c i ó n  a l a  o t r a ,  y  se in t e r c o n e c ta n  por  medio de engra­

n a je s  cón ico s  para  p e r m i t i r  que la s  dos s e c c io n e s  de l a  colum­

na formen un ángu lo  e n tr e  s i .

2 .  -  Mecanismo según l a  r e i v i n d i c a c i ó n  1 

c a r a c t e r i z a d o  porque la s  s e c c io n e s  su p e r io r  e i n f e r i o r  de l a  

columna de d i r e c c i ó n  t ie n e n  sus extremos montados en c o j in e t e s  

en una c a ja  y  s o s t ie n e n  en l a  misma cada una, un en g ra n a je có -  

n ic o  de l a  columna, funcionando engranados d ich o s  dos engrana­

j e s  por medio de un e lem onto  in t e rm e d io  p r o v i s t o  de uii e n g ra n a ­

j e  cón ico  en ambos extremos engranado con d ich os  en g ra n a jes  có+- 

n ic o s  de l a  columna en la s  c i t a d a s  s e cc io n es  y  montado para  g i  ­

rar* en c o j in e t e s  en d ich a  c a ja ,  d iv id ié n d o s e  d ic h a  c a ja  en su 

punto p medio en dos m itades que son a ju s ta b le s  en  s e n t id o  g i ­

r a t o r i o ,  una con r e l a c i ó n  a l a  o t r a ,  en d i f e r e n t e s  p o s ic io n e s ,  

y  porque d ic h a  se s i t ú a  de una forma a ju s ta b lo  a l o  la r g o  de 

una g u ia  de a rco  c i r c u l a r  quo t i e n e  su c e n t r o  en l a  p a tre  ex­

trema i n f e r i o r  de d ic h a  s e c c ió n  i n f e r i o r  de l a  columna de l a  

d i r e c c i ó n ,  h a b i l i t á n d o s e  medios para  f i j a r  d ic h a  c a ja  y  d ichas  

m itades de l a  c a ja  en l a  p o s i c i ó n  deseada a l o  l a r g o  de d icho  

r e c o r r id o  y  una con r e l a c i ó n  a l a  o t r a ,  r e s p e c t iv a m e n te ,  para 

ob ten er  l a  p o s i c i ó n  deseada de d ich a s  s e c c io n e s  s u p e r io r  e in ­

f e r i o r  de l a  columna, e n t r e  s i .

3 .  -  Mecanismo según l a  r e i v in d i c a c i ó n  

2, c a r a c t e r i z a d o s  porquo cada columna a t r a v i e s a  un c o j i n e t e  en 

l a  pared  de l a  m itad  r e s p e c t i v a  de l a  c a ja  y  t i e n e  su extremo j
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montado en un c o j in e t e  p r o v i s t o  ou ntta tapa , tuya t:¡}Mi -tu m,nt):i 

de una forma tiestaontable en una a b o r ta ra  do l a  ¡auot) tío ta uaja 

para  que, cuando l a  s e c c ió n  r e s p e c t i v a  de l a  coluntna oprimo l a  

tapa  con una fu e r z a  a x ia l  p redeterm inada , l a  tapa  d e je  su asion¡- 

t o  y  p e rm ita  e l  d esp la zam ien to  a x i a l  de l a  s e c c ió n  do l a  colum­

na con r e l a c i ó n  a d ich a  c a ja ,  te n ie n d o  d ic h a  a b e r tu ra  un mayor 

d iáem tro  d e l  en g ran a je  c ón ico  en l a  s e c c ió n  de columna para  por 

m l t i r  que d ic h o  en gran a je  c ó n ic o  sa l ;  a a t r a v é s  de d i  cita altor- 

tu ra .

¿t.- iiocanismo según l a  r e i v in d i c a c i ó n  3, 

c a r a c t e r i z a d o  porque la s  dos m itades  de l a  c a ja  e s tá n  p rov is ta s ) ,  

cada una, de un p la t o  c i r c u l a r  en e l  extrém e i n t e r i o r  de la  mi­

tad  r e s p e c t i v a  de l a  c a ja ,  es tan d o  d ich os  p la t o s  en con ta c to  e r -  

t r e  s i  y  te n ie n d o  ta la d r o s  a x i a l e s  para  a l o j a r  un pasador de f i  

j a c ió n  para  in m o v i l i z a r  la s  m itades  en l a  p o s i c i ó n  angu lar  de­

seada, una con r e l a c i ó n  a l a  o t r a .

5 .  -  Mecanismo según l a  r e i v in d i c a c i ó n  I), 

c a r a c t e r i z a d o  porque lo s  tíos p la t o s  c i r c u la r e s  de l a  c a ja  se 

gu ian  on un c a r r i l  su p e r io r  y  un c a r r i l  i n f e r i o r  con s e c c ió n  e r  

U y  que form a una g u ía  de r e c o r r i d o  de arco  c i r c u l a r  para  l a  

c a ja ,  y  porque se h a b i l i t a n  medios para  f i j a r  l a  c a ja  on p o s i ­

c ion es  d i f e r e n t e s  a l o  l a r g o  do d ich o  r e c o r r i d o .

6 .  - Mecanismo de d i r e c c i ó n  para v e h í ­

cu los  movidos por ru edas , t a l  y  como queda su s tan c ia lm en te  des­

c r i t o  en l a  p re s en te  Memoria, e i l u s t r a d o  en lo s  d ib u jo s  ad- 

ju n t o s .

E s ta  Memoria con sta  do 10 ho jas  e s c r i ­

ta s  a máquina por una s o la  cara .

M adrid , '  4 MOV. 1972

Bengt LINDSTROM 1  GOM EZ ACEBO Y M M E T
.  p. p. Firmado! L. Coala BoraíaJaa
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