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¥EAORI. DESCRIPTIVi
que se¢ presenta para unir a la soclicitmd
de
FPATSETER $1-% INVENCIORN
formulada el 23 de Septiembre de 1948 con el 3® 185..307
' en
EBSPANA
por VEIFTE afios
& nombre de E.V.. PHILIPS® GLOBILAMPENFAGRIEXEN , entidad
hélandess, establecida en immasingel 29, siinihoven, HoO-
landa, por:

"gN DiSPOSITIVO QUE CONTIENR UN OSCIL.DOR (UYa FRECUENCIA
" BS CORRESIDA AUTOMLTICAMENTE".

-

)

“0=0~0=0~0=0=0=-0~0=0=0~0=0=0=0=
i

Bl invento se refiere a un dispeeitivo pro-
vieto de¢ un osocilador equipadc con un corrector automdtioco
de la fregcuencia gque ssegura la estabilizscidn de la fre-
cuencia del oscilador & un valor igual al de la frecuencie
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de uns sefial de oétabilizaoién sinuso idal tomada de un osci-
lador de control. ‘ ¢ ¢

~n tales dispositivos, la frecuencis de con-

_ trol puelde ser igual a la frecuencia de oscilador deseada,

0 bien se puede mentensr constante la diferencia entre estas
dos :t:ecuonoiaﬁ. iAs{ es que, para mantensr una diferencia
de frecuencia determinsde, se puede-tomar, del oscilador
que suministira la oscilacion de control auxiliar, una osci-
lacidn auxiliar de frecwencia diferencisl deseada, even~
tualmente regnlable, y la tensidn da regulacién necesaris
para la correcdcidn automdtioca de la frecuencia {CAF) puede
obtenerse mezclando esta oscilacién auxiliar con la fre-
ocnencia diferencial o la frecuencia de batimiento de la
frecuencia de oscilador y de la frecuvencia ae oentrol';

=B los dispositivos del tipo indicads, la
frecuencia de control pmnede tomarse de un oscilador esta-
ble cualquiera, por ejemplo un oscilader de oristal, o
bien de un oscilador andloge sincronizadc por medio de otra
oseilacidn de control, por ejemplo, una tensidn pulsatoria,

e solioitante ha comprobado gque, en loa
montajes del tipo descrito en el predmbule, en los cuales
la tensidn de régulaoi.én de la CAF ae obtiene por mezcla
de la sefial 461 oscilador estable ( sefial de estaebiliza-
oiémn) y la sefial del oacilador GAF regnlsde, la sintonfa
del ogcllador gue suministra la sefial de estabilizacicn
ee afectada de manera indeseable por el oacilador de fre-
ouencis ocorregida, sobre todec en el casc en que este uUlti-

mo y el oscilador de estabilizacion sen sintonizables si-
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multdneamente, por ejemplo, mediante un dispositive de sin-
tonizacidon de un botdn sole; ' |

Se ha comprobado con sorpresa que esta reac-
cion perturbadora se produce no s6lo cuando la sefial de
estabilizacion y la sefial de oscilador tienen frecuwenciss
tgusles, sino tambidn cuando, entre la fracuencia de la
sefial osciladora estabilizada y la sefiel estabilizadora, se
mantiene una diferencis de frecuencia anotable (por ejemplo
200 a 300 ko/s), utilizando un oscilsdor de control auxi-
liar del tipo eit&do‘.

=l invento ofrece un medio sencillo de evi-
tar la influencia perturbadora de estoe fendmenos de reao-
cién'.

Segin el invento, en un dispoeitive provis-
to de un oscilador a estabilizar por una tensidn sinnsoidal,
el oscilador de control que euministra ls tensidn de esta-
bilizacidn se sintoniza a una frecmencia ifual a un armd-
nico de la frecusncia de controcl deseada para la CAF, al
pago que le amplitud d¢ la sefial 48 estabilizacidn aplica-
da al paso cgmbndor de frecuenocia es tan grande que, en
el paso cambiador de frecmencia en el cual se mezclan la
sefial de estabilizacién ¥y la sefial de oscilador para obte-
nsr la tensidn de regnlacidn, se produce una distorsidn no-
table de la sefial de eatabilizacidn, y por tanto de la
frecuencia de control Jeseada,

36 ha comprobado ser ventajoso haoer gue la
frecuencia de control sea igual al doble de la frecuencia
de la sgefial de estabﬂlmcidn;



ia desoripeidn sigulente con referoncia al
ditajo anexo, dedo a tf{tulo d¢ ejemplec no limitative, hards
comprender bien oomo puede realizarse el invento, del omal
forman parte, por supuesto, las particularidades gue resal-
tan tanto del texto como dsl dibujo: .

Rl montaje representadsc encla figura tiene
un cacilador estable sintonizable cualguiera 1, gue sumi-
nistra una tensidn de estabilizacidn sinusoidal, El oscila-
dor 2, a estabilizar por esta sefial, es tambidn sintonira-
ble, ¥ su frecuencia debe regularse de modo Qni subslatg
una diferenciz de frecuencis determinsda con relacidn a la

frecmencia de control, Como muestran las flechas, el oOsci-

lador de estabilizecidon 1 y el o0scilador 2 son sinéonizablas

simultdnesmente,

Seginn el invento, la frecuwencia de la sefial
de estabilizacidn sinkmsoidal engendrada por el oscilador
de control 1, es ignal a la mitad de la freocunencia de con-
trol dauada-.

iea frecuencia de control deseada se obtie-
ne por deformacion de la sefial de estabilizacidn sinusoi-
dsl; esta deformacion resulta del hecho de que se aplica
esta sefial, con amplitud oxcesiva, a un paso cambiador de
frecuencia 2, qﬁa sirve pars engendrar la tensidn de re-
gulaocidn de la CAF; este paso cambiador de freouemcia pue-
de estar constituido, por ejempleo, por una hexodo cambia~
dora de freomnci.#.

Ae{ se obtienen, en este paso cambiador de

frecuencia 3, armonicos de la frecuencia de la sefisl de

- 4 -
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estabilizaoion sinusoidal, y por tanto la frecmenocia de
control deseada; ésta se mezcla con la ssfial a estabilizar
en frescudncia del oscilador 2, sefial gue también ee aplica
al paso cambiador de frecmencia 3’.

el oircuito de salida del paso cambisdor de
frecnencia 2 se toma la freauencis diferencial o la fre-
cuencia de batimiento de la sefial de estebilizacicn de fre-
cuencia duplicads y de la seiial osciladora, diferencia gue
dobe mantenerse & un valor predeterminado, por ejemplc de

200 & 300 kofs. A este efecto, se compara esta frecwsncia

~ de batimiento con la frecuencia de otro oscilador auxiliaer

estable 4, con preferencis de frecuencia regulable, apli-
ocando la sefial de batimiento y la sefial del oscilador auxi-
lisr a un pasgo cambiador de freomencia gue hace veces de
discriminador de batimiento; en los bormes del oircuite
de sealida de este paso cambiador de frecunencias 5, se obtie-~
ne unes tensidmn de regulacidn adecuada a la correccidn de
la sintonfa del cascilader 2-. Zsta tensidn de regulacidn
controla una reactancia regulable &, acoplada con el oir-
cuito que determina la frecuencia del oscilador 2, 4e tal
mansra que la diferencia entre la frecmencia de control y
la frecuancia de la pefial del oscilador 2 sea igual a ls
frecuencia de la sefial de o=mcilacidn de control auxiliar del
ogcilador 4..

Para suprimir las frecuenciss de combinacidn
obtenidas en el paso cambiador de frecuencia & e indeseables
on la tensidmn de regnlacidn, conviene aplicar la tensiom

de regulacidn a la reactancia de regulacidn 6 por media-
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cidn de un filtro pasa-bajo 7 de la manera desorita en la
Patente 7 |

4l utilizer la multiplisacidn de frecuencia
anteriormente descrita de la sefial de estabilizacién en
el paso cambiador de frecuencia 3, se ha comprobade que
y& no se produce reaccion psrturbadora, ni siguiera en el
oaso 46 una sontonfe comin de los osciladores 1 y 2; ¥y
ademds, se obtienms la ventaja de que el oscilador de esta-
bilizacidn se sintoniza a una frecwencis bastante baja, lo
eual permite satisfacer de manera mds sencilla determina-
das condiciones de ostatilizacién; sobre todo onando la
frecuencia del oscilador a estabilizar es elevada, cuando
es, por ejemplo de 16 Mo/s y ain mds, es cuando se puede
obtensr gran ventaja de esta particulalilld.

; Bsta solicitud, que oorregsponde ala presen-
tads en _olanda el 26 de septiembre de 1947, bajo el nime-
ro 155;059, se acoge a 10s beneficios del artfenlo 51 del
vigente istatuto sobre Propiedad Induatrial;

-0~ H30TA -0~

ioa puntos de invencidémn propilany nueva
gue se presentan para gue sean objeto de esta “atente de
Invencidn en Sspaﬁa, por V.INTE afios, son los siguientes:

12, = Tn dispositivo que contiens un osci-

' lador provistosde un corrector automédioo de la frecuen-

oia para estabilizar la frecuencie del oscilador a la de
una gefial de estabilizaocidon senoidsl tomada 4 un osci-
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lador de mando, en el cudd la tensidén de regulacién nece~
saria para la corrsccion sutomética de la frecunencia (GAF)
8s obtiens mezclanio, en un primer paso cambiador de fre-
cuencia, la tensidn de oscilsdor y la tensidn de estabili-
gacién, caracterizado porque el oscilador de mando ests
sintonizado gobre un armonico de la fresouencia de mando
desealds para el CAF y porque la amplitud de la tensién

de estabilizacién aplicads al paso cambiador de frecmencia
es tan elevada gue, en el paso cambiador de frecuencis, se
produce uns distorsidn notable de la tensidn de estabiliza-
oién lo que awegura la frecuenocia de manio dessada, pudien-
do pressntar ademds este dispositive las psrticularidades
siguientes tomadas por separado ¢ en combinacidn:

8) entre la frecuencia de la sefial del oa~
cilador reguledo & CAF y la frecuencia de mando se mantie-
ne una diferencia, con preferemncia regulable, y se ha dia-
puesto un oscilador ds mando asuxiliar sintoniszado a la
frecuencia diferencial deseada, as{ como un segunic passc
cambiasdor de frecuencia al oual se aplioca la tensién de
salids del oscilador 4e msndo suxiliar as{ oomo la dife~
rencia entre la frecuencis de mandc y la frecnencia de
oacilador tomada del primer peso cambiador de frecmencia,
8l paso gue la tensién 4e salida del segundo paso cambia-
dor de frecumencia es spliceda, con preferencia por media-
cifm de vn f£iltro pasa bajo, y en forma de tensidn de Te-
gulacidn del GAF, al corrsotor automatico 4e frecuencia;

b) la frecuencia de mando desesda es igual
al doble de la frecuencia de la sefial de estabilizacidén
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sencidal,
g8, = Un dispositivo que contiens un osci-

lador ouya frecuencis es corregida autom&tioamental.
Tal y como se ha desorito en la Hemoria
5 que antecede, representads en el 2ibujo que ®e acompafia y
con loe fines gue se han eepoeiﬂcade'.
Bs‘ta Yemoria oconsta de ocho hojas esoritas

-por una sola c¢ara,

¥adria, 3 7 DI_C. 195
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