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MEJORI. DESCRIPTIVA
que ae presenta para an ir a la  aelioitaA

Aa
P A T E N T E  I N V E N C I O N

formulada a l 23 Aa septiembre Aa 1948 con a l  ns 185.307 
a* an

E S P A Ñ A  
per VEINTE a&oa

a nombra Aa N.V. PHUIPS' AMEILAKPENBAARIECEN, entidad 
hélandesa, o a tabla oída en Ammasingal 29, Aindhovan, Ho­
landa, per:

ÔN DISPOSITIVO QUE CONTIENE UN OSCILADOR CCYa FHECUENCIA 
ES CORRE&IAA AUTON^TI CáMENTE".

- C - O - O - O - O - O - O - O - O - O - O - O - O - O - O

EL invento se ra fia re  a an d ispositivo  pre­
v isto  de nn osoilador equipa do con an corrector automático 

de l a  frecuencia que asegura l a  estab ilizac ió n  Aa l a  fre­

cuencia del oscilador a un valor igual a l do la  frecuencia
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de ana sedal de e stab ilizac ió n  ainuaoidal tomada de un o sc i­
lador de control. e cc

-ji ta le s  d isp o sitiv o s, la  frecuencia de con­
t r o l  pnede ser igual a la  frecuencia de oscilador deseada,

5 o bien se puede mantener constante la  diferencia entre e sta s  
dos frecuencias. Así es que, para mantener ana diferencia 
de frecuencia determinada, se puede tomar, del oscilador 
que suministra l a  o scilación  de control a u x ilia r , una osci­
lación  au x ilia r  de frecuencia d iferen cia l deseada, áren­

lo  tualmente regulable, y l a  tensión da regulación necesaria
para l a  corrección automática de l a  frecuencia ( CAP) puede 
obtenerse mezclando e sta  o scilación  au x ilia r  con la  fre­
cuencia d iferen cial o la  frecuencia de batimiento de la  
frecuencia de oscilador y de la  frece#ñola de control.

16 lo s  d isp o sitiv o s del tipo  indicada, l a
fre cuencía de control puede tomarse de un oscilador asta-  
ble cualquiera, por ejemplo un oscilador do c r i s t a l ,  o 
bian de un oscilador análogo sincronizado per medio de otra 
o sc ilac ió n  de control, por ejemplo, una tensión p u lsste r ia . 

80 l a  so lic ita n te  ha comprobado qua, en le a
montajes del tipo descrito  en e l preámbulo, en loa  cuales 
l a  tensión de regnlaoión d# la  CAF ae obtiene per mezcla 
de l a  sedal del oacilador estab le  ( sedal da eatab iliza- 
cióan) y l a  aañal del oacilador GAF regulado, l a  sintonía 

86 del oscilador que suministra l a  sedal de estab ilizac ión  
ae afectada de manera indeseable por e l oacilador de fre ­
cuencia oorregida, aobre todo en e l caao en que este  ú l t i ­
mo y e l oscilador de e stab ilizac ió n  son sintonizablea a i-
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malt aneamente, por ejemplo, medí ante an d ispositivo  do sin­
tonización do nn betón so lo .

3o ha comprobado con sorpresa que esta  reac­
ción pertnrbadora se prodace no solo caandc la  señal de 

8 e stab ilizac ió n  y la  señal de oscilador tienen frecuencias 
ig u a le s , sino también coando, entra l a  frecuencia de la  

señal osciladora estab ilizad a  y l a  señal e stab ilizad ora , se 
mantiene ana diferencia de frecuencia anotable (por ejemplo 
200 a 800 k c /s ) ,  atilizando an oscilador de control aaxi- 

10 l i a r  del tipo  citado.

**1 invento ofrece an medio sen cillo  de evi­
tar la  influencia perturbadora de estos fenómenos de reac­
ción.

Segán e l invento, en an d ispositivo  provis- 
15 to de an oscilador a e s ta b iliz a r  por maa tensión sin usoidal, 

e l oscilador de control qoe soministra la  tensión de e s t a ­
b iliz ac ió n  se sintoniza a ana frecuencia i fo a l  a un armó­
nico de la  frecuencia de control deseada para l a  CAF, a l  
paso qae la  amplitud de l a  señal de e stab ilizac ió n  ap lica- 

20 Aa a l paso cambiador de frecuencia es tan grande qae, en
01 paso cambiador de frecuencia en e l  cual se mezclan la  
señal de e stab ilizac ió n  y la  señal de oscilador para obte­
ner l a  tensión de regulación, se pro da ce ana d istorsión  no­
table de la  señal de e sta b iliz ac ió n , y por tanto de la  

28 íreouencia de control deseada.

Se ha comprobado ser ventajoso hacer que l a  
frecuencia de control sea igual a l doble de la  frecuencia 
de l a  señal de estab ilizac ió n .
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Ĵ a deaoripcién siguiente con referencia a l 
dibujo anexe, dado a t ítu lo  de ejemplo no lim ita tiv o , haráa 
comprender bien como puede rea lizarse  e l invento, del cual 
formen p arte , por supuesto, la s  particu laridades que re sa l-  

5 tan tanto del texto como del dibuje: ¿
H1 montaje representada encía figura tiene 

un eaoilador e stab le  sintonizable cualquiera 1 , que sumi­
n istra  una tensión de e stab ilizac ió n  sin uso idal. g l o sc ila­
dor 2, a e s ta b iliz a r  por eata señ al, es también sintoníza­

lo b la , y su frecuencia debe regularse de modo que aubeiat^ 
una diferencia da frecuencia determinada con relacién  a la  
frecuencia da control. Como muestran la s  flech as, e l o sc i­
lador de estab ilizac ió n  1 y a l  oscilador 2 aon aintenizablas 
simultáneamente.

18 Segánn e l invento, l a  freouanoia de la  señal
da estab ilizac ión  sinusoidal engendrada por el oscilador 
de central 1 ,  es igual a l a  mitad de l a  frecuencia de con­
tro l deseada.

ía  frecuencia de control deseada ae obtie- 
20 ne por deformación do l a  señal de e stáb iliz ac ién  sinusoi­

dal : eata deformaoion resu lta  del hecho de que so ap lica  
oata señal, con amplitud exea a iv a , a un paao cambiador da 
frecuencia 3 , que sirve para engendrar l a  tenaion de re­
gula cién de l a  CA?; este  paso cambiador de frecuencia pne- 

25 de e star  constitu ido, por ejemplo, por una hexodo cambia­
dora de frecuencia.

Aai ae obtienen, en eete paao cambiador de 
frecuencia 3 , armónicos de l a  frecuencia de l a  señal da

i
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estab ilizac ió n  sin uso id al, y por tanto la  frecuencia de 
control deseada; é sta  se mezcla con la  señal a e sta b iliz a r  
en frecuencia del oscilador 8, señal que también se ap lica 
a l  pase cambiador de freeaencia 3 .

Bal c irca ite  de sa lid a  del pase cambiador de 
frecuencia 3 se  toma la  freeaencia d iferen cia l o l a  fre­
cuencia de batimiento de la  señal de estab ilizac ió n  de fre­
cuencia duplicada y de la  señal o sciladora, d iferencia que 
debe mantenerse a un valor predeterminado, por ejemplo de 
200 a ZOO ko/a. A e ste  e fec to , se compara esta  frecuencia 
de batimiento con l a  frecuancia de otro oscilador au x ilia r  

estab la  4 , con preferencia de írecuenoia regulable, a p li­
cando la  señal da batimiento y la  señal del oscilador auxi­
l i a r  a un paso cambiador de frecuencia que hace vocea de 
discriminedor de batimiento; en lo a  bornea dol circuito 
de aalida da esta  peso cambiador de frecuencia 5 , ae obtie­
ne une tensiénn de regulacién adecuada a l a  corrección de 
la  sintonía del oscilador 3. Rata tensión de regulacién 
controla una reactancia regulable 6 , acoplada con o l c ir­
cuito que determina l a  frecuencia del eacilador 3 , de ta l 
manera que la  d iferencia entre l a  frecuencia de control y 
l a  frecuancia de la  señal del oscilador 2 sea igual a l a  
frecuencia de l a  señal de o sc ilac ién  de control acociliar del 
oscilador 4 .

para suprimir l a s  frecuencias de combinación 
obtenidas en el paso cambiador de frecuencia S a indeaeables 
en la  tensiénn de regulación, conviene ap licar  l a  tensión 
do regulacién a la  reactancia de regulación 6 por media-
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ción de un f i l t r a  pasa-bajo 7 As la  manera d escrita  en la  
patente

Al u t i l iz a r  l a  m ultip lisación  Ae frecuencia 
anteriormente d escrita  Ae l a  señal Ae e stab ilizac ió n  en 

8 a l paso cambiador Ae frecuencia 3 , ae ha comprobado que
ya no se produce reacción perturbadora, n i siqu iera Mi e l 
caso de una sontonía común Ae lo s  osciladores 1 y 3; y 
además, se obtiene la  ventaje de que e l  o scilador Ae esta­
b ilizac ió n  ae sintoniza a una frecuencia bastante b a ja , lo  

10 cual permite sa t is fa c e r  de manera más se n c illa  determina­
das condiciones de estab ilizac ió n , sobre todo cuando la  
frecuencia del oscilador a e s ta b il iz a r  es elevada, cuando 
e s , por ejemplo de lo  Mc/s y aún mas, e s cuando se puede 
obtener gran ventaja de esta  particu laridad .

18 Sata  so lic itu d , que corresponde a la  presen­
tada en uolanda e l 26 de septiembre de 1667, bajo e l  núme­
ro 136.059, se acoge a lo s  beneficios del artícu lo  51 del 
vigente estatuto sobre propiedad in d u str ia l.

- 0  -  S O T A  -  0 -

30 lo s  puntos de invenciÓan propiany nueva
que se presentan para que sean objeto de esta patente de 
invención en España, por VUinfE años, son lo s  sigu ien tes: 

i s .  -  Un d ispositivo  que contiene un o sc i­
lador provistosde un corrector autemódioo de l a  frecaen- 

26 c ia  para e s ta b iliz a r  la  frecuencia del oscilador a la  Ae
ana señal de estab ilizac ió n  senoidal tomada de un oaci-
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lador A# mando, an al cuA l a  tensión de regulación nece­

sar ia  para l a  corrección automática da l a  frecuencia (CAP) 
aa obtiene mezclando, en un primer paso cambiador de fre­
cuencia, l a  tensión da oacilador y l a  tensión de e s ta b il i­
zación, caracterizado porque a l oacilador da mando sata 
aintenizado aobre un armonice de l a  frecuencia de mando 
doaeada para e l  CAP y porque la  amplitud de l a  tensión 
de aatab ilizae ión  aplicada a l paao cambiador do frecuencia 
ea tan elevada que, en e l paao cambiador de frecuencia, ae 
produoe una d istorsión  notable de l a  tención de eatab iliza- 
ción lo  que anegara l a  frecuencia de mando deseada, podien­
do procontar además cato d ispositivo  la s  particu laridades 
aigaientea tomadas por separado o en combinación:

a) entre l a  frecuencia de la  señal del oa­
cilador regulado a CAF y la  frecuencia de mando ae mantie­
ne ana d iferencia , con preferencia regulable, y se ha d is­
puesto un oacilador da mande au x ilia r  sintonizado o l a  
frecuencia d iferen cia l deseada, a s í  como un segundo paao 
cambiador de frecuencia a l  cual ae ap lica  la  tensión do 
salido  dol oacilador de mando a u x ilia r  a s i  como la  d ife ­
rencia entro l a  frecuencia do mande y l a  frecuencia do 
oacilador tomada del primer paso cambiador de frecuencia, 
a l  paao que la  tensión de sa lid a  dal segundo paao cambia­
dor do frecuencia ea ap licada, con preferencia por media­
ción de an f i l t r o  paea b a je , y en forma de tensión de re­
gulación del CAF, a l  corrector automático do frecuencia;

b) l a  frecuencia de mando deseada ea igual 
a l  doble de l a  frecuencia de l a  señal de e stab ilizac ió n
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senoidal.
ga. -  un diapoaitivo que contiene un osci­

lador cuya frecuencia aa corregida automá tioamente*

Tal y como ae ha descrito en l a  Memoria

que antecede. representado en e l dibujo que ae aoompdRa y
con lo s  fine a que ae han especificada.

Zata Memoria consta de ocho hojas e scritaa  
por una so la  cara.

Madrid

DG/.
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