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MEMORIA DESCRIPTIVA
éue se presenta para unir a la solicitud
4 e
PATENTE DB INVENCION
no 185.274 formulada el 20 de Septiembre de 1,948
en
ESPANA
por VEINTE afios _
a nombre de F.V. PHILIPS’® GLOEILAMPENFABRIEKEN, entidad holan-
desa, establecids en Emmasingel, 29, Eindhoven, Holanda, por:
" UN DISPOSITIVO PARA ENGENDRAR UNA TENSION ALTERWA
CUYA rRECUBNCIA ES REGULABRE EN ESCALONES IGUALES ".-
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Para engendrar una tensién alterna de frecuencia
regulable en escalones en una zona de sintonfa determinada,
se conoce ya la utilizacién de un oscilador sintonizable en
principio de manera continua y cuyos 6rganos de sintonfa
eStéﬁ gradusdos a frecuencias de sintonia predeterminadas;

por ejemplo, mediante un sistema de botones de tringuete.
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Tal ospiladdr regulable en escalones permite sin-

tonizar répidsmente y con bastante exactitud a cierto ni-
mero de frecuencias de sintonia predeterminadas.
El invento ofrece un oscilador cuya regulacibn se

.' 5 hace rigurosamente precisa sin perjudicar a la rapided de

la misma.

Segin el invento, para obtener una tensién alterna
de frecuencia regulable en escalones iguales, se utiliza
un oscilador sintonizable, con preferencia de modo coﬁti—
; 10 nuo, en la zona de sintonia deseada, y provisto de medios

para corregir automédticamente la frecuencia del oscilador

con relaciéﬁ a una oscilacidn de control que tiene varios
s componentes cuyas separaciones corresponden a los escalo-
nes de regulacién deseados, al paso que la tensién de regu-
15 lacién requerida péra 1la correccién automdtica de la.fre;
cuencia (CAF) se obtiene por la mezcla de la tensién del

oscilador y de la oscilacién de control, correspondiendo

la zona méxima de la correccidn asegurada por los medios

(CA¥) a aproximadamente la mitad de la distancia compren-

20 dida entre las componentes sucesivas del espectro de con-

trol.
% ' Una patente anterior 180,214. menciona que la
frecuencia de un oscilador acoplado con un tubo de reac-
. tancia puede estabilizarse sobre una componente arbitra-
25 ria del espectro de frecuencia de una tensién pulsatofia,
aplicando a este tubo una tensidn dé regulacidén obtenida

por la mezcla de la tensibn del del oscilador y una ten-
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El dispositivo del presente invento puede consi-
derarse como obtenido por la realizacidén y las dimensiones
apropiadas de los dispositi#os descritos en dicha patente
anterior,

El espectro de control requerido para dicho dis-
positivo, puede tomarse, eventualmente previa transposi-
cibn de frecuencia, de un generador de tensibn de diente
de sierra, o bien por modulacibén de frecuencia de una ten—
sién sinusoidal.

Una desviacidn de frecuericia determinada (dis-
tancia de deslizamiento) entre.la zona de sintonfa del os-
cilador regulable en escalones y la zona de frecuencias

barrida por el espectro de control, puede mantenerse mez-

‘clando el espectro de frecuencias diferenciales resultante

de la mezcla del espectro de control y de la tensién del
oscilador, con una tensién auxiliar, cuya frecuencia co-
rresponda a la distancia de deslizamiento requerida, al.
paso gue la tensibn obtenida por la mezcla de este espec-
tro con la tensidén auxiliar constituye la tensién de regu-
lacibn aplicada, con preferencia mediante un filtro pasa-
bajo, a los medios de control automdtico de frecuenqia.

La descripcibn siguiente con referencia al di-
bujo anexo, dada a titulo de ejemplo no limitativo, hard
comprender bien cémo puede realizarse el invento, del cual
forman parte, por supuesto, las particularidades que re-

saltan tanto del texto como del dibujo.
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La figura 1 muestra un dispositivd segin el in-
vento en el cual la frecuencia regulasble en escalones se
toma de un oscilador sintdnizable en la zona de sintonia
deSeada ¥y cuya frecuencia puede sintoﬁizarse con diver-
sas componentes de una oscilacién de control tomada de un
oscilador de impulsos.

En la forma de realizacién representada en la
figura 2, el espectro de control y la zona de sintonfa
del oscilador estén desplazados en una magnitud determina-
da mediante un descriminador sintonizadoj el montaje re-
presentado en la figura %, es una variante del disposi-
tivo de la figura 2§ el deslizamiento se obtiene en é1
mediante un oscilador auxiliar, )

En las‘figuras los elementocs correspondientes
llevan los mismos ntGmeros,

El montaje de la figura 1 comprende un genera-
dor 1 que ofrece una oscilacién de control pulsatoria, un
oscilador 2 sintonizable en la zona de sintonfa de que se
trate, y un pasc cambiador de frecuencia 3, por ejemplo
una hexodo cambiadora de frecuencia, .a cuyas rejillas de
control se aplican las sefiales a mezclar procédentes del
generador 1 y del oscilador 2.- El circuito de salida del
paso cambiédor de frecuencia 3 tiene un filtro pasa-bajo
2, cuya frecuencia de corte corresponde aproximadamente a
la mitad del intervalo entre las componentes sucesivas
del espectro de control del generador de impulsos 1l.-

La tensién de salida del filtro 4 se aplica, como tensifn
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. de regulacibén automética de la frecuencia, a un tubo de
reactancia o a otra impedancia de regulacién 5 que influye
en la frecuencia de sintonia del oscilador 2.

i Como se dice en la Patente 180.217 (PH 9396), el

) 5 montaje descrito tiene la propiedad de regularse automdti-
camente de tal manera que la frecuencia de la tensién al-
terna sinusbidal tomada del oscilador 2 sea exactamente
iguasl a la frecuencia de una de las componentes del espec-
tro de control y, a consecuencia de la zona de transmisién

§ 10 -del filtro- pasa-bajo 4, el oscilador 2 se regule para una

frecuenéia de sintonfa arbitraria, siempre de manera que su
frecuencia estabilizada sea igual a la de la componente més

préxima del espectro de la oscilacidén de control pulsatoria.

Bajo la influencia de las diversas componentes
15 del espectro de control, en una variacidén continua de la sin-
tonia‘del oséilador 2, por ejemplo por el controlde unrcon—
densador de sintonizacién‘inserto en el circuito determina-
dor de frecuencia del oscilador 2, la frécuencia de las os-
cilaciones del oscilador variaré, no de manera continua,
20 sino por saltos. |
Partiendo de ia gituacién en que la frecuencia de
sintonfa del oscilador es igual a la de una primera compo-
nente del espectro, la regulacidén automética de la frecuen-
cia permite hacer que, a una variacidén contfinua de la fre-
25 cuencia de sintonia del oscilador 2, al principio varia la
frecuencia de la tensién alterna tomada del oscilador 2.-

Sin embargo, si a consecuencia de la variacién de la fre-

-5 -
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cuenéia de sintonfa, se rebasa.la zons de regulacidn del
circuito CAP (la zona llapada de enganche, es decir, la
comprendida entre dos frecuencias limites en la cual, el
oscilador, una vez sincronigzado, permanece sincronizado por
la oscilacién de control a pesar de una variacién de la
sintonfa del oscilador), el circuito CAF cesa en su efecto
estabilizador y la frecuencia del oscilador coincidiri con
la frecuencia del oscilador 2, frecuencia que, de hepho,
depende Gnicamente del circuito que determina la frecuencia
de este oscilador.- Por el contrario, si la separacién en-
tre la frecuencia de sintonfa del oscilador 2 y la frecuen-
cia de la componente siguiente del espectro no es demasia-
do grande, a saber, si cae en la zona llamada de captacidn
del circuito CAF ( es decir la zona en la cual, a una dnto-
nia dada del oscilador, la frecuencia de la oscilacién en-
gendrada se pone automfticamente en concordancia con una
frecuencia de control diferente), el circuito CAF entra en
funciones y estabiliza la frecuencia del oscilador a la de
dicha componente siguiente del espectro.- Este estado sub-
siste hasta que a consecuencisa de-una variacién mayor de la
frecuencia de sintonfa del circuito oscilador, se rebasa de
nuevo la gama de enganche del circuito CAF; en este caso,
la frecuencia puede estabilizarse sobre una componente si-
guiente del espectro, con tal que ésta se encuentre en la
gama de captacibn entonces disponible del circuito CAF.-

4 una variacién continua de la frecuencia de sintonfa del

circuito oscilante del oscilador 2, la frecuencia de las

V7-6—
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oscilaciones engendradas por este oscilador, pasari pues a
saltos de una a otra de las componentes del espectro, y
coincidirid sucesiveamente con las frecuencias de las compo-
nentes sucesivas del espectro de la oscilacién de control.-
Cuando las frecuenciés de las componentes del espectro de
contrpl coinciden con las frecuencias de sintonfa deseadas
del oscilador 2, estas frecuencias deseadas se obtendrén
una después de otra, a una variacién continua de la sinto-
nia del oséilador 2.-

Cuando se utilizen para regular la CAF un tubo
amplificador montado como regctancig normal, la gaﬁa de
regulacién de este dltimo medida en separaciones de frecuen-
cia, depende de la frecuencia de sintonia del oscilador 2.-
Por este hecho, si la geme de enganche del circuito CAF es
demasiado grande, a una variacidn continua de la frecuencia
de.sintonia del oscilador, se podrfan pasar ciertas compo-
nentes del espectro como oscilacidédn de control de estabili-
zacién.- Se puede evitar este inconveniente de varias mane-
ras: por ejemplo insertando entre este éircuito Yy el mon- -
taje de tubo de reactancia un acoplamiento variable con la
sintbnia del circuito osciladorj aplicar al tubo de reactan-
cia une reaccién desvatada adecuada, variable con la fre-
cuencia.

La importanéia préctica del invento se verd mejor
con ayuda de un ejemplo numérico.- Sean lO“Ac/s; en monta-~
je representado en la figura 1 permite entonces obtener un

oscilador sintonizable en escalones de 10% c/s.entre 104

-7 -
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¢/s y 2,106 ¢/s.~ Hay que cuidar entonces de que el armé-
nico 200 de la frecuencia de repeticién de los impulsos
tenga aun una amplitud suficiente; a este efecto, el impul-
so debe ser lo bastante corto.- Vista la gran gama de sin-
tonia del oscilador 2, es preciso evidentemente dividir
esta gama en varias gzonas de sintonia.

A menudo seré Util disponer de un oscilador cuya
frecuencia sea regulsable, en-escalones bastantes pequefios,
en una zona de siﬁtonia de 2-4 Mc/s, por ejemplo.

La aplicacidn del invento permite obtener este
resultado de varias maneras.- Un espectro de 10-1000 kc/s,
engendradoc por un generador de impulsos de frecuencia fun-
damental de 10 kc/s, puede transponerse en frecuencia a la
zona de sintonia deseada por medio de un oscilador de 3
Mc/s tomada de un oscilador local estable.- Tambien se pue-
de realizar el circuito CA¥ de manera que se mantenga, en-
tre la componente estabilizadora del espectro y la frecuen-
cia estabilizada del gscilador, una separacién de frecuen-
cia de 2 ic/s, por ejemplo, utilizando los montajes de las
figuras 2y 3.

A diferencia Qel montaje de la figura 1, el de la
figura 2 tiene, en el circuito de salida del paso cambia-
dor de frecuencia 3, un discriminador 6 sintonizado a una
frecuencia que concuerda con la separacidén deseada entre la
frecuéncia de la componenté estabilizadora del espectro y
la del circuito oscilador;— Del circuito de salida de este

discriminador 6 se tome una tensién de regulacién cuya

+
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.polaridad y magnitud varian con el sentido y la magnitud de

v

la diferencia entre la frecuencia de sintonfa del discrimi-
nador y la de la oscilacidn aplicada él mismo.-— Esta tensién
de salida controla un tubo de reactancia 5 acoplado con el
circuito oscilador, lo cual da parsa la frecuencia del oséi—
lador una regulacién fina tal que entre esta frecuencia y
la de la componente estabilizadora del espectro se mentenga
una diferencia igual a la frecuencia de sintonfa del discri-
minador 6.~ |

La utilizacidén 'de un discriminador de frecuencia
sintdnizado, del tipo usual suscita el inconveniente de que

la frecuencia estabilizada del oscilador puede diferir lige-

- ramente, en algunos c¢/s por ejemplo, de la frecuencia de

oscilador deseada.- Se pueden eliminar estas diferencias
utilizando un discriminador de batimiento montado de la ma-
nera representada en la figura 3. \

En dicha figuras, el espectro de frecuencias dife-
renciales obtenido por la mezcla del espectro de control ¥y
de la tensibén del oscilador, se mezcla, en un pasc cambiador
de frecuencia 7, el discriminador de batimiento, con una ten-
sibén auxiliar tomada de un oscilador auxiliar 8 cuya fre-
cuencia concuerda con la distancia de deslizamiento mencio-
nada.- La tensidén de regulacibén obtenida por la dltima mez-
cla mencionada controla, por mediacibén de un filtro pasa-
bajo 9, cuya frecuencia de corte es aproximadamente igual
a la semidistancia en frecuencia de componentes sucesivas

del espectro, un tubo de reactancia 5 acoplado con el cir-

-9 -
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cuito que determina la frecuencia del oscilador 2, de mane-
ra que la frecuencia del oscilador se regula de modo que
sea exactamente igual a la suma de las frecuencias de la
componente estabilizadora del espectro y de la del oscila-
dor auxiliar 8,

Los montajes de las figuras 2 y 3 permiten hacer
regulable la frecuencia de sintonfa del discriminador 6 sin-
tonizado, asi como la frecuencia de la oscilacién tomada
del oscilador auxiliar 8, de manera que el espeetro de las
frecuencias de sintonfa del oscilador estabilizado 2 puede
desplazarse en una magnitud regulable con relacién al espec-
tro de control.

. A diferencia de lolque se representaben las figu-
ras, el espectro de control deseado puede obtenerse también
modulando en frecuencia, mediante una oscilacibén auxiliar
de frecuencia igual a la separacidén de frecuencia deseada
entre los pasos reguladores sucesivos, una tensién_sinueoi-
dal cuya frecuencia esté, por ejemplo, en medio de la zona
de sintonia deseada a barrer por escalones;

El montaje de la figura 3 puede utilizarse para
la realizacién llamada decimal de las frecuencias a engen~
drar por el osciladér 2.- A este efecto, cuando, por ejemplo,
la frecuencia del oscilador 2 es sintonigzable en escalones‘
de 100 ke¢/s por medio de un generador de impulsos 1 de fre-
cuéncia’fundamental de 100 ke¢/s, el oscilador 8 que sirve
para el ‘deslizamiento entre el espectro de frecuencias del

generador de ilmpulsos 1 y la zona de sintonfa*del oscilador

- 10 -
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2 debe ser reemplazado por un oscilador sintonizable en es-
calones de 1 ke¢/s ode 10ke/s, que con este fin, puede rea-
lizarse segln el esquema de la figura 1 con un generador
de impulsos de frecuencia fundamental de 1 k¢/s o de 10 ka/s
5 que suministra el espectro de control.
| Para assgurar, en los montajes representados, un
control especiaimente répido del oscilador 2, este dltimo
puegde reélizarsa de manera que sea sintonizable mediante
un mecanismo de trinquete.- Las condiciones de precisién
10 a imponer al mecanismo de trinquete son poco severas, por-
que en un oscilador 2 regulable en escalones de 100 ke/s
por ejemplo, se puede utilizar, sin el menor inconveniente,
- un circuito CAF cuya gama de captacién es de + 25 kc/s.-
' La sintonia obtenida entonces por medio del mecanismo de
15 trinquete no debe ser exacta sino en’ unos 35 kc/s lo que
es fécilmente realizableren‘una forma de ejecucidén normal
del montaje oscilador, mediante un mecanismo de trinquete

muy sencillo.

La presente solicitud que corresponde a la pre-

20 sentada en Holanda con fecha 23 de Septiembre de 1.947,

. bajo el ndmero 134,979, se acoge a los beneficios del ar-
ticulo 51 del vigente Estatuto-Ley sobre Propiedad Indus-

trial .
-~o0000000-
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Los puntos de invencidn propia y nueva que se pre-
sentan para que sean objeto de la prsente Patente de Invencién
por VEINTE afios en Espafia son los siguientes,

1l.- Un dispositivo para engendrar una tensién alter-
na cuya frecuencia, en una zona de sintonfa determinada, es
regulable en escalones iguales, caracterizado porque tiene un
oscilador sintonizable, con preferencia de manera continua, en
la zona de sintonia asi como medios que asguran la correccién
automdtica de la frecuencia del oscilador con relacién a una
oscilacién de mando constituida por cierto nimero de componen-
tes de frecuencia, diferentes en magnitudes que correspondén
a los escalones de regulacidn deseados, siendo la tensidn de
regulacién necesaria para la correccifn automdtica de la fre-
cuencia (CAl) obtenida mezclando la tensibén del oscilador y

el espectro de mando, al paso que la gema de regulacidén méxi-

'ma de los medios CAF concuerda con aproximadamente la semi-

diferencia entre las frecuencias de componentes sucesivaé del
espéctro, pudiendo presentar ademéds este dispositivo las par-
ticularidades siguientes tomadas por separado o en combina-~
cidbn:

a) el espectro de mando se toma de un generador de
impulsoss

b) el espectro de mandc se obtiene por transposicién

- 12 -



10

15

20

25

185274

de la frecuencia del espectro tomada del generador de im-~
pulsoss

c) el espectro de mando se obtiene modulando en
frecuencia, con ayuda de una tensibn auxiliar cuya frecuen-

cia es igual a la separacidn de frecuencia deseada compren-

‘dida entre los escalones reguladores sucesivos, una tensién

senoidal cuya frecuencia se encuentra en la zona de sinto-
nia deseadaj

d) la tensibén de regulacién requerida para la
correccibén automdtica de la frecuencia se toma del paso
cambiador de frecuencia utilizado para la mezcla de la
tensién del oscilador y del espectro devmando, por media-
¢ién de un filtro pasa-bajo cuya frecuencia de corte es
pproximadamente igusl a la semi-diferencia entre la frecuen-
cias de las componentes sucesivas del espectroj

e) el espectro de mando y la zona de sintonfa del
oscilador difieren en una frecuencia deterinada y el es-
pectro de diversas frecuencias obtenido por la mezcla del
espectro de mando y la tensién del oscilador es mezclado
con una tensién auxiliar cuya frecuencia es igual al des-~
lizamiento deseado constituyendo la tensién obtenida por
la dltima mezcla mencionada, la tensién de regulacién apli-

cada, con preferencia por mediacién de un filtro pasa-bajo

- a los medios CAF.-

2.- Un dispositivo para engendrar una tensibn

alterna cuya frecuencia es regulable en escalones iguales,—~

- 13 -



Tal y:éomo se ha descrito en la Memoria que ante- .
cede, ilustrado en el dibujo que se acompafia y para los
fines que se han especificado.-

La anterior Memoria consta de trece hojas y la

- 5 presente escritas a miquina por una sola de sus caras.-—

Madrid. CZ(QGWVW'

Po" Ao-

fg. - 14 -
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