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MHBIORIA DESCRIPTIVA

que se presenta para unir a la soliocitud
de
PATENTE DE INVENCICE
formulada el 15 de Septiembre de 1948, con el Ne 185,247
en
ESPafia
por VEINTE afios
a nombre de N,V, PHILIPS' GLORILAMPENFABRIEZBY, entldad
holandesa, establecida en Bmmasingel 29, Bindhoven, Ho-

landa, por:

"UN CONMUTADOR DE BARRAS TRANSVERSALSS PARA INSTALACIONES
) " DE TBLEFONIA AUTCMATICA™.
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Ea*yresente invencidn se relaclons eon siste-
mas telefdnicos aufométicps y se refiere & un as{ llamado
oonmntador de barras ornzadas, es decir a un conmutador m&i-
tiplé formado por un conjunto de elementes agrupades, cads

uno de los cuales poses un miembro de oontacto fijoy wmn
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miembro de contacto mévil y gue estdn dispuestos en una for-
ma regular en la interseceidn de dos seriss de l{nsas parale-
las de un planc. Las direcciones de estas 1{neas paralelas
seran consideradas en lo sucesivo como direccidn Xy direc-
cién Y, '

Xa cantided de elesmentos de una fila en una
direceidn, genoralmente exceie & la cantidad de glementos

de una fila en la otra direccicn. ZLa relacidn varfa con la

frecuencia de llamada que debe esperarse, Se supondrd en lo

'que sigue que la cantidad de conmutadores elemwntales dfs~

puestos en una fila en la direccidn Y es igual a m, y la
cantidad de conmntadores eleméntales dispuestos an una fila
en la direccidn X es igual & n, siendo n igual o mayor que
m. Jos m contactos fijos de cada fila en la direccidén Y pue-
den ser conectados une a8l otro y a un conductor de alimenta-
clén; Bn este caso, los n contactes moviles de oada fila en
la direccidén X estan igualmente comectados entre sf Yy a otre
conductor de‘alimqntaciﬁn. S8in embargo, puede oourrir tam-
bién lo invereo, que los m ocontactos moviles de cada fila
en la direceién Y y los n contactos f£ijos de cads fila en
la direccién X estén consctados entre s{. En cualquiera de
los casos existen dos grupos de conductores de alimentacidn,
uno de los cuales, el de las l{neas de entrada, generalmente
comp rende més conductores que el otro, que corresponde a lag
1{nsas que entran a la central,

Moviendo el contacto movil de uno de los ele~
mentos, uno de los conductores de alimentacidn de un grupo

estd conectado eldéctricamente a uno ds los conductores de
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alimentasion dsl otro grupo: Pueden establecsrse varias de
estas conexiones simulteneamente, pero la disposicidn de cir-
cuito es tal gue evite el establecimiento simultdneo de dos
conexiones al mismo alambre,

Por lo general, el cansl de una conexion
telefdnioa comprende una cantided de alambres, siendo indi-
cada esta canfidad per p. Ios p elementos para una conexion
estin reunidos para constitnir un grupo, gue constituym por
#i mismo una f1la, es decir en la direccidn X, o constituye
una fila en una tercera direccién qus serd designada en lo
sucesivo como direccién z@ Los contactos moviles de cada grupo
de p elementos son movidos al mismo tiempo,

Tos contactos moviles son desplazados medisn-

te el emplec de electroimanes, Un conjunto gue consiaste de P

" hileras en la direccidn Y, cada una de las cnales comprende

m conmutadores elementales que estdn intercomsctados eléetri-

. camente, es accionado por el mismo imdn., El movimiento de

la armadura del imsn es transmitido a los contactos méviles
por un miembro de mando que puede ser designado cbmo un
”peino"; Todos los p elementos asociados con el mismo ocanal
ﬁoaé&n un"peineTcomin, La combinacion que consiste de un pla~
no de g.xig_oonﬁutadoree elementales, m peines y un imén y :
su armadura, sers designada en lo gue signe con el nombre de
puente y el imdn sera designado por "imdn de puente. Los pei-
nes, sin embargaébgneden ger movidos, a menos que estsn &co-
plados con la armadura del imdn de puente, Un peins puede

ser acoplado ocon ls srmedura del imsn de puente mediante el

desplazamiento ds un miembro, designade como una "barra",
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que se extiende en la direceidén X y que ss_acoidnado por un
imin designade "imdn de barra"; Cads una de las m filas en
la direceidn X, que comprende n grupos de p elementos, tiens
agregado un imdn de barra y por lo tanto  existen m imanes de
barra,

Con los conmutadores de barras cruzadas cono-
cidos hasta hoy, un par de 1manea de barra coopera con una
barra, de modo gue la cantidad de barras es m/2, Un# barra
de este tipo esta constitulde generalmente por ura barra
metdlica, generalmente de gseccién en forma de U, gue puede
volcarse alrededor de un eje paralelo a la barra, La barra
puede ocupar tres posiciones; Cuando ocupa su posicién mdia,
todos los peihes con los cuales coopera estdn acoplados, Si
uno de los imanes de barra asociados oon la barra es excitado,
la barra acopla & los peines de¢ todos los n grupos de ele-
mentos de la fila en la direceidn X con los cusles estd aso-
ciado el imén de barra exoitado; con las armaduras de los
imanes de puente; 51 subsiguientemsnte uno de los imanes de
puente es excitado, actua solamente sobre aquél peine de su
puente que estd asociado con la mencionada hilera y clerra
los contactos de los p elementos gue estdn asociados con el

mismo canal., La excitacion del imdn de barra cesa y la barra

. vnelve a su posicién medie, Mientras subsiste aun la primera

conexidn, la barra puede ser empleada para una segunia cone-
zién y con este fin el segundo 1mén.de barra ocon ei'ooopera
debe ser excitado, oon el resultado de que la barra se Vuelea
hacie la otra direccidn y acopla los peines de una fila adya-

cente con las armsduras de 1oe imanes de puente,
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El acoplamiento de los peines con las armadu-
rag de los imanes de puente es efectuado por un cusrpo inter-
medio gue poses la forma de un perno flexible, que puede de~
gsignarse como perno de ée0plamien£o ¥ que estZ asegurado a
le barra._Sl esta ultims, subsigufentemente al estable cimien-
to de la conexién, vuelve a su posicion media, el extremo de
este perno de acoplamiento que estd asociado oon el pue nte
cuyo imdn de puente fué excitado, queda apretado entre la ar-
madura y el peine, y el perno debe deformarse en consecuencia,
Yos otros pe?noa, en conjunto, vuelven hacla atrds juntamente
con la barra, 81 esta ultima es desplazada hacia la segunda
pozicién‘Operatlva, el perno que fue emrleado ya para un
acoplamiento se dobla ﬁés ain durante un certo periodo,

| Un conmntador de barras cruzadas de forma co-
rriente comprende pernos de acoplamiento rectos, en sngulos
rectos con respecto a las barrﬁs en la direccion X y que es-
tdn dispuestos en su posicidn media segin la direccldn z; Estos
pernos pﬁeden desviarse hascia la direccion Y debido a la ope~
racidn del vuelco de las barraa;

Ha sido sugerido con anterioridad un sistema

en el oual los contactos fijos estdn formados por alambres

metédlicos rectos gue se extienden en forma de serpentina en

la direccidn X y los contactos méviles por alambres metslicos
doblados en clerto modo, que se extienden principalmente

en la direccidn ¥, Bn eate iltimo sistems el movimisnto de
los peines ee efectuado en la direccion 2z y por lo tanto en
dngulos rectos oon respscto a lé direccidén de las barras

voloebles gume se extienden en la direceidn X, siendo la parte
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del psrno de acoplamiento gue es aprisonada entre la arma~
dura y el peine paralela a la barra y estando fijada a la ba~
rra por medio de un elenento flexible,

81 en este sistema las barras voloables aon
reemplazadas por barras de traccidn, tal come ha sido euge-
rido anteriormente, la parte del perno de acoplamiento gque

estd: aprisonada entre la armadura y el peine y gue estd

- fijada a la barra por una parte flexible, pusde estar en dngu-

los rectos con respecto a la barra en la direccion Y.
En todos estos casos la parte del perno de

acoplamisnto que gstd sentada sobre la barra es deformada

en un grado comparativamente considerable cuando es estable~

cida la conexidn, Cnando los contactos son derrados, la par-
te del perno de acpplamiento gque es aprisonada entre la ar=-
mgdura y el peine es desplazada, mieniras gque la parte fija-
da a la barra psrmanece en su lugar., Cuando la barra vuélve
subsiguientemente a sn posicidn de descanso, la parte apriso~
nada permanece én su lugar y el otro extremo es desplazado,
pero en une direccion distinta; En consecuencia, 108 pernos
deben ser comparativamente slasticos para permitir el movi-
miento en dos direcciones sin necesidad de ejercer una fﬁer-
za apreeiable; En estas circunstancias existe el psligro

de que pueda producirse una deformacidn permasnente gue impi~
da que el perno de acoplamiento se ajuste correctamente, lo
cual entrafia una perdida de flexibilidad del matsrial debido
a ls ooﬁbadﬁra constante, guebrdndose sn esta iorma los per-
nos y tornsndose inservible el apérato.

BEn el conmutador de barras cruzadas de acuerdo
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con la invencidén, se hace use de uua construccidn gue evita
estas desventajas, estando asegurados los psrnos de agopla-
miento en vez de a las barras, a los miembros de mando o |
peines, de modo que durante el clerre ¢e los contactos no hay
o préacticamente no hay necesidad alguna de deformacidn, En
la construceién precedente los pernos de acoplamisnto se des~
plazaban juntamante oon la bérra y la parte aprisonada debfa
efectuar un movimisnto comparativamente grandie pata asegurar
queé al mover en una direccién el peine fuese acoplado de he-
cho y que el perno no pudiera deslizarse espontdneamente y
que al Mover en la otra direccion, el acoplamiento fuese eli-
minado completamente, de modo gue sl permo debfa separarse
completamente del peine, En el conmutador de barras cruzadas
de acuerdo con la invencién, el perno de acoplamiento puede
ejustarse con precisién considerablements mayor con respsctlo

el peine y puede ser disefiado ficilmente como para estar

‘sujeto a una ligera 8eformacién tnicamente., Prefsrantemente,

uno de los extremos del perno de acoprlamisnto esta fijado
firmemente al miembro de mando o peine, mientras que sl otro
extremo estd dispuesto en una ranura del peine o en un asien-
to similer, en el cual pvede desplazarse sobre una distancia
limitada y del cunal no sale durante su movimiento debido a
la barra; | |

| 4 fin de que la invencidn pueda ser comprendi-
da mds claramente y féoilmente llevada a la practica, la mis-
ma serd descrita ahora mas detalladamente con referencia a
los dibujos gque se acompafian, en los cuales son mostrados al-

gunos detalles, a t{tulo de ejemplo, de dos realizacionss del
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conmntador de barras cruzadas de acuerdo con la inveneidn,

Iéa tiguras 1, 2y & se refieren a un conmuta-
dor de barras cruzadas gque comprende grﬁpos de resortes des-
plazables en la direccidn de la barra y una barra giratoria,

| Yas figuras 4, §, 6‘y-? se refieren a wn con-
nutador de barras cruzadas que comprende miembros de cbntac-
to en forma de alambre y una barra de traccion,

Ya figura 1 muestra dos miembros de mando que
cooperan con la misma barra;

Ya figura 2 es ura vista en planta de estos
miembros de mando y de los resortes de contacto situados de~
trds de los mismos y muestra,ademas, parte de la armadura dsel
iman de puente. ’

XLa figurﬁ 3 e8 una vists lateral del mismo : -
detalle.

Ja figura 4 es una vista : :lateral (en la di-
reccion Y) de un peine. R J

La figura 5 es nna vista de un corte transversal

‘ tomado 8 1o largo del plano V~V.

Xa figura 6 muestre dos miembros de mando del
mismo puente, vistos en la direccidén X, y
| La figura 7 es una vigta en planta de parte de
un alambre de contacto mévil. *
En el aparato most?ado en lag figuras 1, 8 y 3,

los miembros.de mando comprenden un mismbro eldstico 1;: que

.serd designado en lo gue sigue como un "{mpulsor™, &l cual

estd asegurado el peine 2 en s{. Xl peine 2 es introducido

a través de aberturas provistas en una cantided de resortes

-8-
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de contacto 5; que conjurtamente forman ur grupo de rssortes,
coﬁ cads miembro de mando se moeatran tres de estos resortes
de contacto, pero pusden ser provistos en cantidades distintas,
por ejemple 6 ¢ 10; de acuerdo con la cantidad de lineas con~
tenidaa'en_un csnal de conversaocién., Bstos resortes de contéoto
goportan cada uno dos puntas de contacto 4 y poseen una cler-

ta tensién gue tlende a presiomar & las puntas 4 ocontra una

‘barra de contacto que consisgte de uns tira de material aislan~

te 5 y una tira de metal 6, por ejemplo plate, que también
puede presentar puntas de contacto; Las barras fljas ds con-
tacto son comunes para todos los grupos ds resor tes del puen~
te, comprendiendo cada puente tantas barras de ocontacto como
resortes de contacto hay para una canal.

Los resortes son impsdidos de presionar eus

puntas de contacto contra las barras de contacto, debido a

que'el borde superior de la abertura en los resortes esta
dispuesto en nna ranura 7 en el peine, Racién al desplazarse
el peine debido al iman derpuente (en la figura 1 kacla atrés,
en la figura 5 hacia la izquierda) los resortes de contacto

pued:cn liberarse ﬁarcialmente ¥y 86 establece la conexion en~

tre las puntas de contacto 4 ¥ las tiras 6.

Cuando un imén de puente 8 es exeitade, la
armedura 9 se desplaza hacla log impulsores 1. No es capaz
de desplazarlde porque el borde de la srmasdura estéd provisto
con dientes 10, uno para cade miembro de mando y estos dien~-
tes, durante el movimiento de la armadura penetran en orifi-
cios 11 de los miembros de mando; Solamente cuando estos ori-

fielos estdn blogueados, sl impulsor debe segmir el movimiento

-9-
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de la armaduta; E;}o ocurre cuardo un perno de acoplamiento
12, uno de ouyos extremos se ajusta alrededor del impulsor

1 y estd retenido en ranuras en los lados del mismo y &l otro
de cuyos extremos es doblado y'ajusta dentro de una ranura 13
en el impulsor 1, es empujado hacia un lado por la barra 14;
Este barra, que coopera con dos miembros de mando, es mostra-
da en la forma de un eje de seccidn cireular sobre el cual
hay dispuestas pequefias manivelaé 15; 8in embargo, puede ser
de seccicn diétinxa; por ejemplo, de la seccidn comin en for-
ma de U, .

Cuando la barra ocupa su posicidn de descanse,
las manivelas ocupad una posicidn como la mostrada en la figu-
ra 1 por una linea punteada. En la figura 1 la barra es mos-
treds por una lfnea llena, ocupando una de sus posicionss ope-
rativas, apartando la manivela is al paerno de acoplamiento del
miembro de mando izquierdo hacia un costado, de modo que este
ultimo se situa encima de la abertura 1l. Al ser excitado el
imdn de puente, el diente 10 presiona al perno de acoplamien~
to contra~<el impuleor 1 y 1o saca de su iugar, de modo que los
contactos son cerrados; Yo debe pensarse en la posibilijad de
deformacion del perno durante el movimiento de cierre, dado
gue sl perno se desplaza como un ponjunto, solidariamente con -
el impulsor 1, En sistemas del tipo‘empléédo hasta el presente,
en los cuales el perno esta fijo a la barra, el perno es dobla~

do no solamente durante el movimiento de la barra, sino también

‘durante el movimiento de clerre,

. Al ger cerrados los contactos, la barra vuelve a

= posicion de descanso, pero mediante une forma adecnada de la
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parte frontai 16 de los disntes 10, el perno es impsdido de
rotrocader; Esto no ocurre hasta gue s1 imdn de puente 8 pier-
de su excitacién y se rompe la conexidn,

Debido a qus sl extremo libre del permo de aco-
plamisnto estélalojado en la ranura 13, el perno no puede ser
deformado permanentemsnte mediante un manejo poco cuidadose
durante La inspeccidn o el montaje. El perno de acoplamiento,
realiza un movimiento”ﬁonsiaerablemente ménor que en el siste-
ma corriente, Bn este dltimo el perno coopera con dos mismoros
de mando y al tener acoplado uno de estos miembros de mando
con la armadura, debe ser capaz de ser doblado en un grado
tal que permita a las barras ocupsar aun su segunda posicidn
operativa; por este motivo el perno de ascoplamiento debe ger
comparativamente largo y esto pueds conducir a inexactitudes
debido a la deformacidn permanente,

Bn contraposicidn con el sistema mostrado en
las figuras 1, 2 y%, en el sistema mostrado en las figuras
4, 5, 6 y 7, los contactos fijos estin interconectados en la
direccion i. Bstos consisten de alambres rectos 17 de, por
ejemplo, bronce fosforoso, que estan dispuestos de a parea,

Tos contactos méviles de cada pnénte estan
interconectados y estdn constituifdos por alambres 16 en for~
ma de meandro, &La figura 7 muestra, en una escala mds amplia
que la de las otras figuras, un par de alambfe%&a sontacto
fijos y un alambre de contacto movil, gque puede ser hacho
asimismo de bronge fosforoso.

g1l alambre 18 estd sujeto por tiras acodadas

19 alrededor de miembros dentados 20 gque, conjuntamsnte con
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listones perforados transversales 21, forman una pared de
sOpoite. Cada pusnte estd asociado oon una pared de soporte,
Dispuestos a travéds de las perforaciones en los listones $rans-
versales, estdn los aiamhres de contacto fijos, y los alambres
de contacto méviles estsn dispuestos en ranuras enmtre los
listones transversales, Entre las tiras acodadas 19 los alame

bres de contacto méviles tienen tiras de contacto 22, gque apo-

" yan en ranuras en el ﬁeino £5. Cuando el peine desciende (tal

como se muestra en la figura 4) lasg tiras de contacto, bajo
la accidn de 1s tensidn de los alambres 18, se disnonen sobre
lcs alambres 17 y la conexién cueda establecida,
| Cada miembro de mando soporta tantos alambres

de contaoto mévilee como conductores hay contenidos en un ca-
nal de conversacidn, Seis de estos son mostrados, pero pueden
ger mss 0 menos, El alambre superior 24 no es un slsmbre de
contacto, sino un resorte de acero que presenta la misma for-
ma que los alambres 18 y que‘urgs hacia arriba al peims y &
sug tiras de contacto;

Al ser excitado, el iman de puente arrastra a
su armadura 25 (el imdn de puents no es mostradc); 1a armadu~

ra presenta rebajos que se ajustan alrededor del pe ine, For

.lo genersl los peines no seguirsan al movimiento de la armadura.

Sin embargo, si una de las barras 27, que en esste caso estin
constru{das como barras impulscras, es accionads por su iman
de barra (no mostrado), duranie ouyo movimisnto se desplaza
hacla la izquierde (tal como se observa en la iigura 4), el
perno de acoplamiento eldstico, gue apoya sobre sl lado de

una lengtieta proyectante 29, dispuegta sobre la dbarrs, es
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desplazado ligeramente, de modo que el extremo 30 de este
perno, que ajusta en una ranurs 26 del peine y tiene la
direccidn Y, se desplaza bajo la armadura 25, La figura 4
mue stra en li{neas punteadas el pernc de acoplamisnto en la
posicidn que ocupa en ese caso; Si en esta posicidn es ex~
citado el imén de puente, sn srmadura, por mediio del pernc
80, empuja a1 peine hacia sbajo conira la aceidn del resor-
te 24 y las tiras de contacte 22 pueden bajar y entrar en
contacto con los alémbraa de contacto fijos 17, sSeguidamente,
el imsn de ﬁarra es desexcitade y la barra de impulsion
vuelve, pero el perno de écoplamiento, que aesti dispuesto
detrde del gancho Z1 de la armadura, no pueden retroceder
y el peine permansce en ese lugar hasta que el imén de puen-
te o see excitado por mas tiempo. Bn esta forma tambiém,
el perno de acoplamiento necesita efectuar solamente un mo-
vimiento reducido, es ajustado con gran precisién y es prote-
gldo contra la deformascién permanents,

Bs evidente que en el sistema de grupos de
resorte que, en lugar de barras glratorias poseen barras
de traceidn, la inveneidn puede aplicarse igualmente y que
esto es tambien posible en el siztema que comprende alam-
bres de contacto, si comprende barras giratofiaz en lugar
de barras de impulsidn. |

Bsta solicitud que corresponde a la presenta-
da en Holanda el 18 de septiexmbre de 1947, bajo el nimero
134.889, se acoge a}lds béneficios del artfoulo 51 del vi-
gente Eatatuto sobre Propledad Industrial, |
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Los puntos de invencidn propla y nueva gume

se presentan para que sean objeto de esta Patente de In-

_ vencién en Espsfia, por VEINTE afios, son los siguientes:

18, -~ Un conmutador de barras cruzadas para
glstenmas telefonicos automsticos, en el cual los miembros
de mando o peines que accionan a ios grupos de contacte md-
viles con el empleo de pernos de contacto flexibles, estdn
conectados a la armadura de los imanes de puente y en el
cnal el acoplamiento es efectmado por una barra gue es go-
bernads por.un‘lmén de barra, caraohsriihdo por el hecho
de que en lugar de estar asegurados a las barras, los per-
nos flexibles de acoplamiento estin fljados a los miembros

de mando o peines y durante el movimisnto de clerre siguen,

~como un conjunto, el movimiento de los miembros de mzndo,

2¢, - Un conmutador de barras cruzadas de mscner~-
do con ls retvindiéécién 1, caracterizado por el hecho de que
un extremo del perno de acoplamiento esta asoguraﬁd firmemen~
te &l peine o mienmro de mando, y 61 otro exiremo ?uede des~

plazarse solamente sobre unh digtancia limitada en una ranu-

ra en este onerpo o en un asientc similar,

Ze, - Un conmutador de barras oruzadas para

" slatemas telefdnicos automaticos, substancialmente tal como

8e ha descrito e ilustrado en el dibujo que se acompafia,

42, -~ Un oconmutador de barras transversales

- l4 -



para instalaciones de telefonfa automitica,

Tel y como se ha desorito en la Memoria que
antecede, representado en el dibujo que se acompafia y con
los fines que se han especificado.

Bsta Memoria consta de quince hojgs eacritas
POY una sola oara; .

Madrid, 1 1DlC.’\9’§a

P. A. -
Alberto d

ﬁ
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