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p A T  E N T E DE I N ' V E N  C I  ON
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TI S P A f  A 

por VEDETE anos

a noá^ra de HOWARD B. ACEERHAN, 3# nacionalidad oort *au*ri-  

caaa, resioent* en 253 Sonrisa Highway, Roc¿nri 11* Oentre, 

Nueva Yorm, Estados Unidos 3* America, por;

"CN APARATO PARA PRODUCIR UN R3GI3TR0 DE TIRA DE UNA ID E A  

DE TEXTO JUSTIFICADA DE LONGITUD PREDETERHINADA".-

I.li invicto s* re fie re  a mejoras wn la^ equinas 

para conpon*r textos *n o na t ira  o cinta d* reg istro , desti­

nada a usarse #c an aparato 3# composición fotográfico que 

automáticamant# compon* on texto 3* unidades de lints ju sti- 

5 f  i  cadas antes de hacer planchas de impresión adecuadas para

la lito g ra fía  de O ffset, impresión en h^¿cojpra^ado o otros
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tipos de i  :.r rasión. Según el invento, los aaráctaras,

puntuaciones y otras representaciones de control se produ­

cen en señales A a clave sobre la  ointa. i'íi aparato puede 

ser manejado por cualquier mecanógrafo experto sin conocer 

i a colocación de tipos a otros A et alies intrincados que su- 

pone en general la composición ce tipos de texto ju st i f ica ­
das.

Se han hecho muchas propuestas de ¡amainas, automá­

ticas 3a este tipo general, pero en so mayor parta sor, de­

masiado complicadas, costosas o lentas o carecen de preci­

sión al producir líneas justificadas de texto.

Uno Ae los problemas principales de la. composición 

dal texto para la l i tog ra f ía  Offset, aparta de la composi­

ción a mano y cta los procedimientos de linotipia  o monotipia

es la disposición da medios automáticos satisfactorios para 

ju st i f icar  las lineas de texto. Se reconocen generalmente 

que los métodos de justificación mecánicos hasta ahora discu­

rridos no son le bastante exactos o f lex ib les  para el uso co­

mercial. La materia de texto, para ser satisfactoria,debe  

componerse exactamente en líneas justif icadas, pero que se 

sepa, el único sistema seguro es el uso de procedimientos 

d.S'composición amano que son, por supuesto, demasiado len­

tos y costosos en su totalidad.

Otro problema en relación con la composición de 

texto en líneas justificadas es al de ofrecer un mecanismo 

que sea lo boatante rápido, f lex ib le  y seguro para determi­

nar y trasladar los valares de espacio de los caracteres y 

espacios en una linea, y que pueda aproximarse a los resul­

tados obtenidos por los cajistas a mano expertos.
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g . han proponte varios tipos de mecanismos Pa?* 

encontrar valorea espacialea y para meair la  anchara de 

loa caracteres qoe entran en ana línea jaatificada  de tex­

to. Sita embargo, las conocidas deficiencias y e l coate 

de estos aparatos son indadablemente la  razón de qae no 

hayan sido adoptados para la  composición comeroial.

íti máqninas propaest as anteriormente, parece reco­

nocerse en general qoe no se puede ofrecer on medio adecoa- 

do para borrar la  representación de on carácter empleado 

por error en la  operación de composición. Sn lo pasado, 

oo se tomaban medidas para hacer las correcciones inmedia­

tamente. -Unicamente en la composición final del texto 

fotografiado podía usarse ana palabra o anidad lineal sos- 

t ita tiva  para reemplazar la  palabra o anidad lineal qne 

contenía la  errata.
Segón loa detalles del invento, he descubierto qoe 

paeaen prodaoirae rápida y constantemente líneas exactas y 

joatifieadas de texto por an mecanismo relativamente barato, 

sencillo  y recogido, qoe no sopona el manejo de tipos ni el 

oso de elementos representativos de caracteres qoe tengan 

la  anchara de los caracteres a reprodocir. Por otra parte, 

la  máqaina del presente invento pro do ce an registro de cinta 

qoe contiena representaciones controladoras, y qoe se asa 

en ana máqaina o aparato separados como medio de control 

para prodacir aatomátioamente las lineas de texto ju s t if ic a ­

das por medios fo tográficos.

Otro deta lla  de mi invento es ofrecer an mecanismo 

de acción rápida para h a lla r  y medir exactamente loa valorea

-  3 -
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espaciales, oo sólo de los caracteres a presentar an las  

líneas áe texto ju stificadas, sino también de los espacios 

de dichas líneas. Este detalle de mi invento se basa en 

la  medición y utilízaoión  absolutas del espacio entre dos 

puntea dados o topes f i jo s  que representan los extremos de 

las líneas de texto justificado a componer. Yo ofrezco un 

mecanismo para asignar rápida y exaotaoente esta longitud 

da línea a la s  diversas letras u otros oara oteres §* que la  

línea se compone, y a l necesario aspaoiamiento entre pala­

bras o grupos de oaraeteresj, sin tenor en cuenta el hecho 

de que todos los diversos caracteres tengan diferentes an­

churas en la  línea.

Un deta lle  importante de la  máquina de mi invento 

es la  velocidad con que pueden componerse líneas de texto, 

ya que no hay tipos o elementos equivalentes a manejar, y 

por tanto no existe la necesidad de disponer un mecanismo 

para manipular dichos el amentos. He comprobado que el me­

canismo de mi máquina, aooiooado eléctricamente, es en ex­

tremo rápido y que la  composición avanza tan deprisa como 

un operario quiera hacerla, lo oual es varias veces más rá­

pido que cualquiera de los procedimientos ahora en uso.

Ib el uso de un aparato de combinación completo en el coai 

el registro  de cinta, las fotografías y las  placas de las 

páginas propuestas de material de tipo se hacen para una 

prensa de O ffset, será evidente que se necesita muy poco es­

pacio de almacenaje para guardar las negativas fotográficas, 

por ejemplo, de un lib ro  completo, en comparación con el 

espacio de almacenaje y el peso necesarios para guardar las 

placas ordinarias para ta l lib ro .
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Maa específicamente, mi máquina perfeccionada in- 

olaya un mecanismo aut omát ioo accionado por teclas para 

pro ducir un registro de cinta an el cual los caracteres y 

espacios de una línea de texto se representan por señales 

de olave, para medir sucesivamente eo una barra o trayecto 

las anchuras de los caracteres y espacios representados 

por 1 as señales, para medir por separado en la  misma barra 

o trayecto la  anchara de los espacios, y para d iv id ir  la  

distancia tota l representada por los espacios medidos por 

separado y cualquier -espacio o fa lt a  de espacio adicional 

en la  misma medida, medios para d iv id ir automáticamente la  

distancia espacial total para determinar la  anchura de loe 

espacios entre palabras para producir una línea de texto

Justificada, y un mecanismo para reg istrar esta anchura de

espacio en la  cinta en asociación con las señales de clave 

para la  línea de texto de que se tra te .

Otro deta lle  que fa c i l i t a  la  escritura da texto 

y aumenta la  velocidad de la operación de composición, es 

la disposición de teclas de palabras en el teclado para 

las palabras muy vulgares tales como "de", "sobre", "en" y 

otras.

El operario no hace más que h erir  la  tecla de d i­

cha palabra y las señales para las  letras de la  miaaa se 

miden sucesivamente an el aparato y se registran en la  

cinta.

m  máquina perfeccionada incluya también un dispo­

sitivo  por el oual el operador puede ver de una mirada el 

carácter que ha escrito . Una de las  dificu ltades de las

-  5
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maquinas propuestas ant ario manta es que en la  composición 

de an registro de texto, el operador no podía a i ver que. 

había tocado la  tecla debida ni hacer ninguna corrección

o borradura s i  sentía o sabía qae había oprimido ana teola  

equivocada. n i máquina perfeccionada icol oye medios auto­

máticos para hacer claramente v is ib le  el carácter de la  

tecla oprimida para al operador, y una tec la  especial para 

borrar el espacio y oaalqtiier señal qae se haya podido re­

g istrar en la  cinta por error, Estos detalles aumentan 

ooneiderablmente la  exactitud del texto, la velooidad del 

operador, y su confianza al componer las líneas de texto.

Además de las teclas de caracteres ordinarios y 

ted a s  de palabras especialmente asociadas con ana tecla  

de le tra  para la le tra  in ic ia l de la  palabra, el teclado 

indoye otras t e d a s  especiales qae comprenden ana " te d a  

de espacios", ana " t e d a  de cancelación", ana tecla  de 

"caja baja o minúsculas", ana "tecla  da mayúsculas", ana 

" t e d a  de numeroe", ana "tecla de cursivas", y ana "tecla  

de margen".

En el aparato de mi invento el mecanismo para 

borrar ana representación de an carácter paasta en la cinta 

por error incloye an medio rápido y efectivamente exacto 

para borrar el espacio exacto concedido a dicho carácter, 

de manera qae en el uso fin a l de la ointa de registro para 

producir el verdadero texto, la  representación del carácter 

y sa espacio colocados en la  cinta por error, pasará com­

pletamente ignorado y no afectará a la  composición f in a l.

Mi maquina perfeccionada para hacer un registre de

<* 6
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o ic t . a . lín ea , de texto jn .t i f to .d a . inolay. ^  cue-

YO y exacto par. ofrecer representación., que dan la  longi­

tud exacta de la  línea o lín ea , de texto individuales, el 

tamaño del tipo a imprimir y al espacia liento exacto entre 

palabra, o grupos de caractere. para cada línea.

La maquina perfeccionada de mi invento inolaye 

otros d e ta lla , importante., objeto, y ventaja, que a . verán 

más en deta lle  en la  descripción siguiente de la máquina, 

en relación con loe dibujo, adjunto, que muestran una rea­
lización por vía de ejemplo.

En los dibujos;

La figura 1 es'una v ista  en alzado de frente roto 

de una parte de la  máquina construida según mi invento,con 

porciones quitadas, omitidas o rotas que no son necesaria, 

para la  comprensión completa de la  máquina y .u funciona­

miento. Alguna, parte, se representan diagramát icamerte'.

La figura 2 os una v ista  en alzado de extremo par­

c ia l, tomada por la  izquierda del aparato representado en 

la  figura 1 .

La figura 3 es una v ista  en alzado rota parcialmen­

te en corte dado por la  línea 3-S de la  figura 1, y que 

muestra la  parte de mecanismo para imprimir la  señal de 

justificación  o longitud de espacio en la  cinta de registro .

La figura 4 es una v ista  rota en corte dado por la  

línea 4-4 de la figura 1 y muestra uno de los interruptores 

de leva y una le v . elevador, en posición opuesta a la  de la  
figura  i .

La figp ra  6 es una v ista  en alzado rota y en parte
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en corte, qae m aestrales eiementca igaaladeres de espacio, 

de la  figara  1 en la s  pos i  done, qae ooaran al Jastifioaar  

ana línea de texto determinada.

La fig a ra  6 ea coa v ista  de detalle parcialmente 

en corte, q.e maestra i .  . . t r o c a r a  y disposición de .no de 

los elementos i  goal adores de espacio.

La fig a ra  ? ea ana v ista  en perapectiva fragmen­

taria  qae representa dlagramát i  sámente ana forma de teclado 

y elementos asociados para aa aao en la  prodaoción de las  

diversas representaciones de caracteres y símbolos en la  

cinta de reg istro , inolayendo alganoa de loa elementos de 

h ilos y asociados.

La fig a ra  8 ea ana v ista  paroial en corte, dado 

aproximadamente por i .  linea 8-8 de l .  figu ra  1, mirando en 

el sentido opaesto al de la  figa ra  2, y qae maestra esencial- 
mente loa miamos elementos de aparato.

La figa ra  9 ea ana v is ta  en corte dado por la  

línea 9-9 de la  f ig a ra  1 y maestra ana parte del mecanis­

mo aotaante para medir loa espacios en ana línea de texto.

La figa ra  10 ea an diagrama de oircaito qae maes­

tra  en forma esquemática ana forma preferida de cireaito y 

me can laníos adeonados para hacer funcionar las teclas de las  

le tras A, W, D, la  palabra "and" fy ),  la  tecla de espa­

cios, la  t e d a  de espado atrás, la  tec la  de letras minasen- 

la s , la  de letras mayas oalas, la  de ñamaros, la  de corsivas, 
y la  de cambio de línea.

-  8
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Detallea generalea y funcionamiento de la  máqnina.

La máquina del presente invento está concebida 

primariamente para producir en reg istre  en ana cinta o t ir a ,  

en primer lagar para imprimir en e lla  oombinacio&aa de pon- 

5 toa de clave qoe representas loe oaracteres particulares de

qae se componen la s  líneas de texto ju stificadas. Da má­

quina imprime también en la  cinta barras o líneas separadas 

qae representan Ja 1ongitad de Ja línea, el tamaRo del tipo 

y Ja longitud del espacio antro palabras para cada línea

10 de t aceto. La máqaina determina la  longitad para cada ana' ¿ ' . . . . . .
de estas barras. La máquina incluye un mecanismo para im­

primir en la  cinta una saSal de borradura de cualquier re­

presentación de olave de oaracteres particu lar que pueda ha­

berse puesto por error en la  cinta. Simultáneamente la  

1S máquina resta el espacio especial de la  representación del 

carácter equivocado previamente asignada a la  lín ea ,

La máquina perfeccionada incluya medios para tra ­

zar una línea de una longitud dada entre doe límite# o topes, 

y se ofrecen medies para medir perdones de esta longitud de 

SO línea conforme se impriman en la  cinta las diversas represen­

taciones de oara otares y espacios, con un medio medidor que 

representa las  diferentes anchuras de los diversos caracte­

res y aspados u tilizados. Cuando se oprima la  tecla  de 

aspados, se mide ana longitad de espacie "normal" como par- 

86 te do la longitud da la línea, por ejemplo, la  anchura da

la  le tra  mayúscula W, y se imprime una segal de espacio en 

la  cinta lo mismo que para cualquier carácter. por tanto 

se produce en clave una línea de t arto en la  cinta haciendo

9
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funcionar el Aparato hasta qae la  longitud de la linea se 

ha con so mido hasta el oaráot er q caraoteres, más o meaos 

que la  longitud de la  linea asignada.

Dorante esta operación de composición, an meoacis- 

5 mo previsto en la  máquina y que comprende ana parte del meca­

nismo de ju stificac ión , es accionado sima!téneamente para 

medir por separado paso a paso los espacios entre las pala­

bras asadas en las línea de composición. Una vez compuesta 

la  linea se oprime la  t e d a  de justificac ión  en el teclado 

10 para poner en movimiento an mecanismo de justificación  aato-

mátioa qae hace aso de los medios de grupos de espacios se­

parados o igualadores de espacios. Este mecanismo divide 

e l espacio total por igual entre el número de espacios de 

la  línea de texto, y haca que un mecanismo asociado registre  

15 en la  tinta una barra que tiene ana longitod qaa representa

el espaciamiente debido entre palabras de la  línea de texto 

de qoe se tra ta .

Si se oprime ana tec la  equivocada, se oprime laego

la  tecla de espacio atrás o de borradura, que acciona e léctri-*
30 oamente el mecanismo para borrar el espacio an el medio medi­

dor de la  linea para hacer retroceder la  cinta un espacio y 

para aplicar una sahal de clave de borradura junto a la  se­

ñal equivocada o debajo de e lla , luego la  operación de compo­

sición prosigue como antes.

35 Una vez que la  línea de texto se ha compuesto y se

ha oprimido la  tecla de justificación , se oprime la  tecla da 

cambio da línea, que mueva la  cinta lo suficiente para despe­

ja r  el mecanismo impresor y restablecer las partes del maca-

-  10 -
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nismo empleadas para ocupar la  distancia, de linea cotí espa­

cios y representaciones de caracteres. &1 mismo tiempo, 

el mecanismo justificador se devuelva a su posición in ic ia l 

y el aparato está pronto para componer un nuevo juego de 

señales de oaracteres y de funcionante: to para una cueva 

línea de texto.

El aparato de las figuras 1 a 9 pueda describirse  

convenientemente en relación con el funcionamiento de sus 

diversas partes, aparta de los circuitos eléctricos que in­

tervienen en las  operaciones desde el teclado.

Heoanismo ^F*^s<or__de señal es .-

El aparato representado en las figuras 1 y 2 inclu­

ye paneles o bastidores laterales 20 y 21 que comprenden una 

parte del conjunto del aparato y van normalmente sujetos al 

bastidor de teclado representado en la figura  7. Estos pa­

neles laterales van montados en relación espaoíada y tienen 

un par de barras de deslizamiento horizontales 22, paralelas  

y espaciadas, y unadisnal de cinta o bastidor do impresión 23 

paea una cinta de registro 24. El bastidor de impresión 23 

tiene se is  impresores de señales de puntos dispuestos v e rti­

calmente 2S, numerados de 1 a 6 da arriba  a abajo, accionados 

por electroimanes 26 para imprimir un panto negro o un grupo 

seleccionado de puntos negros en h ile ra  vertica l en la  ointa 

24, un troquel de impresión adecuado y se dispone para esta 

operación da impresión una cinta entintada 27 que funciona 

del modo habitual . TI impresor de puntos in fe r io r  6 es

para imprimir una señal de pantos de borradura para borrar
........ / ' *

los pantos de encima. La ointa 24 puede ser da papal trans
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paraste o palíenla 3a oelulosa y tiene loa o r ific io a  margi­

nal aa usuales que encajan en loa dientes de ruada de no tam­

bor o toada montados en un árbol funoional 28. Un mecanismo 

de trinquete para M oer avanzar paso a paso la  cinta 24, va 

sujeto al extremo in ferior del árbol 28 y montado en el pa­

nel 20, al paso qae se dispone ac mecanismo sim ilar montado 

en el panel. 21 para in vertir  las c in tas paso a paso en ando 

se han de borrar señales de caracteres impresas por error.

El bastidor de impresión 23 tiene nn medio electro­

magnético de impresión 29 accionado por nn adenoide 30, amboa 

snjetos a nna oorreáera movible vertioalmente, como se repre­

senta, para imprimir ana barra de señales en la  cinta que 

representa el tamaño del tipo deseado. Esta señal es una 

linea negra o barra, cuya longitod en la  cinta desde la parte 

saperior es determinada por un motor de posición 31 del tipo 

"Selsyn", qae hace girar un miembro roscado conectado con 

la  corredera que sostiene el impresor 29.

Un mecanismo impresor sim ilar qae comprende un 

electroimán 38 y un motor 33 se emplea para imprimir una ba­

rra de señal en la  cinta 24 desde la  parte superior, repre­

sentando la  deseada longitod de la línea da texto ju s t if ic a ­

da qoe finalmente se ha de prodacir. Los motores de coloca­

ción 31 y 33 son accionados desde la  posición del teclado 

como laego se describ irá. Estos impresores están provistos 

de cintas entintadas con las qae hacen contacto troquelas de 

barra adecuados cuando se excitan los electroimanes.

El bastidor de impresión 23 tiene también ¡medios 

para imprimir en la  cinta ana línea  o barra que representa la

12
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longitud del espacio a asar para ju s t if ic a r  la  linea de oa- 

raateres compuesta. Este medio de impresión es igual a los 

impresores de señal de barra arriba  descritos, salvo que as 

accionado desde al borda in ferio r de la cinta 24, de manara 

6 que la barra impresa se extiende hacia arriba desde el fondo

de la  cinta. Este medio que se va en la  figu ra  1 a la  de­

recha de lea otros impresores de barra, y con mayor detalle  

en la  figura Z, incluya una corredera de movimiento vertical 

34 para colocar la  barra impresora o troquel -34a- que va 

10 montada debajo de la  corredera junto a la  cinta 21 sobra

una cinta entintada, y es accionada por un eleotroimán 35.

La barra -34a- lleva  una chaveta sujeta -35a- que atraviesa  

la  corredera 34 y es accionada por el electroimán 35 y una 

palanca oomo se representa. La chaveta -35a- mantiene la  

15 barra en posición vertical f i j a ,  y es ventajoso montarla en

una ranura vertical de la  corredera para que se mantenga exae 

tamenta en so posición. Un resorte en la  chaveta -35a- 

man t i  en a la  barra normalmente retirada de la  cinta 24, salvo 

cuando se excita al electroimán 35. Se dispone una forna 

20 corriente de cinta entintada, como se representa, para impri­

mir la  señal de barra en la  cinta 24.

La longitud de la  línea y el tamaño de los impreso­

res de tipo se construyen como al mecanisuao impresor represen^ 

tado en la  figura 3. La posición vertica l de la  oorrada&a 

25 34 y el troquel de barra -34a- se determina por una v a r i l la

de empuja de justificación  36 que se mueve a l a  posición de­

bida antes de excitarse el electroimán 35. Un tope -S6a- 

en la  v a r i l la  36, sostenido por una de las  barras 22, f i j a  

el lím ite in fe rio r de la  v a r i l la  36.

-  13 -



5

10

16

20 .

26

El medio para escalonar las  ancharas de loa diver- 

9o9 caracteres, puntuaciones y espacios entre dos palabras 

va montado en los travesarlos paralelos 22, y comprende an 

yago S7, figa ra  1, qae se maeve en períodos sacesivos a la  

derecha, según la  anohara de los diversos caracteres, puntua­

ciones y espacios asados al componer ana línea. También 

hay un yago 38 en la s  barras 22, qae sa mneve a la  derecha

an paso ñor cada espacio entre palabras o grapos de earacte- 
/

res . El yago 38 es accionado por an to rn illo  39 y an meca­

nismo de pasos accionado electromagnéticamente montado fne- 

ra del panel 21, al paso qae el yago 37 es accionado por nn 

to rn illo  sim ilar 40, y an mecanismo de paso asociado montado 

fnera del bastidor 20, podiendo girar loe to rn illo s  en posi­

ciones f i j a s .

Las barras paralelas 22 tienen también entre los  

yogos 37 y 38 ana pluralidad de unidades igaaladoras de es­

pacios 41 representadas más en detalle en la s  figuras 6 y 6, 

y qae comprenden en nómero más qae el número máximo de espa­

cios qae se osaría en cualquier lín ea  de texto ju stificada . 

Los yogos 37 y 38 tomarpn ana posición in ic ia l f i j a  ano 

con respecto a otro cuando el to rn illo  40 coge loa extremos 

interiores de yago 37, y el ensanchamiento a modo de hombro 

-39a- del extremo del to rn illo  39 está contra la  estro otara 

de yago, como se representa. Estas posiciones de los yngos 

representarían la  máxima longitad de linea al cansable en la  

máquina, y, por snpoest o, ésta paade hacerse para eaalqaier 

longitad máxima de lín ea . La máquina,según se representa,
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está previste. de medios para regalar la  longitud de línea, 

qne comprenden un tope corredero 42 accionado por an motor 

de oolooaoión 43 y an to rn illo  como ee representa. El yago 

37 tiene también ana cremallera 44 qne se mueve con el yago 

y hace qne an generador de colocación 45 registre  el movi­

miento del yago en la  cara del teclado por impal sos e lé c tr i­

cos a an mecanismo movido por motor representado en la  fign - 

ra  7, y de qoa se hablará deapaéa.

El medio para accionar, el to rn illo  40 qoe va saje­

to a an árbol, o contiene como ta l, al través del bastidor 

de panel 20, inolaye an miembro de resorte de re lo j corriente 

anjeto al árbol y montado en ana caja 46 para hacer girar el 

to m illo  40 y mover el yago 37 a sn posición de tope a la  

izqoierda eaando se aceita el árbo l. normalmente el árbol 

va sostenido contra la  rotación por ana palanca de freno ac­

cionada por resorte, 47, qoe opera sobre an tambor de freno 

48 sájete al árbol de to rn illo . El freno se saelta, y se 

deja qoe el resorte de l a  caja 46 áotne sobre el to m illo  

mediante l a  actaaoión de an electroimán 49, como se verá más 

claramente en l a  figa ra  2 de los dibojoa.

ha aataaoión paso a paso del t o m illo  40 se eíeo- 

tóa contra la  acción de retención de l a  palanca da freno 47 

por medio de an embragas electromagnético 50, qae, eaando se 

excita, hace g ira r el tambor 48 y el árbol del to m illo  40, 

no sólo contra la  acción de la  palm ea de freno 47, sino tam­

bién contra el resorte de la  caja 46, para mover el yago 37 a 

la  derecha. Este movimiento es de paso a paso y se efectóa 

por el movimiento de an brazo oon an miembro medidor qae se
*

extiende a modo de yanqae 51 sujeto al miembro de embragas 50.
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El meoanismo medidor de caracteres

El miembro 51 y su movimiento dentro de ciertos 

lím ites variables predeterminados se usan para medir la  d is­

tancia en que se mueve el yogo 37 en un paso, l a  cual es la  

anchura de un carácter partico la r, más el espacio requerido 

entre caracteres. La distancia que se mueve el yugo 37 en 

un paso es, por ejemplo, la  anchura de una le tra  especial de 

un tipo de le tras existentes. Debe entenderse que los d ife ­

rentes caracteres de los estilo s  de tipos existentes tienen 

distintas ancharas relacionadas. En el presente aparato, 

se ofrecen medios para medir exactamente la  anchura de cada 

carácter cuando se oprime su tecla  en el teclado, de manera 

que el yugo 37 se mueve en distancia correspondiente a la  

anchura de la  le t ra .

Este mecanismo se representa mis completamente en 

la  figura  2 de los dibujos porque eatá montado en el lado del 

bastidor o panel 20. Cuando se oprime en el teclado la  te ­

cla de una le tra  especial, por ejemplo la  le tra  -a -  (minúscu­

la s ) se acciona un interruptor selector g iratorio , represen­

tado en 'tos diagramas de h ilo s , para hacer que el motor 52 

haga girar un cilindro de chavetas 53 en un árbol -52a- hasta 

una posición tal que la  h ile ra  vertical de chavetas 64 que 

contiene la  chaveta de l a  le t ra  -a -  minúscula, se coloca fren 

te al punto derecho in fe rio r  o cabeza del miembro de palanca 

51. JH mismo tiempo, un motor de colooación 55 hace funcio­

nar una cremallera y piñón -55a-, oremallera que tiene el c i­

lindro de chavetas 53 en un brazo -55b- para moverlo arriba  

y abajo hasta que la  h ile ra  horizontal de chavetas que contiene
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la  le t ra  -a -  se colooa frente a la  cabeza -51a- del miembro 

51. Ahora la  chaveta -a -  está en posición de ser herida 

por el miembro 81.

Coando se saeita la  tec la  - a -  del teclado, se exci­

ta un embrague magnético 56 y coge el árbol de un motor de 

funcionamiento continuo 57, haciendo que un brazo 58 sujeto 

a l embrague 56 gire oomo las agujas del re lo j contra la  ae- 

oión del resorte, como se representa, de manara que un botón 

impulsor 59 de un interruptor 60 montado en el brazo 58 se 

mueve contra la  porción trasera in fe rio r del miembro 51 para 

ob ligarla  a hacer contacto con la chaveta -a - del cilindro  

53. Esta acción oierra el interruptor 60 para hacer que el 

embrague magnético 50 se excite y el circuito al embrague 56 

se desexcite, da manara que el brazo 58 vuelve atrás contra 

la s  agujas del re lo j bajo la  acción del resorte sujeto al 

mismo, para cerrar un interruptor 61 montado en e l brazo, 

auyo fondo encaja en un tope como se representa.

El cierra del interruptor 61 excita un electroimán 

62 que t ir a  del miembro de brazo da palanca 51 en el sentido 

de la s  gnjas del re lo j oontra un topa regulable 63. Como 

el embrague 50 ea ha excitado antes da funcionar el e lectro i­

mán 62, el movimiento del brazo da palanca 51 ea el sentido 

da las agujas del re lo j hace girar el to rn illo  40, moviendo 

asi el yogo 37 a la  derecha en la  figura 1, en la  distancia 

correspondiente a la anchura del tipo de le tra  - a - .

Se comprenderá que como el brazo 58 está retenido 

por la  acción de su resorte, el interruptor 61 está normalmen­

te cerrado, de manera que el electroimán 62 retiene también

-  17 -
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normalmente ai miembro 51 contra el tope 63. Por tanto, la  

primera acción que tiene lagar ana vez qoa ae ha excitado el 

embrague 56, ea la  apartara del interraptor 61 para áeaexci­

tar el electroimán 62 y permitir al movimiento del brazo 51 

hacia e l cilindro de chavetee 53. Cuando ae aplica auficien 

te presión al botón 59 del ínter raptor 60 dorante eete movi­

miento, eete interraptor ae cerrará para rea liza r  laa fancia­

nea arriba  deacritaa.

El mecaniamo de la  figa ra  8 incluye an motor de 

oolocación 64 y an to rn illo  enroseado en el tope 63, siendo 

el ¡motor accionado deada el teclado para ajustar la  carrera 

del brazo 51 de atañera qae laa medidas obtenidaa del cilindro  

de ohavetaa oorreapondan a un tamaño de tipo aelaccionado.

El paso de la  rosca del to rn illo  40 está relacionado con la  

carrera de su brazo 51, de manera que la anchura del carác­

ter medido por el brazo 61 ae traalada exactamente al yago 

37.

Laa chavetea del cilindro 53 representan las dis­

tintas letras del alfabeto, nómeroo, pontaaoionea y otros 

oaracterea, así oomo el espacio (normal) entre las palabrea 

( l a  anchara de la  le tra  mayáscala ? ) .  Estas ohavetaa son 

de longitudes d istin tas, y ana paede serv ir para medir dos 

o más caracteres, s i loa tipoa de los miamos son del mismo 

ancho. El cilindro da chaveta paede tener ana para cada 

carácter, y en ana eatruotara ventajosa tiene seis h ileras  

verticales de veintiaeía chavetea cada ana, de manera qae 

no ae necesita nn icterraptor se lector. Las chavetas pueden 

sobresalir en diferentes distancias del eje del oilindro.de

16
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¡nacerá qae la  diferencia da 1 oagitad de cada dos chavetas 

representa la  diferencia catre las aecharas de los caracte­

res particulares qae dichas ohavetas representan. Oaaoto 

más anoho es el carácter más corta es la  chaveta.

El mecanismo espaciador y ju stificador.

Cuando se oprime la  tec la  de espacios en el tablero, 

una señal da clave de espacios impresa o punzonada se forma 

por supuesto en la  cinta 84, y e l yugo 3? se mueve a la  dere­

cha en el espacio normal y . Al propio tiempo el mecanismo 

es accionado para mover el yugo ge a la derecha de la  figura  

1 por rotación del to rn illo  39. Este se extiende entra los 

miembros paralelos 3S en alineación axial con el torn illo  40, 

y gira en pesteion f i j a  desde un árbol que se extiende a la  

derecha, como se representa.

El to rn illo  39 es accionado en un sentido por un 

resorte de re lo j sujeto al árbol y encerrado en una caja 6S 

sim ilar a la caja 46. 31 tambor del freno 66 va también

sujeto al árbol del to rn illo  jante con un embrague electro­

magnético 67. Una palanca de freno plvotada accionada por 

resorte 68 descansa normalmente en el tambor 66 de manera 

idéntica que la  palanca 47. La palanca 68 es libertada en 

ciertas condiciones por al funcionamiento de un electroimán 

69 correspondiente al electroimán 49 y excitado a l miemo 

tiempo que éste.

La actuación paso a paso del yugo 38 a la  derecha 

se efectúa por el meoanismo representado más completamente 

en la s  figuras 9 y 10, en las cuales se ve el embrague 67 

provisto de un brazo 70 retenido contra un tope f i jo  por un

-  19
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resorte, como se ve en el dibajo. El brazo 70 está sobre 

nn tope regulable 71 accionado por un motor de colocación 72 

y un to rn illo , como se representa. Se dispone nn electro­

imán 73 para arrastrar el brazo 70 hacia abajo. El motor de 

colocación 72 es accionado desde el teclado como se ve en la  

fignra 7 para ofrecer el espacio normal N para el texto espe­

cial a e sc r ib ir . El tope 71 está colocado pera el movimien­

to a pasos del yngo 36 en l a  misma distancia y dirección qne 

el yngo 37, cnando se oprime la  tec la  da espacio.

Pn namero de partes distintas del aparato es accio­

nado por la  tec la  de espacio, inelnyenáo la  excitación del 

electroimán 69, de manera qne agarra el árbol del torn illo  

39. Inmediatamente de oonrrir esto, el electroimán 73 se 

excita para arrastrar el brazo 70 hacia abajo, haciendo girar  

así el to rn illo  39 y moviendo el yngo 38 a la  derecha en las  

barras de corredera 22.

Otro mecanismo para ju s t if ic a r  la  línea de texto se 

ve en la s  figuras 1, 5 y 6, qne inolnye anidadas ignaladoras 

de espado 41 qne intervienen en el procedimiento y mecanismo 

de ju stificac ión . Cada ana de estas anidados, según se 

representa en la  fignra 6 , inolnye un yngo 74 montado con 

deslizamiento en las barras 22 y entre e lla s , siendo cada yngo 

macizo en an lado entre las barras y rannrado en el otro para 

rec ib ir  na miembro de enña 75 movible verticalmente qne com­

prende ana parte de ana corredera 76 qne tiene hombros snpe- 

riorea qne normalmente descansan en el yngo 74. La correde­

ra  76 se mneve libremente en una remara vertioal del yago 74. 

Todos ios miembros de caña 75 y corredera 76, asi como los
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yugos 74, son del mismo tamaño y forma-, y la s  corre garas coa 

sus miembros de oaña, que pueden ser de ana pieza, penden nor­

malmente lib res  en los yagas 74, de modo que loa fondos de los 

miembros de caña están al mismo nivel .

El mecanismo para accionar la  v a r i l la  impulsora da 

ju stificación  36 y las  corred eras de enña, comprende loa me­

dios montados entre los panelea la tera les 20 y 81 y debajo 

de las barras 22, que comprenden un bastidor transversal mo­

v ib le  vartioaimente 77 con o r ific io s  extremos vertica les por 

los ouales pasan los postes verticales 78, postes qne van 

sujetos a las barras 22 y en sus fondos por medios no repre­

sentados. Una barra 79, que tiene o r if ic io s  fin a les , va 

también montada en los postes 78 y descansa en soportes de 

fondo f i jo s  80. Unos resortes 81 en los postes 76 sirven 

para mantener el miembro de bastidor transversal 77 distancia­

do de la  barra 79. Un árbol horizontal giratorio 82 va 

montado en cojinetes en los soportes 80, y es accionado por 

un motor 83, Los extremos del árbol 82, fuera de los resor­

tes 80, están provistos de levas sim ilares f i ja s  84 que enca­

jan en rod illo s  85 montados en loe extremos de la  barra 79.

El miembro de bastidor transversal 77 va montado 

directamente bajo el miembro 36 y las ouñas suspendidas 75, 

de manera que estos miembros oorren entre hombros la tera les  

y ligeramente encima del nivel de una placa con movimiento 

horizontal 86 que sa desliza a l o  largo del bastidor. 77 y 

tiene un labio fina l ascendente - 86a -. La placa 86 tiene 

ana oramal le ra , como se representa, accionada por un piñón 

87, en un árbol común al del motor eléctrico -87a-.
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LA placa 86 asta siempre bajo el miembro 36, y so 

extramo derecho colocado de manera que en la  composición de 

ana línea de texto, la  primera aotnación de la tec la  de es­

pacio mueve la  placa 86 a la  derecha bajo la  primera ceña 

8 76. Esto se consigne excitando on electroimán 88 que hace

ibnoionar ana rueda de trinquete snjeta al árbol d el piñón 87, 

como be ve más especialmente en la figu ra  10.

Conforme avanza la  composición de la  línea, la  pla­

ca 86 se mneve bajo una cnRa siguiente 7S cada vez qne se ppri 

10 me la  tecla de espacio. La línea compuesta pnede ine ln ir un

número de espacios, y cuando está completa la  placa 86 habrá 

avanzado a la  derecha bajo nn número ignal de cuñas 76.

H1 mecanismo para accionar la  placa 86 incluye an 

elactroimác-88a- que, como se ve en la  figa ra  10, zafa no trin - 

16 qnete de la  rueda, de abanera que al motor-87a- pnede ser accio­

nado para re t ira r  la  placa 86 a so posición normal oon so ex­

tremo derecho jnnto a la  primera caña 75. Cuando la  placa 

86 se moeva paso a paso a la  derecha, el la b io -86a- pasa bajo 

las cañas 75. '

20 La línea se ju s t if ic a  oprimiendo una tecla  de jus­

tificación  del teclado que excita el motor 83 para hacer gi­

rar el árbol 82 y las lavas 84 y elevar el bastidor transver­

sal 77 tan a lto  como pueda i r  al mover las cuñas 78 en sus 

respectivos yugos. Cuando se mueven hacia arriba  las cuñas 

25 75, tienden a ensanchar los yugos 74 a la  derecha, y la  ú lt i ­

ma cuña cogerá el la b io -86a - para deslizar la  placa de movi­

miento lib re  86 a lo la rgo , de manera que la placa se manten­

ga bajo las  cuñas que intervienen en la  ju stificac ión . La
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elevación del bastidor 77 es detenida ouando las cañas saparah 

lo s  yugos 74, hasta qne se ha o capado todo el espacio entre 

los yagoe 37 y 38 por completo.

Las levas 84 dan ana va a lta  completa, da ñañara qae 

coando levantan la  barra 79 a la  a ltara  máxima* loe resortes 

81 absorben el movimiento qae no paede ser recogido por el bae- 

tidor transversal 77. Aproximadamente en al panto máximo de 

las levas 84, ana leva 89 del árbol 83 aociona an interraptor 

90, qae a se vez suministra corrí mita al través de los eleo- 

troimanee a t ie rra  30, 33 y 36 de loa impresores de barra, 

de la  manera representada en la  figura  4, para i  oprimir las  

barras respectivas incluyendo la  da jnotificación  en la  cin­

ta 34. Oaando las levas 84 vuelven a la  posición mínima 

representada en la  f  i  gara 1, el miembro 36 y las cañas 76 

vuelven a la  posición representada.

El motor 83 del árbol 83 es accionado para dar una 

vuelta completa a las levas 84 disponiendo un montaje de in­

terraptor de retención para el motor. Este montaje compren­

da ana 1 eva-89a- oogoentrioa al árbol 83 y provista de ana 

muesca en la  coa! penetra normalmente el botón de nn interrog 

tor de retención -90a-. El mecanismo justificador es accio­

nado como arriba  se describe* oprimiendo la  tecla de ju s t i f i ­

cación del teclado qae se representa diagramátioamente en la  

figo ra  1 por la  t e d a  -90b-. Oaando se oprime esta tec la  

se suministre corriente por el c iroaito , como se representa, 

al motor 83, qae empieza a hacer girar el árbol 88, inclayen- 

do la  leva 89a, y moviendo a s í e l botón del ictarraptor -90a- 

a posición cerrada* de manera qae cuando la  t e d a  -90b- es
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soltada per el operador, se suministra, corriente por el in ­

terraptor -90a- al motor 83, hasta que las levas 89 y -89a- 

describen ana revolución completa y el botón del interruptor 

-90a- vaelve a entrar en la  muesca de la  lava -89a-, cortando 

así la  corriente al motor 83.

En el funcionamiento da la s  cuñas 75, como arriba  

ae describe, se observará que se ha asignado una distancia 

espaoial predeterminada entre palabras, y por tanto, por ejem­

plo, si la linea era de 15 om. y contenía once espacios, y 

la  composición sa lía  de macera qae la  última le tra  ocurriera 

en la  línea marginal, la  barra o marca hecha en la  cinta 24 

por el adenoide 35 representaría el espacio normal ? antes, 

asignado. SÍ la  última le tra  fuera más a llá  de la  línea  

marginal, las cañas 75 no se moverían en todo el espacio?, 

pero cada ano de los onoe espacios a once oañas absorbería 

ana magnitud Igaal de esta cobertera y en la  justificación  el 

solacoide 35 imprimiría ana barra representante de nn espacio 

ligeramente más corto qae la  anchura normal ? .

Si la  última le tra  de la  linea compuesta quedara

corta en cuanto a l a  línea marginal, esto es, s i el yugo 37

no se moviera en toda la  longitud de la  línea proyectada,las

cañas 75 se moverian ligeramente más qae el espacio total

?, y los onoe espacios medidos por el yugo 48, y el espacio

de más serían absorbidos igualmente por las onoe cuñas, y en

la  justificación  el solenoide 35 imprimiría ec l a  cinta ana

barra representante de un espacio ligeramente más largo que/
el ancho normal y .

Bn general las cañas 75 se construyen de tal manera

24 -



5

10

i 85144
en relación coa los otros elementos de las barras de correde 

re 22 que se moverían aproximadamente en la  mitad del camino 

da un espacio normal N, de manera que habrá amplio campo para 

osar en espacio mayor o menor que "e l normal" osando sa ju s t i­

fic a  la  línea de texto. Se compre<-ndera que al componer cnal 

qaier línea de texto, algunas de las cuñas de la  derecha no 

se emplearán y que no habrá efecto sobre la  justificación  de 

la  línea de texto porque los yugoa 74 no hacen más que cabal­

gar inactivos sobre las barras 22 entre loa  yugos 37 y 38.

Macanismo de cambio de lín e a .-

Una vez que se ha compuesto y justificado con el apa­

rato una línea de texto como arriba sa describe, se aeeiona 

la  t e d a  de cambio de línea del teclado para poner el aparato 

para la  línea siguiente. Las figuras l  y 10 muestran el 

15 aparato en asta posición de encaje, pero después de la compo­

sición de una línea da texto los yugos 37 y 38 estarán v ir -  

tualment e a la  derecha. Por tanto, la  tecla de cambio ac­

ciona los ele otro, imanes 49 y 69 para zafar los frenos, de ma­

nara que los resortes de la s  cajas 46 y 65 vuelven rápidamem- 

20 te los respectivos yugos a sus posiciones in ic ia le s  represen­

tadas en la  figura 1̂  y accionan un motor 91 y un mecanismo 

de embrague 92 para hacer girar el árbol 28 y mover así la  

cinta 24 a la  izquierda en la  distancia necesaria para empe- 

zar la  línea siguiente.

Se observará que los impresores de señales 25 actúan 

sobre cierta porción de la  cinta que se mueve paso a paso has­

ta que la  primera señal de carácter impresa en una línea pueda
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acercarse a la  posición del impresor de ju stificac ión . La 

barra de jastifioac ión , la  barra de longitud de lín ea  y el 

tamaHo de l a  barra de tipos aparecerán, pues, en ia  cinta an 

tes de la  lin ea  especial a 30a se aplican, como se ?a en el 

extremo izquierdo de la  cinta. Como estos tres inpresoras 

esta-n distanciados, pueden actuar simultáneamente, como se 

ha indicado arriba . La cinta, por tanto, será movida en 

distancia suficiente por el motor 91 para dejar el espacio 

necesario para imprimir la  ju stificac ión , la  longitud de la  

línea y el tama&o de las barras de tipo después de estar oom 

pueata la  línea siguiente.

La rotación del árbol 28 para efectuar el movimien-- 

to de una longitud total de lín ea  o más de la  cinta 24, se 

rea liza  disponiendo medios rara retener la  corriente del motor 

91 hasta que describe una revolución completa. pueden asar­

se engranajes a otros medios entre el motor y el árbol 28 de 

manera qoe la  cantidad debida de oint.a sea movida hacia ade­

lante en una revolocíón del motor.

El mecanismo representado en la  parte sm-er ior iz ­

quierda de la  figu ra  1, y también en la  figura  lO.inolaye ana 

leva -92a* montada concéntricamente en el árbol del motor 

y qae tiene an botón qne abre an interraptor para cerrar el 

motnr 91 despees de dar ana vuelta. La corriente del em­

brague electromagnético 92 es retenida también por este in ­

terruptor de manera qae ambos se desexcitan cuando el botón 

de la  leva -92a- vaelve a coger el botón del interruptor des­

pees de ana revolución completa. Como se ha dicho arriba, 

el motor 91 arranca inioialmente por la  acción de la tecla  de
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cambio línea. Esta mueve el botón de la leva -92a- apar­

tándolo del interraptor de retención. El motor 91 y la  parta 

activa saperior del embragas 98 están desconectados totalmen­

te del árbol 28, excepto cuando se excita el embragas magné­

tico 92.

La actaacion de la  tecla de cambio exoita también 

el motor -87a- para re t ira r  la  placa 86 a sa posición ip ic ia l,  

estando el motor -87a- montado en paralelo oon el motor 91 

y sa interraptor, como arriba se describe, de manera qae gneda 

amplio tiempo para re t ira r  la  placa 86. Al mismo tiempo 

qae la  tecla  de cambio excita los electroimanes 49 y 69, 

cita  también el electroimán - 88a - para zafar el trinquete 

de la rneda montada en el árbol de piñón 87, de manera qae el 

motor -87a- puede re t ira r  la  plaoa 86.

El teclado.- :

pnede asarse un tipo corriente de teclado de máquina j 

de escrib ir para hacer funcionar el mecanismo del presente ^

invento, pero por sapa esto ino la irá  ciertas teclas y otros ¡f

detallas especiales qae son de considerable importancia. [

Qae sepamos, los componedores hasta ahora propuestos no ofre- í

can un mecanismo ta l qae sea posible al operador leer lo qae ^

ha escrito . Por tanto, el teclado del presente invento in - s
íolaye como deta lle  espacial nn mecanismo y disposición por 

los cuales el operador paede ver de ana mirada exactamente 

el carácter escrito por la  última tecla  oprimida.

La poroion del teclado y el anee tos asociados se re­

presen tan di agramática mente en la  figura  7, en la  cnal al ma-
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caaiamo va montado eo no bastidor 9S en qae es ventajoso mon­

tar las t e d a s  94 de la  manara representada, ai en do las de la  

derecha con preferencia las de oambio de línea y otras espe­

c ia les , al paso qae la s  te d a s  95 y 96 representan le tras  

5 particulares del alfabeto. Aanque se sigue oon preferencia

la  disposición de te d a s  de la s  maquinas de escrib ir normales, 

el teclado propiamente dicho inolnye ventajosamente teclas de 

palabras directamente delante de ana t e d a  de le tra  partica lar. 

Por ejemplo, la  t e d a  95 paede representar la  letra  0, al paso 

10 qae las tres teclas de letras 9? qoe van inmediatamente delan­

te, poeden representar las palabras corrientes "en", "de" a 

otras palabras de dos, tres o más le tra s .

Las teclas de palabras 98 representan análogamente 

diversas palabras comunes qae empiezan con la  le t ra  de t e d a  

15 96. La barra de espacios habitual 97 es la  tecla espada ­

dora y por supuesto corresponde a la  posición de la  barra 

espacia dora de ana máquina de e sc r ib ir . Todas estas te ­

d a s ,  como se ha dicho arriba, inolpyendo la  tec la  o barra 

99, son meramente partes de interraptores eléctricos qae cie- 

30 rran circaitos para acompañar las operaciones descritas

arriba .

Un boton da mane 100 con un índice qae señala ana 

escala de números va diSpaesto en el lado del bastidor 93 

para seleccionar el tamaño de tipo deseado. El botón 100 

35 está conectado mecánicamente, por medios oorrientea, no re ­

presentados, con on generador de posición 101 del tipo Seisyn. 

montado en el lado del bastidor qoe está conectado por un 

sistema de tres h ilo s , como se representa,con los tres motores
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de colocación 74, 72 y 31, representados en las figuras 1 

y 2, pera rea liza r  ana famelones como arriba se describe.

El bastidor 93 tiene también un generador Seleyn 

102 previsto de un botón como ae representa, para accionar 

6 loa motores 43 y 33 para poner la  longitud de linea en la

forma arriba descrita. Un índice IOS en el frente del bas­

tidor del mecanismo paede moverse al panto deseado de la  
!

e&cala, representando la  longitud de línea deseada. La es­

cala, como se va incluye sólo los números 4, 6, 6 y 7, qaa 

10 representan la  longitod de la  lín ea  en pulgadas en cada caso.

La escala por sapa esto paede ser més larga a i- c lo ir otros 

números n otras escalas de mediciones. EL generador 102 

está coneotado por an sistema de tres h ilo s , como se repra- 

senta, con lo s  motores 33 y 43. El mecanismo de colocación 

15 de este tipo y sa facciónaniento es bien comprendido por lo s

profesionales y no necesita descripción detallada. Otros 

tipos de mecanismo paedan emplearse para regular la  longitod 

de los medios medidores e impresores de lín ea , así como el 

tamaño de los mecanismos qoe determinan el t ipo .

20 El generador de colocación accionado por crema! 1 era

45, como se ha descrito arriba , eatá conectado por an sistema 

de tres h ilo s , como se ve en la  figu ra  7, con an motor de co­

locación Selsyn 104, qaa acciona ana cremallera y piñón 105

y an indicador -105a-, para reg istrar en la  cara del tediado
:

25 la  cantidad de línea de texto qae se ha medido y registrado

en la  cinta. Caaado el yago 37 de la  figu ra  1 se mueve paso 

a paso, 1 a manecilla de indicador -105a- se mueve al través 

de la  o ara de bastidor del teclado de la  misma macera para
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cada sedal de oaráoter o espacio registrada en la  cinta.

El operador* pees, conoce de ana mirada osando ha terminado 

la  lin ea  de texto.

Al mismo tiempo que se rea lisa  esta operación, an 

g miembro de contacto da resorte de la  cremallera 105 encaja

aucealvameete en ana serie  de contactos f i jo s  106 que repre­

sentan la  posición de cada carácter y espacio en la  línea. 

Estos contactos están conectados oon ruedas de oaraoteres 

individuales 107 montadas may juntas giratoriamente en un 

10 árbol al! través del bastidor de la  máquina de escrib ir y di­

rectamente a la  espalda de una ranura de ventanilla 108.

La disposición e léctrica es ta l que cuando uno de los contac­

tos 106 es cogido por el contacto de resorte de la  cremallera 

105* la  correspondiente rueda de caracteres 107 es accionada 

15 para mostrar el carácter o espacio de que se trate en la  ranu­

ra 108, y en su debido orden en la  linea de texto que se 

compone.

El operador pues* ve de una mirada el carácter que 

ha hecho que se reg istre  en la  cinta* y s i este carácter está 

SO equivooado, no tiene más que oprimir la  tec la  de borradura que

puede ser, por ejemplo, la  tec la  derecha 94 del teclado* y la
i ' *

tecla del carácter a borrar, realizando asi las operaciones 

arriba descritas en relación oon la  borradura de un carácter 

o señal incorrectamente registrada.

25 Las ruedas de caracteres 107 se representan sólo

d i  agramé t i  ca man te, pero con preferencia son iluminadas ind i­

vidualmente por una pequeña lámpara e léctrioa , de manera que 

el carácter exhibido en la  ranura de ventanilla 108 puede impo

-  SO -
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nerse fácilmente a l a  atención del operador. Una vez com­

puesta ana lin ea  de texto el operador puede, ai quiere, leer 

toda l a  lin ea  al través de la  ventanilla 108 antes de accio- 

nar la  tec la  de cambio de lin ea . Las roedaa de caracteres 

comprenden pequeños motores eléctricos dispuestos para ser 

accionados por el manejo de la s  te d a s  del teclado para ex­

h ib ir  el carácter debido. Cada rueda 107 incluye en su pe­

r i fe r ia  todas las letras del alfabeto, así como otros carac­

teres, por ejemplo, números, pnntaaoiones y blanco para sapa 

oios. Las ruedas de caracteres paeden comprender cada una 

dos o tres compartimientos anulares paralelos, la  p e rife r ia  

de ano de los cuales mostrará le tras  del alfabeto, la  otra

números y marcas de puntuación, y otra otros caracteres con/
ana raeda de tres compartimientos, s i es necesario. La pe­

r i f e r ia  del compartimiento contiguo a la  seoción de le tras  

de la  rueda tendrá enfrente cualquier le tra  dada, el número 

o puntuación'u otro carácter en uñateó la  especial.

El montaje de h ilos de la  rneda de caracteres 107 

se ve en el diagrama de conexiones de la  figura 10. Esta 

es necesariamente una representación sólo diagramátioa, y se 

comprenderá que los contactos 106 paeden conectarse con un 

interruptor giratorio  para la  actuación de las diferentes 

ruedas o compartimientos de ruedas en vez da con el montaje 

de cremallera 106. Su cualquier caso, la  disposioión es 

ventajosamente tal que sea siempre accionada la  rueda de ca­

racteres debida, cualquiera que sea el ancho de las letras u 

otros caracteres usados al componer una lín ea  de texto.

;
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Diagrama de conexiones 18 5 í 44
La figo ra  10 maestra on diagrama de conexiones qae 

representa ana disposición de eironito para ciertas te d a s  de 

caracteres y ana tec la  de palabras asadas como ejemplos, y 

ana disposición para todas la s  t e d a s  especiales, ta les como 

la  de espacio, la  de borradora y otras. Se comprenderá 

qaa el diagrama de conexionas maestra en primer término sólo 

los h ilos asociados con teclas del teclado y no los h ilos da 

al ganos de los otros mecanismos, y que alguna de las teclas  

de le tras , tales como 95 y 96, representadas en la  figa ra  

7, i  n el ay en caracteres t ales oomo números y puntoaciones, y 

también qae eaando el operador quiere escrib ir os número,opri­

mirá primero ana tec la  de número espeoial, siendo cierto lo  

mismo para escrib ir mayúsoalas, minó soalas y car s ivas.

Todas la s  teclas de 1^ figu ra  10 van dispaestas en 

ana h ilera  vertical a la  izquierda de l a  figara , y eaando se 

oprime ana t e d a  especial ta l como ana de las mayúsculas, el 

mecanismo impresor previamente descrito en relación con los 

impresores 25 imprimirá ao l a  cinta o t ir a  ana señal corres- 

pondients. Las diversas te d a s  diepoestas ana encima de 

otra en la  figa ra  10 se designan con sos nombres.

La figa ra  10 iaolaye también ana representación 

diagramátioa de la  mayoría de los motores y electroimanes 

representados en las f  i garas 1 a 9 de los dibujos, oomo antes 

se describa, espe oialmenta cuando estos elementos son accio­

nados por te d a s  del teclado. En el centro del diagrama de 

conexiones hay un interruptor sRector g iratorio  108 de cons­

trucción del tipo corriente y dispuesto para hacer conexiones

-  82
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mny d ist in tas . pnede inc ln ir  an rotor central o miembro 

movible 109 o interraptor de colocación que se pone para es­

c rib ir  letras miaúsealas y ¡Bayuscalas, naceros y oarsiva. 

panden inc la irsa  lás paptuaciones en el selector de córneres.

La disposición de este interrapter selector es im­

portante porque los diferentes caracteres tienen distintas 

anchuras, y por tacto deben medirse en distintas chavetas 

54 del cilindro de chavetas 53, representado en las figaras  

1 y 2. El interraptor del selector 108 esté, pees,, conecta­

do por ao sistema de tres h ilo s , como se representa, con los 

motores de colocación 62 y 55, ambos a t ie r ra , como se repre­

senta. Los seis imanes impresoras 26 poestos a t ie rra , name­

rados de 1 a 6 respectivamente, qae se representan en la  figo - 

ra 1, se ven en la  parta soperior del diagrama de conexiones 

con sea h ilos conductores en sentido v e r t ic a l.

La tecla  de minúsculas.-

El montaje de h ilos representado en la  f  i  gara 10 

puede describirse convenientemente en conexión con an ejemplo 

específico de ana operación de composición en.la cual la  línea  

especial a componer empieza con la  palabra "and" (y) en las  

le tras del tipo normal de minasen la s . Suponiendo qae el apa­

rato haya sido despejado y qae ana señal "tipo normal" se ha 

puesto en la  cinta por un circuito como el de "oarsiva", " la  

tec la  de minúsculas" es accionada por el operador para conec­

tar dos circuitos con un h ilo  de 'suministro de corriente ver­

t ic a l 110 qae se extiende verticalmente por el diagrama de 

conexiones directamente a la  derecha de las tec las . Uno de
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estos circaitos es coman con las letras mayóscal&s, te d a  de 

inayásoal<MS, la  tecla da ñamaros y la  tec la  de cursiva, e in- 

claye aa h ilo  111 coneataáo con an electroimán a t ie rra  112, 

para accionar an interruptor 113 qae interrampa el oir caito 

que inclaye el interruptor 61, qae está normalmente cerrado 

y qaa, como se ha dicho a rriba , aooionará al electroimán 62 

y el mecanismo da trinquete para hacer avanzar paso a paso

a la  izquierda la  cinta 24.

La actaación de la  tec la  de letras minósoalas so mi 

n istra  también corriente por an h ilo  114 para excitar an elec­

troimán 116 {[parta superior derecha) qae cierra on re ía is  de 

tres ínterraptores, como se representa, con al fin  de sominis 

tra r siamltáneamente corriente a los imanes impresores (o pal 

sadores) de señales 26, numerados 2, 4 y 6, lo ocal es la  

señal de las le tras  minóson!as. Un h ilo  116 conectado con 

el extremo in fe rio r del h ilo  110 saministra corriente a los 

interraptorea accionados por el imán 116. Un h ilo  114* 

qae se ramifica del h ilo  114 da corriente al miembro 109 

del interraptor sele-ctor 106 para poner este interraptor, 

de manera qae caando es movida ana tec la  de le tras , obligas a 

los motores de oolooacióa 58 y 56 , a presentar 1* ohavetá 

adeeaada para la  medición de la le tra  mináscnla.

Ciando se suelta la  le tra  minósoala, el interrapte* 

113 se cierra de macera qae se saministra corriente al meca­

nismo íe  trinqaote del árbol 26 para mover la  cinta an pase 

a la  izqaierda.
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Circuito de las teclas de caracteres, y so funcionamiento.-
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La siguiente medida en la  operación arriba  descrita  

es la  actuación de la  tecla  A coa es la  superior de la  figora  

10. Cuando es accionada, se suministra corriente de la  red 

principal 110 por el interruptor de teclas a un electroimán 

117, para accionar un re ía is  de siete interruptores 118, es­

tando los interruptores en h ila ra , para dar corriente positi­

va al través del primero y segundo interruptores y da un par 

de h ilo s 119, respectivamente, a los electroimanes 26 de Homa­

ros 4 y 6. El tercero y cuarto interroptor 118 dan corrien­

te por los h ilo s  120 al interruptor selector 108 que es accio­

nado para suministrar corriente al través de los motores de

colocación S2 y 66, de manera que éstos eligen la  chaveta de
- - /

medíción 54 correspondiendo al ancho de la  le tra  minúscula -a—. 

El sexto interruptor 118 da corriente por el h ilo  121 a la  

ruada de caracteres 107 que está conectada por su contacto

106 oon la  cremallera a t ie rra 106, de manera que la  letra

A sa: hace v is ib le  en la  ranura 108 de la figura 7.

31 quinto interruptor 118 da corriente por un h ilo

122 al lado izquierdo de un re ía is  polarizado 123 y a t ie -

rra , cerrando asi un interruptor 124 y estableciendo un c ir -

cuito para el suministro de corriente y el uso cuando se suel­

ta la  tecla A.

El séptimo interruptor de cada una de las teclas do 

le tras A, N y D y un h ilo  oonectado en oomúb -7 a -, ofrece 

un circuito empleado cuando se acciona la  tec la  de borradura 

con su siguiente accionamiento de la  tec la  del carácter a 

borrar.
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Tan pronto como la  taróla A es Soltada por el opera­

dor el i  íáa 117 se des excita y los iot erraptoras 116 se 

mueven a eos posiciones normales, y el coarto y quinto inte­

rruptores, como se representa, se ministran entonces corrieote 

g desde el h ilo  principal 110 por los h ilo s  168 y 126, ooo-

doci endo el 126 al iot arraptor normalment a abierto 60, como 

también se ve en la  figura  2. La corriente suministrada por 

el h ilo  126 pasa por el interraptor oerrado 124 al embra­

gas accionado eléctricamente 56 asociado con el motor 57, que 

iO está conectado y marcha por separado, accionando asi el brazo

58 de la  figora  2 para mover .el brazo o miembro de palanca 

81 a hacer contacto con la chaveta debida 54, para la  le tra  A.

El movimiento del brazo de embrague 58 abra el inte  

rraptor 61 y cierra el 60 de manera qae se saministra corriea- 

15 te por el h ilo  125 y al intarraptor 60 al lado derecho del

re ía is  polarizado 123, moviendo con esto este re ía is  a sa 

posición opuesta y normal mente cerrada para abrir el interrap­

tor 124 y oerrar on interroptor 127, de modo qae se saministra 

corriente desde el h ilo 110, en h ile  128 y on interraptor 

20 cerrado 129, mediante los h ilo s , como sa representa, al em­

bragóte 50, asociado con el motor 46 de las  figuras 1 y 2.

La aportara del interruptor 124 lib e rta  el embragas 56, de 

manera qae la  resistencia asociada con el brazo 58.de la  figo ­

ra  2 re t ira  este brazo y cierra el interraptor 61 qae excita 

25 an electroimán 156 del mecanismo de trinquete sujeto al ár­

bol 26, como se ve en la  figu ra  10 y se describirá más tarde, 

para mover la cinta 24 an pase a la  izquierda.

La corriente que pasa por el interruptor 61 es tam-
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bien suministrada ad electroimán 63 qne t ir a  del brazo da 

m artillo  51 a la  izqaierda de la  figu ra  2, mi entras el em­

bragas 50 está eaoajado, haciendo así g irar el to rn illo  40 

lo  bastante para apartar el yago 27 del tope 42 en el ancho 

de la  le tra  -A - . Este movimiento del yogo 37 es por so­

paos to correlativo con l a  acatan simultánea del generador de 

colocación 45 y la  actuación de la  debida rae da de caracteres 

107 para exhibir la  le t ra  A como el primer oaraeter en la  

línea compaesta.

ha corriente por el interruptor 127 es sominia- . 

trada desde el h ilo de corriente principal 110 por an h ilo  

128 y an iaterraptor normalmente cerrado 129 al interrop- 

tor 127, para el fonoiooamiento del embragas 50. La co­

rriente qae pasa por el interraptor 127 como arriba se ha 

explicado, va al embragae 50 directamente debajo del mismo, 

y por an h ilo  130 va al lado cerrado de an interraptor 131 

y al interraptor, ahora ya cerrado, 61.

El interraptor 131 se mantiene normalmente forza­

do en posición oerrada, como se representa, y los interrapto­

res 61 y 113 están también normalmente ac las posiciones re ­

presentadas, de manera qae siempre se mantiene; corriente en­

tre estos interraptores salvo las interrupciones momentáneas 

causadas al abrir los interruptores 129, 127, 131, 61 y 113. 

Se mantiene corriente, pees, normalmente en el embrague 50 y 

en el electroimán 62 para mantener el brazo 51 en contacto 

con el tope 63, y sobre el electroimán 156 para mantener el 

mecanismo de trinqaete qae detiene la  cinta con la  barra de 

trinquete 151 bajada.

i
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Oaando se aooiona la  tec la  N an electro im&3 132 

haoe qae fancionen loe siete interraptorea oootigaos 133, 

de ce re ía is , la  mismo qae se ha descrito arriba  en cone­

xión oon los interroptóres 118, siendo la  coica diferencia  

qae se imprime en la  cinta coa señal d iferente. 3o este 

aass, loa dos primeros interraptorea mandan corriente pór 

an par de h ilos 134 para excitar los imanes impresores 26, 

n amerad os da 1 a 5, le  caal es la  señal de la  N, la  caal se 

imprime en la  cinta en l a  forma descrita arriba  en relación  

oon el faneioeamieMto de la  tec la  4.

Cuando se oprime la  tecla D, an electroimán 13S 

se excita para cerrar los siete  interroptores contiguos 136  ̂

para rea lizar las mismas operaciones escritas para los inte­

rraptores 118. Los dos primeros interraptorea suministran 

corriente desde el h ilo  110 por an par da alambres 137 a 

los imanes impresores 26, namerados coa 6 y 6, lo onal es l a  

señal de "D". Todas lae demás operaciones y conexiones

son las  mismas descritas arriba  a l hablar del f  anclen amiento 

de la  tec la  A, debiendo entenderse por sapa esto, qae la  cre­

mallera U S  se ¡anev^ excesivamente desde la  rneda de carao- 

teres qae exhibe A a la  sigaiente qae exhibe 3 , y a la  s i -  

galante qae ZKüiibe B^

El o ir caito de t ecla de espacio

Deapaás de accionar el mecanismo para oomponer la  

palabra "and" (y ) ,  la  nueva operación es la  actuación do la  

tec la  de espacios. Caando se oprime, se da corriente a an 

electroimán 138 qae' hace funcionar an re ía is  qae i rol aya

38
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nueve interruptores contiguos 189 para, llevar corriente 

desde el hilo 110 a las distintas partea del aparato, como 

se representa. Los interruptores primero, segundo y tercer# 

suministran corriente per los tres h ilo s  conectados 140 a 

lo s imanes impresores de señales 86, numerados con 2, 3 y 4, 

que es la  señal de "espacio" impresa en la  cinta.

31 cuarto de loa interruptores 189 manda corriente 

por un h ilo  141 a todas las ruedas de caracteres 10?, de 

macera que la  rueda siguiente, que está a t ie rra  en la  barra 

de trinquete 106, exhibe un blanco para espacio. 31 quin­

to interruptor está conectado mediante un hilo 142 con el 

h ilo  122 y por tanto con el re ía is  polarizado 128, para 

establecer un circuito y rea liza r  las funciones arriba  des­

critas con respecto a dicho re ía is . Los interruptores cuar­

to y quinto en sus posiciones normales, como se representan, 

cuando la  tecla  de espacios se suelta, están conectados por 

h ilos 143 y 144 respectivamente con los h ilo s 126 y 126 

para dar corriente y efectuar las operaciones arriba descri­

tas en relación con la  liberación de la  tec la  A. Estas 

operaciones se describan también detalladamente arriba aa 

relación con la s  figuras 1 a 3.

El interruptor sexto accionado por el funcionamien­

to de la  tec la  de espacio, da corriente por un h ilo  146 al 

electroimán 88 que t ir a  hacia abajo de una barra de trinque­

te 146 que tiene un trinquete 147, para hacer funcionar 

una rueda de trinquete 148 sujeta al piñón 87 o a su árbol, 

que mueve la  placa 86 da la  figura  1. El trinquete 147 es­

tá normal man t e fuera de contacto con la  rueda 148, paro es
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impulsado por un resorte, de macera que cuando la  barra 146 

es accionada, el trinquete encaja en su rueda. M  barra 

pivotada 146 puede moverse a su posición corma! contra uc 

tope por un resorte, como se representa.

31 interruptor séptimo accionado por la  tecla  de 

espacio está coneotado por un h ilo  149 oon un ra ía is  pola­

rizado 150, qna cierra ao interruptor 161* para suminis­

trar corriente desde el h ilo 128 al embrague electro Magné­

tico 67, que es excitado para accionar el to rn illo  39 y mover 

el yugo espaciador 38 a la  derecha. Mientras se retiene co­

rriente en este embrague 67 por el re ía is  160, despees de 

so ltar la  tec la  de espacio, se suministra corriente por loe 

h ilos 144 y 126 y al interruptor 124 al electroimán 173 

que t ir a  del brazo 70 hacia abajo, haciendo g irar a s i el tor­

n illo  39 para mover el yugó 38 un espacio a l a  derecha. Se 

observará qua el embrague 66 está conectado en paralelo con 

al electroimán 73, y que se excitará para rea liza r  las opera­

ciones arriba descritas para mover el yugo 37 el espacie ñor- 

mal N a la  derecha. Cuando el interruptor 60 se cierra por 

e l funcionamiento del embrague 66, se suministra corriente 

por un h ilo  de con-exión 162 al lado opuesto del re ía is  

polarizado 160 y a t ie rra , abriendo el interruptor 161.

31 re ía is  123 se cambia también oorno arriba  se describe.

Los interruptores octavo y noveno 139 de la  t e d a  

de espacio se conectan en al lado del interruptor selector 

108 para controlar la  selección da la chaveta de espacio de- 

bida por la  actuación de los motores 62 y 55. Cuando se 

suelta l a  tec la  de espacios, los interruptores 4 y 5 en su
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posición normal excitan varias partes del aparato en la  fo r ­

ma descrita arriba para la tecla A.

El mecanismo de cambio de c in ta .-

Siempre qoe na panto de señales o combinación 

5 de pantos se imprime en la  cinta 24, ésta se cambia a an

espado a la  derecha por el funcionamiento de ana rueda 

dentada 154 sujeta al extremo in fe rio r  del árbol 28, como 

se ve en la  f ig a ra  1. ha disposición se representa más 

completamente en la  figora  10, en la  cual an trinquete para 

10 accionar la  raeda 164 va pívotado y montado bajo una ba­

rra  pivotada 155 y es impulsado hacia an tope por un resor­

te  del mismo. La barra 155 es también retirada contra an 

tope por un rasorta, siendo la  barra accionada por un elec­

troimán 156 montado en paralelo con el electroimán 62 me- 

15 diante el interruptor 113. Normalmente se mantiene co­

rriente en el electroimán 156, de manera qoe la barra 155 

se mantiene baja en la  posición representada en la figora  

10.

Se observará qne en todas las operaciones en qoe 

20 interviene el movimiento de la  cinta an paso a la  izquierda,

el circaito se interrumpe primero por la  apertura de uno o 

más de los interruptores qoe conducen al h ilo  128. El ár­

bol 28 no está conectado directamente con el embrague 92, 

pero el extremo del árbol tiene un disco qoe gira líbremen­

os te con el árbol y se usa como parte del mecanismo de embra­

gue cuando el embrague 92 se excita, como se explicará más 

tarde.
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Mecanismo del e ir  caito de les tecles de palabra.-

La palabra "and" (y ) paeda aplicarse en clave a 

la  cinta 84 por el mentare de h ilo s  de lá  figura 10 sin ac­

cionar las tec las indi viduales de cada le tra . La tecla  

"and", que se representa directamente debajo de la  tec la  de 

espacio, representa al funcionamiento dél mecanismo al escri­

bir varias palabras corrientes. La tecla  "and" incluye 

un doble interraptor, de manera que cuando se oprime se su­

ministra corriente por un h ilo  157 a un electroimán 158 

que g ira  de un brazo aislado 159 contra la  acción da un re­

sorte del mismo, hacia la  izquierda, sobre tres contactos, 

como se representa, que están oonectados respectivamente con 

los electroimanes A, N y D, 117, 133 y 135. El brazo 159 

viene a descansar en él contacto de l a  tecla  A, y tan pronto 

como se suelta la  tec la  and, se suministra oorriente por 

un h ilo  160 y al brazo 159 al imán de la tecla  A, de ma­

nera que se realizan todas las operaciones arriba  descritas 

en relación con la  actuación da la  tec la  A.

Cuando al electroimán 158 se desexcita después de 

so ltar la tec la  "and", el brazo 159 empieza a moverse a la  

derecha al través da les tras contactos en sucesión, pero su 

velo oid ad es disminuida por un amortiguador 161 montado en 

una continuación del árbol del electroimán 158. Por tanto, 

los electroimanes 117, 132 y 138 son excitados y desexci­

tados en sucesión, de manera que las señales de clave para 

las letras - a - ,  -n - y -d - se aplican sucesivamente a la  

cinta 24.
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Loa circalos da mayas oolas, o tí merca y astil o da tipos.-

Las teclea de mayasoalas, namerales y cara!va,, d i­

rectamente debajo da la  tecla  da tola os colas, accionan apara­

tos análogos a loa accionados por 1 a tec la  - d - . puedan 

5 disponerse teclas da otro estilo  de tipo, ta l como una tecla

de tipo "standard", da la cual es un ejemplo la  tecla  da 

cursivas y sa c irce ito . por tanto# todas estas teclas están 

conectadas en el h ilo  111 para accionar el electroimán 112 

y abrir el interraptor 113 y zafar la  barra da trinquete 

10 155. La actuación de la  tecla de mayas calas suministra

también corriente por un h ilo  162 a on electroimán 163 

qae cierra un re ía is  de tras interraptores asociado con el 

¡aiamo, para suministrar oorriente desde el h ilo  116 a los  

imanes aplicaderas de señales 26 namerados con 1, 4 $ 6,

18 lo caal es la  señal de l a  t e d a  de mayas calas. Bn h ile  ra­

mificado 164 del h ilo  162 oondaea al rotor 109 do on 

interraptor selector para hacer ana composición de letras  

mayas cal as. El soltar la. tecla de mayáscolas permito oe­

rrarse al interraptor 113 y accionar el electroimán 156 

20 para mover an paso la  cinta.

Ooande se oprima la  tecla de números, se suministra 

oorriente por an h ilo  168 a on electroimán 166 qae cierra  

on re ía is  de tres interraptores asociados con el mismo, somi­

nistrando asi corriente desde el h ilo  116 a los imanes de 

25 impresión de señales 26 namerados 1, 3 y 4, lo qae es la  se­

ñal asada antes de accionar una tec la  para imprimir en la  cin­

ta un número o serie de señales numéricas. El h ilo  168 es­

t á  conectado por un hilp ramificado 16? con el rotor 109
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del icterraptor eeleotor para poner el interraptor pare me­

d ir  loe anchoe da los mimaros. Ni lib e rta r  la  tecle da ña­

maros per taita el interraptor 113 cerrarse de manare qne la  

cinta se mueva ac paso hacia delante.

Catando se oprime la  tec la  de caraira, se suministra 

corriente por on h ile  168 a on eleotroimán 169, qae cie­

rra  dos intarraptorss asociados con el ¡nismo, para saminia- 

trar corriente desde el h ilo  116 a loe imanes impresores 

de señales 36 comerados con 2 y 4, lo oaal as la  señal de 

carsiva. Al mismo tiempo, un h ilo  ramificado 170 saminis 

tra  corriente desde el hilo 168 al rotor 109 del interap- 

tor de selector, para disponerlo para medir letras en corsi- 

va. La liberación de la  tec la  de corsiva permite al inte­

rruptor 113 cerrarse de manera qae la  cinta 24 se moave 

a la  derecha un paso.

El oirpaito de l a tecl a de borradara.-

La tecla de borradura representada directamente de­

bajo de la tec la  de "and" en la  figo ra  10, as accionada des­

pees qae el operador oprime por error ana tec la  de carácter. 

Así como la s  fondones del aparato representado en las fig o -  

ras 1 a 3 se describieron más arriba en relación con la  borra­

dura de ana señal de carácter, los oircoitos qae intervienen 

se ven en la  figora  10, entendiéndose por sapa esto, qae para 

borrar el carácter de una tecla qae se ha oprimido equivocada­

mente, será necesario volver a oprimir dicha tec la  en unión 

con el fon don amiento de la  tec la  de borrad ara. En general,

la  borradura de un carácter se rea liza  invirtiendo el orden
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en que al ganoa 3# loa mecanismos son accionados con respec­

to al empleado en el funcionamiento normal de la  t e d a  de 

carácter de que se tra te .

Saponiendo, por ejemplo, qae se ha oprimido por 

5 equivocación la  tec la  A, y que se ha impreso la  correspondien­

te señal en la  cinta, exhibida en una de las ruedas de carac­

teres , y medida por el. yugo 37, se oprime la  tecla de borra­

dura para mandar corriente desde la  tecla  110, por un hilo  

171, para excitar los electroimanes 172 y 173, al último 

10 de los cuales cambia los elementos del interruptor 137 para

dejar lib re  la  barra 155. El electroimán 172 cambia cin­

co elementos de interruptor da un re ía is  a la  izquierda.

31 movimiento del quinto elemento abre un interruptor 129, 

cortando asi la  corriente suministrada normalmente desde el 

15 h ilo  128 por el interruptor 127. 31 primero y segundo

elementos conectan los h ilos 141 y 7a, de manera que se dará 

corriente a la s  ruedas de caracteres 107 cuando se oprime 

la  le tra  A para suministrar corriente por el h ilo  7a. Los 

elementos tercero y cuarto conectan el h ilo  122 con el 1 a- 

20 do izquierdo de un ra ía is  polarizado 174, de modo que cuan­

do se oprime la  tecla A, se suministrará corriente no sólo 

al re ía is  polarizado 123 para cerrar el interruptor 124, sino 

también por el mismo h ilo  122 al. re ía is  174, para cerrar 

un interruptor 175.

25 Tan pronto como se ha oprimido la  tecla de borra-,

dura, y mientras se mantiene oprimida, la  tecla A es acciona­

da para dar corríante al re ía is  123 y por los elementos de 

interruptor 3 y 4 accionados por el i..náo 172, al ra ía is

45



5

10

15

SO

25

i 851
polarizado 174 para cerrar .el interraptor 175. Bate 

último interraptor está conectado directamente con el sumi- 

nistro de corriente de la  línea 128, de manera qae se sa- 

ministre corriente inmediatamente para conectar el embrague 

50 y por el hilo ISO, al interruptor 1SI y an h ilo  176 a an 

electroimán qae acciona el trinquete, 177. 31 funciona­

miento de este imán t ira  hacia abaje de una barra 178 qae 

tiene an trinqaeta retenido por resorte, para mover an paso 

ana raed a dentada 179. Esta raed a va sajata a ana anidad 

da árbol y raeda dentada o tambor, representado en la parte 

superior derecha de la  figa ra  1, para mover paso a paso a 

la  derecha la  cinta 24. El trinqaete en la  barra 178 está 

normalmente lib re  de la  raeda, de manera qae la  cinta ppede 

moverse fácilmente en la  dirección opuesta por los medios 

arriba descritos.

Un interraptor 180 va asociado con la  barra 178 

de manera qae al tiempo qae cuando la  barra ha bajado aproxi­

madamente en toda su carrera, maeva el miembro de interraptor 

contra an contacto, conectado en el hilo 176, de manera qae 

se da corriente del h ilo  76, por an h ilo  181, a an imán de 

aplicación de señales paesto a t ie rra  por separado 26, con 

el número 6, lo  cual haca ana sola señal de borradora de 

punto directamente debajo de la  señal a borrar, esto es, la  

sana! de A. La corriente aominlstrada a l h ilo  176 es en­

viada simultáneamente por an h ilo  -181a- a an electroimán 

-181b- qae abre an interraptor normalmente cerrado en e l c ir ­

cuito a t ie rra  de los imanes aplicadorea de señales 26 cama­

rade* de 1 a 5, para no volver a aplicar la  señal del carao- 

ter qae se borr*.
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Despeas 3a oprimir y soltar las teclas de borrada- 

ra y de A, el ra ía is  polarizado 174 mantiene cerrado el inte­

rraptor 175 y encajado el embragas 50 hasta después de la ac­

tuación del embragas 56 qae se excita a l soltar la  tecla  A.

5 Coando el brazo del embrague 56 mueve un paso a la  izqaierda

el brazo 51 y el yago 37, y cierra también el interruptor 60, 

se suministrará corriente por el interruptor 60 y un hilo  

de conexión 182, a l lado derecho del re ía is  polarizado 174, 

para t ira r  del interraptor 175 y abrido, soltando así el am- 

10 bragas 50. La corriente del h ilo  125 por el interraptor 60

cambia también el ra ía is  123 para ab rir  el interraptor 124 

y cerrar el interruptor 127, de modo qae se exciten los elec­

troimanes 62 y 166. La cinta 24 se maeve an paso a la  iz ­

quierda.

15 Bb estas operaciones el embrague 50 se desexcita

antes de excitarse al imán 62 para t ira r  del brazo 51 a so' V . .
posición normal. Debe entenderse que los motores 52 y 55 

son accionados por el funcionamiento de la  tecla A de manera 

qae la  chaveta debida viene a hacer contacto con el brazo 51, 

20 lo  cual se mide en este caso por el movimiento del brazo

desde su tope a la chaveta. 13n el ejemplo particu lar, el 

cilindro de chavetas no se moverá porque la  señal de carác­

ter borrada era la  última res itrada  en la  cinta.

Oir  caito de la  t e d a  de cambio de lín ea .-

25 L& tec la  de cambio de línea es la  más baja repre­

sentada en la  figura 10, y cuando se la  oprime, se suministra

-  47 -
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corriente desde el h ilo  110 por na h ilo  183 al mecanismo 

representado contiguo a la  esquina derecha in fe r io r  del 

dibe jo . El h ilo  163 está conectado con el embrague 98 y 

el motor 91, representado también en la  f i j a r a  1, y emplea­

do para hacer avanzar la  cinta 24 lo bastante para despejar 

la  línea compuesta en la d o ta  por rotación del árbdl 28.

Sin embargo, esta operación no tiene lagar hasta que se cor- 

$a la  corriente del electroimán 136, de manera qne se nafa 

la  barra de trinquete 155. Esto oe hace abrieapdo an inte­

rraptor en el h ilo  entre los imanes 162 y 156 por ac elec­

troimán 184 ooneotado eon el h ilo  183 por en h ilo  ramificado 

-183a-. Cuando el motor 91 comienza ana revolución, el 

botón de la  le#a -92a- permite cerrarse al interraptor -92b-, 

ofreciendo asi ana corriente de retención en al motor 91 y 

en el embragaa 92.

diAiv AOtP aamin por
h i ! .  a da. .i-naca de d . f r . s .  4.

y 69. también re^eaentade. M  J . figa ra  d. i , .

r . , o r t . .  d . r.d .J  d . da. .a ,a .  46 y . . .  . . .

8« Z7 aa w e f .  ré^dahaat. a hacer . . . . . . t .  ad te ,.  4S.

y ya ,. 38 . .  a .e r . , ¿ , d d a ^ , .  h ..t .  . . .  . .  _ s ,J

° " °  "  S i l g a r ,  d. h. .a r r ia . . .  .ad,4d4.t„.

j a .  . ^ . a  a . t r d . ^ a ,  ^ , . r .  d . da J . . .i r  ^  ' ^ " M e a ^ h t .  .red-
tado -87a- peed, hacer g ira r  la  roed* or, ^
86 e a ^ !  87 y d e v o lv í  1.  p i . . .

posición departida  in ic ia l .  También s  ̂
te desde el h i l .  ^ ^m bie . se d . corrieo-

3?w oc h ilo  ramificado - 183b- a an eiec.
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troimán 186, que cierra un interruptor asociado para dar co­

r r í  ente del h ilo  128 al h ilo  141 que conduce a las raedas de 

caracteres 107, de manara que todas las raedas se punen a 

blanco o a espacio ornando el yago 37 se mueve hacia sa tope 

42.

Una vez soltada la  tecla  de cambio de línea, el in­

terruptor de retención -92b- mantiene corriente en los elec­

troimanes 49, 69, 88a, 184 y 183, el embragae 92 y los moto­

res 91 y 87a durante un tiempo suficiente para que la  leva

-92a- dé una vuelta completa y para permitir la  actuación del
'

equipo necesario. La corriente pasa del h ilo 116 y vuelta 

por el h ilo  188 al embrague 92 e imanes 184 y 186 después 

de so ltar la  tecla de cambio de línea. Cuando la  leva abre 

el interruptor -92b-, toaos los electroimanes y motores a rr i­

ba descritos se desexcitan. El aparato está pronto para 

empezar la composición de una nueva línea da texto.

3b el funcionamiento del aparate arriba  descrito, 

se verá qué al yago 38 más las unidades de caña montadas con­

tra  el mismo marcan el margen derecho de cualquier línea a 

componer cuando el aparato está en su posición despejada,co­

mo se ve en la figu ra  1. Si al oomponer una línea el yugo 

38 no fuera movido y la  línea sa lie ra  igua l, el yugo 37 entra, 

r ía  justamente en encaje con la  primera unidad de cuRa. Por 

tanto, cualquier cambio en la  longitud de la  línea se hace 

por el topa regulable a la  izquierda del yugo 37.

Al componer algunas lineas de texto, por ejemplo, 

dos o tres palabras al fin  de un párrafo, habrá considerable 

parte de la  línea que no será ocupada por texto. Esta se
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Llenará por un procedimiento un tacto análogo al 

que ahora se osa, esto es, empleando tacos de la  anchara da 

ana eme para llenar la  linea. Esto se hace, por ejemplo, 

conectando el aparato de manera que se accione la  tec la  de 

números, después de lo cual el operador opiime la  tec la  H 

para medir los tacos.. Cuando se lle g a  al extremo de la  

línea, se oprime la tec la  justificadora de la  manera habi­

tual, de modo .que l a  parte compuesta de la  línea se ju s t i f i ­

que debidamente. El aparato impresor imprimirá,por supues­

to, una señal de "taco" en la  ointa, por oada uno de 

e ll os.

La cinta o t ira  usada para hacer el registro  puede 

ser de cualquiera anchura deseada, y de hecho relativamente 

ancha. Sin embargo, es ventajoso hacerla de un material 

plástico claro y lavable para que los puntos y otras señalas 

impresos se puedan lavar fácilmente y volverse a usar l a  cin­

ta. El papel "vwilum" la  celulosa transparente u otro ma­

teria l de películas puede asarse de modo que en el aparato fo ­

tográfico pueda b r i l la r  una luz al través de la  t ir a  y las  

varias señales y barras recogidas por el aparato que percibe 

las señales.

Los pantos de señales o agujeros de punzón oomo los 

representados en l a  cinta de la  figura  1 y usados para loa 

distintos caracteres pueden corresponder a sistemas de seña­

les similares previamente usados, pero puede emplearse tam­

bién cualquier clave deseada, en la  inteligencia de que las  

señales de barra, algunas de las cuales, por ejemplo la  ba­

rra  de señales de justificación  o de espacio pueden variar
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en longitad de línea a lín ea , como medida real del espacio, 

o qae representa dicha medida. CaSndo ae asa la  cinta 

da registro l a  barra de señales de tamaño del tipo ae n ti- 

l i z a  para aooionar el mecanismo asociado con la  cámara foto- 

5 gráfica, de modo, qae se enfoca para dar el tamaño de tipo

deseado. Debe entenderse qae la  cinta de registro inclave 

ana señal de código para cada espacio y qae cnando la  misma 

acciona el aparato reprodaetor el espacio se mida con arre­

glo a la  longitnd de la  barra de señales de justificación  

10 para la  línea de texto de qae se tra te .

Asi como las señales de jastifioac ión  se representa 

como ana barra, l a  misma poeda ventajosamente i r  acompañada 

por ana señal de panto o panzón como medio de control para 

in ic iar el fonoiocamiento de,l mecanismo medidor de espacios 

15 del aparato fotográfico . Los electroimanes 26 paeden asar­

se para ponzoñar señales en la  t ir a  o cinta de registro  en 

vez de pantos de impresión, y más del número representado 

paeden asarse para acidar de la s  señales qae contienen más 

de cinco pantos, o para ap licar otras señales de control por 

20 debajo de las señales de carácter regalares. Se oree qae

paeden emplearse ventajosamente no menos de nueve posiciones 

de señales de control espaciadas vertical mente.

Se ha descrito el aparato en relación con la  a p li­

cación a l a  cinta de ana señal de longitud de lin ea . Pero 

25 esto no es necesario, por qae la  longitud da línea es deter­

minada por la  posición del miembro 42 qae determina el espa­

cio lib re  entre los yagos 37 y 38 en sos poaiciones de par­

tid a . Este largo se establece por tanto en el teclado y el

-  51



¡
6

10

15

20

25

aparato fotográfico lo reprodaoa aia señal. El teclado

pneda temer un timbre de sejBalaa además del miembro 105, de 

macera noe al operador sepa sin a irar cuándo está cerca el 

ÍAn da la  lín ea . pero el operader seguirá asnalmente las 

raedas de caracteres 10? qae son peqaaños motores "Selsyn" 

de corriente coatinaa. El aparato está destinado a funcio­

nar con corriente continua, y la  mayoría da los elementos y 

mecanismos da fon oion amiento eléctrico -asados en el aparato. * i
se pnaden comprar en el mercado.

El aparato fotográfico para hacer oso do la  cinta 

de registro hecha con arreglo al presente invento, icclnye 

ventajosamente algunos mecanismos sim ilares a los descritos 

arriba . por ejemplo, el mecanismo medidor da caracteres 

pneda ser. esencialmente el mismo, de faenera qae se emplea nn 

cilindro de chavetas y sa aparato asociado para mover la  ne­

gativa fotográfica en la  anchara del carácter partios!ar qae 

se ha de fo togra fia r.

Por la  descripción anterior comprenderán fácilmente 

los profesionales qae paeden hacerse ciertas modificaciones 

en los montajes de hilos representados, y qne la s  estractnras 

de alganos de los meconismos paeden también cambiarse o asar­

se en diferente forma. Estos cambios y modificaciones se 

consideran come "comprendidos en el esp irita  y finalidad de mi 

invento segán se defina en la s  reivindicaciones anexas.

Esta so lic itad  qae corresponde a la  presentada en 

los Estados Unidos, el 12 de septiembre da 1947, bajo el nó- 

-3ero 773.690, se acoge a los beneficios del ártica! o 51 del. 

vigente Dstatoto de propiedad In dostria l.
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Loa pantos de invención propia y coeva que se pre­

sentan para qaa seao objeto da esta patente da invención en 

España, por VEINTE años, son los sigoient as;

13.- Un aparato para predecir a¿ registro de tira  

de oca línea de texto jnotificada de longitud predeterminada 

en la cual los caracteres y espacios de la  línea de texto es- 

tan representados por señales de clave; aparato qoe comprende 

an trayecto qoe tiene elementos colocables, an mecanismo aa- 

tomático accionado por ted as , y qoe inolaye an clronito eléc- 

trioo para registrar sao salvamente en la t ira  las señales de 

clave qoe representan los caracteres y espacios da la línea 

y para mover socesivamente an elemento colooable en dicho tra­

yecto en distancia correspondiente a la anchura de cada ano 

da los caracteres sucesivos, y una anchura de espacio normal 

para cada ano de los espacios de la  línea de texto; dicho me­

canismo automático inclaye también medios para mover separa­

damente an segando elemento colooable en dicho trayecto en 

la  misma dirección qae el primero, para medir por separado 

en el ana anchara normal dapiioada para cada espacio da la  

línea, an mecanismo accionado por teclas para d ivid ir la  dio-
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tan oía á e espacio total medida por separado ep al trayecto 

má.s coalqaier exceso o deficiencia en la  línea cedida por 

al-número de espacios, de la  misma, determinando así la  an- 

ohnra exacta de los espacios en la  línea del texto, y nn me­

canismo accionado., por el mecanismo d ivisor movido por la  

tec la  para reg istra r en la. t ir a  en símbolo qne repreeenta 

dicha hnohora de espacio en asociación con las  señales de

chave para la. línea de texto de ene se tra te .

2 s U n  aparato según se reivindica en el ponto 

la , en el anal el mecanismo automático accionado por teclas  

inoíaya nn medio 3etarmiñador de la anchara de ca-recteras pa­

ra cada carácter, y medios asociados con él para controlar 

el movimiento en el trayecto del elemento colocab!e medidor 

de caracteres.

38.- Un aparato, según se reivindica en al panto 

19, en el ca&l el mecanismo automático accionado portée las  

inolaye un cilindro de chavetas qoe tiene chavetas de d ife ­

rente longitud qoe sobresalen del mismo, correspondiendo a 

la  anchara de los diversos caracteres a asar al componer la  

línea de texto* y medios de motor para controlar la  col oca­

sión de dicho cilindro para cada carácter.

4 s .- un aparato, segdn se reivindica en el panto 

18 en el casi el trayecto tiene un par de elementos coloca- 

bles dispuesto inicialmente co$ an espacio lib re  entre e llos  

igaal a la  longitud de la  línea, y en el eaal el mecanismo 

accionado por teclas mueve dichos elementos en la  misma di­

rección.

58 Un. aparato según se reivindica en al panto le ,
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el cual incloy. ana tecla de espacia# separada, un me ocíame 

eléctrica, asociado fanoionalmaote con e lla  para mover loa  

doa citado^ alementos en al trayecto y ce la  misma dirección 

cada Yaz qoa se oprime la  tec la  de espacio.

6 s.- Un aparate según se reivindica en el ponte 

la  en el coal el mecanisnM) automático acoionade por ona te ­

cla inoloye on d reo ito  eléctrico asociado con medios para 

reg istrar saiiai es de caracteres y espacios sn la  t ir a  de 

registro , y con medios para mover en el trayecto los elemen­

tos coloo&Mes,
73.- Un aparato según se re ivü  dioa en el panto 

i s ,  en e l coal el mecanismo divisor delespa ci o total icclaya 

cna plaralidad de anidadas de caña sostenidas en el trayecto 

entre los elementos oplccables, y medios para seleccionar ana 

anidad de caña para cada espacio de la  línea  de texto.

ge Un aparato según se reivindica en el ponto 

le , en el cual el mecanismo accionado por una tecla  para di­

v id ir  la  distancia de espacio total icol oye ona ploral i  dad 

- de unidades de caña sostenidas en el tray a otoñen tre los ele­

mentos oolocables, medios para seleccionar ona .anidad de oo- 

ña para cada espacio en la  linea de texto, medios para mover, 

por igaal las anidadas de cuña selecoionadaa para o copar com­

pletamente al espacio lib re  entra los elementos oolocables y 

d iv id ir  así el espacio lib ra  total entre dichos elementos por 

el número de anidados de caña seleccionadas, y medios asocia­

dos con los qoe hacen funcionar las unidades de caña para in­

dicar la  anchora de espacio resaltante para cada espacio de 

la  línea de texto.
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99.- Un aparato accionado eléctricamente para 

producir no registro de t ir a  qoe tiaoe señales de clave o 

representaciones de ana línea de texto, qoe comprende ap cop 

junto de ted a s  qoe hacen í'unei onar interruptores, ir el oyen­

do teclas de caracteres, ana t e d a  da espacio, ana tecla de 

justificación  y una tec la  de borradura, an mecanismo eléc­

trico accionada ppr la s  teclas de caracteres para in scrib ir  

sucesivamente es el registro  de la  t ira  señales de clave qne 

representan los caracteres de las t e d a s  accionadas y para 

mover el registre  de t ir a  hacia adelante paso a paso, on me­

canismo eléctrico controlado por la  tecla de espacio para 

reg istra r ana señal de espacio en dicha t ir a ,  an mecanismo 

eléctrico movido por l a  tec la  de herradora para mover la  

t ir a  de registro hacia atrás paso a, paso y para reg istrar  

en la  misma una señal de borradura jauto a la señal del ca­

rácter a borrar.

10. - Un aparato según se reivindica en el punto 

9 9 , en el eaal el mecanismo eléctrico movido por las teclas 

de oaracterea inolaye un trayecto para asarlo en la  medición 

de la  trochara de los distintos caracteres y espacios norma­

les de ana línea de texto, an par de elementos ooloeables 

montados en dicho trayecto, y oolocados especialmente con an 

espacie lib re  entre e llos  igual a la  longitud de la  línea,

y medios accionados al mover ana tec la  de caracteres para 

mover uno de los elementos ooloeables hacia el otro en dis­

tancia correspondiente a la  anchara del carácter de la tecla

especial accionada...  ̂ '
11. Un aparato según se reivindica en el panto
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10, en el cual el raeeanlamo el ést rioocontr olado por, la  tecla  

de aag^oio icoln-ye meólos para apartar el otro elemento solo- 

cable del elemento col osado por la  actuación de ana tecla  de 

caracteres, en distancia correspondiente a la anchara de es-

6 pació normal al oprimir la  tec la  de espacio.

12. - Un aparato según se reivindica en el punto

11, en el caal ana pl oral idad de anidadas diviso ras de espa- p 

oio van montadas en el trayecto entre dichos elementes cola- 

cables, y hay medios acoionad.os por l a  tecla  de espacio para

10 seleccionar ana de dichas anidadas para cada aotaaeión de

ana tecla  de espacio en ana línea de texto.

13. - Un aparato según se reivindica en el panto 

93, en el oaal el mecanismo eléctrico accionado por las te­

clas de caraoteres, incluya on re ía is  para seleccionar la

15 señal de clave a reg istrar en la  t ira , y na cireeito ram ifi­

cado cae inclaye en re ía is  polarizado por el caal se snmi- 

. niatra corriente para mover la  t ir a  de registro hacia adelan­

te paso a paso. *

14.- . Un aparato según se reivindica en el panto 

20 9s, en e l acal los mecanismos accionados por la s  teclas de

caracteres y la  tecla de borrad ara comprenden cir caitos eléc­

tricos para dar corriente oon el fin  de mover la  t ir a ,  y al 

circuito de la  tecla  de borradura incluye medios para inte­

rrumpir la  porción del circuito de tec la  de oaracteras para 

25 dar corriente a los medios para mover hacia delante el re­

gistro de t ir a .

15.- Un aparato electrice para pro da c ir  a.n reg is ­

tre de t ira  Qae tiene señales de clave o representaciones de
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„„a línea do texto; aparato que oemprende no conjunto de 

teclas qoe accionan int erroptores, incluso teclas de carac­

teres, na mecanismo eléctrico aodonado por las teclas de 

caracteres para reg istra r sucesivamente en l a  t ir a  de reg is­

tro señales de clave que representan los caracteres de las  ̂

teclas aocionadas y para mover el registro  de t ir a  hacía de­

lante paso a paso, anidadas exhibid oras de caracteres en el 

teclado, y medios accionadas simaltáneamente por las teclas  

de caracteres para accionar las anidadas exhibido ras y.hacer

v is ib le s  a l operador los caracteres da las tec las manejadas,

16.- En un aparato para producir ana línea de 

texto justificada ,, que incluye un mecanismo para medir la s  

anchuras ¿a caracteres osados en la  linea da texto, la  mejo­

ra  que c o prenda un bastidor, una barra da medición montada 

en el mismo, on par de miembros col ocables espaciados monta­

dos en la  barra estando diohos*ieaib!!tscolocados inicialmente 

con un espacio lib re  entre e llo s  igual a la  longitud de la  

deseada línea de texto; un mecanismo para mover uno de dichos

miembros paso a paso hacia el otro para medir las anchuras 

de los caracteres de la  línea del texto, incluyendo dicho 

mecanismo nn to m illo  montado paralelo a dicha barra y enros- 

cade en ai che miembro, an brazo asociado con una porción ex­

trema del tom illo  y dispuesto para hacerlo, g ira r, medios 

para mover el brazo en un arco predeterminado para hacer gi­

rar así el to rn illo  y mover dicho miembro en ana. distancia 

predeterminada en dicha barra, y medios para variar el arco 

en que se mueve dicho brazo con arreglo a l a  anchura del. ca­

ra ot er a medir en la- barra. '
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17. -  Un aparato aer-ún se reivindica en al panto

16, en al oaal al brazo está conectado con la  porción da ex­

tremo del to rn illo  por an mecanismo da embragas en el qae 

paede girar el to rn illo  en ac sentido, y an freno asociado 

con el to m illo  para retenerlo en la posición a qae lo hace 

g irar el brazo. ¡

18. -  Un aparato según se reivindica en el panto 

16, en el coa! el brazo va montado para moverse entre no mism 

bro de tope y an mecanismo para variar el arco en qae paede 

moverse dicho miembro, comprendiendo el mecanismo an c ilin ­

dro de chavetas con h ileras de estas verticales y horizonta­

les qae sobresalen del cilindro para hacer encaje con dicho 

brazo, y medios para presentar ana chaveta determinada a l 

contacto con el brazo según la  anchara del oaráoter a medir 

en la  barra.

19. -  Un aparato según se reivindica en el panto 

16, en el ocal los medios para determinar el arco en gae se 

mueve el brazo, inaloyen an cilindro de chavetas con h ile ras  

de estas verticales y horizontales qae sobresalen del c ilin ­

dro, medios qae aoeionan el cilindro de chavetas para presen­

tar ana chaveta predeterminada al contacto con el brazo, y 

an mecanismo de embragas entre el brazo y la  poroióg extrema 

del t o m illo .

20. -  Un aparato según se reivindica en el panto 

16, qae comprende an eirenito eléctrico con an mecanismo ac­

cionado por tec las , independo an circaito eléctrico paramo- 

ver el brazo y para determinar el arco an qae el mismo se 

maeve.
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21. - En an aparato para producir ana línea de 

texto ju stificada , que inclaye an mecanismo para medir las  

anchara# de ios caracteres asados en la  línea de textq, ia  

mejora qae comprende an bastidor, ana barra montada en ai

6 mismo, no mié abro oolocable sostenido por el mismo, nc meca

oismo para mover el miembro paso a paso al través del basti­

dor en distancias socasivaa correspondí entes a las  ancharas 

da los caracteres y espacios en la línea de texto; mecanis­

mo qne incluye no to ro illo  roscado en dicho miembro, an bra- 

10 zo asociado coa ana porción de extremo del to rn illo  y dis-

pnesto para hacerlo g ira r, medios para hacer oscilar el bra­

zo en an arco predeterminado para hacer girar a s i el torni­

l lo  y mover el miembro en ona distancia predeterminada, y 

medios para variar @1 arco en qae dicho brazo oso ila  según 

15 las anchuras de caracteres y espacios da la  línea de texto.

22. - Un aparato según se reivindica en el ponto

21, en al cual un embragae electromagnético va montado entre 

el brazo y el to rn illo , y hay medios eléctricos para mover 

dicho brazo en so arco, y an medio de control qae comprenda 

on circuito eléctrico para excitar el primer embragae y laa -

20 go los medios e léctricos.

23. -  Un aparato según se reivindica en e l panto

22, en el caal los medios para variar el arco comprenden an 

cilindro montado jante a dicho brazo, con chavetas de longi­

tudes variables qae salen del mismo, y medios de motor que

25 respondía a los medios de control para presentar ana chaveta

predeterminada al contacto con dicho brazo antes de excitar 

los medios eléctricos para mover este.
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24. - S3 an aparato para producir t2na línea de 

texto justificada , que incluye no mecanismo para medir las  

anchuras de loa caracteres y espacios osados en la  líoaa  de 

t exto para efectoar la  justificac ión  de la  misma, la  mejora

5 qae oompreoda oo bastidor, ana barra de medición montada en

al mismo, oo par de miembros col ocablas espaciados montados 

en la  barra, estando loa miembros in id a í  mente colocados 

con on espacio lib re  entre e llo s  igual a la  longitud de la  

deseada línea de texto, un mecanismo para mover los miembros 

10 paso a paso an la misma dirección en la  barra para medir las

anchuras de loa caracteres y espacios de la línea de texto 

mediante el miembro qae se muere hacia al otro miembro y los 

aspados solo por el otro miembro, incluyendo dicho mecanis­

mo un to m illo  para cada miembro montado en línea y paralé­

is  lamente a la barra y rosoado en los respectivos miembros,

an brazo asociado con la  porción extrema, exterior de cada 

to rn illo  y dispaesto para efectuar su rotación, y medios 

para mover cada brazo en un arco predeterminado para hacer 

girar a s í su to rn illo  y mover el miembro en él en distancia 

20 predeterminada en dicha barra.

25. - Un aparato según se reivindica en el unto 

24, an al caal la  barra va montada en posición virtual menta 

horizontal; ana pluralidad de unidades de echas yen sosteni­

das en e lla  entre dichos miembros, y hay una barra medidora

25 de espacios da línea ju stificada  montada paralelamente a

diohas unidades de cn&a, ana placa movible montada bajo la  

barra medidora de espacio y deslizable  bajo las unidades de 

cuña, medios para mover la placa bajo una unidad de cuña por
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cada espacio de la  línea de texto aiamltánaamante* coa el 

m ovim iento del miembro colooable que se aparta del otro 

miembro, y atedies para elevar dicha placa, las unidades de 

cuña y la barra medid ora 3e espacio, para ocupar el espacio 

entre los miembros coi o cables una vez que se ha compuesto la  

línea de texto.

26. - Un aparato según se reivindica en el punto 

24, en el cual una pluralidad do unidades divisoras de espa­

cio van montadas en dicha barra entre los miembros coloca- 

bies, y hay medios para seleccionar una unidad para cada, es­

pacio de la línea de texto, medios para accionar dichas uni­

dades, después de componer la  línea de texto, s fmol t ensarnan te 

y por igual para ocupar por completo el espacio lib re  que que­

da entre ios miembros colooables, dividiendo así el espacio 

lib re  restante por el número total de espacio# en la  línea de 

texto, y medios para indicar la  anchura de espacio resultante.

27. -  Un aparato según se reivindica en el punto 

24, en el cual el mecanismo para mover dichos ai embrea incluye 

un circuito eléctrico accionado cor una tec la , un embrague 

electromagnético -entra cada brazo y su to rn illo , y medios de 

circuito para excitar los embragues, incluyendo dicho circuito  

un electroimán para mover cada brazo.

28. - Un aparato para producir un registro de t ira  

de una línea ju stificada de texto de longitud predeterminada, 

en el cual los caracteres y espacios de la  línea de texto es- 

tan representados por señales de clave que comprendan una ba­

rra  medidora que sostiene un par de yugos espadados coloca­

dos in ic ia l mente con un espacio lib ra  entre e llos  igual a la
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1 oagitad de la  linea, y hay nn mecanismo aatomático acciona­

do por teclas que emprenda nn ciroaito eléctrico para reg is­

trar sucesivamente en la t i r a  las señales de clave qae repre­

sentan los caracteres y espacios en la  linea de texto, y pare 

3.  ver sucesivamente un yugo de dicha barra en distancia corres 

pon di en te a la  anchura da cada uno de los sucesivos caracte­

res, y una anchura de espacio normal para cada uno de los es­

pacios de la  línea de texto, una t e d a  de espacio, un meca­

nismo automático, accionado por l a t e ó l a  de espacio qoe tiene  

medios para mover separadamente el otro yugo en la  barra en 

la  misma dirección que el primero para medir por separado en 

el mismo ana anchura normal duplicada para cada espacio de la  

línea, un mecanismo accionado por teclas para d iv id ir el es­

pacio lib re  que queda entre los yotgos por el número de espa-
vez/

oios de la linea una/qoe está compuesta la  linea de texto, 

determinando a s i la  andhura exacta de los espacios en didha 

lín ea , y nn mecanismo accionado por el mecanismo divisor de 

espacio lib re  accionado por tec la , para reg istrar un símbolo 

en ia  t ir a  que representa dicha anchura de espacio en asocia­

ción con las señalas de clave para l a  linea da texto de que 

se tra te .
29., Un aparato según se reivindica en el punto 

38, en el cual hay ana tec la  de borradura y un circuito eléc­

trico para la  missa, con medios para ap licar ana señal de 

borradura a la  ointa junto a on carácter a borrar, y medios 

para apartar el primer yugo del otro en la  anchara del carao- 

ter a borrar.
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30. -  Un aparato segán se reivindica en ai panto 

28, so al ocal el me can lame accionado por teclea a a deatine 

a dejar lib rea  loa yagoa daspaéa de haberse compaesto ane 

linee de texto, y tiene medios pare volver loa yagoa e sus

g posiciones espaciadas in ic ia le s .

31. - Un aparato para pro da o ir an registro de 

t ire  de ana linee da texto ju stificada  da longitad prede­

terminada.

Tal y como se ha descrito an la  Memoria qae ente­

lo cede representado en los dibajos qae se aeompahan y con loa

fines qae se han especificado.

3&tra lineas -vez- Vale.

Esta Memoria consta de sesenta y ooatro hojas 

escritas por ana sola oara.

15 Madrid, -  7SEP. 194&
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