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)
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La presente memoria descriptiva tiene como fin la
declaracibn del objetobsobre el que ha de recaer el privile-
gio de explotacibn industrial y coﬁefciél, exclusivo en el te
rritorio nacional, de un Modelo de Utilidad, de acuerdo con
la vigente Legislacidn, que, como el enunciado indica, se tra
ta de "DISPOSITIVO DE GIRO DE OBJETOS TRANSPORTADOS EN TRANS~}
PORTADORES RECTILINEOS". ,
Cuando en pyocesos de'fabricacibn;én cadena o 1li-
nea continua es menester girar el objeto que se elabora duran
- te su marcha por el transportadbr, es interesante disponer de
un medio o0 mecanismo que realiceiautomaticamente esta opera~
‘cidn, evitando la mano de obra necesaria en caso contrario.
Con este fin se ha desarfollado el'dispositivo de
la presente invencién que consta de una plataforma de recep-
cién del objeto o pieza transportados, la cual- coopera con
los elementos de otra plataforma contigua para realizar.el gi
ro deseado, preferentemente de noventa grados.
El tramo receptor soporta los: cojinetes de una se
rie de rodillos relacionados entre si y que giran sobre su
eje. Estos rodillos son paralelos entre si y esfan en posiciédn
oblicua respecto al sentido de marcha, por lo cual oriéinan
una componente sobre el objeto transportado impulsandolo con-
tra una guia late?al que lo mantiene alineado.
En la otra plataforma, de rodillos normales al serq
tido de marcha,e igualmente giraforios, hay‘una cinta sinfin
de actuacifén transversal al mismo sentido de marcha. Bsta cin
ta posee pitones exteriores que arrastran transversalmente al
objeto transportado cuando este interfiere un elemento de con-
trol. La accibén transwersal junto con la longitudinal origina-

da por el tramo de recepcibdn originan una resultante giratorial.
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Para rematar el giro iniciado existe un empujador, situado en
el lado opuesto a la antediqha guifa, que impulsa al objeto
contra ella para mantener la alineacidén en esta nueva posicilr
girada.

El objeto o pieza es arrastrado por los rodillos
del segundo tramo y, con objeto de rectificar cualquier posi-
ble desalineacién, antes de abandonar el dispositivo girador
topa con una regla transversal que descenderé, permitiendo el
paso libre, al actuar el elemento transportado sobre otro con
trol adecuado. | '

Para comprender mejor la naturaleza del .invento,
en el plano adjunto hacemos una fepresentacibn esquemdtica de
su utilizacidén, no siendo en absoluto limitativa y suscepti-
ble por ello de las modificaciones accesorias que no alteren
las caracteristicas esenciales. ‘

La figura 1 es una vista en planta'del dispositivo,
mostrando dos posiciones sucesivas del avance de la pieza tran
portada y una tercera posicidn de giro ya avanzado originado
por el tope de la correa sinfin transversal.

La figura 2 representa en esquema una seccién traqﬂ
versal del dispositivo, mostrando la actuacién, sobre el obje
to transportado, de uno de los topes de la correa transversal.

La figura 3 es otra vista parcial en planta indican
do la accidn del empujador y de la regla transversal.

Las figuras 4 y 5 representan esqueméticamente en
seccidn, segtn la indicacién de la figura 3, la actuacién de
la regla transversal, '

' Detalles referenciados:
1.~ Bastidor del tramo receptor

2.~ Objeto o.pieza transportados cuyo giro ha de
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realizarse
3.~ Soportes .de la gﬁia lateral
4.~ Guia lateral .
5.= Arrastre producido por los rodillos
6.~ Rodillos del tramo receptor
7.- Elemento de controi de la correa transversal
" (12) -
8.~ Bastidor del tramo posterior
9.~ Elemento de control de la regla transversal
10.~ Regla transversal
1l.- Rodillos del tramo posterior
12.~ Correa transversal
13.~- Guias del empujador laferal
14 .- Empujador '
15.~ Palanca del empujador
16.-’Arrastre producido por la correa transversal
17 .~ Resultante giratoria
18.- Topes de la correa transversal

El dispositivo o mecanismo de giro estd compuesto
por dos tramos (1 y 8) -ver fig. ]~ solidarios entre si y por
tadores ambos de cojinetes para soporte de sendas seriés de
rodillos (6 y 11) relacionados entre si y giratorios.

Los rodillos (6) del tramo receptor (1) son para-
lelos entre si y estdn ligeramente oblicuos respecto al senti
do de marcha. Las piezas u objetos (2), procedentes de la 1li-
nea de fabricacién, al entrar en esta plataforma primera reci
ben un impulso o arrastre (5) de 1los rodillos giratorios (6)
qué hace avanzar a la pieza y la empuja contra una gﬁia late~-
ral (4) que la mantiene centrada y alineada durante su progre

sidn.
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za (2). E1 bastidor de la correa pende de los soportes (3) y

el objeto o pieza (2), en su avance por el tramo primero, in-

Esta guia (4) estéd constituida por una correa

sinfin de caras verticales que coopera en el avance de la pie-

asi puede ser desplazado transversalmente con objeto de regu-
lar la alineacibn o el centrado de la pieza transportada.

Los rodillos (11) del tramo posterior (8). son
también paralelos entre si y normales al sentido de avance.
En la zona préxima al tramo receptor (1) posee una correa sin
£fin (12) transversal -ver tambign fig. 2- provista de unos to

res (18) convenientemente distribuidos en su longitud. Cuando

teréepta un elemento de control (7) -célula fotoeléctrica, mi-
crointerruptor u érganos de similar funcibén- la correa trans-
versal (12) entra en funcionamiento y el tope correspondiente
(18) produce un arrastre transversal (16) sobre el extremo an-
terior de 1la piezé que, componiéndose con el arrastre (5) pro-
ducido por los rodillos (6), origina una resultante giratoria
(17) sobre dicha pieza, como se aprecia esquemdticamente en la
fig. 1 .

En esta misma zona del segundo tramo (8) hay
también dispuestas dos guias transversales (l3),.intercéladas
entre los correspondientes rodillos, y sobre ellas puede des-
plazarse y posicionarse fijamente un carro portador de un érga
no (14) susceptible de accionar a una palanca (15) del propio
carro, la cual empuja a la pieza -ver fig. 3- cuando finaliza
la accibn del tope (18) de la correa transversal en su accién
defgiro sobre la pieza, rematando con ello la accibdn y quedan-
do dispuesta la pieza ya girada para avanzar a través del se-

gundo tramo (8) arrastrada por sus correspondientes rodillosl

(11).
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el libre paso de la pieza en su marcha por la cadena de fabri

i TIVO DE GIRO DE OBJETOS TRANSPORTADOS EN TRANSPORTADORES REC

Con objéto'de prevenir’ppsibles desalineaciones ey
la nueva posicidn gifada de la pieza (2)_al abandonar el dis-—
positivo, el segundo tramo (8) posee.en la zona posterior wma
regla transversal (10) de accionamiento ascendente descenden-
te. La pieza, en su avance, intercepta otro elemento de con-
trol (9) de modo que la regla (1l2) -ver también fig. 4- sirve
de tope a la pieza la cual, por el arrastre de los rodillos
(11), queda asi correctamente alineada contra la regla en cu-

yo momento esta desciende y se oculta -ver fig. 5- permitiendd

cacibn. . ‘ ‘
| Descrita suficientemente la naturaleza del presen )
te invento, asi como su realizacién industrial, sblo cabe aifla
dir que en su conjunto y partes constitutivas es posible in-
troducir cambios de forma, materia y disposicién en cuanto ta
les alteraciones no supongan variacidén sustancial del mismo;
El solicitante, al ampero de los Convenios Inter-

nacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el defecho

de extender esta demanda a los paises extranjeros, si fuera
posible, reivindicando la misma prioridad de la.presente soli
citud. ' ' '
N

O T A

El Modelo de Utilidad que se solicita como nuevo

en Espafia, por veinte afios, de acuerdo con la vigente Legisla

cién sobre Propiedad Industrial, deberd recaer sobre "DISPOSI

TILINEOS", en todo de acuerdo con las siguientes:

REIVINDICACIOQONES

12.- Dispositivo de giro de objetos transportados

en transportadores rectilineos caracterizado porque esté cons=—{
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contra una guia lateral, constituida por una cinta sinfin de

" por el pitén de arrastre, existe un empujador , colocado en el

visto dicho empujador de medios adecuados para posicionarlo

tituido por un tramo receptor que alinea las piezas transpor-
tadas respecto al dispdsitivo de giro propiamente dicho el
cual, después de hacerlas girar, dispone de un segundo tramo .
para mantener su nueva alineacibn; estando formado el tramo
receptor por un bastidor que soporta a 1los cojinetes de una
serie de rodillos relacionados entre si y accionados por un
motor; dichos rodillos estén dispuestos paralelamente entre’
si{ vy con cierta inclinacién transversal respecto al sentido

de marcha que obliga a la pieza transportada a desplazarse

caras verticales que favorezca el desplazamiento.. del objeto
trénsportado.

22,- Dispositivo de giro de objetos transporta-
dos en transportadores rectilineos, de acuerdo con la anterioi
reivindicacién, caracterizado porque en la parte central del
dispositivo se halla dispuesta una cinta o cadena sinfin, de
actuacibn intermitente, en posicidn transversal al sentido de
marcha; este elemento sinfin posee pitones exteriores a dis-
tancias convenientemente distribuidas y entra en accién cuan-
do el objeto transportado actfia, en su desplazamiento, sabre
un elemento de control, de forma que el pitdn correspohdiente
arrastra al objeto transversalmente alejidndole de la guia mie
tras que los rodillos inclinados del tramo receptor siguen im
pulséndolo 16ngitudina1mente'contra la guia componiendo una
resultante de giro y deteniéndose el elemento sinfin cuando el
pitén siguiente se halla en la posicidn de iniciar otro nuevo

giro; todo ello de modo que, cooperando con el giro provocado

lateral opuesto al de la gufa, que impulsa al objeto contra

dicha guia con lo que finaliza el giro iniciado, estando pro-
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a la distancia mas adecuada a su misién.
~ 32,- Dispositivo de giro de objetos transporta-.
dos en transportadores rectilineos, de acuerdo con las ante-
riores reivindicaciones, caracterizado porque el tramo poste
rior posee una serie de rodillos transversales giratorios que
producen el desplazamiento longitudinal del objeto en su nue
va posicibn girada; dicho tramo dispone de un tope transver-
sal que detiene al objeto alineé&ndolo correctamente de modo
que, al actuar el citado objeto sobre otro elemento de con-
trol, el tope desciende permitiendolla marcha del objeto gi-
rado y alineado.
‘ 42 ,~ DISPOSITIVO DE\ GIRO DE OBJETOS TRANSPORTA-
DOS EN TRANSPORTADORES RECTILINEOS.
Segtin queda susténcialmente descrito en la pre-

sente Memoria, que consta de ocho hojas mecanografiadas por
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