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La presente memoria descriptiva

tiene como fin la declaracidn del objeto sobre el que ha de

recaer el privilegio de explotacidn industrial -y comercial

.

exclﬁsivo en el territorio nacional de un Modelo de Utilidad,
de acuerdo con la vigente Legislécién, qQue, como el'enungia-
‘ do indica, se trata de "DISPOSITIVO PERFECCIONADO ALIMENTA-
DOR-APILADOR DE PANELES".

En procesos deifabricacidn en linea
?ontinua, el servicio'automético de las miquinas es impres-

cindible para conseguir ﬁna cadencia de produccidn altam;nte
rentable. | o %, %
. . 4 2 e

La midquina de esta invencidn egtd’

- L
destinada a cumplir una misidn, que se pealizaré autométéqq:

mente o bien,opcionalmente, de modo semiautomitico, tantc al

(-]
e rO

final como al principio de una cadena de trabajo con paneles.

Colocada al principio, .servird como' alimentadora de la lineg

. toa8c
de produccidn. Situada como término del proceso, apilard los
. N .‘1 s @&

o0+

paneles~tratados.

Para ello consta de dos platafofif;

P

mas laterales, una de apilamiento»devlas pieéas y otra, élffz
neada coh la cadena de fabricacién, para éeryir de puente en
la recogida, si es el #érmino, o en la alimentacidn, si.es
_principio. Entre ambas-se'halla un bastidor fijo que soporta
y acciona a un mecanismo basculante y de altura vériable‘que
realiza el paso sucesivo de los paneles, o piezas planas-en
geﬁeral, de uno a otro de dichos laterales.

La plataforma lateral alineada con .
la cadena de produccidn esté conformada por una serie de rodi-|
llos horizontales ligeramente inclinados respecto al eje lon-

gitudinal de la cadena y accionados conjuntamente por un mo-
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la mencionada inclinacidn de los rodillos de arrastre, quedan

-debajo de la cota superior de la superificie cilindrica «le

tor. En uno de los bordes laterales posee una guia céptra‘la

cual es impulsado el panel en su sentido de avance, debido a

do asi perfectamente.alineado con la entrada en la citéda ca;
dena.

La otra plataforma qpuesta'diSPOne
de un bastidor dotado de travesafios -entre los que hay inter-
calada una serie de rodillos de_giroilibre anclados a otro
bastidor distinto, el cual es desplazable transversélmenfe
bajo el anterior que, a su vez, puede adoptar dos posiciones

de modo que los citados travesafios se sitfien por encima D, por

*
-
L d

los rodillos. De esta forma, estando-loszrodillqs por encima

de los travesafios, soportan directamente al apilamiento Rﬁg
diendo este ser desplazado transversalmente sobre la pla;;%pr-
ma o bien ser retirado o repuesto con relativa comodidad'éb:
bre los rodillos. ' tiu.

A

Para comprender mejor la naturale-

e

za del invento, en el plano adjunto hacemos una representgif:
cién ésquemética de su utilizacidn, no siendo en absoluta“fk;
mitativa y susceptible, por ello de las mbdificaciones acce-
sorias que no alteren las cgracteristicas esenciales.’

La figura 1 es una vista en planta
de la méquina preconizada.

La figura 2 es una vista en perfil,
segﬁn se indica en la figura anferior, y en ella se aprecian
las dos plataformas laterales y el bastidor central portador
del mecanismo basculante.

-La figura 3 es una vista parcial en

planta de la plataforma de apilamiento.
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' travesafios en su posicidn ascendida con lo cual el apilamien-

~gula la posicidén mis o menos elevada del mecanismo basculan-

» i e::. P4 o Jbe ° '-.t; .'3' M.U. 1850128

La figura 4 corresponde a la sec-.
cidn indicada en la figura 3 y representa al apilamiento apo-
yado sobre los rodillos del bastidor inferior por encontrar-

se el bastidor de travesafios en su posicidn descendida.

La figura 5 muestra al bastidor de

to se apoya sobre los travesafios librando a los rodillos.

La figura 6 es una vista en planta
de la plataforma alineada con la cadena o linea de fabrica-
cién y en ella se muestra un panel arréstrado por los r&di-

©

llos giratorios de dicha-piataforma.

@¢

o9

P
a ve

La figura 7 representa esquemitica-
mente en perspectiva el bastidor central soporte del armazdn

basculante portador de las ventosas de agarre de los paneles.
’ . 9:;1'3’

La figura 8 muestra en planta el -
dispositivo que acciona el ascenso-descenso del armazdn bas-

’

‘culante y su basculamiento.

La figura 9 representa una posiﬁféﬁ
intermedia en su giro de 1802 grados. - . \E"°;
La figura 10 es una vista de dicko.
dispositivo en posicidn contrapuesta a la'representada en la

figura 8, apreciéndose la recogida del cable o cadena que re-

te.

Detalles referenciados:

1.- Plataforma lateral fija..

2.- Motor de accibnamiento de bas-
culamiento y ascenso-descenso del armazdn portador de las

ventosas.

3.~ Placa solidaria al disco (&),
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1 4.~ Disco.
" 5.- Cable o cadena.
o 6.~ Ventosas.
_ 7.- Bastidor de 1la plataformaide
5 apilamientoé._
8.- Apilamientos;
9.- Barra portadora de ventosas.
10.- Brazosvdel armazdén basculante.
11.~ Pifdn. |
10 12.- Barra de transmisidn.
'13.— Cremallera. e, e
14.- Columnas-del bastidor cen{éaf:
15.- Travesafios del bastidor (7)&1.
16.~ Bastidor portarroailios,, .
15 17.- Rodillos de giro libre. - o
18.- Vistago del cilindro (19).
19.- Cilindro de doble efecto pé%%j
tfaslacién del bastidor (16). | 'LQMT
20.- Eje elevador del bastidor E%)t:
20 21.- Cilindro de doble efecto p5;§°5
accionamiento del eje (20).
22.- Excéntricaf
23:— Ruedas del bastidor (16).
2y .~ Rddiilos giratorioé de lavﬁla1
25 taforma (1). |
25.- Panel.
26.- Guia lateral del bastidor (1),
27.- Poleas o ruedas dentadas.
28.- Cadena.
30 30.~ Contrapeso.
Mo;i,7
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31.- Guias de los cojinetes.

32 y 35.- Cojinetes del armazén bascu-
lenfe.
33.- Larguero principal del afma—
z5n basculante. -
34.- Eje de transmisién.
'36.- Tornillo sinfin.
, 37.- Pieza arrastrada por el ﬁorni—
1lo sinfin.
38.- Poleas guia.
39.- Polea de giro libre solii?gié
con la pieza (37). ' -_, LN E
| La plataforma de apilgmiehtq ésta
formada por un bastidor (7) con travesafios (15) y ésté pre-,
visto que su altura sea regulable. En las figuras, 3, .4 ;%5
se ha.representado un dispositivo concreto para ‘variar d{g?§’
altura sin que ello quiera 1nd1car qQue sea fGnico y exclu31ve.

ASl, el bastidor se apoya sobre unas excéntricas (22) SOlldar

Y
° -
°

rias con ejes giratorios (20) ac01onados por el vastago de ':
cilindros hidrdulicos o neumdticos de doble efecto (21). Eh
la figura 4 se muestra en su posicidn inferior con lo cual
el apilamiento (8) se apoyawdirectamente sobre los rodillos
(17) de otra plataforma (165 intercalada e inferior. En cam-
bio, en la figura 5_hé actuado la excéntrica (225 y el basti-
dor (7) se eleva apoyéndose entonces el apilamiento sobre los
travesafios (15). |

El bastidor inferior (16) soporta a
una serie de rodillos (17) intercalados entre los largueros

(15) y es susceptible de desplazarse, por.ejemplo mediante

ruedas (23) sobre railes fijos, por efecto del vastago (18)
L - .
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R T T T Y T T PRI




10

20

25

" bastidor (7) de travesafios (15) y por rodadura directa sobre

-miento. En caso de que esta mdquina sea el final de una .cade-
.o , “a "

-

de cilindros neumdticos o hidrallicos (19) de doble efecto,
éiﬂ qQue sea esta una disposicidn exclusiva. |

. Con ello se consigue la facil retid
rada o rePosicién de los apilamientos (8). En el caso dé que

la méquina alimente a una linea de fabricacidn, se baja el

los rodillos sobresalientes (17) -figura 5- se introduce en
la plataforma un apilamiento. Se desplaza hacia la zona cen-
tral de la miquina el bastidor (16) y en este punto se eleva
el bastidor (7) con lo cual el apilamiento se apoya sobfe él

y puede retirarse el otro (16) para recibir un-nuevo'ap#l§=:

s %

na y su misidén sea recoger las piezas y apilarlas, el acciona

miento de ambos bastidores (16 y 7) de esta plataforma seqﬁ

.
TTe

contrario a lo descrito. I T

.

La otra plataforma lateral (1) es
de_éitura fija y sirve.de soporte.é una serie de rodillo§¢:T
(éu) horizontales y paralelos situados oblicuamente respééﬂ{
al eje longitudinal o sentido de marcha. La oblicuidad d#&é’:
a estos rodillos, relacionados entre si y_giratorios,‘obfiéaz
al panel (25) depositado sobre ellos a avan;af impulséndolo
hacia una guia lateral (26) que. le proporcionard la alinea-
cidn requerida -ver figura 6-.

Entre ambas plataformaé laterales
hay un bastidor central formadp por dos columnas extremas (14)
y un larguero superior, estando debidamente arriostradas en
su zona inferior. Ambas columnas poseen_sendés.guias latera-;.
les internas (31) sobre las que deslizan los correspondientes
cojinetes (32 y 35) de un eje giratorio (33) soporte de un art

mazdn basculante formado por dos brazos paralelos (10) soli-

v A e,

Mod. 7




AR : MU, 185,128

10

15

20

25

30

‘ma que al girar el armazdn sobre-el eje (33), el portavento-

ra 7- y dotado de topes eldsticos y fines defcarrenaique¢@c€

~giro que recibe de la barra cualquiera que sea la cota a que

185128

darios en los extremos de dicho eje (33) y entre cuyos extre-|’

mos se extiende un larguero (9), también giratorio, portador
de ventosas (6) cuya misidn es asir a los paneles o piezas
planas apilables; El eje (33) y el larguero (9) estdn rela-

cionados mediante una correa o cadena de transmisidn de for-

sas mantiene al panel transportédo en una'posicién constante
y apreciablemente horizontal.

Para conseguir el movimiento gira-
torio-basculante de dicho armazén, se‘ha‘diépuesfd un disco

(4), anclado giratoriamente a una de las'columnas'4ver'£&gp%.

o

tGan sobre el motor (2) de acciohamientq del disco de modo: Qu

limiten el giro a 1802 grados en uno u otro sentido. En este

disco se halla articulada sobre un pitdn excéntrico una barra

cremallera (13) cuyo dentado engrana en un pifibn (11) sdli&q—

nagte

rio con una barra vertical (12) convenlentemente anclada al

2
°

bastldor central, Dicha barra (12), de sececidn prlsmatlca, .

atraviesa al cojinete (32) del armazén basculante y a un pi-f
6n cdnico alojado en el propio cojinete de forma que el fllﬂ

ﬁqn puede deslizar axialmente con juego llbre respecto a la
barra pero no rotacionalmente y, al estar engranado con otro

piﬁén similar fijo al eje (33) del armazdn, le transmite el

se encuentre. S

E1l movimiento ascendente-descendentq

del citado armazbén se consigue tambi&n por medio del mismo
motor (2) de la siguiente forma. Al disco (4) se vincula uha
placa superior (3) a la que se fija el extremo de un elemen-

to, cable o cadena (5), cuyo extremo opuesto se fija igualmen-

w
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" aceidn del sinfin, el cual, a su vez, es accionado por el mo-

giro comln de disco (4) y placa (3) con &l solidaria.

S el Sy : ML 185.128

185128

te al cojinete (32). Este elemento (5) es guiado, sobre el

larguero superior del armazdn, por dos poleas o ruedas denta-
das contrapuestas (38) -ver figuras 8 y 9-. La antedicha plal
ca posee un husillo roscado (36) que actlla a modo de tornillo

sinfin sobre el tope (37), desplazable linealmente bajo la

tor correspondiente anclado a la misma placa y dependiendo
de fines de carrera que se mencionaridn posteriormente.
En una de las posiciones del disco

(4) y de la placa (3) -ver figura 8-. el . cable o cadena (5)

ﬁresenta su total extensidn y, por taﬁto, el armazén.bas%hién
te se halla en una de sus posiciones infgriores, invariab%g%
y sélo dépendiente de la longitud del cable y que correspohde
a la'éota dé la plataforma lateral fija (1). Cuand§ el digég’
(4) gire arrastrando consigo a la placa (3) -ver figura é?jn

el cable o cadena (5) se pliega en "U" bordeando al tope (31)

ndD Pw

a través de la roldana guia (39) -ver figura 10- con lo cual

D e

se efectfia una recogida o bien extensidn del cable originando

-
-

una elevacién o bien un descenso del afmézénfbasculante'reﬁ-t
béctO‘a‘la posicién invariable anterior 'y dependiendo en é§€é
caso de la posicidn del tope (37) sobre el husillo-(BG)jres—
pecto al anélaje de dicho cable o cadena en la placa (3).

Dé esta forma ambos movimientos,
basculantes y ascendente-descendente, estan perféctamente sin-

cronizados y se realizan simult&neamente porque dependen-del

Como el tiro sobre el armazdn bas- _
culante se realiza s619”sobre el cojinete (32) -ver'figura 7-

podrian ocurrir desalineaciones entre ambos cojinetes (32 y

35) -en perjuicio del buen funcionamiento de la miquina. Para

WRNFRSIGY - > T ° AT e NETTASAIIN A T ety T I S AT gy i e B T R L R
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‘ armazdn basculante. En.la otra rama van fijos sendos brazos

-al larguero (9) del armazdn basculante 'a través de medios, °

correspondientes fines de carrera. eet

185128

evitar esto, en el interior de las columnas (14) hay dispues-|-

tos sendos elementos sinfin, preferentemente cadenas (28), ex
tendidas entre dos poleas o ruedas dentadas extremas (27),

superior e inferior. En uno de los tramos de dichas cadenas

.-.

hay fijado un contrapeso (30) para contrarrestar la masa del

(29) solidarios con los respectivos-céjinetes1 Finalmente las
poleas inferiores (27) de ambas coiumnas'estén_vinculadas
mediante el eje (34%) que, de esta forma, trahsmite el tiro

de’ uno a otro cojinete.

Las ventosas (6) estdn vinculagas

LS

elédstitos, resortes helicoidales o similares, de forma que,

-

al topar sobre el panel que hayan de asir, en su movimientg

v Ca
axial contra el resorte actllan sobre un fin de carrera que.
. X S

limita la accidn del husillo y por consiguiente el movimien-
. . R B A ]
to ascendente-descendente, en su tramo de cota variable,de;@

armazdn basculante. Dichas ventosas son accionadas por el”™ """

"
N -

vacio producido por una bomba queAaqtﬁa comandada por los:'f

Descrita suficiéntgménfe la natura-
leza del presente invento, asi como su realizacidn industrial
s6lo cabe afiadir que en su conjunto y partes constitutivas,
es bosible, introducir cambios de forma, materia-y disposi-
cidn en cuanto tales alteraciones no supongan variacidn sus-
tancial del mismo.

El solicitante, .al amparo de los
Convenios Internacionales sobre Propiedad Indusfriai, se re-
serva el derecho de extender esta demanda a los paises-extran-

jeros, si fuera posible, reivindicando la misma prioridad de

Mod. 7
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‘ CIONADO ALIMENTADOR-APILADOR DE PANELES",en todo de acuerdo

-bastidor central soporte de un mecanismo basculante y de°al-

L =11-
la presente solicitud.
N o T A : .7

El Modelo de Utilidad que se soli-
cita como nuevo en Espafia, por veinte afios,de acuerdo con 1la

vigente Legislacidn, deberd recaer sobre "DISPOSITIVO PERFEC-

con las siguientes:

REIVINDICACTIONES

1.- Dispositivo perfeccionado ali-

mentador-apilador de paneles,caracterizado porque consta de

a

una plataforma lateral para el apilamiehto de piezas,'deynpt

tura variable que realiza el paso sucesivo de los paneles,de

uno a otro de sus laterales y de otra plataforma lateral opue
ta donde deposita los citados paneles de uno en uno, siendo,

susceptible de invertir su funcidn de modo que recoja los pa-

299 99

nelés que llegan a esta segunda plataforma para colocarlos. -

s ®

ﬂnau

apilados en la plataforma de apilamiento.
2,- Dispositivo perfeccionado ali::

mentador-apilador de paneles, en todo de acuerdo con la arte-|

rior reivindicacidn, caracterizado porque la plataforma de

apilamiento estd constituida por un bastidor provisto de tra-

vesafios entre los que se intercala una serie de rodillos cu-
yos cojinetes estén solidarios con un segundo bastidor infe-
rior susceptible de desplazamientos transversales'por'medios

adecuados; a su vez, la plataforma dispone de un movimiento

ascensional de modo que cuando se encuentra en su posicidn sut

perior,los citados rodillos no hacen contacto con 1los paneles
y, con la plataforma en posicidn inferior, el apilamiento se

apoya en los rodillos que lo mover&n en su desplazamiento

vl

-~ iy o.s B - pen ot me e,
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‘ estd constituido por dos columnas extremas unidas por un lar-

guero superior y convenientemente arriostradas inferiormente,

.este larguero posee en cada extremo un brazo y entre los- dos

guero . portaventosas esté relacionado con los cojinetes del

dentada que engrana con un pifion fijado coaxialmente a otra

transversal respecto a la plataforma y facilitarén la retira-]-
da o bien la reposicidn del apilamiento.
‘ 3.- Dispositivo perfeccionado ali-

mentador apllador de paneles, en todo de. acuerdo con la prlme

——

ra reivindicacidn, caracterlzado porque el bastidor central

las cuales disponen de sendas guias para conducir a un arma-
z6n dispuesto entre ambas; dicho armazdén comprende un largue-
ro principal susceptible de girar entre sendos cojinetes extrr—

mos, deslizantes sobre las mencionadas gulas de las columea

brazos se extiende otro larguero, asimismo giratorio, parqle-

lo al primero y portador de ventosas, accionadas al vacio;@

?a
c 29

para asimiento de los paneles, todo ello de modo que el lar—

B TR

1arguero principal de forma tal que, al girar este haciendo, -

e Y

bascular al armazdn, dicho portaventosas mantiene al panel

3

transportado en.una posicidn constante y sensiblemente hor};i
zontal. - nad
4.- Dispositivo'pepféccionado ali-
mentador-apilador de paneles, en todo de acuerdo con la ter-
cera re1v1ndlcac1on, caracterlzado porque para consegulr el
movimiento giratorio~basculante del citado armazdn, se dlspo-
ne un disco, anclado giratoriamente a una de las columnas y
provisto de topes eldsticos y fines de carrera del motor de
accionamiento dispuestos en una determinada posicidn angular,_

preferentemente a ciento ochenta grados,~estand6 articulada

a este disco, en un pitdn excéntrico, una barra horizontal :

>~
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-sidn, la cual amplitud, serid, preferentemente, de cientoc<o-

barra vertical dispuesta en sendos cojinetes extremos solida-

rios con el bastidor central; esta barra vertical atraviesa

a uno de los cojinetes del armazdn basculante y a un pifidn

.

cbnico, alojado en dicho cojinete, haciéndolo libremente en
sentidé longitudinal y arrastréndolo en sentido rotacional;
este pifidn cdnico engrana con otro 'similar solidario con el
larguero principal del armazén de modo que, cualquiera

que sea la altura a que se encuentre el armazdn e incluso du-
rante su desplazamienfo vertical, el movimiento giratorio del
antedicho disco serd asi transmitido al armazdé4n en una ampli-

tud angular, dependiente de la relacidn general de transﬁifﬁ

L
]
°

chenta grados y sobre un plano horizontal. .

LG
<

5.- Dispositivo perfeccionado alis
mentador-apilador de paneles, en todo de acuerdo con la ter-

2

cera y cuarta reivindicaciones, caracterizado porque para

a ¢y

conseguir el movimiento ascendente-descendente del armazdn,

¢
I A

uno de los cojinetes de dicho armazdn estd ligado, medianfé).

>
s

un elemento flexible o inextensible, con una plataforma soii-
daria al ya mencionado disco; esta plataformarposee un huéii’
llo roscado, accionado por el motor correépondiente, y en dic
husillo se halla dispuesto un tope desplazable linealmente me
diante el giro oportuno del.husillo; en una de las posiciones
del disco y plataforma sblidaria, el elemento flexible presen

ta su total extensidn y el armazén se encuentra en una de sus

posiciones inferiores, invariable y Unicamente dependiente de|

la longitud de dicho elemento flexible, mientras que, efec- .
tuado el giro de ciento ochenta grados del disco, el citado
elemento flexible presentard un plegado en "U", bordeando al

tope, lo cual origina la elevacidn o descenso del armazdn pres]

e fe——
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distancia del tope respecto al anclaje de dicho elemento fle-

' reivindicacidn, caracterizado porque las ventosas del armazdn|

-elementos sinfin portadores de contrapesos y dispuestos en .

~1h4-

185128

pecto a la posicidn invariable anterior, dependiendo'de la

xible en la plataforma.

6;—»DispositiVo perfeccionado ali-

mentador-apilador de péneles,en todo de acuerdo con la quinti

estin vinculadas a él a través de un medio eldstico de forma
que al topar con el panel que hayan de asir actfian sobre un
fin de carrera que limita la accidén del husillo y por tanto
el movimiento ascendente-descendente de dicho armazdn; ambos

cojinetes del armazdn estén solidarios con sendas cadenas.o %

cada columna del bastidor central estando reiacionados por:.

&

un eje comln de modo que el giro efectuado sobre uno de los,

cojinetes se transmita al opuesto y evite desalineaciones.:

5

Ky

7.-Dispositivo perfeccionado ali- .

a o

mentador-apilador de paneles, en todo de acuerdo con la cparf

oo

- - - - - 3 » ..». X'
ta y quinta reivindicaciones, caracterizado porque el movimie
P

2

to ascendente-descendente del armazén y su giro basculanfeméﬁ
simulténeds y esté@n perfectamente sincronizados por depenéégi
del giro correspondiente del disco y de la plataforma con &l
solidaria.

8;- Dispositivo perfeccionado ali-
mentador-apilador de paneles, en todo de acuerdo con'la pri-
mera reivindicacidn, caracterizado porque la plataforma late-
ral, opuesta a la de apilamiento, esta cénstitdida por una
serie de rodillos, relacionados entre si y que giran acciona-,
dos por un motor, estando dispuestos paralelos y con cierta
inclinacién transversal para facilitar que el panel se des-

place contra una guia lateral que le mantiene alineado.

Mod. 7
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. 1 g,- "DISPOSITIVO PERFECCIONADO
ALIMENTADOR-APILADOR PARA PANELES".
Segln queda sustancialmente descri-
to en la presente memoria descriptiva que consta de quince
5 hojas mecanografiadas por una sola cara acompafiada de sus co-
" rrespondientes dibujos.
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