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paia una patente de ixxvencion por‘veih‘te .afios pof *MECANISMO~
VARIADOR IE VELOCIDADES‘PROGRESIVO' a fuvbr de Don Teodoro de
BmNITO Jnmz,cxudadaho espaﬂol, residente en. San Sebast;an,
o/de oyola, a2 6. ' ‘

= L

‘La presente invencion se refisre a un variador de la veloci-

dad del eje de salida en un mecanismo cuyo eje de santrada va

‘impulsado con velocidad constaute. Al contrario de los mecanismos

- de friccion usmales permite la presente invencion uma variacion

de la velocidad desde la mixima velocidad adelante, pasando sobre
_631‘0 hasta la velocidad maxims por 'atrﬁs s, Lo cual hace el mecanismo
sépeci&eﬁte apropiado para el impﬁlsc; de los elementos ds.
avénce rara toda clase dé méquinas, hemamiéntas et’c. ,. ¥ para el
impulso de los husilles pyrincipales de miquinas. p_equéﬁaé. .

Para aminorar el desgaste del mecanismo de friceion en los
limites mferlores , 1 mecanismo ssta provisto de u.n d.lb,pOSit:LVO-
de regulacion de 1a Prea:.on entre los elanentas de fncczon, en .
correslaondenc:.a. con la potencia trammit:.da.

Con el objeto de la presente invenqion se ébtiene ‘estas

ventajas, por la combinacion de un mecCanismo de friccion con un .

h mecanismo diferencial a ensmesoﬂ
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El eje motor, girando con una velocidad constante, impulsa

£ un disco sobre un meeam.smo de f.nccmn va.rn.able, &irando loco

- sobre el eje motor y en el sentido opuesto a este. Ea el mecanismo

diferencn.al ‘ven reumdaa las velocidades de estos dos elementos,
impulsando con la Suma el e;e de la salida. Como estas dos velocidades
tienen sentidos opuestos, la suma 6 sea al mismo tiempo la velocidad
del eje de la salida puede. ser posrciva cero 6 negativa.

Para la mayor facilidad de comprension de la invencidn, se
hal representado una forma de ejecucion de la miema, ‘_dada a titulo ds
ejemplo de rea.l:.zacldn no limitativo. : |

En el d:l.buso adjunto representa 1 el eje de la entrada
girando en la direccion indicade y & su extremo .fijamente unido con
el engrane 2. El e je 1,va ademas provisto del casquillo de embrague
3, fijo sobre el .ej,e',' y el disco 4 girando loco sobre ésts. Sobre el

casquillo de embrague 2 descansa otro disco 5, ‘engranando en la denta-

© dura del casquillo 2 con dientes corréspondienteé, ¥y loco en direc-

cion axlal y radial. Los discos 4 y 5 estén en contacto por msdio as

. dos rodillos ds ro'bencion 6, rodando l:r.bramnnte alradedor del eje 4,

¥y los cuales pueden cambiar su posz.c:.on por cualquiar mando & mano,

relativo al eje B. Los discos 4 N'g §_ estén mecanizados de tal forma

vg,ue,‘ movlendo los roda.llos de retencion 6 en el eae B, no se cambia

la distancia longitudinal de dichos discos esanclalmente.
| El disco 4 tiene al otro lado del mecanismo arriba citado

un anillo 7 con ‘de'ntadnra ‘inter'ior ¥ con una ranurg que sirve como

_apoyo a las bolas 8, las cuales. transmiteh la fuerza axial del meca-

.mismo de friccion &l cuerpo exterior del mecanismo (sin dibujar)..

El eje de la Salide @ _ileva. unsa n‘lam‘.veia 10, qe sirve ademas
como soporte p_éra 8l engrane ll, girando loco en la manivela 10 ¥

engranando al mismo tiempo con la dentadura del anillo 7 y la del
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Entrsndo la fuerza motriz al’ oje 1l ¥y en la direccion indica‘-‘A

' da, el casquillo de embrague 3 transmite esta ﬁmrza‘al disco 3 vy,

por la disposicion de 1los dientes d9l embragus empujs & aquel al
‘mismo tiempo %a‘xia.lm'ente ¥y radialmente. El empuje ‘axial apresa los.
rodillos de retencion 6 contra los discos 4y5, ‘transmitviend.o de‘
tal manera el giré del disco 7 al disco 4, pero en el sentido opues-
to. E.l empu je is.xi'al correéponde 'siémpre a la resistencia contra el
giro, aaegurandp‘de este modo el’ kd.a‘sgasﬁ‘e minimd en 'e.l’ mecanismo de
friccion. ‘ o

La velocidad del disco 3 depende de la posicion de los rodi-
llos de retéencion _é. Esta veloéidgd corresponds exactamente al
diametro primitivo de la dentadura del anillo 7 coan relacion &l
diameti-o primitivo del emgrane 2,resultandd que el engrane ._1_% entre
los dos, gira sin necesidad de Camblal‘ .‘r;.é posicion de su eje, & sea
8in transmitir algun mcvimiento s 1a menivela 10. .

Gé.n;bi’ando la posicion de los rodillos ds retencion 6 resulta
una diferspcia entrs las velocidades arriba citadas; gue ha de
efecjbugr un moviriento del sje ;ie engrane ;_1__,‘ 4 sea un giro de la
manivela 10 y al mismo tiempo del eje .de salida 9.,

| Segin 1a posicioﬁ de los rodillos de retemcion, esta diferen-

cia puede ser positiva, .cero 6 negativa, que significa que la °
N ¢

. posicion de dichos r0dillos no solazerte determine la velocidad dsl

eje de la salide, sino tawbien su direccidn.

NOTa

8e declera ds novedad y de propis imvencion del solicitante el
objeto de la presente solicitud de pstapte, con las siguientes

Reivindicaciones

1.- Mecanismo-variador de velocidades progresivo, csracterizado

porque se compone de un. dispositive de friccion y un mecanismo
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diferencial a,engranes, parmitiendo>una variacion progresiva - de

la velocidad del eje de 1la salida_antre maXimo por adelante ,

- pasando por cero hzsta maximo atrés. -

2.- Mecanismo-variador de velocidades progresivo, gegﬁn la r31V1n-_
dicacion anterlor caractermzado porque el disco de impulso del
mecanlst‘dB friccion estd impulSado-desde el ejeo de la entrada

de la fuerza radial-y axialmente, por medio de un ewbrague corres—
pondiente, sustitu&endo de tai forma cualquisr resorte, y aseguran-—
do-una ragulaecion de 1a'presion de 1lo0s elementss de fricciom
automatica. o | T

e Meécanismo-variador de vslocidades prograsivo, segdn las reivin-
dicaciones anteriores, ceracterizado porgqus los moviuientos de

163 discos de friccion, que tienen direcciones opuestas, van
compuestos 4z un engrane interior y otro exterior en relacion con
un tercer‘engraﬁe plﬁnetario, qpe‘impulsa,por'medio de una manivela
al oje de 1s salida. | . .

4.- yecanismo-variador des velocidades yrogresivo, segin las reivin-

dicaciones anteriorss, caracterzzado porqus le sumsa  de los mcv;mlenp

tos compuastos en ol mecanxsmo difersncial puede ser positiva, cero

6 negativa, determinsndose ds esta mensra la velocided y direcoién
del giro del eje de salidas en relacion con los va%oreé del eje de

entrada,

' 5.- La patente cuyo privilegio 'de invencion se solicita por veinte

afios para Espaca y sup dominios dsberd recasr por "MECAWISLO-VARIADOR
Di VALOCIDADES PROGRESIVO" segin se describe y reivindica en la
presente memoria gue éonsta d9 cuatro hojas foliéd;s y mécanografigp
das por una Soia cara y se ilustran con los dibﬁjos que & la misua
8e acCompaiian. - _
- Madrid, 2l de Agostd de 1948.

 pp: Teodoro de BEWITO JIMENEZ
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