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H E  M O R  I Á D E S C  R I  P T I V A

que se acompaña 

a la solic itud de

UNA PATENTE DE INVENCION por veinte años en BSPA&A,

a favor de

DON FRANCISCO SANCHEE PALLARES, residente en ALHAMA 

DE ICURCIA, ca l le  Calvo Sotelo, 23.

por

"UNA MAQUINA RAPIDA CON BRACOS ARTICULADOS PARA 

RASTRILLADO DE FIBRAS VEGETALES".

Inventor: el so l ic i tan te ,  de nacionalidad española.



La invención a que ee re f ie re  la presente memoria 

constituye una novedad industr ia l  con característ icas y 

ventajas que la hacen merecedora del pr iv i leg io  de explo­

tación exclusiva que por e l la  se s o l i c i t a ,  de acuerdo con 

la s  prescripciones del hstatuto vigente de la  .propiedad 

Industr ia l ,  de 26 de ju l io  de 1.929, texto, refundido, pu­

blicado en 3 0 de a b r i l  de 1.93 0.

Se re f ie re  la invención a una máquina rápida con 

brazos articulados para el r a s t r i l l a d o  de f i b r a s  vegetales,  

traquina que puede r a s t r i l l a r *  dos o cuatro rano jos de f i ­

bras a l  misno tiempo por la disposición de sus brazos a r ­

ticulados independientes, de dos en dos, por el  sistema de 

embrague de fr icc ión  accionado a voluntad y al mismo tiem­

po estos giran en el sentido de rotación golpeando sobre 

los  r a s t r i l l o s  de puntas de acero que descansan sobre un 

soporte, que se desplaza o separa a part ir  del brazo a r t i ­

culado según la longitud de la s  ^ibras a tratar  y, a su vez,  

aproximando el r a s t r i l l o  o peine de acero a medida que el 

peinado de la f ib ra  se está tratando hasta su ^ ina l .

Una vez producido el golpe de la  *^ibra sobre el ras­

t r i l l o  indicado anteriormente por ios  brazos art icu lados ,  

hacen que éstos dejen de ser r íg idos en su mitad al conti­

nuar el movimiento de rotación, consiguiendo clavar la  f i ­

bra. en e l  peine de acero y después producir un desgarre de 

ésta que, al encontrar algunas res istencias  por otro d i s ­

positivo en le otra mitad del brazo, hace que sea más suave 

y evite los t i ros  bruscos mediante un resorte,  evitando el 

rompimiento de las  f ib ras  en la  cantidad mínima en toda su 

longitud, y recuperando instantáneamente e l  brazo su posi­

ción primitiva mediante otro resorte ,  con lo que queda en diís 

posición de golpear nuevamente.

Al mismo tiempo, y a cada vuelta de los brazos, el



soporte donde ce encuentra sujeta la  f i b r a ,  se mueve en el  

sentido de rotación perpendicular el movimiento de lo bra­

zos mediante un engrane colocado en la  extremidad de los  

mismos y que, al pasar por una cremallera, hace que dicho 

soporte describa un arco de 90-,  consiguiéndose por este 

dispositivo que el manojo de f i b r a s  ^uede ra s t r i l l a d o  en 

toda su longitud.

Actualmente dicho trabajo se rea l iza  con escuerzos 

humanos, a mano o por medios mecánicos peligrosos para 

los  obremos que lo s  manejan, motivo por el cual supone 

una gran ventaja dotar el mercado nacional de una máquina 

l i g e r a ,  económica y de rendimiento mucho mayor que la s  co­

nocidas, con lo que quedaría resuelto él  problema de abas­

tecimiento de esta clase de productos, sobre todo para la  

hilatura de f ib ra s  vegetales.

La máquina de referencia consta de un eje motor, n^l 

(hoja 1^, f i g .  A ) ,  que descansa, sobre una plataforma o caba­

l l e t e  en.cuyos extremos van sujetos unos embragues a f r i c ­

ción 3 y a continuación cios radios o brazos articulados  

na 4 que, girando en sentido rotat ivo ,  golpean o chocan 

con el r a s t r i l l o  de puntas de acero na 5 y descansa éste 

también sobre otro caballete desplazadle n- 6 de este ras­

tr i l lo .  regulable ,  es decir que lo aproxima o separa según 

la s  condiciones de la  f ib ra  a tratar .

dada brazo articulado se compone de dos partes, una 

f i j a  al eje Rotor y la otra mitad unida en b i s a g r a , com­

puesta de ur. cuerpo c i l indr ico  o caja de alargamiento en 

cuyo inter ior  se a lo ja  un resorte ns 7 (hoja 2^, f i g .  3 ) y 

que al golpear el r a s t r i l l o  y producirse el t iro  de la  

f i b r a ,  este muelle hace de regulador a í in  de que, a me­

dida que el brazo sigue su movimiento de rotación, presio­

ne la f i b r a ,  y a l  terminar de pasar ésta vuelve a su posi­

ción primitiva, s. mortiguándose, a su vez, por un embolo



h- 8, e vitand o que se produzcan choques.

En el extremo ae la caja de alargamiento n^ 9 ex is ­

te,  independiente de ésta, un engrane n3 l o  que a cada

-vuelta del brezo, al pesar por la cremallera na 11 (hoja

i a ,  f i g .  á ) ,  le hace g irar  a éste un arco de 9o- pera que 

la f ib ra  camote ue posición al golpear de nuevo sobre el
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r a s t r i l l o ,  consiguiéndose a s í  un rendimiento mayor.

En la hoja 1^ le tra  A, se tiene representada la má­

quina completa con e l  r a s t r i l l o  en posición de trabajo. El 

movimiento de los  brazos puede nacerse por ctor indepen­

diente con transmisión de correas o cadenas, o con ejes in­

tercalados, para obtener que la velocidad de l o s  brazos 

sea var iab le ,  según la clase de f i b r a  a t ratar .

Debajo de cada r a s t r i l l o  se encuentra un disposit ivo  

ns 12 (hoja 13, le t ra  A) accionado por e l  obrero a volun­

tad, pudiendo éste levantar una placa de hierro asta una 

a ltura  aproximada de la s  puntas de acero del r a s t r i l l o ,  

produciéndose la  limpieza en éste de los trozos de f i b r a  

rotos durante el trabajo ,  ventaja esta importantísima pues­

to que la  limpieza a mano ocasiona pérdidas de tiempo con­

s iderables ,  siendo preciso algunas veces hasta el cambio 

de r a s t r i l l o .

En la  hoja na 2 f i g .  B, puede observarse que en la  

extremidad de los brazos se encuentra un soporte n- 13 

para a lo ja r  un disposit ivo en forma de cuna ns 14 (hoja 3 

f i g .  G) donde se coloca la f i b r a  y ésta, a su vez, se su- 

jetacen una abrazadera y to rn i l lo  de presión na 1 5 .

Este dispositivo en forma de cufia se desmoté del so­

porte n-- 13 con fa c i l id ad ,  mediante un pe quepo escuerzo 

hacia a r r iba ,  para colocar otro nuevo mientras se prepara 

e l 'siguiente manéjo para volver la parte de f i b r a  no ra s ­

t r i l l a d a .

En la hoja n^ 4 , le t ra  D, la máquina aparece en
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planta para observar l a  disposición ce los brazos art icu -  

1 ed o s.

Hecha l a  descripción precedente, es preciso añadir  

que los deta l les  de rea lización de la idea expuesta pueden 

va r ia r ,  sin que por e l lo  cambie la esencia de la  invención 

que es l a  que se desprende de los  párrafos que anteceden y 

l a  que se reivindica en la  siguiente

N O T A

Un resumen, l a  ¿atente de Invención que se s o l i c i t a  

recaerá sobre l a s  reivindicaciones siguientes:

13< -  Una máquina rápida con brazos articulados para 

ra s t r i l lado  de f i b r a s  vegetales, caracterizada porque pue­

de r a s t r i l l a r  dos o cuatro manojos delibra al ndsmo tiem­

po, por la  disposición de los brazos articulados indepen­

dientes por embragues de f r icc ión  accionados a voluntad, 

y al mismo tiempo lo s  brazos golpean sobre lo s  r a s t r i l l o s ,  

ambos independeintes en el mismo soporte, peinando la  f i ­

bra y evitando que ésta se rompa a l  t i r a r  los brazos en 

el sentido de rotación, pues éstos se a r t icu la r  y alargan  

(hoja 1 - ,  f i g .  A , n- 4) suavizando el movimiento brusco 

muy de tener eh cuenta para el r a s t r i l lado  de toda clase  

de f i b r a s  vegetales.

26 -  una máquina rápida,  según la reivindicación  

primera, caracterizada jorque las  f i b r a s  sujetas al  soporte 

" (hoja 2, f i g .  B, n  ̂ 13)no golpean siempre en la misma forma 

sino que por medio de un engrane (hoja 2, f i g .  B, nB l o )  y 

a cada vuelta de los brazos [asan por una cremallera (hoja 

1, fig. '  A, na 11) que varía 90^ la  posición de la  -^ibra 

que, a l  golpear cuatro veces, hace g i ra r  al manojo una vueli  

ta completa.

ga -  Una máquina rápida, según las  reivindicaciones  

anteriores,  caracterizada porque debajo del r a s t r i l l o  (ho-
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ja 1, f i g .  A, n9 12) existe un disposit ivo accionado por 

un obrero a voluntad, que levanta una placa ce hierro  

hasta próximo a la  extremidad de la s  puntas del r a s t r i ­

l l o  que la s  limpia de las  -fibras rotas,  producidas díran-  

te el trabajo, operación pesada cuando se rea l iza  a mano.

4 & -  Una máquina rápida, según l a s  fe iv ind icac io -  

nes anteriores, caracterizada porque en l a  (hoja 3, f i g .  

C) extremidad del brazo articulado existe un soporte para 

a lo ja r  un dispositivo en forra de cuña donde se a lo ja  la  

f ib ra  sujeta con abrazadera de charnela y to rn i l lo .  Este 

disposit ivo  en cuña se desmonta del soporte con mucha f a ­

c i l idad haciendo un poco de esfuerzo hacia a r r iba ,  sepa­

rándolo y colocando otro nuevo casi automáticamente mien­

tras se prepara al volver la f ib ra  no r a s t r i l l a d a .

5  ̂ -  be re iv ind ica ,  por ultimo, como objeto sobre 

el que ha de recaer la  Patente de Invención que se s o l i ­

c ita  "UNA MAQUINA RAPIDA CON BRAhOS ARTICULADOS PARA RAS­

TRILLADO J)E PIRRAS VEGETALES".

Todo conforme queda descrito en la  presente memo­

r i a  que consta de se is  páginas escr itas  a máquina y dibu­

jos que se acompañan.

Ladrid, 19 de agosto de 1.948
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