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EEMRORIA DESCRIPTIVA

1 - Las mejoras de construccicn aplicables & bombas de ém«
bolo, compresores, motores y otras méquines de émbolo, mo-
tivo de la presente patente, consisten en splicar a las
mismes un mecanismo reductor y productor de movimiento al-

5 ternative en un sole cuerpo de muy reducidas &imensiones,
estenco y puiienio ser sumergido: Ie ausencis de bielas y

maniveia.s; y de sus articulaciomes, evita e'sf;:srzbs lateraless
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Puede ser etecado directaments por electromotor y oCTDA Po-
co espacio: Su utiligacién particular ha de ser para bombas
para pozos profundos y pera alimentacion de lfguidos a slc
ta presion, también pera compresores y motores:

| De acuerio con dichas mejoras Se provee un mecanismo ¢
constituido funiamentalmente po:é un vis-gin-fin y une rueda
helicoidal que engrana con &1, rusde qus estd montada y
guiada de modo gque su eje puede despla.éa.rse en un plano pe~
ralelo al eje del vis~gin-fin, moviémiose ortogonalmerte
con respecto al dicho ejo, y, ademés, un punto ekcéntricol
de la propia rusda, estéd obligedo a segnir en su desplazas
miento una perpendicular al plano en que se traslala el eje
de la rueda y el eje del vig~sin-fin: "

Ea.ré, me jor comprensién de las me joras de 'referencia. es
oportune referirse & los dibujos =djuntos gus pepresentan
un e jemplo 3¢ aplicacidén de las mismas; pei'o explicitamente
‘se manifiesta, qus & los efectos legales del registro que
ge solicita, podré ser varieble todo cuanto revistg. earac-
ter sccesorio o circunstancial réla.tivamente & lo qiue CconNg-
tituye la esencialided de agusllas mejoras:

En dichos dibunjos: Ia figura 1 es una vista de ledo,
esqusmética, del conjunto del indicado meeanismo; la 2 un
corte de la 1 por A-B y la 3 un esquema de¢ un montaje & ba~
se de una multiplicidad de log tales mecanismbs, céon un eje
motor comin;

El eje motor 1 ataca el vis~gin-fin 2 con el gue engrau

ne la rusda helicoidal 3; el eje 4 de egtea rusda estéd monta.

8o en un cojinete 5 guisdo por varillds 6 pa,ra,leias va.l -v-is..

sin~fin 2; la propia ruede 3 presenta un alpjamiento excen-

trico 7 pere el mufin de un cojirete 8 guiado a su vez por
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varillas 9 perpeniiculares al j‘lano en que se mueve el eje
4. Se tiemne: El enlace mecénico establecido por el mufibn 7
impide que la rueda 3 pueda girar libremente, consecuente-
mente lo que hace esta rueda es girer y desplezerse simul.
tansamente, lo qus es posible gracias & que la sujecién de
su eje 4 no es fija sino que pusde el dicho eje desplazar~
se ortog’ona.l ¥y paralelemente al vig-sin-fin, por el siste-
me. de gniajo constituide por las va.rilla.s 67 En aefini'!;iva.
se tiens que el eje 4 de la tueda se desplazerd con movi=
miento rectilineo aliernativo en un plano pearelelo &l vis-
sin-fin 2 y el mufion 7 se desplaza.ré. también en movimien-
to alternativo, segfin una recta perpezﬁicula.r al pla.m de
desplazamiento del eje 4:

Bastard solidarizar con el mufion 7 o con el eje 4 un
véatago dirigido, en ceda caso, en la direccifn de a.esPiga—
zemiento del elemento al que se acople para que este mismo
véstago guede animado del propio movimiento alternativo
del tel elemento, movimiento del que gozara asimismo el em-
bolo sellidarizedo con el vé.sta.go; En el dibujo 9 representa
uno de estos véstagos y 10 su émbolo, siendo 11 el cusrpo
de bombas |

Todo el conjunto del mecanisme puede ir dispuésto,
inundedo en acelte o grase, en une caja 12 estancsa, caja
que a su vez pusde ir sumergida en el agua del pozo, emer-
giendo de ella unicamente el eje motor 1 al que se acoﬁla.
el electromotor or polea motera correspordisntes:

Pusfen preverse cuatro véstagos, dog a d0s en oposi-
eifn; ‘wcmledos dos al eje de la rusde heliceidel y los
otres dos al mufibn excéntrico de la misma, resultanie con

ello una bomba o maquina de cuatro cilinAros: Pueden combi-
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miento alternative de aus émbolo o émboles, un mecanismo
constituido furdsamentalmente por un vis-sin-fin y una rueda
helicoidal, el eje de cuya rueda va montedo en un cojinete
o cojinetes que pueden desplazerse, manteniéniose la per-
perdicularided del eje de la rueda regpecto del vis-sin-fim,
en un planc paralele al dicho vis-sin-fin, guiaios al efec-
to por varillas, o gufas de cualquier clase, paralelas al |
vis-sgin«fin, y por otra parte lla. propia rueda presente un
mufién (o un alojamiento para un mufifn) excéntrico, acoplee
46 a un cojinste que pusde desplazarse perpendicularmsnts
el plano en que se musve 6l eje de la rusda, obligado =zl
efecto por unas guims perperiiculares al dicho eje; con cu~
ya &'i@osia_ién, merced a los enlaces cinsméiicos estableciw
dos, se consigus transmitir, por el simple giro del vis-
gin-fin, respectivos movimientos rectilinios alternativos
'al eje de giro de la ruede y al mufibn excéntrico, de manera
que acoplanio a uno u otre (o & varios) de estos elementos
un végstago (o v‘éstagos) de direccifn coincidente con la de
desplazamiento del elemento, se obtiens igusl movimiento
a,lternat‘ivo para el propio véstago y para el émbolo solida~
rizedo con €1, |

3= Lisjoras en la construccién de bombas y otras mé.
quinas de €mbolos

»

“Consta ls presstv



nerse agimismo varios vis-sin-fin y varias ruedas pera cons-
v . ,

tituir otras tantas bombas mfltiples recibienio el movimien-

to 8e un eje motor comfn: Cabén naturalmente otras combina-

ciones a bage de 1la disposicién o mecanismo funiamental re-
lacionedo:. Un ejemplo de estas disposicipms kmﬁl‘ciples es
el gue puede verse en la figure 3. |
Podré en fin variar en la realigzacién préctica de es-
ta patente todo cuantoc se estime pertinente sin salirse de

lp. egencialidad vde la misms;

SE REIVINDICA :

1 - Uns mejore en le construccién de bombas y otras
méquinas de émbolo, que en su esencislidad consiste en
aplicar & las mismas, pars obtener el movimiento alternas’
tivo de gus énmbolo o émbolos, un mecanismo constituido fupne
dementalmente por un vis-sin-fin y una rue&a.' heliceidal

que engrens con €1, cuyae rusds estéd montaie y guiada de

~ modo que Su eje pusde desplazarse en un plano paralelo al

ele del vis-sin-fin, moviéniose ortogonalmente con respec-

to. al dicho eje, y, ademés, un punte excéntrico de la rus-

‘da esté obligado a seguir en su desplazamiento uns perpen~

_diculer al plano en q{w ge treslade el eje de 1lg ruede y

al eje del vis-sin-fin: _
2 &« Uns me jora en la construccifn de bembas y otras
méquinas de 6mbalo, e acusrde con ia reivimica.ciGn 1,

segfin la cual se splica a las mismes, pars obtensr el movis
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te Imoria Descriptiva de seis hojas
mecancérafiaias, egeritas por una sole
esra, numeradas del 1 al 6 y con sus
lineas nimsredas, & su vez, ds cinco en
cinco, y de uns hoja con dibujos, ans~
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Barcelona, 22 julio 1948
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