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Memoria Descriptives

vara una patente de introduccidn por diez afios en Espafia, por:

" Varisdor progresivo de velocidad combin2do con motor eléctrico ™

a favor de Don Augusto Wullschleger Zofingen (de nacionalidad suiza),

residente en Eibar (Guipuzcoa).-

La presente patente de imtroduccidn corresponde a um variador
progresivo de velocidad combinsdo con un motor eldetrico.

81 variador, estd destinsdo a poner en movimiento mdquinas
de cualgquler naturaleza y puede ser indiferentemente realizado tzn-
to en 12 unidad separada 0 en una parte de la mdquina.

A simple tftulo de e jemplo, una forme de reslizacidn del varia-
dor, estd representada en los dibujos, snexos o adjuntos a esta
memoria:

La fig. 1 represents un corte longitudinal; la fig. 2 repre-
senta una viste pardial de pearfil.

Ta polea cdnica 1 encierra o contisne el motor eldetrico 2 - 2a
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cuyo motor puede estar adaptédo en 2 0 en 2a.

in el caso de empalme del motor al rétor en cortacircuito, la
corrientes eldctrica circula por el eje 7 en la parte 2a.

fara un rotor de enrollamiento, la alimen tacion podrd hacerse
por intermedio de colectores de anillos 4 y 5.

La polea cdnica 1 con su parte interior 2 solidasria del motor
e8td montada loca o libre sobre el drbol 7 por los descansos 0 SO~
portes 8 y 8a,

Este eje 7 estd firmemente solidarizado en la parte 2a del mo-
tor, a la polea trapezocidal 9, y al piiidn 10.

La corona dentada 1lla estd prolengada por unm manguito lle sir-
viendo & la vez como descanso o soporte para el drbol 7 y como eje
en el descanso o soporte 12.

Bl éegundo descanso o soporte del drbol 7 estd adaptsdo en 13.

El pifidn planetario 24 estd montado libre o loco sobre el eje
25 y engranado, de una parte con el pifidn dentado 10 y de otra par-
te con el engranaje interior 11 de la coroma lla.

E1 eje 25 estd fijado a la polea cdnica 1 por su muilidn 26, y
por lo tanto, se hace solidario de la parte 2 del motor eldctrico.

Los descausos o soportes 12 y 13 estdn fijesdos al armazdn o
bastidor 14.

Con objeto de condicionar la tensidn de las correas 17 y 18
los descansos o soportes 15 y 16 del eje 19 de la polea cénica 20
estdn montadas de maners mdvil en el armazdn o bastidor 14.

ILa dicha polea 20 es klevada sobre su eje por los descansos 0
soportes 22 y 23 y prolonggda lateralmente por una polea trapezoidal
21 construida de una pieza o no. Las dos poleas 1 y 20 constituyen
asi, con su corres mdvil de transmisidn 17, un variador de veloci-

dad en conos.

Las dos poleas 9 y 21 reunidas como en el caso de lss figuras
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agqui adjuntas, por dos poleas trapezoidales, constituyen una trans-

Bl

misidn de relacidn fija.

Las partes 2 y 2a del motor estdn acopladas por intermedio del
mecanismo de transmisidn 7 - 9 = 18 ~ 21 = 20 - 17 -~ 1 de tal maue-
ra que su relacidn de velocidad puede ser modificada en una cantidad
apropiada, por el desplazamiento de la correa 17.

La condicidn a respetar el variador de velocidad es que las
partes 2 y 28 del motor eldctrico deben &ener el mismo sentido de
rotacidn, es decir con las correas 17 y 18 igualmente dispuestas,
cruzadas o no, s que la relacidn de las velocidades de 2 y 2a di-
filere de la unided, pudiendo todo por lo demds tener um valor cual-
quiera.

kstea condicidn desapareceria sm el caso de sentido de rotacidn
diferemte de las partes 2 y 2a dsl motor, es decir con una de las
correas 17 y 18 cruzads.

B1 variador progresivo, funciona como sigue:

Cuando el motor 2 - 2a es recorrido por una corriente, la
parte 28 y los drganos 7, 9 y 10 son arrastrados en rotacidn, por
e jemplo, en el seutido de las agujas dse un raloj’(fig. 2),

Por copsiguiente, la polea 9, la correa no cruzads 17 ¥y la
polea 1 de la parts 2 del motor son movidas en el mismo sentido;
pero a velocidad menor a consecuencia de la relacidn de transmisidn
inferior a la unidad.

En el momento del arrasnque las velocidades de los dos comple=-
jos comprendisudo respectivamente 2 y 28 van & sumentar hasta ague-~
lla en que la diferencia de estas velocidades glcance un valor
correspondiente & la velocidad normal del motor 2 - 28 .

Por e jemplo, un motor tetrapolar trifdsico acarreard una di-
forencia de velocidades alrededor de 15CC rpm. Ie relacidn euntre

"Velocidad angular 1" y "Velocidad angular 2" (Velocidad angular
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del motor, fig. 2) es constante para un mismo tipo de motor.

De esta maners, por el desplazamiento de lg correa 17 se mo=-
difica la relacidn de la trensmisidn entre las partes 2 y 28 del
motor, y, simultaneamente, la velocidad de cada parte sin que varie
le diferencia de estas velocidades I y II, Ia entedicha variacidn

de las velocidades de las partes 2 y 2a del motor, mandeda positi-
venente por el desplazamiento de la correa 17, estd aplicada, de
une parte, al pifidu 10, y de otra parte, al eje 25 arrastrando el
planetario 24. Seguiﬁamente la corona IIa recibe un movimiento de
rotgcidn III dependiendo su direccidn de la eleccidn dsl mecanismo
en planetario y de ls posicidn de la correa 17 sobre sus poleas
cdnicas. La velocidad de este movimiento III puede, segtn el valor

de la relsacidn de transﬁisidn respectiva de los mecanismos de correas
y eun planetario, ser mantenida & las proximidades de la velocidad
limite, o 1lagér gl cambio del sentido de rotacidn. E1 movimiento

a velocidad varisble ITI de la corone IIa puede finaglmente ser

transmitido a la mdquina pare accionar, sea por acoplamisento direc-

to, see por una trawnsrmisidn de corrsas, de engranajes, o de cadena,
por ejemplo.

B1 poner en marcha la aplicacidn de las propiedades slédctri=-
cas de los motores eldctricos, (por ejemplo 1la inversidn de fases,
rodificacidn del udmero de polos de los motores trifdsicos) permite
invertir el sentido del movimiento III y el modificar el valor ds
la diferencis de las velocidades de los drgaﬁos 2 y 28 sin variar
la relacidn de transmisidn.

Es evidente que el mecanismc de planetario descrito anterior-
meote puede ser reemplazado por otro equivslente, por sjemplo un

diferepcial, sin salirse por ello del marco de la patente.
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La presente patente de introduccidn comprende las siguientes
reivindicaciones:

l.- Variador progresivo de velocidad combinado con motor eldc-
trico, caracterizado porque el rotor y el estator estdn los dos
montados rotativsmente y pueden ser arrastrados o llevados por un
mecanismo,al menos, de transmisidn a relacidn fija y &l menos un
mecanismo de transmisidn a relacidn variable, de suerte que el ro-
tor y el estator pueden ser llevades positivamente en rotacidn a
velocidades en las que la diferencia origine o engendre el movi-
miento de una rueda de engrsnaje en la gue la velocidad estd pro-
gresivamente reguladas con la intervencidn de o de 1los mecanismos
de transmisidn de relacidn variable.

2.~ Variador segun la reivindicacidn 1, csracterizado porque
la rueda de engranaje estd montada en un mecanismo diferencisal.

3.~ Yariedor segtn la reivindicacion anterior, caracterizado
nofque la rueda de engranaje estd montada eun un mecanismoc de plane-
tario.'

4.~ Vgrigdor segdn las reivindicaciones 1 4 3, caracterizado
porque la transmisidn en relacidn fija es una transmisidn de co=-
rresas.

5.- ‘ariador segdn las reivindicaciones 1 € 4, caracterizado
porque la transmisidn en relacidn variable es una transmisidn de
correas y poleas cdnicas. |

6.~ Variador segun las reivindicaciones precedentes, caracte~
rizedo porque el eje de uans, & 1lo menos, de las 4dos poleas cdnicas
es desplazable com referencia &l armazdn o bastidor, de suerte qw
se pueda modificar la tensidn de la o de las correas.

7.~ "™ Variador progresivo ds velocldad combinado con motor
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eldctrico ".
Segun se describe y reivindica e la presente memoria des-
criptiva y se ilustra con los planos gque g8 ls misma se ascomvaiian.
Consta esta memoria de seis hojas foliadas y escritas a md-

quina por une sola de sus caras.

Hedrid, 14 de~fHlio d4 1.948.

—




.dlrj B S
Fe
-
. 67
—
S7
927
ny! ’44
1y 8 g,
& |l 1y »g i/d
B _ lezzzy ||L 77
b 2 i
i i BB ¥
n 1hey )
i Ss”
Bt by ——— ] e
km.wu 7 wzzzzzad L
s &
’ 14
&7 » m..ld\\.
£ / ,
-4
Fooop I
2 %27




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



