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PATENTE DE INVENCION 

por SO años

a fav o r de "SONAPAR", S o c iá tá  de P a r t ic ip a t io n ,  S o c iá tá  Aaoayme j 

de n a c io n a lid ad  laxem bargaesa,

r e s id e n te  en Laxembargo f gran Ducado de Lnxembargo ) c a l le  de ¡

G aillaam e S ch n e id er, n^ 16

p o r:

"APARATO PARA LA PERFORACION DE LOS MATERIALES DE MINAS, 

CANCERAS, U OTROS", re iv in d ic á n d o se  l a  p r io r id a d  de l a  

p a te n te  fra n c e sa  de 4 de j a l i o  de 1947 N9 P .V . 6S7.395 - 

MEMORIA DESCRIPTIVA

La p re se n te  invención  se r e f i e r e  a an a p a ra to  destinado  a 

p r a c t ic a r  en lo s  m a te r ia le s  de m inas, c a n te ra s , a o tro s ,  unas 

sa n g r ía s  su ces iv as  m ediante ana b a rren a  ún ica  e lev ad a  por an 

d is p o s i t iv o  o s c i la n te ,  constituyendo  cada o s c i la c ió n  de dicho 

d is p o s i t iv o  nn paso o p e rfo ra c ió n  de l a  b a rren a  en l a  m a te r ia . 

E s ta  manera de p ro ced er asegora  ana s a l id a  f á c i l  de l a  m a te ria  

desp rend ida  por l a  b a rre n a  de manera qae se e v ita n  l a s  o b s tra e — 

c ionee  y e l  a tascam ien to  de l a  misma. E l ap ara to  según l a  inven­

c ión  e s t á  d isp a es to  de t a l  manera qae lo s  m andos,necesarios se '
' ' ' "H

e fe c tú a n  con ayada de an so lo  v o lan te  de m aniobra. íí
A dicho e fe c to ,  e l  d is p o s it iv o  según l a  invención  compren- !

de , en com binación, an so p o rte  qae paede d e sp la z a rse  a lo  la rg o  i
' - ' i

de l a  masa a  a ta c a r ,  an ú t i l  montado sobre e l  so p o r te , y anos
' - . . - ' í
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m edios de mando p a ra  im prim ir a dicho d t i l  un movimiento de ro^- 

ta o ió n  a lre d ed o r de su  e je ,  a s í  oomo un movimiento de o s c i la ­

c ión  a lre d e d o r de un e je  p e rp e n d icu la r a  su  e je  de ro ta c ió n , y 

a l  e je  de o sc ila c ió n  un movimiento de avance d ir ig id o  p e rp en d i­

cularm ente con re la e ió n  a l a  masa a a ta c a r .

Los dos movim ientos de ro ta c ió n  y de o s c ila c ió n  son comu­

n icados a l  A t i l  por l a  misma fu en te  de e n e rg ía .

E l mando d e l d t i l  p a ra  lo a  dos movimientos de ro ta c ió n  y 

de o s c i la c ió n  se e fe c tá a  m ediante tran sm isio n es  por f r i c c ió n .

La in v e rs ió n  de se n tid o  d e l movimiento o s c i la to r io  es ohte ¡ 

n ida  autom áticam ente por e l  avance d e l e je  a lre d ed o r d e l cual se ! 

efectA an la s  o s c i la c io n e s .

E l avance d e l e je  de la s  o sc ila c io n e s  es obtenido por l a  i 

ro ta c ió n  de un v o la n te , correspondiendo una v u e lta  com pleta de 

dicho v o lan te  a l  avance e n tre  dos pasos o p e rfo ra c io n e s  conseou- ¡ 

t i v a s .

E l A ti l  r o ta t iv o  y lo s  d is p o s i t iv o s  de mando autom ático 

d e l  mismo e s tá n  montado^ sobre un so p o rte  o s c i la n te ,  y e s to  de < 

t a l  manera que lo s  d is p o s i t iv o s  de mando forman t o t a l  o p a r c i a l -  ¡ 

mente con trapeso  p a ra  e l  A t i l  y e l  sop& rte d e l mismo, y ev en tu a l { 

mente p a ra  e l  r e s to  d e l  d is p o s it iv o  de mando.

E l motor de a r r a s t r e  d e l A t i l  g i r a  continuam ente y siempre } 

en e l  mismo s e n t id o .

En f i n ,  se observa además que e l  diám etro d e l  c irc u lo  de 

a taque d e l  A ti l  es su p e r io r  a l a  a l t a r a  d e l sopo rte  d e l  mismo.

O tras c a r a c te r í s t i c a s  y v e n ta ja s  de l a  in v ecc ió n  r e s a l t a - , ¡  

rán  en e l  tra n sc u rso  de l a  d e sc rip c ió n  que sigue  l a  c u a l se r e ­

f e r i r á  a lo s  d ib u jo s  anexos, en lo s  c u a le s :

F ig .  1 es una v i s t a  en p la n ta  d e l apara to  conforme a l a  

in v en c ió n . i

F ig . 3 es una v i s t a  en a lzad o , a mayor e s c a la .

F ig . 3 m ae s tra , aán a mayor e s c a la , en a lzad o , un d e ta l l e  

d e l  d is p o s i t iv o  p a ra  l a  in v e rs ió n  d e l se n tid o  de la s  o s c i la c io —

a e s .
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F ig s .  4 y 5 son ¿os v i s t a s  de R e ta lle ,  en a lzado  y en 

p la n ta ,  resp ec tiv am en te , de ana le v a  d e l d is p o s i t iv o ,  y

F ig . 6 m aestra  esquem áticam ente e l  tra b a jo  d e l a p a ra to .

En d ichos d ib a jo s , ( l )  designa  un á t i l  g i r a to r io ,  t a l  como 

ana barrena, a o t r o .  E ste  á t i l  e s tá  montado en l a  extrem idad ante*-} 

r i o r  de ana b a rra  (3 )  qne va a lo ja d a  en ana lan z a  (3 )  con a u x i— 

l i o  de anos c o jin e te s  (4) y ( 5 ) .

l a  lan za  (3 ) t ie n e  sa  extrem idad p o s te r io r  s o l id a r i a  de an 

bloque (6 ) ,  qae puede g i r a r  a lre d ed o r de an p iv o te  v e r t i c a l  f 6 a ) .

Una p o lea  ( 7 ) ,  qae pnede e s t a r  p r e v is ta  de v a r ia s  gargan tas 

va montada sobre l a  b a rra  p o r t a - á t i l  ( 2 ) .  M ediante anas co rreas  

( 8 ) ,  l a  p o lea  (7 )  e s  a r r a s t r a d a  por ana po lea  (9 ) montada sobre 

an á rb o l ( lo )  acoionada por un motor (1 1 ), con ayuda de an ree n ­

v ió  no re p re se n ta d o . El motor (11) e s tá  montado sobre ana p la ­

taform a (1 2 ) .

En e l  á rb o l (13) d e l motor (11) van montados dos p la to s  

(14 ) y (15 ) de manera qae en ro ta c ió n  sean s o l id a r io s  d e l  á rb o l 

(13) pediendo d e s l iz a r s e  a l  mismee- tiempo axialm ente  sobre á l ,  

ob ten iéndose  e s te  r e s a l ta d o ,  por e jem plo , haciendo e l  m ontaje 

sobre  e s t r í a s .  En sas c a ra s  e x te r io re s  lo s  p la to s  (14) y (15) 

e s tá n  p ro v is to s  de g u a rn ic io n es  de f r i c c ió n ,  (16) y (17) re sp ec ­

tiv am en te , d e s tin a d as  a cooperar con o tra s  g a a rn ic io n es  s im ila ­

r e s ,  (18 ) y (19) resp ec tiv am en te , d isp u e s ta s  sobre l a  c a ra  i n t e ­

r i o r  de dos p o leas  (20) y (2 1 )?  E s ta s  p o lea s  g ira n  lo ca s  sobre 

e l  á fb o l (1 3 ) . Su desplazam iento  a x ia l  h a c ia  e l  e x te r io r  e s tá  l i ­

m itado por dos p la to s  f i j o s ,  (24) y (25) resp ec tiv am en te , c o n tra  i 

lo s  e n a les  rozan  la s  p o lea s  por in term edio  de topes de b o la s  j

(26 ) y (27) respec tivam en te?  Los p la to s  (24 ) y (35) son s o l id a -  )i
r io #  de anos m anguitos ro seados e x te r ió rm e n te , (28) y (29) r e s ­

p ec tivam en te , qne se a to r n i l l a n  cada nao en nn so p o rte  (30 ) de 

forma qae p erm ita  e l  r e g la je  de l a  p o s ic ió n  a x ia l  de lo s  p la to s  
(24) y (3 5 ) .

E n tre  lo s  p la to s  d e s l iz a n te s  (14) y (16) hay d isp u e s ta  una
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v a in a  de manera qae paeda d e s l iz a r  a  lo  la rg o  d e l  á rb o l (15) 

s in  g i r a r .  B eta v a in a  paede e je r e e r  ana p re s ió n  sobre lo s  p la to s  

d e s l iz a n te s  (14) y (16) por in term edio  de rodam ientos de b o la s  ( 

(31 a ) .  La v&ina (31) l le v a  dos te to n e s  d iam etralm ente opnestos 

(32 ) qae se a lo ja n  en anas e n ta l l a s  (52 a )  p ra c tic a d a s  en l a  ex­

trem idad  en h o rq u i l la  (33 ) de ana p a lan ca  de dos b razos (34) qae 

paede p iv o ta r  a lred ed o r de on e je  h o r iz o n ta l  (3 5 ) . La p a lanca  

(3 4 ) e s t á  constantem ente s o l ic i t a d a  en e l  se n tid o  de marcha de 

l a s  ago las  de on r e lo j  por on r e s o r te  (3 6 ) .

K ed lan te  anas c o rre a s  (22) y (2 3 ) , l a s  po leas  (20) y (21) 

resp ec tiv am en te  a r r a s t r a n  l a s  p o leas  (37) y (38 ) en e l  mismo 

s e n t id o . D ichas po leas son s o l id a r la s  de anos p idones cónicos 

(39 ) y  (40) respec tivam en te  qae engranan con an piñón cónico 

(4 1 ) .  E l piñón (41 ) e s t#  montado sobre an á rb o l (42) qae l le v a  

Igualm ente ana raed a  dentada (43) qae engrana con an s e c to r  den­

tado (4 4 ) . E ste  se c to r  es s o l id a r io  de an b loqae (45) qae paede 

d e s l iz a r  sobre an ca rro  (46) qae, m ediante anas raedas (4 7 ) , 

paede d e sp la z a rse  sobre anos r i e l e s  (4 8 ) .

E l c a rro  (46) l le v a  ana b a rra  ro scada  (49 ) qae paede s e r  

acc ionada po r an v o lan te  ( 5&) y qae a t r a v ie s a  an órgano qae fo r ­

ma ta e rc a  (no rep re se n ta d o ) s o l id a r io  d e l b loqae (4 5 ) , de t a l  

manera qae ana ro ta c ió n  d e l v o lan te  (50) hace avanzar e l  b loqae  ̂

(4 5 ) sobre e l  ca rro  (4 6 ) .  .

La b a rra  ro seada  (49) engrana a l  mismo tiempo con ana r a e — ' 

da de to r n i l l o  s in  f in  (61) qae, m ediante an reen v ío  de raedas 

cón icas (5 2 ) , a r r a s t r a  en ro ta c ió n  an á rb o l v e r t i c a l  (53) m onta- } 

do en e l  p iv o te  (6 a ) d e l b loqae p iv o ta n te  ( 6 ) .

E l á rb o l (53 ) e s  s o l id a r io  de ana lev a  (54) qae coopera 

con l a  extrem idad (55) de ana p a lan ca  de dos b razos (56) qae  ̂

paede p iv o ta r  a lre d ed o r de an e je  (5 7 ) , y e s to  de t a l  manera

qae l a  ro ta c ió n  de l a  le v a  (54) provoca on p ivo tem ien te  de l a  pa­

la n c a  (66) a lre d e d o r  de sa  e je  (5 7 ) . La o t r a  ex trem idad  (58) de 

l a  pa lanca  (56) p re se n ta  ana p a r te  ach a flan ad a  (v e r  f i g .  3 ) d e s -

30
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t in a d a  a cooperar con e l  brazo  (5 9 ) de l a  palancra (34) de t a l  

manera que e l  movimiento de descanso d e l  brazo  (5 8 ) , ocasionado 

po r e l  bascalam ien to  de l a  pa lanca  (56) a lre d ed o r de su  e je  (57) 

provoca e l  p ivo tam ien to  de l a  p a lan ca  (34) a lre d e d o r  de su e je  

(35 ) en c o n tra  d e l r e s o r te  (3 6 ) .  La le v a  (54) e s té  re p re s e n ta ­

da en d e ta l l e  en l a s  f ig u ra s  4 y 5; d ich a  lev a  p re se n ta  dos 

p a r te s  p lanas h o r iz o n ta le s  en lazadas por dos rampaE o b lic u as  

a  b , a ' B!; e l  ángulo c, es ig u a l  a l  ángulo de a taque máximo 

d e l a p a ra to .

El ap ara to  d e s c r i to  funciona  eomo s ig u e : e l  c a rro  (46) 

e s  llev ad o  a l  la g a r  de tra b a jo  desp lazándolo  sobre lo s  r i e l e s  

(4 8 ) que se h a lla n  a lo  la rg o  de l a  masa a a ta o a r  (6 0 ) .  La ba­

r re n a  ( l )  e s  p u e s ta  en ro ta c ió n  por l a  p u e s ta  en marcha d e l mo­

to r  ( 1 1 ) .

Cuando g i r a  e l  motor ( l l ) ,  lo s  p la to s  d e s l iz a n te s  (14 ) 

y (1 5 ) , que son s o l id a r io s  en ro ta c ió n  d e l á rb o l (1 3 ) , también 

g i r a n .  Suponiendo que lo s  elem entos d e l d is p o s i t iv o  p a ra  la. 

in v e rs ió n  d e l se n tid o  de la s  o sc ila c io n e s  se h a lle n  en l a  p o s i­

c ión  rep re se n ta d a  en l a  f i g .  3 , e l  p la to  d e s l iz a n te  (14) se ha­

l l a  en con tac to  c o n tra  l a  po lea  (20) por l a  acción  d e l  re s o r ­

t e  (35 ) que hace p iv o ta r  l a  p a lan ca  (34 ) a lred ed o r de su  e je  

(35) de t a l  manera que l a  extrem idad en h o rq u i l la  (33) de d i ­

cha p a lan ca  d esp laza  l a  va ina  (31) h a c ia  l a  iz q u ie rd a . La po­

le a  (20) es en tonces a r r a s t r a d a  en ro ta c ió n  por e l  p la to  (14) 

g ra c ia s  a la s 'g u a rn ic io n e s  de f r ic c ió n  (16) y (1 6 ) .

La ro ta c ió n  de l a  poM a (20) hace g i r a r  l a  p o lea  (37) 

a s i  eomo e l  pidón (39 ) s o l id a r io  de l a  misma p o le a . La ro ta c ió n  

d e l  piñón (39) a r r a s t r a  e l  piñón ( 4 l )  y  l a  rueda den tada (4 3 ) 

que, por e s te  hecho, rueda sobre e l  s e c to r  dentado f i j o  (4 4 ) . j 

E s te  movimiento de rodam iento de l a  rueda den tada  (43) provoca 

un p ivotam iento  d e l bloque p iv o ta n te  (6 ) y de lo s  elem entos so— j 

l id a r io s  d e l mismo a lred ed o r d e l p iv o te  ( 6 a ) .  P or eonsigalB n— 

t e ,  l a  b a rren a  (1 ) d e sc rib e  un arao de c irc u lo  a lre d e d o r d e l
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p iv o te  ( 6 a ) .

Si e l  bloque d e s liz a n te  (45) ocupa una p o s ic ió n  ap ro p ia ­

da sobre  e l  ca rro  (46&, e l  movimiento de p ivo tam ien to  de la  

la n z a  (3 )  pone l a  b a rre n a  (1 ) en c o n tac to  con l a  masa a  a ta c a r .

En l a  f i g .  6, que re p re se n ta  esquem áticam ente e l  movimien­

to  d e l A t i l ,  e l  p ivo tam ien to  de l a  lan z a  a lre d e d o r d e l e je ( a  1) 

l l e v a  l a  lan za  en co n tac to  con l a  masa (60 ) en e l  punto(b  1 ) .

La con tinuac ión  d e l movimiento de p ivo tam ien to  de l a  la n z a  (3 ) 

hace p e n e tra r  l a  b a rren a  en l a  masa seg&n e l  arco  de c irc u lo (6 1 )

En(o l )  l a  b a rren a  se sep ara  de l a  m asa. Cuando e l  obrero  

que maneja e l  a p ara to  vÓ emerger l a  b a rre n a  de l a  masa, g i r a  e l  

v o la n te  (50 ) imprimiendo a s i  un movimiento de ro ta c ió n  a l a  ba­

r r a  ro scada  (4 9 ), lo  cual provoea e l  avance d e l  bloque d e s l i ­

zan te  (45) sobre e l  carro  (4 6 ) .

Con e s te  m ovim iento,de avance, e l  e je  de p ivo tam ien to  de 

l a  la n z a , en l a  e sp ec ie  e l  p iv o te  ( 6 a ) ,  se t r a s la d a  a  (a  

De e s ta  forma l a  b a rren a  ( l ) ,  que de o tro  modo h a b ría  lleg ad o  

e n tr e ta n to  a (d  1 ) , se h a l l a  avanzada h a s ta (b  3 ) .

E l movimiento de ro ta c ió n  de l a  b a r ra  ro scada  (49 ) hace 

g i r a r  a l  mismo tiempo l a  rueda (51) y asim ism o, por in term edio  

d e l reen v ío  (52 ) y d e l á rb o l (5 3 ) , l a  le v a  (5 4 ) . A consecuencia 

de d ich a  ro ta c ió n , l a  le v a  (54) ao túa  sobre l a  extrem idad (55) 

de l a  p a lan ca  (56 ) de modo que l a  hace b a sc u la r  a lre d e d o r  de su 

e je  (5 7 ) . E ste  movimiento de b asou lac ión  hace descender l a  ex tre . 

mídad (58) de l a  p a lan ca  (5 6 ), l a  c u a l, actuando sobre e l  brazo 

(59 ) de l a  p a lan ca  (34) (v e r  f i g .  3 ) ,  provoca e l  p ivo tam ien to  de 

á s t a  a lre d e d o r de su  e je  (85) y l a  l le v a  a l  encuentro  d e l  r e s o r ­

te  ( 86) .  E ste  movimiento de p ivo tam ien to  de l a  p a lan ca  (34) des­

p la z a  l a  v a in a  (31) h a c ia  l a  derecha a f i n  de se p a ra r  e l  p la to  

d e s l iz a n te  (14) de l a  po lea  (2 0 ) , y t r a s la d a r  e l  p la to  d e s liz a n ­

te  (15) c o n tra  l a  p o lea  (2 1 ) .  De e s ta  form a, l a  po lea  (21) se 

hace s o l id a r i a  en ro ta c ió n  d e l á rb o l (1 3 ) , en ta n to  que l a  po lea
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(20 ) queda naevamente lo c a  sobre e l  mismo á rb o l .  A p a r t i r  de 

' e s te  momento, e l  piñón (41)-, qne e ra  a r ra s tr a d o  an te rio rm en te  

por e l  pidón (3 9 ) , es mandado por e l  piñón (4 0 ) . Dado qnA la s  

c o rre a s  g ira n  en e l  mismo se n tid o , e l  piñón (41) es ahora a rra s , 

trad o  en se n tid o  in v e rs o . La in v e rs ió n  d e l se n tid o  de po tac ió n  t 

d e l piñón (41) t ie n e  p o r e feo to  que l a  rueda den tada (43) r a e -  

de sobre e l  s e c to r  dentado (44) en se n tid o  también in v erso  a f in  

de p rovocar ana in v e rs ió n  en e l  se n tid o  de p ivo tam ien to  de l a  

la n z a  ( 3 ) .  For c o n s ig u ie n te , l a  b a rre n a  ( l ) ,  qne hab ía  sido  paes^ 

t a  de nnevo en oontaoto  con l a  masa en e l  ponto(b  3 ) ,  d esc rib e  

aho ra  e l  arco de c ír e a lo  (62) qne l a  hace emerger de l a  masa 

An (c S ) ,

En e s te  momento, e l  obrero  acc iona  de nnevo e l  v o lan te  

(SO) para  h ace r avanzar e l  b loqne d e s l iz a n te  (4S) de manera qae 

se t r a s la d e  e l  p iv o te  (6 a ) de (a3 ) a  ( a 3 ) .  ¿  cansa de e s te  avan­

ce l a  b a rre n a  ( 1 ) ,  en vez de a lc a n z a r e l  ponto (d2 ) s ita a d o  so ­

b re  e l  arco de o irc a lo  (6 2 ) , se en cn en tra  avanzada h a s ta  e l  pon­

to  (A l) .

La ro ta c ió n  de l a  b a r r a  ro scada  (49 ) ha provocado de naevo { 

l a  ro ta c ió n  de l a  rneda  dentada (S i)  y , po r in term edio  d e l ree n ­

v ió  (52 ) y d e l á rb o l (5 3 ) , la  ro ta c ió n  de l a  lev a  (5 4 ) . La s n -  

p e r f i c ie  de e s ta  le v a  y en desplazam iento  a n g e la r en fo n d ó n  d e l 

avance d e l bloqne d e s l iz a n te  (4 5 ), son e le g id o s  de t a l  manera 

qae e s te  segando avance d e l  bloqne d e s l iz a n te  (4 5 ) , habrá  l i b e ­

rado la  extrem idad (55) de l a  palanoa (5 6 ) , de modo qae e l  r e ­

s o r t e  (46) paeda hacer v o lv er l a  p a lan ca  b a so a la n te  (34) a l a  

p o s ic ió n  iz q u ie rd a  re p re se n ta d a  en l a  f l g .  3 , descansando a l  ndh 

me tiempo e l  brazo (59) de d icha  pa lanca  en su. p a r te  achaflanada  

en l a  extrem idad (58) de l a  p a lanca  (56) a  f in  de l le v a r  de nne­

vo l a  extrem idad (55) de l a  misma a ana p o s ic ió n  en l a  qae pae— 

da se r  accionada por l a  lev a  (5 4 ) .

E l movimiento de b aeea lac ió h  de l a  pa lanca  (34 ) ha degado



lo c a  l a  p o lea  (21) so lid a riza n d o  a l  mismo tiempo e l  á rb o l (.13) 

oca l a  p o lea  (20) a  f i a  de i n v e r t i r  e l  se n tid o  de p iv o ta c ió n  

* de l a  la n z a  (8) de l a  manera a n te s  e x p u es ta . La b a rre n a  (1) 

d e so rib e  entonoes un aroo de c írc u lo  (63 ) que l a  pone en con— 

5 . ta c to  con l a  masa (60) en (68) p a ra  h a c e r la  em erger en (o 3 ) , 

y a s i  sucesivam ente.

Cuando, después de t a l e s  pasadas o p e rfo ra c io n e s  suce­

s iv a s ,  l a  s a n d i a  p ra c tic a d a  en l a  masa ha alcanzado l a  p ro ­

fundidad  deseada, ee d e sp laza  e l  ea rro  (46) sobre lo s  r i e l e s  

10 . (48) p a ra  p r a c t i c a r ,  s i  e s  n e c e s a r io , una nueva sa n g r ía  adya­

c e n te , ten iendo  cuidado de que l a  segunda s a n g r ía  so lape  l a  

p e in e ra . R ep itiendo  l a s  operaciones que se acaban de exponer 

pueden r e a l i z a r s e  po r ta n to  sa n g ría s  de una p ro fund idad  d e te r ­

minada p o r l a  lo n g itu d  de l a  la n z a  (3) y de una lo n g itu d  cu a l— 

1 5 . q u ie ra .

Se depende de lo  que precede qué e l  A t i í  e fe c td a  t r e s  

movimientos d i f e r e n te s  que son , a 's a b e r  un movimiento de r o ta ­

c ió n  a lre d e d o r de su e je ;  un movimiento o s c i la n te  a lre d e d o r de 

un e j e v e r t i c a l ;  y un movimiento de avance en e l  sen tid o  de 

30 . avance en e l  sen tid o  de l a  pío fundí dad de l a  sa n g r ía  a p r a c t i ­

c a r  .

Es de o b serv ar que ta n to  l a  ro ta c ió n  de l a  b a rre n a  como 

sus e s o ila o io n e s , es d e c ir  lo s  movim ientos e fec tu ad o s  du ran te  

e l  t r a b a jo , son re a l iz a d o s  p o r m edtación de tran sm is io n es  de 

35 . f r i c c ió n ,  de t a l  manera que, cuando ana r e s i s t e n c ia  momentá­

nea aumenta, lo s  órganos de tran sm is ió n  pueden p a t in a r  de ma­

n e ra  que e v ite n  una d e te r io ra c ió n  d e l  á t i l  g ra c ia s  a l a  reduc­

c ió n  de marcha d e l mismo.

Los m ovimientos de tra b a jo  son deriv ad o s d e l motor (11) 

3 0 . que g i r a  continuam ente y siem pre en e l  mismo s e n t id o .

La in v e rs ió n  de sen tido  d e l movimiento o s c i la to r io  e s  abs­

ten id o  autom áticam ente p o r e l  avance d e l bloque d e s liz a n te  (45) 

t a l  como queda a n te s  expuesto  ve e s t a  form a, l a  m aniobra d e l
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a p a ra to  se reduce a  l a  ro ta c ió n  Ael v o lan te  (80) después de ca— 

i<# da pasad a . E l oonjunto , p re fe ren tem en te , e s tá  A ispnesto Ae t a l

form a qne una v u e lta  com pleta Ae Aicho v o la n te , onya p o s ic ió n  

an g u la r puede s e r  r e f e r id a  Ae una manera c u a lq u ie ra , corresponAa 

g . a l  avance n e ce sa rio  e n tre  dos pasadas c o n se c u tiv a s .

La d isp o s ic ió n  Ael m otor, y de sos órganos de tran sm isió n  

y Ae mandó a so c ia d o s , es e le g id a  p re fe ren tem en te  de t a l  manera 

qne sn masa forme un contrapeso  p a ra  l a  lan z a  (3) a  f i n  Ae des­

c a rg a r  e l  p iv o te  ( 6 a )  d e l bloqne p iv e ta n te  6 .

ÍO , Es Ae o b se rv a r qne l a  a l t a r a  Ae l a  la n z a  (3 ) y  Ae lo s  co­

j i n e t e s  (4) y ( 5 ) ,  a l  menos en l a  lo n g itu d  d e s tin a d a  a  p e n e tra r  

en l a  sa n g r ía , debe s e r  i n f e r io r  a l  diám etro Ael e iro n lo  Ae a t a -

20.

qne de l a  b a rre n a  ( l ) ,  en ta n to  qne l a  anchara Ae l a  la n z a  pae— 

Ae s e r  c u a lq u ie ra  (v e r f i g .  1 ) .  A sí e s  p o s ib le  dar a  e s ta  p a r te  

toda  l a  r ig id e z  n e c e s a r ia .

La p o s ib i l id a d  de r e g la r  l a  p o s ic ió n  a x ia l  de lo s  p la to s  

f i j o s  (24) y (25 ) perm ite  r e g la r  l a  p re s ió n  e n tre  l e s  p la to s  

d e s l iz a n te s  (14) y  (15 ) y l a s  p o le a s  (20) y (21 ) respectivam en­

t e ,  y rec u p e ra r e l  d esg aste  Ae l a s  g n a rn io io n es  de f r ic c ió n  (15) 

(17) y  (16) (1 8 ) .

Hay qne o b se rv a r , además, qne e l  movimiento o s c i la to r io  

d e l á t i l  expu lsa  autom áticam ente l e s  re s id u o s  de m a te r ia  de l a  

sa n g r ía  de manera que impida l a  o b s tru c c ió n  y e l  a tascam ien to

de l a  b a rre n a .

2 5 .  Queda b ie n  entendido que e l  modo de r e a l iz a c ió n  qne aca­

ba  de d e s c r ib ir s e  y se re p re se n ta  en lo s  d ib u jo s  so lo  se dé a  

sim ple  t i t u l o  de ejemplo no l im i ta t iv o ,  y  que puede m od ifica rse  

de c u a lq u ie r  manera conveniente l a  form a, l a  n a tn ra le z a , l a  d is ­

p o s ic ió n  y  e l  m ontaje de sus elem entos s in  s a l i r s e  d e l  cuadro 

30 . de l a  in v en c ió n . A sí e l  avance d e l  b loqne d e s l iz a n te  (45) des­

pués de cada paeada puede s e r  au to m ático . Asimismo, e l  d isp o s i­

t iv o  de in v e rs ió n  de marcha d e l d is p o s i t iv o  o s c i la n te  puede t e ­

n e r  una forma d ife re n te  de l a  re p re se n ta d a .
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R E I V I N D I C A C I O N E S

le .-A parato  para la  perforación de lo s materiales de minas, 
canteras, a otros, caracterizado en qne comprende, en combinación 
an soporte ce^az de desplazarse a lo  largo de la  masa a atacar, 
an A t i l  montado sobre e l soporte, y anos medios de mando para 

6 . imprimir a dicho A til an movimiento de rotaoión alrededor de sa 
eje  asi eomo an movimiento de oscilación  alrededor de an eje per— 
pendicnlar a sa eje de rotación, y a l eje de oscilación  an movi­
miento de avance dirigido perpendioalarmeate oon relación a la  
masa a atacar.

1 0 .

20.

25.

. SO.

28.— Aparato, segdn la  reivindicación 18) caracterizado 
por e l  hecho de qne lo s dos movimientos de rotación y de osc ila ­
ción son eomnnicados a l A til por ana misma faente de energía.

3 8 .-  Aparato, segAn la s  reivindicaciones 1 y 2, caracteri­
zado por e l  hecho de qne e l  mando del A til para lo s  dos movimien­
tos de rotación y de oscilación se efectAa por intermedio de 

transmisiones de fr icc ió n .
48 .— Aparato, segAn la s reivindicaciones precedentes, ca­

racterizado por e l  hecho de qne la  Inversión de sentido del m6v&e- 
miento osc ila torio  es obtenido aatom&ticamente por e l  avance del 
eje alrededor del anal sé efectúan la s  oscilaciones.

5 8 .-  Aparato, segAn las reivindicaciones preoedentes, carao, 
terizado por e l  hecho de qne e l  avance del eje de la s  o sc ilac io ­
nes es obtenido por la  rotación de an volante correspondiendo al 
avance entre dos pasadas conseontivas.

68.— Aparato, segAn la s  reivindicaciones precedentes, ca­
racterizado por e l  hecho de qne e l  A til rotativo y lo s  disposi— 
tivos de mando antomático del mismo están montados sobre an sopor­
te  oscilan te , y esto de ta l manera qae lo s  d ispositivos de mando 
forman, totalmente o en parte, un contrapeso para e l  A til y e l 
soporte del mismo, y, eventaalmente, para e l resto del d isp o siti­
vo demando.
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7$*— A parato , seg&n la s  re iv in d ic a c io n e s  p rec ed e n te s , 

c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de qae e l  motor de a r r a s t r e  d e l á t i l  

g i r a  continnam ente y siempre en e l  mismo s e n t id o .

8 6 .-  A parato , segdn l a s  re iv in d ic a c io n e s  p re c e d e n te s ,

5 .  c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de qae e l  d iám etro  d e l c iro a lo  de 

a ta q á e  d e l á t i l  es sa p e r io r  a l a  a l t a r a  d e l sopo rte  d e l mismo 

coya anchara  paede s e r  o o a lq a ie ra .

1 0.

9 * .-  A parato p a ra  l a  p e rfo ra c ió n  de lo s  m a te r ia le s  de mi­

n a s , c a n te ra s , a  o t r o s .

Sean c a a le s  fae ren  l a s  o irc a n s ta n c ia s  qae concarran  con 

l a  e s e n c ia l id a d  d e l o b je to  de l a  p a te n te  de invención  d e s c r i t a .  , 

Consta l a  p re sen te  Memoria d e s c r ip t iv a  de pág inas 

f o l ia d a s  y m ecanografiadas p o r ana so la  c a ra  y va acompañada 

de d ib u jo s  aoiaratiV D S en dos h o ja s .

B arcelona , 27 de Jun io  de 1.948 

p . a .
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