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_efectfian con ayuda de un egolo volante de maniobra..

PATENTE DE INVENCION
'por 20 safios N
& favor de "SONAPAR", Société de Participation, Société Anonyme
de nacionalidad luxemburguessa, g )
residente en Imxemburgo ( Gran Ducado de Luxemburgo ) calle de
Guillaume Schneider, ne 15 ' ' |
por:
"APARATOiPARA LA PERFORACIOH_DE LOS MATERIALES DE MINAS,
'CANTERAS, U OTROS", reivindicéndose la prioridad de la
patente francesa de 4 de julio de 1947 N2 P.V. 537.295 .
MEMORIA DESCRIPTIVA . |

7 La presente invencién se refiere a un aparato destinsdo a
practicar en los ﬁateriales de minae, cant?ras, u otros, unas.
sangrias suceeivas mediante una barrena tfnica elevada por un
dispogitivo oscilante, constituyendo cada oscilaciénvde dicho
&iepositivo un péeo o perforacién de la barrena en la materia.
Esta manera de proceder asegura una salida fécil de la materis
deeprendide por la barrena de manera que se evitan las obstruc—
ciomes y el atascamiento de la misma. El aparato segfin la inven-—
cibn estd dispuesto de tal manera que los mendos necesarioes se °
A dicho efecto, el dispositivo segln la inveneién_eompren— é

de, en combinacidén, un goporte’ que puede desplazarse a lo largo

de la masa a atacar, un fitil montado sobre el soporte, y unocs
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medios de mando pars imprimir & dicho 6til un movimiento de ro-
tacién slrededor de su eje, asf como un movimiento de osaila—

cién alrededor de un eje perpendicular a gu eje de rotacién, y

.al eje de oseilacién un movimiento de avance dirigido perpendi-

cularmente con relaeidn a 1a masa a atacar.
Log dos movimientos de rotacién y de. oscilacién son comn-
nicados al til por la misma fuente de energia. » | |
" El mando del (til pare lof dos movimientos de rotacibn y .

de oscilacibn se efect&a.mediante tranzmisiones por fricoecién.
La inversibn de sentido del movimiento osellatorio es obtg
nida entomdticamente por el avance del eje a;redédor dél cual se E

efectiian las oscilaciones.

N

El avence del eje de las oscilaciones es obtenido por la

rotacidn de un volante, correspondiendo una vuel$s completa de

-dicho volante al avance entre doe pasos o perforaciones consecu-—

tivas.

El &til rotativo y los dispositivos de mandé autométiob:
del mismo estén monfados sobre un soporte osoilante, y'esto'de
tel maners que log dispositivos de mando formen total o paroial—.f
mente contrépeeo para el dtil y el SOPmrte del mismo, y eventuel 5
ﬁente para el restc del dispositivo de mando.

El motor de errastre del @til gira contfnuamente y siempre,%
en el mismo =entido.

En fin, se observa asdemfs que el difmetro del circulo de
ataque dél ftil es superier a la altare del soporte del miemo,

rs

Otrae caracterfsticas y ventajas de la invencién resalte— , !
rén en el transcurso de la deseripeiém que sigue la cual se re—
ferird a los dibujos anexos, en loe cuales:

Fig. 1 es unea. vieta en plenta del aparato conforme a la‘
invencién. ‘

Fig. 8 es una viste en alzado, a mayor escala.

'Fig. 8 muestra, adn a mayor escale, en slzado, un detalle

del dispositivo para la inversién del sentido de lae oseilacio— -

. nes.
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Pigs. 4 y's'son'dos vistas de -detalle, en alzado y en

'planta.'reépecéivamente, de una levs del dispositive, ¥y
Fig. 6 nmuestra esqueméticamente el t;abajo del aparato.
En dichos dibujos, (1) designa un fitil giratorio, tal como .
6. uona barrena u otro. Eetevdtil estd montado en la extremid&d anteéi
rior de una barra {2) qné va alojadae en una lanza (3) con.auxi-
110 de unos cojinetes (4) y (5).
o ' | Le lenza (3) tiene su extremidad posterior solidaris de unm
f | blogue (6), que puede girar alrededor de un pivote vertical (6m).
f ‘ ' 10. Una polea (7), que puede estar proviete de variaé gargantas‘

va montada sobre la barra porta-ttil (2). Medisnte unee correas

(8), la polea (7) es arrastrada por una polea (9) montada sobre
un Arbol (10) accionada por un motor (11), cbn'ayuda de nn reen— T
- vio no representado. El motor (11) esté montado'sobre uns pla-—
taforma (12). |
| En el &rbol (13) del motor (11) ven montados dos platog

(14).y (15) de manera que en‘rotaciéh gean solidarios del &rbol
(13) pndiehdo deslizarse gl mismee tiempo axialmente sobre 41,
3'  A obteniéndose este resuita@o, por ejemplo, haciendé el montaje
20, gobre estrias. En sus carase exteriores los platos (14)_y (15)
estan provistos de guarniciones de friceidénm, (16) y (17) respec—
) v tivamente, destinadas a oooperaf con otras guarniciones éimiIa—'rf
res, (18) y (19) respectivemente, dispuestas sobfe la csra inte-
J rior de dos poleas (20) (21), Eetas poleas giran locee sobre _
% . 85.- el éfbol (13). Su desplazaﬁiénto axial hacia el exterior esté 117;

mitaedo por dos platos fijos, (24) y (25) respéotivamente, contra
.Aéf ' los cnales rozan las poleas por intermedio de topes de bolas

(26) y (27) respectivamente, Tos platos (24) y (25) son solida=

riog de unos manguitos réseados exteriormente, (28) y (29) rés—.
30. pectivamente, que se atornillan cede uno em un soporte (50) de
forma que permita el reglaje dé la poeicidn axiel de Iosﬂﬁlgﬁas‘
(2¢) y (25). , o

Entre los platbs deslizantes (14) y (16) hay @1epaegta una .

a7 "‘(’" N N
N
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veins de manera que pueds deslizar a lo largo del érbol (13)

a

sin girar. Este valna pnede ejereer une presién sobre los platqa
deslizantes (14) f (15) por intermedio de rodamientos de bolas (
(31 a). La vaina (31) lleva dos tetonee dismetralmente opuestos
5. (52) que se alojan en anas entallas (32 &) practicedas en lg ex—
tiemidad en horquilla (323) de una palanca de dos brazos (34) que
) puede pivotar alrededor de un ejé horizontal (85). La palence
i . (34) esté constantemente solicitada en el sentido de marcha de
| las agujies de un relsj] por un resorte (36).
lo. Mediante unas correas (22) y (2%), las poleas (20) y (21)
respectivemente arrastran las poleae (37) y (38) en el mismo
sentido. Dichas poleas gon solidarias de unos pifiones eénicos
1{59)'y (40) respectivemente que engrenan con un pifién cénico
(41). Bl pifidn (41) estd montado sobre un érbél (42) que llevae.
igualmente una rueda dentada (43) que engrana con uﬁ sector den~ .

~ tado (44). Este sector es solidario de un bloque (45) que pueﬂe

deslizar sobre un carro (46) que, mediante unas ruedas (47),
puede desplazarse sobre unos rieles (48).
Bl ocarro (46) lleva una barra roscada (42) que puede ser
20. accionada por un volante (50) y gue atraviesa un Srgano que for— :
me tue:ca (no representado) golidario del bloque (45), de tal :
menera que une rotacién del volante (50) hece avanzar el blogue“‘
{45) sobre el carro (46). _ | . . |
La barra roscada (49) engrana al mismo tiempo con una rue- E
25, da de tornillo ein fin (51) que, mediante un reenvio de ruedas :
‘ i 7‘ . ebnicas (52), arrsstra en rotaciénm un érbol vertical (53) monta— 3
do en el pivote (6 a) del blodue pivotante (6). ‘ ;
) El &rbol (53) es solidario de une leva (54) que coope:aﬂ_¢;{

con la extremidad (55) de una palenca de dos brazoe (58) que .

30. puede pivotar alrededor de un eje (57) ¥ esto de tal maners
L gue la rotacién de la leva (54) provoce un pivotamiento de 18’ pa—g

o ‘lance (5B) alrededor de su eje (57). La otre extremidad (58) de

| ‘;’~_ '5:," . -la pelanca {66) presenta una parte achaflanada (ver fig. B) des— -
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é e | tingde & cooperar con el brazo (59) de la palanva (34) de tal
f' . menera que el movimiento de descanso del brezo (58), ocasionadoV 
- ‘por el basculamiento de la palenca (56) alrededor de su eje (B7)"
 provooca el pifotamiénto de la palenca (34) alrededor de su eje
5. (35) en contrae del resorte (36). La leva (54) estd representa—
de en detalle en las figuras 4 y 5;_didha leve presenta dosg
partes planas hbrizontales eniazadas por dos rampae oblicnas
ab, a' B}; elAéﬁgulo ¢ es igual al fngulo de atéqae méximo-
del aparato. ‘
‘ -1Q. B 1 A aparato-descrito funciona como sigue? el carro (46)
»? eg8 llevado al lagar de trabajo d38plazﬁndolo sobre los rieles
| {48) que se hallan a lo largo de ls mesa a ataoar (60). La ba-
rrens (1) es puesta en rotacién por la puesta en marche del mo—
| tor (11).
15. | Ouando gira el motor (11), los platos deslizantes (14)
y (15) que son solidarics en rotacién del &rbol (13) también

giran. Suponiendo que los elementos del dispositivo pars la

N _ inversidn del sentido de las oscilacioneé se hallen en la posif:f
0ién representada en la fig. 3, el plato deslizante (14) se ha-
20. 1lla en contacto contra1la polea (20) por la accién del resor—
teAISB) que hace pivoter la palanca (34) alrededor de su eje
. (B5) de tel manera que la extramidad en horquilla (33) de ai-
cha palanca desplaza la vaina (31) hacia la izquierde. La po-—
lea (20) es enéonces arrastrada en rotacidn por el plato (14)
25. gracias a las 'guarniciones de friccién (18) y (18).
_ , ‘ La rotécién de la po2ds (20) hace girar la poles (37)
[ : as! como el pifidn (39) sdlidario de ia misma polea. La rofaaién
del pifién (39) arrastra el pifién (41) y la rueda dentads (43)
que, por este hecho, rueds sobre el sector dentado fijo (44).
_ 30. Este movimiento de rodamiento de le rueda dentada (43) pro?océﬁi?
é . un pi#otamiento del bloque pivotapte (6) y de los elementos sc;‘j
; lidarios del mismo alrededor del pivote (6 a). Por eonsiguign-.«ﬁ

- te, 1a.barrena (1) deesoribe un ereo de circule alre&edor del
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pivote (6 &). :
Si el bloque deslizante (45) ocupa une posicidén apropia—

" da sobre el carro (460, el movimiento de pivotamiento de la

lenze (3) pone la barrena (1) en coﬁtgcto con le mesa & atacar.
Bn la'fig. 6, que representa esquembticamente el movimien—

to del ftil, el ﬁivotamiento de la lanza alrededor del eje(a 1)

lleva la lanza en contacto con la masa (60) en el punto{b 1).

Ta continuacién del movimiento de pivotamiento de la lenza (3)

hace penetrar la barrena en la masa segfin el arco de circulo(6l)

"En{c 1) la barrena se separa de la masa. Cuandd el obrero
que maneja el eparato v emerger la barrena de la masa, gira el
volente (50) imprimiendo asf un movimiento de rotacién a la ba-
rra roscadas (49), lo cual provoca el avance del bloque desli-
zante (45) sobre el carro (46).

Con este movimiento,de avance, el eje de pivotamiento de

la lanza, en la especie el pivote (6 a), se traslads & (a 3).

- Dg esta forma le barrena (1), que de otro modo habrfa llegado

entretanto & (d 1), se halla svanzada hasta(b 2),

El movimiento de rotecién de la barras roscada (49) héée
girar al mismo tiempb la rueds (B61) y asfmismo, por iﬁtermedio,
del reenvio (62) y del &rbol (55);'1a leva (54). A consecuencia
de dicha rOtaoiéﬁ, 1a leva (54) motide sobre le extremidad (55)
de la palenca (56) de modo que la hace bascular elrededor de su
eje (67). Este movimiento de basculaeién hace descender;ia eit:g
ﬁidad {58) de 1la palénca (66), la cusl, actuando sobre el brazo
(69) de 1le palanca (34) (ver fig. 3), provocs el pivotemiento de
ésta alrededor de su eje (35) y la lleva al encuentro del resor-
te.(Bs); Bste movimiento de pivotamiento de la palancs (34) des—

plaze la vaina (31) hacia la derecha & fin de sgeparar el plato

‘deslizante (14) de la polea (20), ¥y trasladar el plato deslizan—

te (16) contra la polea (21). De esta forms, la‘polea (21) se

hace solidaris en rotacidn del &rbol (13), en tanto gue la polea
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(20) queds nuevemente loce sobre el mismo &rbol. A partir de

‘e@te momento, el pifidn {41), gne era arrastrado anteriormente

por el pifén (39), es mandedo por el piiién (40). Dado qud las
correas giren en el mismo,sentido, el piftén (41) es shora errag
tredo en sentido inverso. La inversiébn del sentido de :otaci&n '
del pifién (41) tiene por efeoto que le rueda dentade (43) roe— \
de sobre el sector dentedo (44) en sentido tembién inverso & fin :

de provooer une inversién en el gentido de pivotamiento de la

‘lanza (B). Por consiguiente, la barrena (1), que habfe sido pues

te de nuevo en conteoto con la maea en el punto(b 2), describe
ehora el arco de oirculo (52) qae la hace emerger de la masa
én (oBj, '

Bn este momento, el obrerc acciona de nuevo el volante

(50) pare hacer avanzar el blogne deslizante (45) de manere qaé'

ge traslede el pivote (6a) de {82) a (a3). A causa de este aven—
ce la barrena (1), en vez de eloanzar el punto (d2) sitnado so~

bre el arco de efrculo (62), se encuentra avenzade hasta el pun- i

to (aly,

Le rotacién de la barra roscada {49) ha provocado de nuevo

la rotacidn de la ruede dentada (51) y, por’intermedio del reen— .

_vio (62) y del érbol (53), la rotaoién de la leva (54). La sao-

perficie de este leve y'ea desplazemiento angulaer en furcién del
avance del bloque deslizante (45), son elegidos de tal manera

que este segundo avance del bloque deslizante (45), habfé libe~
raedo la extreémidad (55) de le pelenca (656), de modo que ei re~
gsorte (46) puedé hacer volver la palanca basocualante {34) é la
posicién izgnierda repregentada en la fig. 3, descansando al»mig
mo tiempo el brazo (59) de dicha palanca en su parie achaflanade
en la extremidad (68) de la palanca {56& e fin de llevar de nue- g
vo la extremidad (55) de le misma a una posici6n en la gue pue-
de ser accioneda por la leva (54). |

El movimiento de basoulecién de la pg;gnca.(zé) ha dejedo
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loca lz polea (821) eolidarizando al mismo tiempo el érbol (13)
oon la polea (20) a fin de invertir el seuntido de pivotaci&n
de la lanza (3) de la manera antes expuesta. Le berrena (1)
describe entonces un arco de cofreulo (63) gue la pone en con-
tecto con la messe (60) en (63) pare hacerla emerger en (o 3),
y asf sucesivamente.

Cuando, dgspués de teles pasadas o perforaciones suce-—
eivaes, la sangris pracﬁicada en la masa ha alcanzado la pro-
fundidad deseades, se¢ desplaza el carro (46) sebré loe rieles
(48) pera practicar, si es necesario, una nueva sangrie adya—
cente, teniendo cuidsdo de que'la sezunda sangrfa solape la,
reimera. Repitiendo les oyeraciones gque se acaban de exponer
pueden reslizarse por tanto éangriaa de nna profundidad deter-
minads por la longltud de la lanza (3) y de une longitnd oual—
quiers. |

Se depende de lo que precede que el 6til efectda tres

| movimientes diferentes que son, a'saber un movimiento de rota-—

oién slrededor de su eje; un movimiento oscilante slrededor de

. un eje vertical; y un movimiento de avance en el sentido de

20..

25.

30.

avance en el sentido de la profundided de le sangriava practi-
car. S n . |

Ee de observar que tanfo la'rasq@ién de la barrena como
sus oscilaclones, es decir los movimientos efectuados durante
el tr&bajo; gon realizedos por mediaci6n @e trenamisiones de
friceidn, de tal manera que, cuando mna resistencia ﬁomanté—
nea aumenta, los Srganos de transmisién pueden patinar de ma-—
ners que eviten una deteriorecién del fitil gracias a la reduo-
6ién de marcha del mismo. -

Los movimientos de trabasjo son derivades del motor (11)
que gire continusmente y siempre en el mismo sentido.

La inversién de sehtido del movimiento oscilatorio es ¢b~

tenido sutométicamente por el avance del bloque deslizante (46)

~ .»tal como quede antes expuesto ve esta forma, la maniobra del
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aparato se- redace a le rotecién del volente {50) después de oe-
da pasade. El oonjunto, preferentemente, esté disyueeto de tal
forma que una vuelte completa de dicho volante, ouya poseicidn

angular puede ser referida de una manera cnalquiera, corresponda

1845&1

al avance necesario entre dos pasadas consecutivas,

La dispoeicién del motor, y de sus érganos de transmisidn

que’sg masa forme un eontrapeso para la lanze (3) a fin de des—

'y de mando asociados, es eleglda preferentemente de tel manere

cargar el pivote (6 &) del bloque ﬁivctante 6.

Es de observar que la altura de la lanza (3) y de los go—
jinetes (4) y (5), al menos en la longitud destinada a penetrar
en la sangria, debe ser inferior al didmetro delyoiroalo de ata-—
que de la barrens (1), en tanto qué la enchunra de la lanza pue—

de per cualquiers (ver fig. 1)}. Aef es posible der a esia parte

tods la rigides neceseria.

La posibilided de reglaf le posicién axisl de los platos
fijos {24) y (25) permite reglar la presién entre los platos
deslizantes (14) ¥y (15) y las poleas (20) y (21) respectivamen— .
te, y recuperar el desgaste de las guarniociones de friceidn (1.6)'E

(17) y (16) (18).

Hay que observar, ademés, que el movimiento oseilatorio
del ftil expulsa suntométicamente los residuos de materia de la
sangrfe de menera que impida la obstruocién y el atascamlento

de 1ls barrena.

Queda bien entendido que el modo de realizacién que ace-

de cuslquier manera conveniente la forma, la naturaleza, la dig—

ba de describirse y se representa en los dibujos solo se it a

. 8imple %italo de'ejemplo no limitativo, y que puede modificarse.

posiocisn y el montaje de sus elementos sin salirse del ouedro
de la invencién. Asf el avance del bloque deslisante (45) des—

tivo de inversién 42 marche del diSpaaitivo oscilante pnede te-

ner una :orma diferente ds la repreaentada.

2
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REIVINDICACIONES o
l2 .~ Aparato para la perforacidn de los materiales de minas;
canteras, u otros, caradterizaéo en gue comprende, en combinecidén
nn soporte capaz de dqsplézarse & lo large de la mases a atacar,
an dtil montado sobre el soporte, y unos medios de mando para
imprimir a dicho itil un movimiento de rotacién alreded_or ds su
eje as{ como un movimiento de osoilecién alrededor de un eje per-—
pendicular & su eje de rotacién, y al eje de oscilaoién un movi—

miento de avence dirigldo perpendicularmente con relacién a ls

mesa a atacar.

i 29;-4Aparato, gegfin 1la reivindiocacibn 12) ocaracterizado

por el hecho de qgue los dos movimientos de rotaoién y de oscila—

. 61én son comunicados al ftil por una misma fuente de energia.

38 - Aparato,-segﬁn las reivindiocaciones 1 y 2, caracteri-—
zado por el hecho de que el mando del 4til yara los dos movimien—
tos de rotecidn y de oscileoién se e#eofﬁa por intermedio de
transmisiéhes_de friccién. | ’

4e,~ Aparato, seglin las reivindicaciones precedentes,'oa-A
racterizado por el hecho de que lg inversién de sentido del movie

miento oscilatorio es obtenido autométicamente per el avance del

" eJe alrededor del cuasl sé efectfian las oscilaciones.

68 ,~ Aparato, segfin las reivindicaciones precedentes, ocarag
terizado por el hecho de que el avence del eje de las oscilacio-

nes es obtenido por la rotacidn de un volante correspondiendoc el

. avanece entre dos pesadas consecutivas.

68 .~ Aperato, segfin las reivindiceciones precé&entes; ca-
racterizado‘por ei hecho de gue el fitil rofativo y los disposi—"
tivos de mando automético del migmo estAn montados sobre un sopor-
te oscilante, y eato de tal manera que los dispositivos de ﬁgn&o
forman, totelmente o en parte, un. contrapeso para el dtil y 91',

soporte del mismo, y, eventualmente, pare el resto del dispoaiti—‘

‘vo de mendo.
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e - Ajaratd, segfin las reivindiocaciones precedentes,
caracterizado por el hecho de que el motor de arrastre del ﬁtii
girs continunemente y siempre en el mismo sentido.

8é¢,- Aparato, pezlin las reivindicasciones prece.d,e‘ntes;
caracterizadoc por el hecho de que el didmetro del circulo de
ataque del 4til es superior & la altore del soporte del mismo.
cuya anchura puede ser cuslguiers. '
| 98, Aparato paralla perforaeién'de loe materiales de mi~-
nes, ceanteras, u.btros.

Sean cuales fuerenm las oircunstancias gque conocurran con
ls, esenqiélidad del objeto de la patente dé invencidén desorita. ;

Consta la preéente Memoria descripfiva de aﬂhg,pégiﬁas
folledaeg y méoanografiada3~por unas sola cara y ve acompafleds

-de dibujos avlerativos en dos hojas,

Barcelona, 27 de Junio de 1.948

Do 8.
ey
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