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cida en ﬁtvidaberg, Suecla, por:

"UNA MEJORA BN MAQUINAS DE CALCULAR™, |
~-0=-0=0-0-0=0=0=0=0=-0-0=-0=0-0=

#ste invento se refiere a mdquinas de cal-
cular en las cuales la colocacidn de los diferentes numeros
se efectda seleccionando distintosvengranajes (relaciones
de transmisidn) entre un drocl movido a mano o mecdnicamente

¥ las rusdas numéricas del registrador; el invento se carac-

teriza principalments porgue cada denominacidén del actuador
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tisne . uns -rusda dentada ds colocacidn o posicidn, que coope-

ra con el actuador y en la colocacidn de los numerocs (parti-
dag) gira sobrg rusdas © cilindros dsntados Gigpuestos en
ggris que répresentaﬂ difersntes raslacionss de transmisidn
hasta una posicidn en que s8 mantisne, el engranaje con
aquella de las rusdas © cilindros dentados que corresponds
&l numero puasto on 1a denominacidn en cuestidn.

Una realizacidén preferida del invento ss des-
eribiréd abora en detalle an relacidn con los dibujos adjun-
tos, sn los cualse la figura 1 musstra una vista sn psrspec~
tiva del agregado de mando de una mdquina de calcular segun
ol invento, habidndose reprssentado los elemsntos propara-
dos axialmente en gracia a la claridad. La figura Z musstra
ﬁns vista de extromo de una méquing ds calcular segun el
invento, con una de las paredss lataralas‘quitéda; gl re-
gistro proplamente dicho se indica en i1ineas de puntos
¥y trazos, y puade, pPoOr ejemple, construlrse con arregle
s la patente nimero 183,986, la ifigura I mus stra uca vista
de extremo en corte dade por sl planc IIT~1II ae la figura
1. La tfigura 4 musstra uia vista de axtrsemo del mscanismo
4ol engrenaje del agregado as mando de la mdquina y la tigu-
ra 5 una visea posterior dsl mismo dispositivo, La rigura o
es una vista de exiremo de un aetalle del agrsgado de la
rigura 5 y se repressnta en corte uado por la linea VI-VI
de la figura 5. ke figura 7 es una vista trasera, Gesarrclla-
da en un plano con arreglo a la 1{nes de visidn VII-VII de
la figura 4 {y a consecnencia del desarrollo en un plano,

algunas ruedas dentac.s se representan como eremalleras).
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La figura € muestra una vista de extremo en detalle de
ciertos slsmentos del sgrsgzado de mando‘y la figura 9 es
un corte dado por la linsa IX-IL Ge la <igura &,

La realizacidn de la midquina de calcular
representada se coustruye para sl llamado "cdlculc de atajo®
Vs come s& dice arriba, la colocacion de distintos nimeros
{partidas) en la méguina se efecida en principio seleccio-
nande disvinios engranajes entrs u. arbel movido a manc o
mecinicamante ¥ Tusdas dentadss para sl registro propiamente
dicho (el registro de rroductes gus pusds construlirse, por
sjemplo, con arregl:s a la patente nimsro 183.986L‘Las relz-
clones de eungranaje se calculan ds mansra que durants una
revolucidn de cicla cemplsto (un golps de la miquins) las
rnedas motrices giran un numaro de aisntes (pasos) para el
juego ds numeros, como S8 Ve an la siguisnte tabla:

Juego de numsros 01 234567E€ 9
numsro de disntes © Orleitde4e5=deGminl

Para transierir debidamente la partida al
reglstro, es en estas circunstancias necesario gue cada nu-
mero se registrs en la direccidn menos, aumentandose en
una unidad el nimerc de la denominacion mds alta signiente.
51, por ejemplo, se coloca el numsro ¢ se transferird al
regletro como - 4 + 1 x 10 = 6., D8 igual manera el nimsro
9999 ss transtflere como - 1 & 1 X 10000 = 9999, etec.

¢ada una de las ruedss motricss 15 para el
registro va montada {véuse sspsclalmente la rignra 1) en un

cojinsts 63, sujetc wutrs Gos dlscos da gufa 64, idemds un
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segmento éolooador 65 va montado en el cojinete 63, y esté
provisto de once espacios interdentales 0 musscas 6ba a lo
largo de su periferia. sl oubo del segmento 65 estd contigu-
rado como uns rueds dentada 66, sl segmento 65 se sujeta una
chaveta sobre lz cual va montada una rueda dentada 68, que
estd en engranaje permanente oon una rueda motriz 15 y se
museve como una rueda satélite alrededor de la rueda motriz
15 &l girar el segmento 6&. ‘ |

Los cojinetes 63 y los dlscos de guia 64 van
montados en un tubo 69, qus a su vez va montado en forma desa-
plazable en un £rbol 70, Los miembros se mantienen en su si-
tio por uns tuerca 71 (figura Zj.

Losg discos de guia 64 no pueden girar porque
se 1o implde una barra de gula 7% montada entre las paredes
extremas de la mdquina, Una barra 73 va sujeta entre dos
discos de gula exteriores. '

ilrededor del drbol 70 van montados cdntrica-
mente nusve ollindros dentados 74~82 y sus posicionss asi
como las de las dos barras 7z y 73 se seleccionan de mansra
gue cuando gira el segmento colocador 65, la rueda dentada
68 rueda sobre los cllindros dentados y las barras, hacisndo
as{ girar la rueda dentadaa 15,

En un drbol 83 que va montado en las paredes
extremas de las méguinas, van dispusstos dos brazos £4, cada
uno de ellos cerca de cada pured, Eos brazos gufan un &rbol
85 que tiene en lcs extremos chavetas 85a dispuestas excéntri~
camente y guiadas por una parte en raunuras verticales de la

pared izgquierda de la miquina, y por otra en una ranulra 86a

- b -
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de una placa de soporte B6.

tna barra de blogquec 88 va sujeta a dos miem~
bros de extremo 87, Astos miembros van montedos con desliza-
miento en el 4rbol 85, van gulados en sentido axial por el
tubo 69, situados entre lcs dos miembros extremos 87 y que
abraza el 4rbol 70. #l drbol 85 es guiado en gentido verti-
cal por ranuras de los brazos 84 y en sentlde hor izontal
por la ranurs 86a de la placa de §0porte y por la correspon~
diente ranura en la pared lzguierda de la maquina por meilo
ge las chavetas excsntricas Bb5a.

Bajando los brazos 84, la barra de blogueo 8E

. se pons en posicidn bloqueadora, ¥y luego el drbol B5 Dbaja

1a barra de blogqueo BE a wna de las muescas 65& de los seg~
mentos colocadores, manteniendo asi dichos segmentos en su
posicién como se acaba de declr. |

in 1a overacidn de colocacidn las rusdas den-
tadas 66 son movidas por cremalleras &9, guladas lateralmente
por los segmentos ocolocadores 65 y los discos de guia 647
por ramuras de una barra de guia 90 (figura 2). in dngulo
recto con ellos las cremalleras son guiadas por chavelas 64a
sujetas a los discos ade guia 64 manteniendo las chavatas
1as cremalleras 89 en engranaje ocon las ruedas dentadas 66.
idemds las cremalleras 89 van guiadas por un drbol 91 al |
gque s puede hacer tomar uca posicion superior, representada
en 1ineas de purtos y trazos en la figura 2§ otra inferior,
representads de ‘trazos llenos en la misma figura. Cuando .,
@l 4rbol 91 estd en su posicidn més 5aja la cremsllera &9

estd, por su serie inferior de espaclos interdentales. 89a,

-5 -
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en engranajeé cor ganchos ds transiferencia 9z, que van mon~
$ados en un arbol 93 y gulados en direccidén axial por miem=-
bros ae guia 90.

&n cada gancho de transferencia un brazo: 94
va montado pars oscllar alrededor de una chavets 95, wl brazo
94 tiene también otra cheveta 96, gulada en una ranura en
forma de S 89b de la cremsllera B89 de la danominacién infe-
rior siguisnte.

Tn rotor de transferencia va dispuesto debajo
de los brazos 94, y comprende un drbol 97, montado en las
paredes extremes dge la maquina, y sobre el cual va dispuesto
an miembro de transrerencia 98 de forma helicoidal como una
escalera de caracol.

Tma barra de blogueo 105 va montada en forma
desplazable en el mencionado miembro de guia 90: en la posi-
cién representads en la Ifigura z la barras de blogueo es des-
plazable en el sentido de la flecha. &1 la nosicidn represen-
tada en la figura ¥ dicha barra se inserta en una ranura 928
de los ganchos de transferencla 92 ploquesndose asi estos
ganchos, La boca de la ranura 92 estd confipgurada para formar
partes de curvas 920,

tn drbol 106 psss por un orificio de los bra-
zos 94, y forma pn miembro de detencidén del movimisnto de
1lcs brazos hacia wrriba, £ arbel 106 puede tanbién levantar-
se o bajarse junte con el &rbol Sl.

Los miembros sujetos al tubo 69 junto con lus
cremallsras 89 y leos miembros 90 y 92-98 y las partes 106 ¥

106,'formén an earre movible (cuyo bastidor no ge representa)

w O -
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y dicho carro se desliza sobre log drboles 70 y 91. E1 ca~
rro puede, oon praferencia, moverse a pasos por megdio de
dispositivos similares a los aescritos en la Patente sueca
nimero 106.758,

5l dalspositivo colocador de la méquina puede
construirse de manera discreclonal ¥ sdecuada. La tigura 2
muestra un dispositivo colocador gue comprende varillag ©
dlavijas 99 colocadoras de ndmeros. Las varillas corren ’
sobre un érbol 100 ¥ sobre una varilla 101 y se bloguean en

1a posicidn colocada por medio de un miembro de blogueo 102

' montado en un arbol 103, #1 mismbro de blogueo &8 acclornaao

por un resorte 104.

| Después de poner un nimero por medic de las
varillas de colocacidn, los 4rboles 91 y 106 se levanian
a sus posicionss.superiores, y lusgo el exxremo'doblado Ge
1a varilla colocadora ant;a en engranaje con unc de leos
egpacios interdentales de la rueda superior &9¢ de la co-
rrespondisente cremallera 89, = este movimiento 8l gancho
de transierencia 95 se zala de su espacio interdental 89%a.

La varilla 101, que corre &n ranuras deklas

paredes extremas de l& méguina, se vuelve luego el la dai-
receidn mercads por una rlecha en la figura 2 y luego $ira
de todas las varillas o clavijas colocadoras hacia atrds
nasta sus posiclonss de partida. Luego cada cremalle!é 89
se mueve en la misma digtancia gus 8Su corresponciente va-
rilla colccadora a la cual estd sujeta, haclendo glrar as{
6l correspondisnte gegmento colocador 65 tanto que, si por

ejemplo se ha puesto el rdmero 767 en la varilla colocadora

-7 -
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la rueda dentaca 68 entre en engranaje con el cilindro den-
tado 79 gue representa el valor numérico "6¥,

La barra 105 se desplaza ahora a la posicidn
de la figura &, bloqueando asi loas ganchos 92, y luego los
drboles 91 y 106 e bajan a sus posiciones inferiores. Un
espacio interdental 89a de la hilera inferior de dientes de
la oremallera 69 gueda ahora engranado con el gancho 9z, oo~
rrespondiente a dicha coremallera, ahora la barra de blogueo
105 se mueve en la direccidn de la flecha de la figura 2,
zafando los ganchos 92, Lstas cremalleras, gue representan
log numeros 1-5 mantendran ahora sus correspondisntes brazos
94 en la posicidn representada de trazos llenos en la figura
Z, al paso gue lag cremalleras gué representan los nimeros
6=9 mantendran sus irazos en la posicidn reprasentada por
1{neas de puntos y trazos,

El rotor 97-98 se hace girar una vuslta en el
gentido de la flecha representada en la figura <., iodos los
brazos 94 que ya se han bajado o han sido bajados durante la
trangferencia ahora se levantan. Como 1a chavata 96 va gulada
en la ranura 89b de la cremallera 89 este levantamiento hard
moverse el gancho de transferencia 9< en el sentido de las
agujas del relcj., zste moviniento de columpios es de tal
extensidn gue la cremallera correspondisnte 89 se desplaza
un paso {un diente) en la direccion de sumar, esto es, gue 6l
valor numérico colocado en la oremallera aumenta una unidad.
Durante el movimiento los brazos 94 gusdan blogqueados por la
chaveta 96 en la ranura de curva correspondiente a 89p y en-

4re €1 voter de trausfersncia 97, 98 y el 4rbol de detencion

- 8 -
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106, 21 gancho de transferencia 92 se mantiene shora bloguea~
do en cada upa de las dos posicionss, gue 8se deter;inan poxr
ol hecho ds la chaveta 96 esté en la porcidn slta o baja de
la ranura (de leva) de curva.

#l rotor e transferencia 97-98 tiene una su-
perficie de forma helicoidal, como esocalera de caracol, y estd

dispuesto de manera que 1a +transferencia se completa -en una

dendminscién antes gue empiece la transtferencia a la siguian-

te denominacidén superior; gsto tisne por objsto disminnir lass
tensiones que ce otro modo se producirian en unu serie de
sransferencia segin el sigulente ejemplo:

sl el valor 55556 se ha transferido deade las
varillas colocadoras 99 a las eremalleras 89, todos los bra-
708 94, salvo el primero, gue representa el valor numérico

-+
46" gg levantan, Sucesivamente al avanzar la transfersncia,

~1as cremalleras se mueven a la posicidén "6", Los brazos 94

se bajan y luego son inmediatamente elevados por el rotor
de transferencia; la eremallera sigulente se mueve ahora a
la posicion g @te, sn este ¢ jemplo particular, los seg-
mentos colocadores 65 y las cremalleras 89 toman las posi-
clones sigulsntes, después de hecha la transferencia:
Posicidn numérica de la varilla colocadora: 55556
Posicidn numérica del segmsnto ecolocador: 1,66666
jientras el valor numérico se transiliere de
las varillas éolocadoras a lass cremalleras y durante la ope-
racién de transrerencia, la barra de blcgueo 88 se eleva ¥
no bloguea los segmentos colocadores, Cuando la transferencia

se completa en cada denominacidn, todos los brazos 94 y los

- O -
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ganchos 92 gquedan bleogqueados sn un pequefioc sector de la revo-
lucidn del rotor de tramnsterencia, esto es, un momento antes
de terminar un ciclo complete. sntre tanto, la barra de blo-
quao 88 se baja de manera 4ue los segmentos y cremalleras son
blcqueados por la barra 88 cuando el rotor de transfersncia
ha terminade un ciclo completo. y llega de nueve & su pesicidn
de Treposo.

Lags cremallseras 89 se aespejan por medio de
un dlepositivo (no representado) que las vuelve a su posicion
cero. &n esta operacidn los ganchos de transmisidn 92 osci-
lan contra las agujas del reloj. La barra de bloguso 88 sgs
levanta durante la operacien de despejo, pero terminaiz la
misma, la barra vuelve a bloguear los segmentos 65,

“odos los segmenios en.pOSiciéﬁ cero tienen
sug ruedas 68 bloqueadas por la barra 72. Los segmenios que
se pusleron en sl mimero 9, y por transisrencia &ésde la
denominacidn inferior siguiente han recibido un valor adicio=-
nzl de una unidad, toman una posicidon en la cual sus ruedas
68 son blogqueadas por la barra 73.

cuandd las ruedas de transmisidn 12 se haven
rodar para engranar con las ruedas motrices 15, el drbol 85
gira simultdneamente media revolucidén., Los miembros de guia
§7-88 oscilan ahora en el sentido de las agujas del relo}
alrededor del drbel 70 (véase espsclalmente figura 1} y hace
girar los segmentos colocadores 65 con las rusdas dentadas
68, Las ruedas que en sus dlentes exteriores estdn bloqpsa-
das por lvs cilindros dentados 74-82 o por las barras de blo-

queo 72, 73, hacen glrar las ruedas motrices de tal manera

w 10
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gque puando ruedan en engranajey un diunte dgla rueda de
transmisidén 12 mida a un espacio interdental corresponaiente
de la runeda motriz 15,

Ios mienbros prinéipales del agregado motor
son los nueve cilindros dentados 74-82 arriba citadosa, gue
van montados céntricamente en el drbol 70 (figuras 1, 2 7
3) en la pared final lzquierda y en la placa de soporte E6,
conqctéda ri{gidamente con la pared extrema derecha de la
maguina.

imrante el procsso de cdleulo los cilindros
dentados son mevidos continvamente a una velocidad gue co~
rresponde al siguiente mimero de alentes por ciclo de fun-

cionanmisnto
g&;indro dentado nt 74 75 76 V7 T8 79 80 6l 82

N2 de dientes por ci-
alo de operacion 41l 229 39 bdedemibmed=wg=-1

gn la realizacidn representada,.. estas va-
riazs relacionss de engranaje se consiguen de la siguiente
manera (flguras 4-7):

cada uno Ge los cllindros dentados 74~63 es-
td provisto en uno d&e sus extremos de una rusda dentada 107~
115, estando el cilindro 74 cons ctade con la rueda dentada 107,
el 75 éon la ;08, el 76 con la 109 etc. La rueda dentada 107
egtd en engranzaje constante con una ruseda dentada 116, consec~
tada rigidamente con otra de igual clase 1l7. ssta rueda 117
eats en engranaje permansnte con las ruedas demtadas 108-111
consctadas r{gidamente con cilindros dentados corregpondien-
tes 75-78, v

Las ruedas dentadas 112-114 conectadas rigida-
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mente con los cilindros dentados 79~-81l, estdn en engranaje
permanente con una rueda dentada 119, sujeta rigldements =&
otra rueda dentada 1lB, gus a su vez engrana con la 115, co~
nectada con el cilindre dentado 82,
| Al eilindrc dentado 78 van sujetas la rusda
dentada 111 y otra adicional 121 (figura 5) estando la rueda
dentada 121 en engranzje con una rueda deniada correspcondien-
te 122 consctada con el cilindro dentado 79 y por tanito tam-
bién con la rueda dentads 112, |

Las series de ruedas dentadas, 116, 117 y 118,
119 van montadas en un rpol comin 10.

50 la realizacidn repressntada, cada una de
lag ruedas dentadas 116, 117, . 118, 119, tiene sesenta (60)
aientes, y las ruedas 107 y 115 tienen igual nimero de ellos,
Ias ruedas 106,109,110,111,112,113 y 114 en su orden res-
pective tienen lcs sigulentes numeros de dlentes: 20,20,15,
12,15,20,30. #nalmente la rueda 121 tiene 16 dlentes y la
1z& tiens 20.

i1 movimiento motor (a mano o por una fusrza)
es suministrado al &rbol del cilindro Gentado 78 que para cada
ciclo de funcionsmiente (revolucidn total de la mdquina gi-
ra media revolucién). Cuando los nﬁmero; de dientes son como
se@ mencionan arriba, las rmedas 116-115 tienen que girar 1/10
de vuelta por ciclo completo de la maguina (registro) y esto
se aplica tambien a las ruedas 116~119, las cuales, sin em-
bargo, giran en sentido opussto, I8 también evidente que les
cilindros dentades 74~7¢ tiemsn guse girar respectivamente

1/10,2/10,3/10,4/10 y 5/10 vuelta por ciclo completo de la
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miguina (registro). Ics cilindros dentados 79-6z tlensu que
girar respectivamente 4/10,3/10,2/10 y 1/10 de revolucidn en
sentido opuesto. domo la opsracidn de colocacidn de las rue-
das dentadas colocadoras 68 han de girar sobre las superfi-
cieg dentadas de los cilindros dentados, estos cilindros den-
tades deben sujetarse‘seguramente en uns posicidn de descanso
fija. @sto se hace con ayuda de un dispositivo amortiguador
(figuras 8,9). sste dispositivo comprende dos discos amor-
tiguadores 123 y 124 conectados aldsticamente con el Tespac-
tivo grupo de ruvedas dentadas 116, 117, 118 y 119, @sta co-
nexidn eldstica consiste en dos resortes amortiguadores 125,
126, uwno de los cuales (1z5) estd dispuesto en un rebajoe 117a
de la rusda dentada 117, ¥ el‘otro (126} en un rebajo corres-
pondiente 119a de la rueda dentada 119, Los extremos opuestos
devlcs resortes 125-146 son planos y descansan en 1os bordes
de los respectives rebajos 117k ¥ 119b. Unas chavetas 127,
conectadas rigidamente con los discos amorilguadores 123, l:a4
respectivamente, topan también contra los extramos planos de
log resortes. &l dispositive eldstico permite gus los discos
amortignadores 123-124 oscllen en cierto dngulo en relacidn
con sus correspondientes grupos de ruedas, angulo que es de~-
terminado por el témaﬁo de lcs rebajos 1172 y 119a, respec-
tivamente. .- ‘ |
' La periferia de los discos amortiguadores es-
té¢ contigurada para ¢gue iorme diez dientes ds dstencidn, ¥y
como lés grupos de ruedas dentaaas 116-117 y 118-119 giran
1/10 de vuelta por cada cicle cdmpleto de la miquina, la

distancia entre dos disntes de dgetencidn corresponden & un

- 13 =
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clalo completo de la maquina., Dos mismbros sujethdores en U
128 y 129, montados en una chaveta fija 130 cooperan con di-
chod dlentes de detencidn, Los miembros sujetadores tiensn
superficies de choque lzBa y lz9a que oooiae:ran con @l disco
amortiguador 123, y de otras superiioies ds chogne 18D 7 1a9b
gue cooperan con @l disco amortiguador 124, Cuando lcs discos
amortiguadores han sido oogidos (retenidos) por sus regpecti-
vos miembros sujetadores, los cilindres dentados se mantienen
constantemente en una posicidn en la cual uno de los aspacios
interdentales mira al centro del drbol 70.

dsta solicitud que corresponde a la presenta-
da en Suecla el & de Julio de 1947, bajo el ndmero 6079/47,
se acoge a los bensficios del articulo 51 del vigente zsta~-

tuto sobre Propiedad Industrizl,

« Q0= HOTA «(0 =

Los puntos de invencidn propia y mueva gus se
presentan para gue sesn objeio ce esta Patente de Invenmeidn
en uspafis, por VELNDE efios, son lcs siguientes:

19, - Una mejora en migquinas de caleular del
tipo en guse dif;arente‘s nimeros se colocan seleccionando dis-
tintos engramajes (relacionss de transmisidn} entre un dr~
bol movido a mano o mscdnicamente, y las ruedas mméricas
del reglstro: ceam:cte;:izada porque cadia denominacidn del
actuador tiens una rueda dentads colocadora correspondisnte,

Que ocoopera con el actuador, y en la colocacidn de los mi-
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meros (partidas) rusda sobrs roedas 0 cilindros dentados dis-

i

puastas en serie gue representan distintas relaclones de trans-'

migidn, hasta una posicidn en la cual e mantiens el engranaje
con aguella &e las ruedas 0 cilindros dentados que correspon=
den al numero puesto en la denominacidn en cusstidn. .

25. - Una mejora segin se reivindica en &l
punto 12 caracterizads porque las ruedas © ecilindros dentados
dispuestos en serie van montados céntricamente alrededor de
pn centro de plvote pgrayla rueds dentada colocadore.

30, - Una mejora segun se reivindica eu los
puntos :I.»Q o 29 caracterizada porque las ruedas o cilindros
dentados dispuestos en serie son 9, y representan valores

mméricos de 1 a 9. ¢

%2, - Una mejora segin se reivindiea en los
puntos 12 a 32, caracterizada porque cuatre de las ruedas

o cilindros dentados estdn destinados a tirar en una direc-

cién y 1os otros cinco en la direceidn opuesta para cbtensr, |

el llamado csloulo de atajo.

52, - Una méjora segdn se relvindica en los
puntos &2 y 4%, csracterizada porque las 9 ruedas o cilindros
dentados estdu destinados a seIr movidos a dlferentes velcoi-
iédas, y la velocidad giratorie de cada uno die glloe es pro-
porcionsl al correspondiente valor numérico o a su valor
compl eme ntario respectivanente

60, - Una mejora en maquinas de calcular.

pal y como se ha descrito en la I emoria que
anteceae, repiresentado en leg dibujos que se acompaiian y

con los fines que se han egpecificado.
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Zata Memoria consta ds quince hojas y 1la

prasente escritas por una sola cara.

Hadrid,

Pe i ) |

o - 16 = ’ i
Dé/ o A







ik

P. A
Alberto de Elza



Tty e

CAB0ATA VARTAALI .- L KRIEBOI GET 7A71T.- 1 84 42 9 LI

8§ 8 o

107
79
1718
108
1é
17

7209
7o
o

L ] :
. _ ot

e~ : o

24 %23

-
et
e




Erat: R T e R ]
EEEARE S ONC TR IEER B

- k)

B

o

8

He

"3
1th
75




ey e s vy ey
wni g YAATE Bl e

723
724

N
\Q
0

729 _
I
.J P. A
Alberto de Elzabur
) 726 |____s25
7 N
L
124 "6
179 ~~117

171 23




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



