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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

p&ra una patenta de invención por ve in te  ^años por "PERFECCIONA** 

MIENTOS EN LOS CAMPOS DE VELOCIDADES POR DESVIACION DE CADENA 

. PARA BICICLETAS, TANDEPB Ó SIMILARES" A favor de 'Dop Lucián JDY, 

residente en Dijon (Cote d*Or) (Francia) 38 me de f^ tz .

En lo s  cambioe de velocidades por desviación de cacona 

para b icicle ta s^  tándems d sim ilai-es, existen tes actualmente, un 

tip o  conocido' con e l  nombre de "a doble enroLlaatiento^como e l  

de la  f i g .  1, l le v a  un punto f i j o  I, * que soporta uh eje de 

. balanceo sobre e l que o s c ila  un bAancin ¿  , que lle v a  en cada ' 

extremo un piñón d ru le ta  tensera j¡¡.

Esta tipo desviador de cadena presenta notablemente e l  inconve-- 

niente de complicar e l  desmontaje da la  rueda trasera portadora 

de lo s pidones: escalónanos, y e l  de que la  tensión de la  cadena 

v a r ia  con e l diámetro del piE.cn engranado, lo  .que provoca una 

tensión desigual sobre la  cadena y  una diferen cia  en e l  rendimien­

to del 'd isp o sitivo  -según, la* velocidad, u tiliz a d a *

Para e v ita r  "estos inconvenientes, se ha ideado unos 

.perfeccionamientos' que f a c i l i t a n  e l  medio da obtener automática­

mente e l  maximun da* enrollamiento de . la  cadena sobre e l piñón 

arrastrado. - *

Pam e l  ^bjeto da estos perfeccionamientos,' sin  no

obstante lim ita rle s  en e l  dibujo adjunto;
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L¿ i'ig .l representa esquem áticamente y a pequeña escala- .el 

dispositivo desviador, conocido, de doble engollamiento en a l cual 

e l  "balancia, y sus ru letas oscilan sobra un punto f i j o  para asegu­

ra r  l a  tensión de la  cadena..

La í'ig . <1 representa esquemáticamente y en v ista  exterior  

la  rea lización  'según los perfecciop.amíentos, estaníio sus órganos 

e n 'la  posición en la  m al la  cad^3.a está engranada con el piñón 

pequeño, as decir en gran velocidad.

La f ig .  3 representa esquemáticamente y en v is ta  exterior " 

la  realización  según los perfeccionamientos, e s ta c o  lo s orgSnos 

en la  posición, en -la  cual la  cadena está engranada*con e l  piñón 

de mayor diámetro es decir en pequeña velocidad.

La f ig *  4 representa una v is ta  de p e r f i l  exterio r y esquemá­

tico  correspondiente a la  fig *  2. '

La f ig .  5 representa esquemáticamente una variante de rea liz a ­

ción por medio d^m balancín de brazos desigualas.

La f ig *  6 representa un corte parc ia l da la  unión del resorte 

de tensión del brazo móvil.

n i cambio de, velocidades establecido según los* perfeccionamien 

tos consiste áséncialménte^.en un balancín 4 que está so lic itado  

en su desplazamiento transversal por un dispositivo de vaivén 

de un tipo conocido, igualmente pivote en_^¡?ara asegurar, ĉ . una 

parte con la  ru leta  un enrollamiento suficiente ^  la  cadena _6 . 

sobra e l piñón y asegurar por otra parte , con la  ru leta  ¿  

cierta  tensión del trozo f lo jo  da la  cadena 8̂ .

E l e je  6 est¡^Llevado por ún. brazo móvil 9 que oscila  sobre 

ud tom illo , escuadrado 10 , fijado  por una tuerca 11 sobre la  

lengüeta f i j a  12 adaptaos ó so lid a ria  da la  pata trasera 1^ d&l 

cuadro. E l t o m il lo  escuadrado 3irve de apoyo l ib r e  a un



to rn illo  ax ia l 14 que se a to rn illa  én su extremo en un tambor 13 

que sirve de apoyo y de ^nrollatíiento a un resorte en e sp ira l 16 

cuyo pequeño terminal f i j o  se introduce en 16 *̂ en e l tambor 13 

y e l  .terminal móvil 16^ viene a apoyarse sobre.' e l  brazo móvil 9*

Realizada asi ésta parte es f á c i l  comprender que para e l regla­

je  da la  tensión del.resorte  en espiral* l6 , bastará hacer g ira r  e l  

to rn illo  ax ia l 14 para obtener la 'ro tac ión  del tambor y por 

consecuencia actuar por torsión  sobreseí resorte en esp ira l 16 ; 

esto sin bloquear e l  brazo móvil j? que sostiene e l  balancín 4 que 

Queda lib re  sobre 'e l t o m il lo  escus.dra&3 10.

Este resorte en e sp ira l l6  actúa por consiguiente, en e l  

sentido de la  fecha F, es decir tensando e l brazo móvil j?, de 

adelanta atyás.

Por su parte e l balancín 4 está so lic itado  en su balanceo  ̂

según la  f ia  cha F̂ *, por la  acción de un resorte, en esp ira l cónica 

1?, del cual un extremo está, enganchado a l  balancín 4 y e l  otro  

a l extremo móvil estando el conjunto soportado por e l e je  hueco 

6, que permite e l mando por cadeneta y cable 153 , cuya vaina Ronden  ̂

se apoya sobre Qus forma e l  punto f i j o  del.mando a distancia.

E l punto de pivo-tamiento del brazo móvil $ forma por consif
%

guíente un eje par-alelo, a l  e je  de la  rueda trasera que lle v a  , 

lo s  piñones escalonados y puede hasta confundirse con e l la .  En e l  

casó contrario, y..como se representa en la s  figu ras 2 — 3 4 —,

dicho eje le .a s  vecino y s e 'f i j a  a la  pata trasera i 3 .de! cuadro 

por una lengüeta f i j a  como la  12 de un. tipo ^conocido.

Se comprende, por solo que el reg la je  de 1$. tensión respec­

t iv a  e independiente de ios resortes 16 - ' l ?  lib re s  sobre sus 

.apoyos 10.y .6, asegurando e l  resorte e sp ira l l g , l a  relación d^l 

balancín 4 sobre su  e je  hueco permite obtener e l resultado
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leseado, es decir la  tensión da la  cadena 8- s i  sa aumenta la  

tensión del resorte en espinal 16 con relación al resorte espi­

r a l  cónico 1̂ . 6 inversamente, se obtiene una reducion d- la  

tensión de la  cadena 8_, y un aumento del arco de .envoltura de 

la  cadena 8 sobre al- -piñón engranado, s i  se alimenta la  tensión  

¿el resorte e sp ira l cónico 1]̂  con relación a la  del resorte espi­

r a l  16 .

Este reg la je  pueda obtenerse por construcción combinando,por 

ejemplo, la s  longitudes respectivas de lo s brazos de palanca 

considerados -(b razo s  del ba lancín )- por orientación da estos 

brazos a l  uno con relación  a l otro, por la  longitud de estos ' 

brazos que pueden ser iguales ó no por la  longitud del brazo 

móvil j? por e l  ángulo de enganche de los resortes, y por e l  

diámetro y calidad del alambre y del m aterial empleado, con a l 

f in  de acercar*se e l  máximum a l resultado deseado. Igualmente ae 

preven reg la jes  de tensión para los resortes 16 y 1? por medios

conocidos ta les  como to rn illo s  de regulación, terminal f i jo ,
en --

enganchandose/muescas ó almenas, e tc . sin  d i fe r i r  de las  carac­

te r ís t ic a s  esenciales de la  invención..

En resumen, modificando la  tensión del resorte en e sp ira l * 

12 se ve claramente que se modifica a voluntad la  tensión sobre 

e l  trozo f lo jo  de la  cadena 8. '

Y modificando la  tensión del/ resorte l6 ae modifica e l  

arco da envoltura.de la  cadena 8 sobre e l piñón engranado.

Este reg la je  es muy importante cuando se emplean pigonas de * 

muy pequeño diámetro.,Lá combinación de estos dos reg la jes  de 

tensión permite por consiguiente a l usuario, obtener una 

"Blandura" su fic iente de la  cadena _8 sin  exponerse a l salto  

accidental de la  misma, y todo e l lo  ni obtener un arco de
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. envoltura su ficiente para ev itar a l a  cafdena. 8̂ e l ' "hacer cascada" a l 

sa lta r  sobre los.d ientes cuando se u t i l iz a  los piRonea de pequeño 

diámetro!

En una variante según la  f ig *  se ha previsto un balancín  

110 2J¡L ^  brazos desiguales cuyo punto de oscilación  2 sobre e l  brazo

móvil esta colocado de ta l forma que l a  tensión según la  fl&cha 

provoca por s i misma la  envoltura de la  cadena 8" ;̂ estando la  

, ru leta  20 presionada por la  reacción de la  ru leta 21, lo  que permite

suprimir e l  resorte esp ira l cónico 3J? ó reducir su trabajo  completán­

dolo.

Con estas disposiciones se fa c i l i t a  e l  desmontaje de la  rueda 

trasera, ya que cuándo se t ir a  de e lla  hacia adelante;, e l brazo 

móvil j?. so lic itado por su resorte en esp ira l, se inclina hácia atrás, 

lo  que desprende a s i e l  mecanismo, y mantiene la  cadena 8*̂* en su 

120 s it io  dispuesta para su montaje.

Las otras partes no descritas ó no representadas en detalle  

no sufren modificación. , .

Esta so lic itu d .se  acoge ^Los beneficios del articu lo  103 de 

l a  vigente hay de Propiedad Industria l por corresponder a la  presen- 

125 tada en Francia bajo e l n.s 915.139 de fecha 23 de Septiembre de 1945 

a l  amparo de la  Moratoria del 23 de Febrero de 1948. .

n o z .A

Sendeclara de novedad y de propia invención del so lic itan te  e l  objeto 

áa la  presante so lic itu d  de patenta, con la s  siguientes

R a i  v i  n d i  c a c i  o n a s

130 1--* Párfaccionamiantes en lo s c a b io s  de velocidades por desviación

de cadena oara b ic ic le ta s , tándems ó sim ilares, caracterizados por 

un dispositivo de tensión compensada automática de envoltura máxima 

de l a  cadena sobre e l piñón engranado, por l a  acción combinada y ' 

automática debida a un brazo móvil que osc ila  sobre un punto f i j o
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del cuadró, y que l ie  va en su extremo un balancin*-con jeuletas ó

piñones interludios da guia y de sosten de la  cadena, siendo e l  

brazo moví! y e l  balancín. independí antes, y** estando cada uno

—  ̂ — 43

arrastrado por un resorte de sentid*. :ir replano.—

2+- perfeccionamientos según las.re iv ind icaciones anterioras, 

caracterizados porque la s  dispos^iones antes citadas aseguran una 

envoltura maxima de cada piñón y una tensión suave de la  cadena#

3#- Perfeccionamientos según la s  reivindicaciones anteriores, 

caracterizados por la  rea lización  por balancín de brazos desigua­

le s  con piyotamiento del balancín obtenido por reacción de uno 

de sus brazos, según,la presión recib ida.

4#- Perfeccionamientos según la s  Reivindicaciones anteriores, 

caracterizados por*la  adaptación racional del punto de apoyo f i j o

en e l  e je  de la  rueda trasera ó en su proximidad.
/

5 . -  Perfeccionamientos según la s  reivindicaciones anteriores, 

caracterizados por ía  u tilizac ión  del e je  de oscilación  del balan­

cín para llevar' los,elementos da desplazamiento transversal del

conjunto del balancín y de sus ru letas, que a l desplazarse trans­

versalmente provoca e l desplazamiento de la  cadena, y como conse­

cuencia su presentación .en e l plano del piñón deseado de l a  rdéda. - 

6 . -  Perfeccionamientos según las  reivindicaciones anteriores, ,

caracterizados por la  adaptación a cada elemento de un. resorte  

de sentido y con ramas apropiadas para.provocar su desplazamiento 

según se desee# <*
La patente cuyo p r iv ile g io  de invención se s o lic ita  por veinte 

años para España y sus dominios deberá recaer por " PERFECCIONA­

MIENTOS EN' LOS . CAMBIOS DE VELOCIDADES POR DESVIACION, DE. CADENA 

PARA' - BICICLETAS,;  TANDEMS ó SIMILARES" según* se describe y  r e iü n -  

dipa en la  presenta memoria que consta , da sa is  hojas fo liadas y
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mecanografiadas por'una so la  cara y se i lu s t r a  con lo s  dibujos 

1&5 que a la  misma se acompañan. . .

, * Madrid^i^ da Junio de l$e-8.

f ü *  Lucían JUi.
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