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Ocurre frecuentemente que las méquinas accionadas por moto-
res eléctricos necesitan unas veces una velocidad constante
¥ otras variable. En ambés casos, hasta la fecha, no se ha
resuelto prédcticamente esta neceeidad; pues lo gue se resuel-
ve algunas veces con rsductores o contfamarchas, es carfsimo
¥ complicado.

A Tesolver éatisfactoriamente este.pzoblema viene nuestro
"Variador de velocidad" que, como vamos & describir, es com-
pletamente sencillo, econdmico y seguro.

la descripcidnry funcionamiento, es el siguiente:

.Bea figura 1‘.; un motor eléctrico -1- que con su polea (2)
y correa (3), de seccién trapezoidal, ataca a la polea (4)
de una méquina o eparato cualquiera. La polea (2) del motor,
es la variadora de velocidad de la correa (3) y, por tanto,
de la polea (4) de la méquina receptora. Para ello dicha polea
del motor conétavde.doe platoe o discos (5), figura 28., don-
de se aloja la correa de seccién trapezoidal (3). Estos pla-
tos estén‘montadéa en un ndcleo (6),‘eh-e1 que se desplazan
axialmente, y el cual va calado en el eje del motor (7) por
una chaveta, y retenidos por dos resortes (8) alojados entre
dichos platos (5) y.loe tapacubos o discos (9) que se fijan
al cubo (8) por unos tornillos (11). EI motor puede ir mon-
tado sobre unos angulares (10), o sobre una placa fundida,

de forma que descensen en unos tirentes-gufa (12), figura 3.,

3105 cuales se fiJan en unos eoportes que pueden ser angula-

res, o tacos cualesquiera, R

Esto sentado, supongamos el motor en marche a una veloci-

dad determinada y que tiene 1a disposicién que indice 1a fi-
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'gura.la.'Si*qﬁerémos“quewel‘aparato-o'méquina acciohada donQ
de va la polea 14), de canal fijJa, aumente de velocidad, acer
caremos el motor hacia dicha méquina y 1a correa abercarfd ma-
yor difmetro y arco en la'polea (8) del motor; ya que al ir
quedando floja la correa, los platos (5), figura 22., se cie-
rran por la accién de los resortes (8), lo que d¢ lugar a que
%omando mayor velbcidad la corres (3) tome también la polea
(4) y la méquina que élla acciona, Por el contrario, si que-
remos que la méquina O'apafato receptor disminuya de veloci-
dad, separaremos el motor de diche mfquina y se producirf el
fendmeno contrario; es decir, que al aumentar la separacién
entre ejes, ocurrird que el arco abrazado por la poles varia-
~dora (2) ser4 menor , e8f como su didmetro} la velocidad de
la correa disminuirf y, por tantb,.también la velocidad an-
gular de l2 méquina receptora.

Ahore bien; para conseguir estos resultados no tenemos mas
que maniobrar el'volénte (13) en un sentido o en otro; el
cual va ligado a un husille (14) que roscéndose en una tuer—
ca (15), fija en un angular o soporte del motor, hace acercar
se o separarse dicho motor de la mﬁquina receptora, eonsiguiq1|
dose los resultados descritos. El motor se traslads resbalan-
do por los tirantes—gufa (12) y a travée de los soporfes del

motor (10), aunque estas gufas pueden ser de hierro fundido

en el soporte de motor y base, y de una seccidn y forma deter-

‘minada.

Cuando la potencia a transmitir sea tal que no es suficien-
te una correa, pueden diqponerse variadores de velocidad mii-
tiples, o sea de dos, tres, cuatro, etc., correas, tal como
se representa en la figura 4%,, donde se ven dos correas (18),
un disco central (17) fiJo en el ndcleo (19), por unc o varios
tornillos, y los platos (18) que van montados en el mismo nd=

cleo'fls),~pero que pueden desplazarse axialmente pera permi-
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tir el acoplamiento de las corress con may or o menor. digmetro

aegﬁn convenga, paTe obtener 1as velocidades deseadaa~ con-
forme se viene diciendo. Como puede verse en JMdicha figura 4o, ,
el nfcleo (19) srrastrae a loe pletos (18).y disco gentral (17)

‘por una chaveta (20), y este nfclec es arrastrade por una

chaveta (21) calads en el eje del motor_(zé). los discos (23)

retienen los resortes como en el ejemplo'db‘la‘figﬁra L

Vcierran el conjunto ¥ también son arrastrados ‘por el nﬁcleo,

por unos tornillos.

NOT A= .

lo8 puntos ¢3 1nvenci5n'que ge presentan para que sean ob-
Jeto de este Patente de Iﬁvénc16n en Eépaﬁa, por veinte afios,
son los siguientess

1°.~ Un variador de velocidad aplicable & motores eléctri-

cos; combinado con el desplazamiento de los nismos, que cons-

ta de dos platos o discos enfrentados, constituyendo una po=

lea de cangl, donde se aloja una correa de seccién trapezoi-
dsl; estos platos descansan y giran arrastrados por un midleo
que #a'caladojen el eje de un motor eléctrico.

2% .~ Un variador, como el reivindicado en el punto 1°.,
caracterizado por dos resortes que constantemente empujan

a los platos, que se cierran tanto Como permite la tensién

~de la corres, la cusl sube o bajs por las paredes de dichos

‘platos, que tienen la misma inclinaciSn que la correa, con

lo que &l tomsaT meyor o menor difmetro, la velocidad de la

>correa-aﬁmenfa o disminuyeiy,,por tanto, tembién la velocidad

engular de 1a polea réceptora y 1a mfquina o aparato que &s-
ta accione.

80.- Un variador, segﬁn los puntos 1° y 3°%., caracterize=

‘do por dos plates frontales que yendo fijos en el nficleo, Te-

tienen los resortes, cierran el conjunto del aparato , giran-
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do como unafﬁoiea entera.

4%.- Un variador‘de velocidad, como el reivindlcado en los
puntos anteriores, caracterizado pofque efectfa el desplaza-
miento y fijacidéy del motoz, qﬁe, acercépdose-o separéndose
del eje de lavméquina‘ oapé.rato conducido, tiende a aflojarse
o atirantarse la correa, tomendo mayor o menor difmetro y ar-
co abrazado en la polea variadora del motor, lo que hace po-
sible el aumento o disminucidn de la velocidad de la correa,
¥y, por tanto, de la méquine o aparato receptor.

§°,- Un variddor,‘éegﬁn el punto 4°., caracterizado porque
consiste en un volante , husillo y tuerca enlazado entre el
z8calo o soporte del motor y la base o fundamento del conjune
tb, 108 cualee llevan unas gufas pars permitir los desplaze-
mientos. | |

'8°.~ Por los mismos puntos anteriores, pero para‘vawriedores.

de dos o més correas, y que consiste en que se fijen a loe né-

cleos discoe con dos asientos para correa, y & los dos lados
se montan otros discoe gque se desplazén axialmente,kpara con-
seguir los resultadoe resefiados y como se indican en la figura
cuarta. ' :

76.~ "UN VARIADOR DE VELOGIDAD APLICABLE A MOTORES ELEQTRI-
CO8, COMBINADO CON EL DESPLAZAMIENTO DE LOS MISMOS®, todo tal
Y conforme se describe en la presente memoria descriptiva, la
cuallconsta de 118 1fneas y a tftulo de ejemplo se representa
en los adjuntos dibujos. . \.
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