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P ra  una paten te de invención , por v e in te  anos, en España ,  a 

fa v o i de Don Lucí en, Charles E ippolyte ju y , ciudadano fran có s

s i  dente en DIJON (Cote d'Or) rué de Metz. por "PEEPEC-
CIONihíIEi- pog ^  LOS CAMBIOS 
CADENA".

DB VELOCIDAD POR Dt,SVI ACION DE
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Las cambios de v e lo c id ad  por d e sv iac ió n  de cadena ac tu a l­

mente e x is te n te s  son de dos t ip o s ,  de sim ple en rollam ien to , y 

da doble en ro llam ien to .

Los t ip o s  de en rollam ien to  sim ple tien en  e l  inconveniente

de que no perm iten mós que una sep arac ió n  muy lim ita d a  de lo s 

en gran ajes y un r e g la je  de le  lo n g itu d  de l a  cadena muy p r e c is a .  

S i no se  observan e s t a s  con dicion as se  produce una f a l t a  da en­

ro llam ien to  sobre lo s  en gran a je s pequeños, lo  cu ál provoca chas­

quidos, formando Cascada l a  cadena sobre l o s  d ien ta s del pinon.

Los t ip o s  de enrollam iento  doble , tien en  como in ooaven ien ­

t e  e l  gran  colgante de l a  cadena (por ejem plo en el momento de 

p a sa r  sobre c a r r e te ra s  em pedradas), e l  reducido rendim iento de­

bido a l  hecho de l a s  dos r u le ta s  siem pre en ten sión , y l a s  d i­

f i c u l t a d e s  de desmontaje de l a  rueda t r a s e r a .

Por co n sig u ien te , se  ha pensado en c re a r  un t ip o  da apara­

to  que obvia e s t o s  in con ven ien tes, lo  que co n stitu y e  e l  ob jeto  

de l a  p resen te  p a te n te .



1 84 242

20

23

30

35

4o

43

A t í t u lo  de ejem plo de r e a l iz a c ió n  no l im it a t iv o ,  e l  apar ar­

to  o b je to  de la  presen te  patente c o n s is te :

En un punto f i j o  I  con re la c ió n  a l  bloque de lo s  piñones 2 

( f i g *  I I I  y IV) Sobre e s te  ¡unto f i j o  p iv o ta  un brazo ten sor 3 

En su  extrem idad móvil í s t e  brazo ta n s r  so p o rta  e l  d isp o s it iv o  

de vaiván  4 y l a  r u le t a  ta n so ra  3* Sobre e l  e je  d e l d isp o s it iv o  

de vaivén  4 , un brazo 6 so p o rta  una segunda r u le t a  ? ,  que pue­

de o s c i l a r  da a t r á s  h ac ia  ad e lan te . Cuando e l  brazo ten sor se  

in c l in a  h a c ia  a t r á s  para  reco ger l a  lo n g itu d  sob ran te  de l a  ca­

dena (cuando se d e sv ía  sobre lo s  piñones pequeños), e l brazo 6 

se  in c l in a  h ac ia  d e lau ta , lo  cual produce v a r io s  e fe c to s .

a )  B s te  movimiento ten sa  por s i  mismo l a  cad na reduciendo 

por con sigu ien te  l a  am plitud del movimiento del brazo ten sor 

(F ig .  V ).

b) Cuando l a  r u le ta  ta n so ra  se in c l in a  h ac ia  a t r a s ( y - 

tien d e  a d ism in uir e l  enrollam iento  sobra lo s  p iñ o n es), l a  ru le ­

t a  an ro llad o ra  7 se  in c l in a  h ac ia  ad elan te  y provoca, por consi­

gu ien te , un enrollam iento suplem entario en lo s  pequeños engrana­

j e s  del piñón mandado, (F ig  V)

c) E ste  movimiento provoca un $nrollam iento  correcto  de lo s  

e slab o n es a l  a p lic a r  l a  o:-.daña con tra  e l  piñón considerado 1-or 

contacto  de la  r u le ta  eB ro llad o ra  7 *

d) ñ l se r  co rrecto  e l  enrollam iento  (segdn  e l  p á rra fo  C), 

se puede emplear un r e s o r te  de ten sió n  muy d á b il ,  funcionando 

tensada l a  cadena autom áticam ente.

e) E sto  perm ite, e l  empleo de cu a lq u ie r  s istem a  de mando 

que da átense l a  cadena, s in  q u e 'ó sta  haga cascada sobra lo s  p i­

ñones (siem pre segón e l  p á rra fo  C)

f  ) P ara lo s  en gran a je s medios y gran d es, e l  brazo ten sor 

se  in c l in a  h ac ia  ad e lan te  ( f i g  iv )  y l a  h o rq u illa  h a c ia  a t r á s ,  

tambión como con un funcionamiento id ó n tico  con sim ple e n ro lla -
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m iento, manteniendo l a  r u le ta  a ju sta d a  l a  cadena en contacto con 

e l  piñón con siderado.

Los e jem plos da r e a l iz a c ió n e s  an tes c ita d o s  1 en alten  obte­

n er lo s  e fe c to s  a , b , c , d ,e , f ,  en conjunto ó separadam ente, segdn 

l a s  n ece sid ad e s, e s t o s  ejem plos no son l im it a t iv o s ,  englobando l a  

paten te  to d as l a s  v a r ia n te s .

A t í t u lo  de ejem plo de r e a l iz a c ió n  (F ig . IV) e l  punto f i ­

jo  I  con su p iv o te  8 perm ite la  o a c ila c ió n  del brazo ten so r 3. 

n i  brazo b e sL a  co n stitu iu o  por dos top es que mantienen l a  cade­

na la te ra ÍM n te  y so p o rta  l a  r u le ta  e n ro llad o ra  7 (debe compren­

derse que pueda u t i l i z a r s e  cu a lq u ie r  o tro  p e r f i l  da tope l a t e r a l ,  

r u le t a s  con gu ia  cadenas, p o le a s , p iñ on es, s in  cambiar en nada 

e l  p r in c ip io  del funcionam iento in d icad o ).

Del e je  de vaivén  (F ig . I I I )  se  t i r a  por una c a d e n illa  9 

con cable y maneta de un t ip o  conocido, haciendo v o lv er  e l  des­

v iad o r  en sen tido  in verso  un r e so r te  an ta g o n ista  10 (pudiendo 

s e r  u t i l iz a d o  cu a lq u ie r  o tro  d is p o s it iv o  de mando del desviador)

La r u le ta  te n se ra  e s t á  s o l i c i t a d a  h ac ia  a t r á s  por e l  re ­

s o r te  de ten sió n  I I ,

La ru le ta  e n ro lla d o ra  se mantiene e n p re sió n  h a c ia  ade­

la n te  por un r e s o r te  (F ig ,  I I I )  Late r e so r te  e s t á  unido por una 

p a rte  a l a  b ie la  6 por una aran d ela  da centrado 13 , p r o v is ta  de 

un o r i f i c io  ó muesca p ara  e l  term in al d e l r e s o r t e ,  por o tr a  par­

t e ,  e l segundo term in al di á s te  r e s o r te  se  engancha en una de 

l a s  muescas ¿e  l a  con tratu erca  12 , fem ando e sto  e l  r e g la je  del 

vaivón  y de l a  aran d ela  de centrado del r e so r te  lo . E sto  p e r­

m ite r e g u la r  la  p re s ió n  a l  gu sto  d e l  u su ario  (debe comprenderse 

por s i  &0I 0 que se puede u t i l i z a r  un r e so r te  de su je c c ló n  f i j a  

determinándose por con stru cción  l a  p re sió n ).

En una v a r ia n te  ,  (F ig , VI y V il)  l a  r u le t a  en ro llad o ra  

e s t á  mantenida en su lu g a r  por un juego de pequeñas b ie la s  14—

75
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^80  15- 16, ideado da t a l  forma qua cu a lq u ie r  movimiento da delante

a a t r á s ,  del brazo te n so r  3 provoca una o sc i la c ió n  de a t r á s  a 

delan te  de l a  r u le t a  e n ro lía d o ra  7* La am plitud r e l a t i v a  de e s to s  

movimientos puede determ inarse por con stru cción , g s e r  regu lad a 

por e l  u su ario  p o r o r ie n ta c ió n  de lo s  b razos de p a lan ca , v a r ia —

^  ción  de lo s  puntos de unión, ó de l a  lo n g itu d  de lo s  b razos de

p a la h c a s ,p o r  cu a lq u ie r  d isp o s it iv o  conocido ( t a l e s  co m o io rifi­

c io s  m ú ltip le s  , p iv o te s  en o r i f i c io s  ovalados con d isp o s it iv o  

da p re s ió n , r e g la je  por t o r n i l lo  y chapa e tc .  ) .

Una segunda v a r ia n te  (F ig .  V III) c o n siste  en obtener l a  

90^_ o sc ila c ió n  de l a  r u le t a  en ro líad o ra  por un cab la o v a r i l l a  17 , 

unido a un punta f i j o  ó actuado p er e l  u su a r io .

La f ig u ra  IX muestr l a  a p lic a c ió n  d'- un cab le  18 que su­

prime l a  ten sió n  d el r e so r te  I I  sobre l a  cadena. E ste  cable se 

ac táa  por e l  u su ario  con l a  ayuda de un d is p o s it iv o  del t ip o  co- 

95 nocido, (maneta por e jem plo).

- Se comprende por s í  só lo  que puede u t i l i z a r s e  cu alq u ier 

o tro  disp s i t iv o  de d esten sió n , dándose Pa forma de a p lic a c ió n  

a n te r i  r  a t í t u lo  de ejem plo no l im it a t iv o .

E s t a  s o l ic i tu d  se acoge a lo s  b e n e f ic io s  del a r t íc u lo  103 
ICO de l a  v igen te  Ley de propiedad  I n d u s t r ia l ,  por corresponder a

l a  p resen tad a  en F ra n c ia  b a jo  e l  numero 462, de fech a 22 de mar­

zo de 1 .944 , a l  amparo del D ecrete de M oratoria d e l 23 de Febre­
ro ¿e  1 .948 .

N O T A

Se d c la r a  de novedad y de p ro p ia  invención  d-1 s o l ic i t a n -  
105 te e l  o b je to  de na p resen te  s o l ic i t u d  de p aten te ,

g u ian te s
con l a s  si-
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R E I  V I N D I  0 A 0 I O N E S

1 .  -  perfeccion am ien tos en lo s  cambios de v e lo c id ad  por des­

v i a d  dn oe cadena, c a ra c te r iz a d o s .p o r  l le v a r  un brazo  te n so r  que 

sop orte  e l  d isp o s it iv o  da vaivén  y l a  r u le ta  te n so ra .

2.  — Perfeccionam ientos en lo s  cambios de v e lo c id a d  por des— 

v ia c id n  de cadena, c a ra c te r iz a d o s  por un brazo o sc ila n te  unido a l  

d is p o s it iv o  de vaivdn  y que l le v a  l a  r u le ta  en ro lrad ora .

3*** P e r fe c c i nam ientos en lo s cambios de v e lo c id a d  por des— 

v ia c id n  de cadena, c a ra c te r iz a d o s  por l l e v a r  lo s  dos b razo s , 

d isp u e sto s  da t a l  su erte  que, cuando e l  brazo ten sor in c l in a  l a  

r u le t a  ta n so ra  h ac ia  a t r á s ,  l a  r u le ta  onról.l f dora 'se  in c lin a  ha­

c ia  ad e lan te , aumentando a s f  l a  am plitud de enrollam iento  de l a  

Cadena sobre lo s  p iron es engranados.

4 .  — P erfeccion am ien tos en lo s  cambios de v e lo c id a d  por ces— 

v ia c id n  de cadena, c a ra c te r iz a d o s  por co n tro la rse  e l  movimiento de 

o sc ila c id n  de l a  r u le ta  en ro llad o r  a por medio de un r e s o r te ,

5 . -  P erfeccionam ientos en lo s  cambios de v e lo c id ad  por des- 

v ia c id n  de cadena, c a ra c te r iz a d o s  por re g u la r se  l a  ten sid n  de re­

s o r te  por l a  in trod u cción  da su term in al en una de l a s  muescas

de l a  co n tratu erca  de f i j a c id n .

6.  -  Perfeccionam ientos en lo s  cambios de v e lo c id ad  por des- 

v ia c id n  de cadena, c a ra c te r iz a d o s  por co n tro la rse  e l  movimiento 

de o sc ila c id n  de l a  r u le ta  en ro llad o ra  p o r medio de un juego de 

p egú elas b i e l a s , d isp u esto  en forma t a l  que todo movimiento 3e os­

c i la c id n  de ad elan te  a a t r á s  del brazo ten so r  provoque e l  movimien­

to  de o sc ila c id n  Ae a t r á s  a ad elan te  de l a  r u le ta  en ro llad o ra .

7 .  — P e r fe c c i onan:lentos en lo s  cambios de v e lo c id ad  por des- 

v ia c id n  de cadena, C arac terizad o s por e l  con tro l d e l movimiento 

de o sc i la c id n  de l a  r u le ta  i-o r la d o ra  p. : naa v a r i l l a  o cab le  , 

único a un punto f i j o  o b ien  mandado por e l  u su a r io .

*
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8. -  P erf eccionam ient' s  en lo s  cambios de v e lo c id ad  por des­

v ia c ió n  de cadena, c a ra c te r iz a d o s  por l a  a p lic a c ió n  a ó s te  aparato  

de cu a lq u ier  d isp o s it iv o  destinado a d ism inuir l a  p re sió n  del re ­

so r te  de ten sió n  sobra l a  cadena.

9. -  perfeccion am ien tos en lo s  cambies de v e lo c id ad  por des­

v ia c ió n  de eadana, C arac ter izad o s por l a  combinación de l a s  ca­

r a c t e r í s t i c a s  an tes c i t a d a s ,  u t i l i z a d a s  con junta o separadamente 

para  l a  con stru cción  de cambios de v e lo c id ad  por d esv ia c ió n  

por cadena.

^/¿y-La p aten te  cuyo p r iv i le g io  se  s o l i c i t a  por v e in te  anos, 

p a ra  España y su s dom inios, deberá re c a e r  p o r" PERFECCICnAMIENTCS 

EN LOS CAURI08 DE VELOCIDAD POR DESVIACION DE CADENA", segón se 

d e sc iib e  y r e iv in d ic a  en l a  presen te  memoria, que con sta  de s e i s  

h o ja s  fo l ia d a s  y m ecanografiadas por una so la  c a ra , y se i l u s t r a  

con lo s  d ib u jo s que a l a  misma se scompaRan.

Madrid, 23 de Jun io  de 1.948 

PH RUCIEN CHARLES HIPPOEYU J*UY

POR O lfE O IO  DEL
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