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PATENTE
DE
INVENCIDN

por "SISTEMA REGISTRADOR CONTINUC DEL TRABAJO INDIVIDUALKMENTE REN-
DIDO EN UNA PRODUCCION MECANIZADA”; a favor de Don José Tous Forre-
1llad, de nacionalidaé espafiola, residente en Pont de Armentera (Ta-—

rregona).

LEMORIA DESCRIPTIVA

Le presente invencién se refiere a un sistema registrador con-
tfnuo que permite conocer, en to0do momento, las incidencias del tra-

bajo desarrollado por cada operario que maneje una miquina o un ele-

‘mento meoénico cualquiera en una produccién de carscter continuado

y regulax.

Cualquier actividad productora que utiliza méquinas, o elemen-
tos mecanizadores, atendidas o wanejadas por un operario, cifra su
rendimiento en el que individuslmente rinda cada uno de los elemen—

tos humanos gque en la misma intervienen, y las parelizaciones inde-

bidag durante la jornada de trabajo, aun siendo de escasa duracidn,

‘pero frecuentes, suponen al osbo del dia una pérdida de beneficios

que siempre se hi tratado de eviter, o aminorar, mediante una vigi-
lenoie por zonas, vigilencia que, para ser eficaz, requiere el con-

curso de personal inspector numeroso, y que es imposible de estable-
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cer sl se trata de actividades esisladas o de empresas con escaso
ninero de operarios, en los gue el trabajo debe confiarse a la pro-
ria voluntad del ejecutante.

N Con el invento que nos ocupa se solventan las dificultades in-
dicadas, y sin necesidad de inspeccidn parcial puede el jefe de la
entidad conocer en cuaslquier momento de la jornada, 0 & su termina-
cidn,.las incidencias oourridas, apreciando grificamente, no sola-
mente el numero de paralizaciones de trabajo Util, sind tambidn 1a
duracibén de estas paradas y hora exacta a que ocurrieron, sin que
al operario le sea posible adulterar las indicaciones y4 que el
digpositivo funciona con enteia independencia de aquel.

Este invento es apliocable & cualquier medio mecénico dotado
de un movimiento ocontfnuo o intermitente sincrénicamente, y regig~
tra cualquier forma de movimiento, sea este rotatorioc, de vaivén,
basculante, etc. e inclusive puede aplicarse a aquellos trabajos .
que no tienen caracter pursmente mecénico siné que se hacen a ba—
ge de un elemento que elvobrero manéja manualmente oon movimiéhtos
sujetos e un determinado recorrido y ritmo.

El sistema que constituye este invento esté esencialmente cong-
tituido por, una parte motriz del sistema, y otra parte que es la
registradora proplauente dlcha. Con la primera se produce el des-
pleazamiento uniforme de una tira de papel, o similar, y con la se-
gunda se graba sobre esta tlra la linea reproductora de la marchsa
del trebajo efeotuado.

El movimiento uniforme de la tira en sentido longitudingl de
la misma se logra partiendo de un maneantial de ene;éf&,ael cual
por una combinacién de engranejes, acclona una pareja debrodillos
dotados de superficie adherente para gque efeotien la tracocidn de
la tira de papel, o similar, procedente de un gran tambor. La per-

te registradora del sistema esté generalmente situada en plano su-
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-perlor al de tlra, y oonste de una serie de electro-imanes escealo-
nad® en profundided pera accionar sobre sendas armaduras unidas a
juegos de palanquitas articuladas en ocuyos extremos se situan pun-
tas marcadoras normales a la superficie de tira, y en contacto con
ella, pudiéndo ser tales puntas marcadoras lépices, plumas de depé-
sito continuo de tinta, etc.

Ceda electro—-imén esté intefcalado en serie en un cirouito de-
rivedo de la linea de energla eléotrica del looal, y este circulto
se interrumpe en las inmediaciones de la méquina a que hi de ser-
vir embornéndose un extremo del hilo interrumpido a la parte de
la méquina que permanece fija en su funcionamiento habitual, Yy el
otro extremo de hilo se emborna a la parte de la méquina dotada
de movimiento, de suerté que, cada aproximacién de esta a aquella,
produzca el cierre del circuito correspondiente y por la tanto la
excitaoidn del electro-imén y atraccién de armadura que repercuti-
ré en una desﬁiacién de la punta #razadora sobre la linea longitu-
dinal que, cuando'el clrcuito estd interrumpido, desscribe sobre
le tire.

Seglin sea la anchura de tira asf se emplearin varias puntas
marcedoras de suerte que exista suficiente independencia entre
lqs trazos de'eada ung, 0 sea, gue con ung misma tira se pueden
etender tantas méquinas como lo permita la anchura de aquella, ¥y
tal registro puede estar situado en local aparte de las méquinas
donde pueden ser revisadas en cualguier momento por el enoargado
del local fabril, y como el orden de situacién de los trazos esté
de acuerdo ocon el de emplazamiento de las méquinas, puede con esa
inspecoién saber, no solamente lo ccurrido durante el trabajo si-
né tembién a que miquine afecta la incidencia registrada. Este
sistema que estamos describiendo puede, si asf conviene, ponerse

pAutombticamente en marcha sl iniciarse la jornada de trabajo.
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- En los casos de tratarse de registrar el trabzjo en méquinas
dotadas de movimiento circular continuo y uniforme, como’tornos,'
méquinas de coser, etc, basta dotar al elemento glratorio de un
disco de oontactos que comuniguen con uno de los hilos del ocircui-
to y embornar el otro hilo a una lenglieta que roce la periferia
del disco donde wén situados los contactos. |

Para la cbmpleta comprensién de lo expuesto, vamos & detallai,
a tftulo de ejemplos no limitativos, algunos casos de aplicacién
del invento, valiéndonos para ello de los esquemas que figuran en
las dos ldminas de dibujos adjuntas.

La fig. 18 representa esquemdticamente una forma de dar movi-
miento a la tira. |

La fig. 22 muestra el dispositivo registrador ﬁropiamente dicho.

'Lea Pig. 32 representa el detalle de conexibn al elemento de em-
bornedo pertencciente a una ndguina textfl.

'~ La fig. 42 nuestra una aplicacién de la parte esencial del sis—
ma a.una méguina de coser, y /

Le fig. 52 es una aplicacién del mismo a ung méquina de esori-
bir.

Se hé designado por lasg mismas referencias numéricaes a los ele-
mentos del gistema que desempefian funﬁidn gsimilar.

En la fig. 18 designaﬁos por M el manential de energfa, prefe-
riblemente un motor eléctrico, que dota de movimiento a un sistema
1l de engranajes. combinados de suerte que, cuando terminan accionan-
do la pareja de rodillos de superficie adherente 2-2°, estos, al
glrar en sentido contrario, arrastran la tira de pgpel, o similar,
3 que entre elios paéa procedente de un tambor G, hacia la derecha
de la figura. La velocidad uniforme de desplazamiento longitudinal

de la tira debe resultar en armonfa con la velocidad de la miquina

¢ méquinas que sirva, para que, las indicaciones de trazadoc sobre
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la tira resulten lo suficientemente nftidas sin gue por ello de—
ban abarcar una excesiva longitud de dicha tira en su referencia

al borde graduado en tiempos de que aguella v4 dotada. El +ambor

L debe poder suministrar tirae suficiente por lo menos para una jor-
nade. En le fig. 2% vemos en planta el detalle esquemético del dis-
positivo reglistrador con las puntas trazadorass § accionadas por los
glectro-imanes 4, Tigurando en este esquema ires registros de otraes
tantas méquines con sus ermaduras de- electro—imén 5> giratories, de
forma que, el escalonamiénto de electro-imanes unido a la inclina-
clbén de recorrido de tiray crea el registro simultédneo con las tres
puntas en linea normgl a los bordes de la tira, siendo 7 los cir-
cuitos derivados de la lfnea L de energfa del local.

Bn la fig. 52 representamos en 8 la parte superior de un batén
en una tejedora, que vé& proviste de un borne 9 siendo 37 el borne
unido a la parte fija de la estructura de la méquina, y estos dos
bornes vén ligados al elemento correspondiente de contacto, que
puede ser de cualquier tipo, como lengﬁeta; contacto platino, de
mercurio, etc. De forma que, al tomar el batén su mo&imiento alter-
nativo, establece o rompe el contacto, y como aguellos bornes es-
tén conectados a la linea general de energfa eléctrica, excitan o
desexcitan, respectivamente, al correspondiente electro-imén y asi,
oombinado el desplazemiento longitudinal de tira oon el transversel

de punta trazadore, resulta en aguella une linea dentadz mientras

' le méquina funciona, y una linea recta paralela a los bordes de la

tira cuando la méquina estd inactive, y como uno de 1los bordes de
dicha tira esté sefialado con espaoios representatitos de lapsos de
tiempo, es facil saber cuando se interrumpié y reanudé el trabajo.
En el ejemplo que nos ocupa, la velocidad que se d4 al desplaza-
miento de la tira es de un centimetro por minuto, que es adecuado

a~la velocidad de travajo de la méquina para que las indicaciones
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S8 produzcan con detalle y que el espacto de un detérminado tiem—-
po sefialado en el borde permita apreciaciones 1légicas en su cuan-
tfa, pues como es naturel, no se trata de afinar a fraociones de
tiempc inferiores al minuto. |

En la fig. 4% se represénta una aplicacidén del sistema a una
méquina de ocoser 10 cuyo carrete 1l v& montado en un eje 12 que

lleva uno de los bornes del cirocuito que desde la linea general

.vé al correspondiente electro-imén del dispositive trazador. Di-

cho eje 12 termina por su extremo inferior en un disco 13 de con-
tactos,Aouyo disco gira solidariamente con el carrete de la mégui-
na, y & estogs contactos les roza, al pasar frente a ella, una len-
gleta unida al otro vorne 13’ para el otro hilo de la conex.6n, de
‘sﬁerte gue, al pasar cada contacto frente a la lenglieta se cierra
el circulto, mientras que cuando pasa la parte aislénte del disco
aquel queda interruwplido, acusando todo ello la linea dentada tra-
trazada sobre la tira, y aungue el operario trate‘de simular el
trabajo tirando a mano del hilo para gue el carrete gire, este gi-
ro no tendrl ni la forma de trazoc ni la uniformidad que acusa el
verdadero trabajo de la méguina.

En la fig. 58 se muestra una aplicacidn del sistema cuando se
trata de una serie extensa de elementos movibles ouyo conjunto d4
origen al trabsajo, como por ejemplo, cuando se quiere registrar
el trabajo efectuado por una méquina de esoribir. En estos casos
Se requiere el empleo de un dispositivo registrador doble, una par-
te registra el accionzmiento de la zona derecha de la mfiquina y la
otra registra el de la zona izquierda., Para ello, basta situar de-
bejo del teclado, dos léminas casi en ocontacto con los brazos de
las letras. Estas dos lédminas se Gisponen en prolongacién unza de
otra abarcando asf toda la extensidn del teclado pero sin contacto

entre sus extremos préximos. Estas léminas metédliocas no llegan al
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extremo del teclado con el fin ae no ser contactadas por las palan-
ces de los lados gue son, generalméhte, las que actuan signos que
no producen desplazamiento en el carro de la méiguina. En la fig 5%
no se repr:genta, por no ser indisiyensable, la méquina de escribir
y sl solamente las léminas 14 desplazables verticalmente y parale-
lamente a si mismas medliante la presidn de la palanca de tecla que
S8e oprima. 41 descender la lémina.derecha o izguierda contacta oon-
uno de los dos bornes 14’ y &l cerrar el circuito excita uno de los
dos electro-imenes gemelos situados en el dispositivo registrador

y designados por 4 ¥ i’, lo-s que a su vez, acoionando la armadura
50 57 orean la desviacién de 1{nea merced a la punta marcadora 6°°
situada al extremo de una palanca g' giratoria alrededof de 6, ¥
como esta palanca estéd solidariamente articulada a la varilla de
unién de las dos ermeduras de los electro-imanes 5-5’ resultari,
que mientras funcionen teclas de la zons dereoha de la médquina so-—
lamente se marcaré en la zona derecha de la tira en linea dentéda,
lo mismo gue cuando solo actuen teclas de la izguierda cuys grafica
estard a lg izquiexrda de dicha tira, pero como el mecanismo de es—
c¢ritura requiere pulsar alternadaménte feclas de las dos gzonas, la
gréfice de registro acusari estos pasos con trazos de lfnea gue cru-
zarfn de una a otra parte de la tira. Si se pulsasen dos teclas a 1l:
vez, la identidad de excitacidn harfa permenecer centreda a la pun—
ta marcadora. Si se pulsa la gran tecla de espacids, en general, no
esté_efectada por las iéminas de contacto, y por consiguiente no sﬁ-
pone dentado en la ifnea de la tira. Bn la fig. aparece la tira de
registro cruzada bajo el dispositivo eléctrico, pero se sobreentien-
de que puede situarse alejado del emplazamiento de la miguina la
cusl solo requiere tener debajo a las léminas 14 y a los contactos
14°.

. Estos tres ejemplos de aplicacidn del invento a diversos tipos



10

15

20

25

de maquinaria bastan para darse cuenta de su posible aplicacidén a
cuantas variantes de movimiento pueda tener una méquina o un ele-
mento manejado por un operario en forma continuada y a ritmo uni-
forme, siempre a base de oontactar la parte movil ocon la fija, o
con parte que sin ser precisamente fija, goce de distinta direc-
cidén de movimiento que la anterior, y que ello pueda registrarse
en linea continua que acuse en todo momento si aguel trabajo se
efectua, o0 no, correcteamente.

Tembién quedardn amparadas por la proteccidn gue se recaba,
cuantas varientes afecten, a la olase de manantial de energfa, ti-
pos de engrenajes, sistema adherente de los rodillos de traccién
de tira, olase.y tamafio de esta tira, natursleza de la corriente
excitadora de los electro-imanes, y en £fin, clase de materiales
gque ge adopte para cuantos elementos integran el presente sistema

vé que todo ello no altera ni se sale de los lfmites del invento.

N O T A

Deserito el invento y vistas sus aplicaciones, se decléra como
nuevo y de propie invencidn lo que se conoreta en las siguleates
reivindicacioness

l.~ Sistema registrador continuo del trabajo individualmente
rendido en una produccién mecanizada, esencialmente caracterizado
por producir un desplazamiento longitudinal uniforme a una tira de
papel, o similar, sobre la cual queda trazada una linea por una u-
na punta trazadora accionada por la armzdura de un electro-imén ex-
oitado por cirouito derivado de la lIfnea principal e interrumpido
para embornar uno de los hilos a la parte movil de la méguina cuyo

trapvajo se desea registrar, y el otro hilo a la parte fija de la
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.estructura de la misme, o0 a otra parte dotads de movimiento en
distinta direcciédn.

2.— gistema, segin se reivindica en lal, caracterizado por-
que, el movimiento uniforme de desplazamiento de la tira de papel,
o similar, se consigue partiendo de un manantial cuelquiera de e-
nergia y siguiendo por adecuados sistemas de engranajes hasta ter-
minar en una pareja de rodillos que giran en sentido contrario y
entre ouyas superficies dotaaas de medios adherentes pasa la tira
de papel,o similar, por la traceidén gue de ella efectuan dicnoé
rodillos, siendo la*velocidad de desplazamiento de la tira el ne-
cesario para armonizar con la de la miquina cuyo travajo registra,
procedlendo la tira de un tambor gque cdntiene, por lo menos, la
cantidad de tira necesaria para une jornada de trabajo.

’ 34— Sistema, segin se reivindica en la 1, caracterizadgo por-
que, el contacto entre las partes fija y movil de la miquina ou~
yo trabajo se registra, se estavlece mediante cusalquier disposi-
vo apropledo, como lenglieta, juego de platinos, contacto de mer-
curio, en los casos en éue se trate de contactar partes dotadas

de movimientos rectilineos, pero si el coutacto se hé de estable-
cer estando los elementos de la méguine dotados de movimiento cir=-
cular, entonees se recurre a digocos provistoqﬁe contactos con por-
ciones alslantes intermeuias, cuyos contactos estdn ligados a uno
de los bornes del cirouito de electro-imén, mieutras que el otro
borne estd en una lenglleta eléstica que roza a aqueiloé contactos
en su giro. ’

4.~ 8istema, segln se reivindica en las 1 y 3, caracterizado
porgque, cada apertura y cierre ae circuito orea una desviacién en
la 1lfnea gque paralelamente a los boraes ae la tira uescribe la

puata trazadora, y el borde de esta tira esté dividido en espa-

- clos iguales representativos de fracciones de tiempo, que gousan
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esf, en todo momento, cuando ocurrid 1a:anomalia de funcionamiento
y la duracién de la misma.

5.~ Sisteme, segin se reivindica en la 1, caracterizado por-
que cuando se trata de aplicarlo a una méquina en la que se deban
manejar numerosos elementos cuya pulsacién o desplazamiento cree
en su conjunto el trabajo a desarrollar, teniendo esvos numerosos

elementos mecénicos une zona relativamente extensa de actuacién,

se suvdivide el sistema en dos partes registradoras gemelas gue

gi bién efectuan la parte grdfica del registro sobre un mismo ele-
mento de»tira receptor, actuan con entera independencia en la ex—
citacién eledtrioca accionadora de lLa punta trazadora, estando, ge—~'
neralmente,coneofadas entre s las dos armaduras de los electro-
imanes, y haciéndose la aperturs o c¢ierre de circuitos por contac—
to de los bornes con sendas léminas metdlicas extendidas en toda
la extensién derecha e izquierda del mecanismo creador del trava-
jo & registrar. '

6.,— Sigtema, segin se reivindica en la 1, caracterizado porque
una mismg tira de papel, o similar, es capaz de recibir el traszauo
de varias 1lfneas simultdneamente, correspondiendc cadas lfnea a una
mfquina, y siendo el orden de situacién de linecas de registro el
mismo qus el de las méquinas & que sirven, siendo el ancno de tira
el conveniente para que, las lIneas que aisladamente registren el
trabajo de cada méquina, tengan la suficiente separacidn para que

no hayea-confusiones de trazado, siendo conveniente que todas las

- puntas trazadoras que actuen sobre la cinta queden alineadzs en

sentido del ancho de lg tira, a cuyo f£In se combina un escalona-
miento en profumdided de los electro-imanes con una inclinacién
adecuade del recorrido de tira, en forma tel que no estorbe la lec-
tura de la migm, siendo preferible que, tanto aquelhesoalonamiento

como esta inclinacidbn sean de 45%.

-—



. 7.- Sistema, segin se reivindica en la 1, en el que, el meoca-
nismo motriz que origina el movimiento de la tira, es automitica-
mente puesto en aceibn al principio de la jornada de travajo sin
intervencién del operario que maneja ocada miquina s registrar en
su trébajo, pudiendo estar el dispositivdh de registro en loocal a-
lejado e independiente del tsller donde funcionan las méquinas ou~-
yo trabajo se desea registrar. |

B.= Sistema registrador continuo del trabajo individualmente
rendido en una produccidén meocanizada., _

Segiin se describe y reivindica en la presente memoria gque cons-
ta de once hojas foliadas y mecanografiadas por una sola cara y de
dos léminas de dibujos.

Madrid, a doce de Junio de mil novecientos cuarenta y ocho.

JOSE TOUS FORRELLAD.

p' e ‘ ,
JAIME ISERN MIRALLES

"
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