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P‘IEENAEE DE INTRODUCCIOER
yor dlez sgfios; ’
para todo el territorio espafiol, sus coloniams

¥ protectoredo por "MAQUINA DE ACABAR; TIPO

DIENTE DE RATA"; ouyo privilegio se solicits
& favor de le razdn soolal "TEIIIOS DE PUNTO s.b”
entidad espefiols, con domicilic en Hatmr§ (Provi
de Bercelons); celle Cempeny; nums 2; B84d
MEMORIA DESCRIPTIVA

Le mfqnine objeto de la presente patente; es oos
nooida en sus lineas generales; en el extranjero
¥ ee construye especisimente en los UsSsds y Ale~
manie.

Te entidad molicitente tuvo ocasifn fe sxsminar
un tipo de miquina muy pareoids en los talleres
de la "UNION ESPECIAL" de Stuttgart (Alemenie)
slendo esta filtima disefinds paras llever a cabe
la operacifn de adorno de teJldos; y muy es‘pe'a-' '
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cialmente de loe tejidos de punto, operacifin
1lemsde: DE ACABADO TIPO DIENTE DE RATA y
gue,en términos gemerales; consiste en efec=
tuer en el orilleo de un tejido, un dibujo en
forme de dentado, empleando pare ello el llse
maado "punto de cadeneta’.

Para mejor coﬁiprenatén dé:‘.‘o‘bgeto de -la pre=-
sente patente de Introducoifn, se scompefen
plenos esquemfticos de los Aispoeitivos gue
en conjunto constituyen la noveded de dicha
mfquina y que se q.iétingnc de les mbyuinas
due se emplean ectusimentes |

Une de lss primcipsies caracterfstices ae la
p‘r"eeeﬁte méquina, consiste en gue normelmente
trebaja ocon una sola aguja, despleséndose es<
ta ﬁltmé debido & mn movimiento elternativo
gue se comunice el soporte del vhatago porta~
agujes '

Como veremoe mfs adelante; este movimiento se
gomunica mediante un pifidn calado sobre el
eje principel de la mfiquina; el ocusl comunioa
el movimiento de roteoifn e un tembor ranura-
a0, €l onal, a su ves; mediante un sisteme de
pelence, efectfia dos movimientos simmiténeos;
el primero de ellee gue corresponde sl movis
miento de giro desdo al vastego portewaguis y |
el segundo gue influye sobre le posicifn: ré:é
lativa que ocupe el -encora de la méquina, la
que debe seguir el movimiento de la aguje pea-
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ra pplder efectuer de une meners corrects el
punto 1lemade de "cedeneta”. ”
La figora 1; represente un alzalo esguemtioco
en el que puede verse el mecanismo por el ctal
s¢ de el movimiento elternetivo el Ancora ¥ se
verie su posicifn reletiva.

La £igurs 2; reprements un slzsdo esquemhtico
del soporte giratorio del vhstago de la egujes
La figure 3; una vista de iéﬂo del mismo go=
porte y la figura 4, une planta esquembtics
del mismos |

Le figurs 5; represente una vista transversel
ésqusﬁiﬁlea del mecanismo - del tembor giretorio
renuralo y de la pelsnce gue retransmite por
gu - ‘_c“:t!:r’e’midad ‘guperior y por su extremided 4ns
perioy 168 dos movimientos; el primero de vels
vén elternativo; gue posteriormente se trants
forms en movimiento giratorio d'ei soporte del |
vhatago de la agujas;, ¥ el segundo el movimiens
o de giro de un eje trensversel perpendiouler
sl eje de giro principal de la mfquina y que
hace varier le posicifn relativa que oocupa el
&xudra:’é '

Ls figura 8 repredenta le platines sdeousia
pera trabajer con diche mbguinas '

Le figura 7; representa -esquemdticsmente la
planta con 1la posicifn y los desplasemientos
de 1a pereja de pieges dentadss que arrams

" gren respectivemente el tejido y la '?6adeneta"§§
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La figura 8, representa estas micmes plezes
dentades vistas de lado 7 con lea pealance dque
les comunise €1 movimiento.
La figura 9; represente esquembticamente ol
dibujo de dentads que se obtiene con le mBgui-
ne objeto. de la presente patente 7 en las fi~.
gurss 10; 11; 12 y 13 -se repreeentan:paqmm‘t-‘é V
ticemente y &e une forma emplesda comunmente
en los estudios oinemfticos; les diferertes
plezes 7 movimientos que se obtienen con le
citade mfquina. O '
En la figura 1; ee ha representalo de une ms~
nera esquemftica; le porcifn de mecanismo que
corresponde el movimiento dsdo el éncoras En
ella pueden verse diversos elementos comunes
a cssl la totelided de lss mfquines actual~

 mente empleedss y que sonm el Brbel motor prin=

oipel 115 el ouel mediante el exofntrico 12
y la biela 13 transmite por 14 a le pelenca
15 epoyada por el eje 16 a la benceds de le

nitsié mediente una serie ae bielns y de pa~
lencas obligass le sguje a eféctuer movimien-
tos peﬁédieoa de socenso y descenso. La
extremidad £2 del otro brazo de la pelenca

 18; trensmite por intermedio de le biele 23

el movimiento de giro alternstivo al £ncora
48} sifndole comuniceda & este Gli¥ima otro

movimiento de giro altérnativo en ',un gentido
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peryendioulu' el del plano de la figurs med
diente un eje acodado 44 apoy=do en 454
Este filtimo movimiento de giro ee; como ee

ssbe; el que permite sl fnoors 46 pesar por .
delante y por detrds de la agu:a ouendo esta
filtima eube y baje para efectuar la operss
oifin del cosfdos Lo que lrea.imente distingue
1a mBquina objeto de este patente e8; oomo
Lemos 'he,dhq conster enteriormente; el movis
miento deflo & le agu:a ¥ el desplezemiento
reletivo del Ancors:

En la figure 1, puede verse; edemfs de 106
principeies v diversos elementos comunes g
cesl la totallided de las mfguinas aotnile
mente emplecdas; el pifion dentedo 48 ecsledo
sobre el eje principel 11 y que comunice unm
movimiente de giro & la cofona dentgde 17
que gire & su vez solideria 'de im*eye 20
perelelo el eje principel de 1le méquine] el
cusl se apoja en dos puntos fijos B6 de la .
bencada de¢ la méquinae La corons dentads 17
es solidaris de una poreidn cilindrica 18,
la ‘cuel lleve en su periferie una ranure

con varios reseltos o Bea ouye periferie no
se hella situsda en nn mismo plenc perpens
dicular el eje de giro de le pdrei.ﬁn cilin-
drisce 18, sino que es del tipo excdntrice

comunicendo & un apéndice o carrille 47,

{(véase £1gs3) introdncide en dicha renuve,
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un movimiento elternative de veivén. Este epén-
dice es solidario en su poroiln media de una
pelenca verticel 21; la cuel gira por su extres
mided inferior 49, de la ocuel es solid‘ariaé'éo&
bre un eje horizontal 28 que es perpendiculear

- gl eje principel 11 de la méguine. I-af:grbremi-s'

dsd superior de la pelence 21 es 1la que lleve
un turrifn 26 del que es solidaris un= palanca
£4. Asi pues; anelizendo el movimientc gue se
obtieéne con el mecaniemo que 8e eceba de desw
oribir; se comprende gue el haoer fgirarvel eje
prineipel 11, la renure 19 tembién girerd y
herf mover en el plano del dibujo de la Ffigurae
1, a la paleanca 21 comunicéx;'dole' un giro el
ternetivo. 81 se tiene en cuente como realmens .
te ocurre que ls ranurs es del tipo perié&ioo
o sea gue su perfil se repite a lo largo de ia
periferie de la poreibn cilindrics 18; pers ums
vueite complets del tembor 18 la pﬂéﬁoé‘ 2l
efeotusra tentes oscilaciones como repaltos
existen en la ranura 19% ‘

Al hacer girer alternetivemente la palance
vertical 21, {:fignrn 15 6, 10; 115 12 y 13);
8e ocomprende Que la extremidad 'mferior 49

de dicha palance (£1g.6) comunicerh sl eje
horizontel 26, un movimiento paroial de g!.ro*:
puesto que dichs extremidsd inferior ‘49’»!9'
golidaria de uns de lse extremidades del oi=

‘tedo eje horizontal 26; con lo gue la palans
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ce a7 (£igs 1) golideria de la rextremiaa'&tnéi )
eje 26 opuesta e 1s en que ﬂ.éne ealade la X
sremided inferior 49 de la pelance oscilente
£1; girerd tambifn alternetivemente siguiendo
ia ley de tragedo de le ranura 19 practlcada

en le porocifn giratoerie ciiinarioca 18jcon 1o
que el movimiento de giro de la extremided

38 de diche palance 57 que estd erticulads
mediante une biele © puzu auxilier 40 & l&
nnifn de rftule 39 que es la que une los dos
vEetego 23 y 41; herd subir o bejer dicha

unién de rbtule 39 ecortando u slargendo le
distencia existente entre loe dos ejes 22§

42 que son los en gue eatbn ertictlasdes lae
axtremla.adu de loe vhategos 23 3y 41 opuess

tes e diche unibn de rdtula yj por consiguiens
te; como fhoilmente puede verse en les figus

res 10 ¥ 11, herh verier la posicién reletis

ve del Bncora 46 siguiendo este fltimo el movi=-
miento dedo el portessgujes por el yhstago 24
(figures 1 § 6)¢

El movimiento del por‘ba-aguj L7 e ests ignelmens
te originedo por el desplagemiento del epéndis
ce 47 provocado por la rsnura exofntrica le~
breds en le periferie de ls superticie 6111n2‘é'
arice giretoris 18; puesto que ‘el vistego 24
esté artiouledo por una de sus extremidelies &
1a extremided superior de la pelance vertical
pocilente 21, y que l& extremided 365 de diql:go




10

15

20

25

184001
véstego 24, extremided gque estd dpuecsta & 1&’
que: esta articuleds en la parte superior 265
(figes 1) de la pelence verticel oscilante 21;
estd p’i’tiéﬁla.d‘a en el breazo £9 (£ige:S y 4)
ae1 soporte de la aguja medismte un turrifa
36 gue se soliderize sobre dicho epfndice 29

'y que puede varierse de posicifn sl hacerio

disourrir por una colise longitudinal praes
tioada en la parte media del epndice B9a

El soporte 32 gque es el que lleve en une de 3
sus extremidedes el spéndice B9, puede girer
air‘ed‘ea‘ar'v del eje £1jo 30 y lleva en fla exs
tremidad opuesta a le en que estd situslo el
epéndice 29; dos gorrones por los que deslis
ga el vhatego poita;u‘agﬁ:la.; con le que al ims
primir a la psalamea verticel oscilente 21;
(£1g+6) un movimiento de veivén eliternetivo
el vhetago 24 retransmitirf dicho movimiento
el apénifce 29 (£ig8s8 y 4) el ouel lo coms
vertirh en pn movimlento de giro del soporte
32 alrededor del eje vertiosl 30 con lo que

el vhstego 51; que es el que lleva le sgujs;
ge moverh, segfn queda {ndicade en la Pogad;
en el sentids indicsfic por les fleches 33 y B4+
Be comprende que, @i cuendo el vfatago 31 sou=
pe la posiocifn extreme correspondiente a la
flecha 34 (fig«4) la eguje 8clideris de ‘este
mismo vistago 51 puede stravessr el tejido en
une posicién cercana sl orillo del mismo y gue
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el tejido ee extiendn heoisa la 1zqu1u‘&a de
diche posicibn; en onanto el véstego 24 en su

movimiento de vaivin Hega girer el vhstago 51

eigufends la direccifn de ls flecha 33, la

aguja-irg sbendozanido progresivemente el tes

J180 e incluso 1legsrf; como veremos més sde-

 lante a trebejar en el vesfo.

Como hemos visto erteriormente, &l suceder es-
to f1timo; el £ncors 46 tembifn se irh despla<
gande en el mismo sentido; o see siguiendo el
movimiento de traslacifin de la ,aguﬂa}@or‘?dﬁ'ae
entonoes a la extremided 38 de la palenca 37
de la figure 1; on movimiento hasia mbejo; lo

que prodnce el acortemiento de le dist encie

existente entre los €jes 42 y 284

En le figure 6, puede verse la L£orma del pgus

jero central de la platina 80 por el gue se
introduce en su movimiento elternstive de sube

¥ beja; la sguje solideria del vastago 514

Les diferentes posiciones correspondientes a

le extremided inferisr de la omrrere de diche
aguja; esthn representaias por los nfimeros 51;
62; 53y 54, efenlo este filtims el gue corres-
ponde el méximo alejemiento de le aguje res-
pecto el tejido gue se pretende adorner conm el
punto "diente de reta”, ye gue dicho tejido vcus

pa ten solo en senmtido longitudinel la posioin

correspondiente gl primer nfimero; o ses &l 514
Esta posicién de 1z sguje 51; es 1&%’_0‘ en le
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'que ‘esta filtime entra en contecto y atraviess

el tejido el cusl es arrastrads por urios pati

‘nep dentmdos en le dir’ecci_ﬁn de la flecha 81.

81, como suele suceder; la renurs excfrntriocs
precticeda en la poreifn cilindriocs 18 del
tembor giratorio que comunice el movimiento de
veivin & 1le sgujs; tiene un perfil sextuple o
sea sels veces repetido; estes seis posicifones’
de 1m eguje corresponderfn pre"éu'axpeﬁ‘ﬁé A las "
posicionee indicedes por loe nfimeros 61, 52,
53; b4; 66 y 56; volvifndose 2 cerrar el oir-
puito o ciolo de operaciones al vaiver 1a ggn<
je a ocoupar la posioifin 51. ‘
Hientras 1la sgujs ha aloptado les geis posiolos
nes corresponfientes a un ciolo completo; la
mBquine ha confedoionado un solo dlente de oes

_ denills; o sea el te:idu ‘ha pasado de h poﬂ:.-

016:1 62 g 1lp 63 de la fignra 94

| Ahore blen; como see gue ocuande 1& egnl ol.ﬂjgsts.

en'les posictones 52; 83; 84, 55 y 66 no pow=
arie efeotuerse el busle del hilo gue forma

el punto de "cadeneta" puedto que ectes suce
sives posiciones corresponden e hallerse le
eguja en el vaclo; se provee a la platine 60"

de pnos hilos de acero 57; 68 y 69; que se=
peren las distintas posiciones de la egujs

con 10 gue el hiXo puede cebelgar édbr’é' diches

' glembres y formarse por consiguiente el pun<

to} el oual es errastralo hacia delente -y eale
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por el especio comprendido entre la pat‘be dea

lanters de la platine 80 y le extremided tems

bién delenters; y suelta de los elambres 57,
58 § 89 Para facils.ta:r la aal:l.da. de 1m. "ca-‘
deneta” o mejor dicho del punto fnmaao en 1a
posicifn 64, es conveniente curvar el elembre
59, o sea el més plejalo del tejido, ¥ p.cei'oar
su extremided delenters hacie este filtimo gon
1o que se faollits la salide del bucle forme<
do al diami.miir le tenaiﬁn del hilo gue lo
forma. |

Este mBquine eeté doteda de dos pe:bs.nea dentas
dos 85 y 88 (fig.7 ¥ B) que arrastren respec«
tivements el'fejido ¥y la "cedeneta” 4fndoles
d4ferente csrrera horizontals ﬁxEéta ‘Be consis
gue ertionlando les extrﬁmidadéé de les vé.ii‘.-"-:
11es 64 ¥ 71 que llevan en gus respectivas exe
tremidades loe patines dentedos 65 y 65, a dos
puntos 87 ¥ 668 de una varilla osoilante 69 gue
gire aplrefedor de un punto f£1jo 70 ¥ cuyo novi«
miento le ee comunicalo por otra var:l.lla ‘euyo
movimiento de veivfn le e3 comunicedo @& su vegz
por un exefntrico celedo sobre el eje principal

11 de la miqu!.nm%

Pgra quc oxieta un buen fnnoionemiento, ios doms

paﬂ.nes denteldos 66 y 66 tien@n d;ferente oarre<

ra; o see gue arrastre més el 65 gue el 86; lo

‘gue se consigue arttgnlando este 'ﬁltibﬂ‘ ‘en un

punto 68 de la varilla 69 que sea més oercenmo
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del extremo fijo arpiculado 70, que el B7, que e
es en donde estd srticulade la varille que oo~
munioca el movimiento al patin dentado 654

El patin dentado 86 tiene los dientes algo més
el’evaﬂ‘otsJ gque los del patin 85; con lo que se
facilita el arrastre de la "cadeneta™y
Mediante unos exofntricos calados sobre el eje
pifhclﬁalz se comunica e loe doge petines den-
tados 65 y 66 un movimiento aiicional de sube
¥ bajad

Se comprende que podrém introdncirse cunentas
variacianeé de detalle o ejecusidn se estimen
necesarias, siempre que ello no signifique al-
teracién de le esencislidad, e cuyo fin se de-
claren no divulgaims, practicedas ni puestes
en ejecucidn en Espefia; las piguientes reivine
diceciones gue constituyen la

NOTA REIVINDICATORIA i

18 - MAQUINA DE ACABAR, TIPO DIENTE DE RATA,
ocaracterizede por tener une ruedsa dentada ca~
lada sobre el eje principsl de la mAquina; 1a
cuel engrena y retransmite el movimiento de
rotacifn de este filtimo & un tembor o superfi-
cle ci1indrice renureds exoéntricemente; por
un apéndice; carrilla o similar gue se intros«
duce en la ranuras del t=mmbor o superficie cia
1indrica ranurade; por une pelanca oscilante

soliderie del apfndice, carrilla o similer;

‘§6r un eje tranaversel perpendicular sl eje
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prineipel de le mbquina; en una de ouyes exe
tremidades estd celada la extremidsd inferior
4e la pelenoa osclilante emterior y em cuya '
otre extremidad ve calalo un vistego giratos
rio oscilante; por un viatago gue estd arti-
cnlado en la extremided supericr de la pé-~

 1enoa oscilente soliderias del epéndice; por

un soporte del véstago porta-sguje que gira
glreldedor de un eje fijo verticel y una de
cuyes ‘extremidedes es le que lleve loe epo-=
yos por los cuales desliza el vistago porta=~
eguja ¥y ouye otra extremidad es la que esth
articnlads & la extremided opuesta del vha«

tago gue esth articulado en la extremidad

superior de le pelenca oscilante solidarie
del epéndioce o carrillee

28 ~ Mfquine de mosber, tipo dlemte de rats,
geghn le enterior reivindicacifn, ceracteri-
zada por une unibn de rétuls; articulacifn

o similer que separas los dos vastagoe por
loe que se comunica el fncors el movimiento
de veivin elternativo; por une biela o simi~
lar que une la rétuia enterior & le extremis
ded, del vhatago giratorio oscilante, gpnés%'

‘te & la extremidad que eatad caleda en una de

1es extremidsdes del eje transversel perpen=’
diculer el eje principel de la méquinej por

yne serie de hilos de acero; glembres ‘o simi-

 Jares solidarios por une de sus extremidades

B IS L S S
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g la platine de la mfiguine y por ester inter-
caledos entre les diferentes posiciones gque
ocupe la aguja cuando esta filtime llege al ex-
tremo inferior de su cerrers; por un primer
petin dentado articnledo en une de les extre-
midedes de una primers varilla oscilente cus
ye otre extremidad ve srticulads en la extre=
midad superior de un véatago oseilante erti=
eulado en su extremided inferior a un punto
fijo; por un segundo patin dentado erticulas
do en una de las extremidedes de une seguns
da varillea osoilsnte ocuya otre extremidad wa
erticuleds en le perte media del vastago os«
oilante articulado en sm extremidad inferior
& wn punto f£ijo. | |

38 < MAQUINA DE ACABAR; TIPO DIENTE DE RATAY
Todo tel y conforme queda desorito y reivina

dicedo en la memoria desoriptiva que antew

cede y que consta de catorce hojas esoritas

& méquina por una sola de sus cares ¥ dog

plenos gue la ilustren. .
uaprrp; - Sl 1948
TEJIDOS IE PUNTO B.dat.
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