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f i m o  d i

por diez años,
i n s e H c s i o i

para todo e l territorio  español» sus colonia» 

y protectorado por "MAQUIEA DI ACABAR» CIPO 

DIEUPE DE RATA1*; oayo privilegio se so lic ita  

a favor de la  razáñ so olea "flffiros DE PUOTO S.A*" 

entidad española, con domicilio en Matead ÍProv« 

de Barcelona); o alie CsBBpeny; uran. E; e*.A

ME 1 0  R I A  D E S C R I P T I V A  

Da máquina objeto de la  presente patente; es oo* 

nocida ea eos lineas generales; en e l extranjero 

y ee construye especialmente en los U*S*A« y Ale­
mania*

Da entidad solicitante tuvo ocasión de exemlnar 

un tipo de maquina muy parecido en los talleres  

de la  "TOIOB ESPECIAD" de Stuttgart (Alemmia) 

Siendo esta ¿ltlma diseñada para llevar a oabo 

la  operación de adorno de tejidos; y muy espe—
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cialmente ae loe tejíaos de punto, ope radón  

llanadas DE ACABADO TIPO DIENTE DE BATA y 

que,en términos generales, consiste en efeo- 

tneee en e l o rillo  de un tejido, un dibujo en 

forma de dentado» empleando para e llo  e l 11a- 

pando "punto de cadeneta".

Para mejor comprensión del objeto de la  pre­

sente patente de Introducción» se acompañan 

planos esquemáticos de los dispositivos que 

en conjunto constituyen la  novedad de dioha 

máquina y que se distingue de lea máquinas 

que se emplean actualmente.

Una de las primoipales características de l a  

presente máquina, consiste en que normalmente 

trabaja eon una Sola aguja» desplazándose es­

ta óltima debido a un movimiento alternativo 

que se comunica al soporte del váatago porta- 

aguja.
Gomo veremos más adelante» este movimiento se 

comunica mediante un piñón o alado sobre e l 

eje principal de la  máquina» el cual comunica 

el movimiento de rotación a un tambor ranura- 

do, e l  cual» a su ves# mediante un sistema de 

p aleño a» efeotfia dos movimientos simultáneos * 

el primero de ellos que corresponde el movi­

miento &e giro dado a l vastago porta-aguja y 

e l segando que influye sobre la  posición re­

lativa  que ocupa e l ánoora de la  máquina» la  

que debe seguir e l movimiento de la  aguje pa-

\



ta  ppíler efectuar de una manera correcta e l 

punte llamado de "cadeneta” «
La figura l t representa un aleado esquemático 

en e l que puede verse e l me can lamo por e l  cual 

sé da e l movimiento alternativo e l áfioora 7 ®e 

varia su posición relativa.

La figura S# representa un alzado esquemático 

del soporte giratorio del vástago de la  aguja* 

La figura 51 una v ista  de lado del mismo so­

porte y la  figura 4, una planta esquimátiea 

del mismos
La figura 5| representa una v ista  transversal 

esquemática del mecanismo del tambor giratorio  

rsnurado y de la  palanca que retransmite por 

su extremidad superior y por su extremidad in­

ferior loe dos moviraientoe ¿ e l primero de vai­

vén alternativo; que posteriormente se trans­

forma en movimiento giratorio del soporte del 

vastago de la  aguja# y e l segundo el movimien­

to de giro de un eje transversal perpendicular 

a l eje de giro principal de la  máquina y que 

haee varler la  posioián re lativa  que o oupa e l  

áncora#
La figura  6| representa la  p latiáa  adecuada 

para trabajar oon aioha máquina#
La figurá 7# representa esquemáticamente la  

planta con la  posiclfin y loa desplazamientos 

de la  pareja de piezas dentadas que arras­

tran respeetivamente e l  tejido y la  "cadeneta"
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í a  figura 8 ¿ representa estas mismas pies as 

dentadas vistas ae lado y eon la  palanca gue

5

les oomuniea e l movimiento, 
l a  figura representa esquemáticamente el 

dibujo de dentado que se obtiene con la  mlgui- 

na objeto de la  presente patente y en las f i ­

guras 10¿ 11; 12 y 13 se representan esqueafc- 

tieamente y de una forma empleada comunmente 

en los estudios oinem&tlooe; las diferentes

10
. ■

piesas y movimientos que se obtienen oon la  

citada eiiguina*

* * r

En la  figura 1| se J» representado de una te*, 
ñera esquemática, la  porolln de meoaniaao que 

corresponde al movimiento dado al Inoara. En

15 e lla  pueden verse diversos elementos comunes 

a easi la  totalidad de las máquinas actual­

mente empleadas y gue son e l árbol motor prin­

cipal l i ;  e l  cual mediante e l exoíntrico 12

80

y la  b ie la  13 transmite por 14 a la  palanca 

15 apoyada por el eje 18 a le  banoada de la  

maquina, un movimiento oscilante gue trans— 

mltdé mediente una serie de bielae y de pé­

lenos* obligaos la  aguja a efectuar movimien­

tos perióaioos de ascenso y descenso, üa

86 extremidad 22 del otro brazo de la  páLetoa 

16 ¿ transmite por intermedio de la  b ie la  26 

e l movimiento de giro alternativo al áncora 

46j¡ Blindóle eomunlea&a a esta última otro 

movimiento de giro alternativo en un sentido

f 
i 

?
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perpendicular al del plano de la  figura me-í 

diente un eje acodado 44 apoyado en 45*1 

Boté filtlmo movimiento de giro eo| eomo ce 

sabe; e l que permite a l ¿acora 46 pecar por 

delante y por detrae de la  aguja cuando «ota  

áltima eUbe y baja para efectuar la  opera!* 

oiSn del cocido*1 Lo que realmente distingue 

l a  talquina objeto de esta patente es, como 

liemos he oto constar anteriormente; a l moví- 

miento dedo a la  aguja y  e l desplazamiento 

relativo del áncora**

En la  figura 1, puede verso; ademls de los 

principales y diversos elementos comunes a 

oas i  la  totalidad de las  maquinas actual­

mente empleadas, e l pifión dentado 48 calado 

sobre el eje principal 11 y que comunica un 

movimiento de giro a la  corona dentada 17 

que gira e au vez solidaria de un eje 20 

paralelo al eje principal de la  máquina; e l  

enea se apoye en dos puntos fijo s  |6 de la  

bancada de la  máquina* Xa corona dentada 17 

es solidarla de una porción oillndrioa 18; 

la  cual lleva en su periferia  una ranura 

con varios resaltos o sea cuya periferie no 

se halla  situada en un mismo plano perpen­

dicular al eje de giro de la  porción cillfc- 

driea 18/sino que es del tipo erefntrico 

comunicando a un apéndice o oarrllla  47, 

ívéase f ig iS ) introducida en dicha ranura,
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un movimiento alternativo de vaivén. Este sp€n< 

dloe es solidarlo en su porolSn media de una 

p aleño a vertical £1; la  cual gira por su extre. 

mldad in ferior 49, de la  ouel es solidarla; so­

bre un eje horizontal £8 que es perpendicular 

a l eje principal 11 de la  máquina* ha extremi-

**0aé
CKNTDIOS

dad superior de la  palanca £1 es la  que lleva  

un turrlfih 85 del que es so lidarla  una pal ano a 

24. Asi pues; analizando e l movimiento que se 

obtiene con e l mecanismo que se acaba de des­

c rib ir; se comprende que aL haoer girar e l eje 

principal 11, la  ranura 19 temblin girará y 

hará mover en e l plano del dibujo de la  figura  

1, a la  pal ano a 21 comunicándole un giro a l­

ternativo. Si se tiene en cuenta como realmen­

te ocurre que la  ranura es del tipo perhS&loo 

o sea que su p e r fi l  se repite a lo largo de la  

periferia  de la  poreiSn cilindrica 18; para una 

Vuelta completa del trnbor 18 la  palanca £1 

efectuará tentas oscilaciones como resaltos 

existan en l a  ranura 1931

Al haoer girar alternativements la  palanca 

vertical £1; íflgurae i ;  5, lo ; 11; l£ y 13); 

se comprende que la  extremidad inferior 49 

de dicha palanca ffig *5 ) comunicará a l eje 

horizontal 86, un movimiento parcial de giro;1 

puesto que dicha extremidad in ferior 49 és 

solidaria de una de las extremidades del c i­

tado eje horizontal £6; con lo que la  pelan-
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o« 87 íf ig . 1) so lidarla  de la  extremidad del

eje 26 opuesta a la  en que Tiene calada la  ex­

tremidad Inferior 49 de la  palanca ©a olíante 

21| girará también alternativamente siguiendo 

la  ley  de trazado de la  ranura 19 practicada 

en la  poroiln giratoria cilindrica IB*con lo  

qne e l movimiento de giro de la  extremidad 

86 de dicha palanca 37 que esta articulada 

mediante una b ie la  o pieza auxilie® 40 a la  

uni$n de réta la  39 que ee l a  que tute loe doe 

vfeetago ES y 41* hará eubir o bajar dicha 

imlén de rS tula 39 acortando u alargando la  

distancia existente entre loe dos ejee E2 y 

42 que son loe en que ostia articuladas las  

extremidades de los vástagoe ES y 41 opues­

tos a dicha unlln de rátula y* por consiga len­

te e como fácilmente puede verse en las flgu - 

ras 10 y 11, hará varíe® la  posición re la t l-  

va del incera 48 siguiendo este áltlmo e l moli­

miento dado al portalegajes por e l vistago 24

{figuras 1 y 85*
El movimiento del porta-aguj as# está iguÉ&men- 

te originado por e l desplazamiento del ^ In d i-  

oe 47 provocado por la  ranura excéntrica la ­

brada en la  periferie  de la  superficie c llin -  

drioa giratoria 18; puesto que e l vastago 24 

está articulado por una ae sus extremidades a 

la  extremidad superior de la  p alano a vertloal 

oscilante 21; y que l a  extraaidad 36 de didho
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víistago24# extremidad que está apuesta a la  

que está articulada en la  parte superior £6 

íf lg *  1) de la  palanca vertical oscilante £ lj 

está articulada en e l brazo £9 (figSéS y 4 ) 

del soporte de la  aguja mediaste un turrlfin 

36 que se solidariza sobre dicho apéndice 29 

y que puede variarse de posicién al hacerlo 

discurrir por una colisa longitudinal prae- 

tloada en la  parte media del apéndice 29.'

El soporte 32 que ea e l que lleva  én una de 

stta extremidades e l apéndiee £9, puede g ira r  

alrededor del eje f i jo  30 y lleva  en le  ex­

tremidad opuesta a la  en que eatl situado e l 

apéndice 29* dos gorrones por los que deslía  

za e l véstego porta-aguja, con lo que a l im­

primir a la  palanca vertical oscilante 21, 

(f ig .S ) un movimiento de vaivén alternativo; 

el v&stago 24 retransmitirá aioho movimiento 

el apéndice 29 ífigs*3 y 4} e l oueCL lo  con® 

vertirá en un movimiento dé giro del soporte 

32 alrededor del eje vertical SO oon lo que 

e l vástagb 31* que es e r  que lleva  la  aguja* 

se moverá* segfin queda indioado en la  fig i4|  

en e l sentido indioado por las flechas 33 y 34* 

Be comprende que* alonando e l váatago 31 ocu­

pe la  poslolén extrema correspondiente a la  

flecha 34 (fig *4 ) l a  aguja so lidaria  de esto 

mismo vastago 31 puede atravesar e l tejido en 

una poslolén cercana a l o r illo  del mismo y que
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e l tejido se extienda hacia la  izquierda de 

dicha poeiclún, en cuanto e l Tastazo 24 en su 

movimiento ae vaivén haga g irar el vlstago SI 

siguiendo la  dlreeolSn de le  flecha 33, la  

aguja ir a  abandonando progresivamente e l te­

jido e incline llegará ; eomo veremos más ade­

lante a trabajar en el vacío*

Como hemos visto anteriormente! al sueeder es­

to Ultimo; e l áncora 46 también se irá  despla­

zando en e l mismo sentido, o sea siguiendo e l 

movimiento de trasláeiím de la  aguja por darse 

entonces a la  extremidad. 88 de la  pálanoa 87 

de la  figura l t un movimiento haOla abajo; lo  

que produce e l aeortemiento de la  distancia 

existente entre los ejes 42 y 22é 

En la  figura 6, puede verse la  forma del agu­

jero central de la  platina 60 por e l que se 

introduce en su movimiento alternativo de subo 

p baja; la  aguja Solidarla del vastago 31i 

Les diferentes pos letones correspondientes a 

la  extremidad in ferior de la  carrera de dleha 

aguja* están repreeenta&ae por los números 51; 

52; 55 y 64, alendo este último e l que corres­

ponde s í máximo alejamiento de la  aguje res* 

pe oto a l tejido que se pretende adornar oon el 

punto "diente de rata"; ya que dicho tejido ocu­

pa tan solo en sentido longitudinal la  posiolón 

correspondiente al primer número;o sea áL Si*» 

Esta posielún de la  aguja 51; es l a  única en la
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ffle esta última entra en contacto y atraviesa 

•1 tejido e l anal as «arrastrado por tusos pati­

nes dentados en la  dirécalén de la  flecha 61. 

s i ;  oomo suele suceder; la  ranura «xdSntrloa 

practioada en la  poreiSn cillndrloa 18 del 

taahor giratorio que comonio a e l movimiento de 

vaivén a la  aguja; tiene na p e r fi l  séxtuplo o 

sea seis veces repetido; estas se is poete Iones 

de la  aguja corresponderán precisamente a las 

posiciones indicadas por los números 81; 52;

55; 64; 66 y 58; volviéndose a cerrar e l e ir -  

ouito o d o lo  de operaciones si volver la  agu­

ja  a ocupar la  posiciSn 51.

Mientras l a  aguja ha adoptado las seta posicio­

nes correspondientes a un do lo  completo; la  

máquina ha confeccionado un solo diente de ca­

denilla; o sea e l tejido ha pasado de la  posi- 

eiSn 62 a la  63 de la  figura 9*

Mlora bien; como sea que cuando la  aguja está  

en las posiciones 52; 55; 64; 65 y 56; no po­

dría efectuarse e l huele del hilo que forma 

el punto de "oadeneta" puesto que estas suee- 

sivas posiciones corresponden a hallarse la  

aguja en e l vado ; se provee a la  platina 60 

de unos hilos de aosro 67» 68 y 60; qué se­

paran las distintas posiolones de la  aguja 

con lo que e l hilo puede cabalgar sobre diohos 

alambres y formarse por consiguiente e l  pun­

to; e l cual es arrastrado hacia delante y sale
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por e l espacio comprendido entre l a  parte de­

lantera de le  platina 60 y la  extremidad Itera* 

bián delantera* y suelta dé los alambres 57,

56 y 59* Para fac ilita r  la  salida de la  "ca­

deneta" o mejor di olio del punto formado en la  

poeielgn 64* es conveniente curvar e l alambre 

59, o sea e l más alejado del tejido, y acercar 

su extremidad delantera bacía este Ultimo coa

10 que ee fa c ilita  la  sa lida  del bu ole forma­

do al disminuir la  tensión del hilo que lo 

forma*
Esta máquina está dotada de dos patines denta­

dos 65 y 66 ífig.^7 y 8) que arrastren respeo* 

tlvamente e l tejido y la  "cadeneta" dándoles 

diferente carrera horizontal* Esto se consi­

gne articulando las extremidades de las va ri*  

lia s  64 y 71 que llevan en sus respectivas ex­

tremidades loa patines dentados 68 y 66, a dos 

puntos 67 y 68 de osa v a r illa  oscilante 69 que 

gira alrededor de un punto f i jo  70 y cuyo movi­

miento le  es comanloado por otra v a r ille  cuyo 

movimiento de vaivim le es comunicado a su ves 

por pn exelntrloo oslado sobre e l eje principal

11 de la  máquina*'

Para que exista un buen funciónamiento, los dos 

patines dentados 86 y 66 tienen diferente carre­

ra! 0 e que arrastre más e l 65 que e l 66* lo 

que se consigue articulando este áltimo en un 

punto 68 de la  v a rilla  69 que sea más cercano
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del extremo f i jo  articulado 70, que e l 57, que 

es ea donde está articulada la  v a r illa  que oo- 

munioa el movimiento al patín dentado 65!

E l patín dentado 66 tiene los dientes algo más 

elevados que los del patín 65, con lo que se 

fa c ilita  e l arrastre de la  "cadeneta”!  

Hediente Unos exolntricos calados sobre el eje 

principal; se comunica a los dos patines den** 

tados 65 y 66 un movimiento adicional de sute 

7  baja!

Se comprende que podrán introducirse cuantas 

varisolones de detalle o ejeouoián se estimen 

necesarias, siempre que ello no signifique a l­

teración de la  esenoialldad, a cuyo fin  se de» 

claran no divulgadas, practicadas ni puestas 

en ejeeuoián en España; las siguientes reivin­

dicaciones que constituyen la  

n o l i  E E I  T I  S D I  C A S O  E I  A 

1* -  MJLQUIIíA DE ACABAR, TIPO DIEHIE SE RATA, 

caracterizada por tener una rueda dentada ca­

lada sobre e l eje principal de la  máquina; la  

cual engrana y retransmite e l movimiento de 

rotación de este filtimo a un tambor o superfi­

cie clllndrloa ranurada excéntricamente; por 

un epéndloe, o a rr llla  o similar que se Intro- 

duee en la  ranura del tsabor o superficie ci­

lindrica ranurada; por una palanca oscilante 

solidarla del apéndice, o a rr llla  o similar; 

por un eje transversal perpendicular al eje

' -1 2 -

i

1\
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principal de la  máquina, en una de cuyas ex* 

tremidades está calada la  extremidad inferior 

de la  palanca os olíante anterior y en cuya 

otra extremidad va calado un vastago girato­

rio osellante; por un váatago que esta a rt i­

culado en la  extremidad superior de la  pa­

lanca oscilante so lidaria del apéndice; por 

on soporte del vástago porta-aguja fue gira  

alrededor de un eje f i jo  vertical y una de 

cuyas extremidades es la  que lleva los apo­

yos por los cuales desliza e l vástago porta- 

aguja y cuya otra extremidad es la  fue está 

articulada a la  extremidad opuesta del vás- 

tago que está articulado en la  extremidad 

superior de la  palanca oscilante solidaria  

del apéndice o oarrilla*
2* máquina de acabar, tipo diente de rata, 

segfinla anterior reivindioaclln, caracteri­

zada por una nnlén de rétula¿ articulación 

o similar que separa loa dos vástagos por 

los que se cómanles ai áncora e l movimiento 

de valvfn alternativo; por una b ie la  o simi­

la r  que une la  rótula anterior a la  extremi­

dad; del vástago giratorio oscilante, ©pues­

ta  a la  extremidad que está calada en una de 

las extremidades del eje transversal perpen­

dicular a l eje principal de la  máquina; por 

ana serle de hilos de acero; alambres o simi­

lares solidarlos por una de sus extremidades

84001
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a la  platina de la  máquina y por estar Ínter* 

oslados entre las diferentes posiciones que 

o cap a la  aguja cuando esta filtlma llega  a l es­

treno inferior de sn carrera; por un primer 

patín dentado articulado en una de las extre­

midades de úna primera v a r i l la  oe oliente cu­

ya otra extremidad va articulada en la  extre­

midad superior de un yástago osellante arti­

culado en su extremidad inferior a un punto 

f i jo ;  por un segundo patín dentado artloula¿ 

do en una de las extremidades de una segun­

da v a r illa  osolíante ouya otra extremidad va 

articulada en la  parte media del vastago os* 

olíante articulado en su extremidad inferior 

a un punto f i jo »

3* -  MACHÍA BE ACABAR» TIPO DIEHTE DE BATAÍ 

todo ta l y conforme queda descrito y reivin­

—14—

dicado en la  memoria descriptiva que ante­

cede y que consta de catoree hojas esoritas 

£0 a máquina por una sola de sus caras y dos

planos que la  ilustran»

MADRID* 5 JUil 1948 

TEJIDOS DE PÜETO 8.A*

p*m«'
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