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MEMORIA DESCRIPTIVA 
para so lic ita r

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N
en

E S P A Ñ A  

por VEINTE años 
a nombre de CCMPASNIE POUR 1A FABRICATION DES OOMPTEURS 
ET MATERIE1 D* USINES A CAZ, entidad francesa, establecida 
en 12, Place des Etats-U nis, Mont rouge (Sena), Francia, por:

'MEJORAS INTRODUCIDAS EN IOS APARATOS DE TOMA DE VISTAS 
QUE UTILIZAN UN TUBO DE BARRIDO ENE OTRO NI 00".

- 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0 - 0  - *0 - 0 - 0

Se ha propuesto ya, cuando un aparato de 
tenia de v is ta s  puede v ib rar, in te rc a la r , en el trayecto 
Optico de lo s  rayos luminosoa, un dispositivo  de espejos 
controlados por un equipo giroscópico destinado a estab i- 

S l i z a r  e l a je  óptico con relación  á l centro de la  imagen.
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* ,pn c ie r to s  ap ara to s de toma de v i s t a s ,  y en

p a r t ic u la r  en l a s  cámaras fo to g r á f ic a s  de t e le v is ió n , t a le s  

v ib rac io n es pueden o cu rrir  cuando se  desplaza el aparato 

de toma de v i s t a s  en un suelo d esigu al o cuando se  tien e  en 

5 l a  mano por ejemplo a l  tomar v i s t a s  de r e p o r ta je s . Ahora

b ien : en t a le s  ap ara to s de toma de v i s t a s ,  l a  imagen formada 

por e l  sistem a óptico  e s  luego explorada por e l spot de un 

h as e le c tró n ico , según una ley  determinada por ten sion es o 

co rr ien te s a p lic a d a s  a lo s  d isp o s it iv o s  desv iadores del has 
10 e le c tró n ico .

nn un d isp o s it iv o  según e l  invento, sistem a 

Andrés Germaix, se u t i l i z a  un d isp o s it iv o  g iro scóp ico  para  

dar a l  haz e le c tró n ico , además de su s desplazam ientos norma­

l e s  de exp loración , un desplazam iento de conjunto t a l ,  que,

15 s i  l a  imagen se  desplaza en razón de un movimiento acc id e n -ta l 

de la  cámara fo to g rá f ic a , e l haz e lectrón ico  su fra  un d esp la­

zamiento concordante t a l  que la  zona b a rr id a  por el haz s ig a  

en coincidencia con l a  misma p arte  de l a  imagen en e l  curso 

de desplazam ientos o v ib rac io n es de la  cámara.

20 A e ste  e fe c to , un g iro  soopio de t r e s  grados

de l ib e r ta d  se  suspenda del cardan alrededor de su centro 

de gravedad en l a  c a ja  movible del aparato  de toma de v i s t a s .  

Has d esv iacion es de e ste  g iro sco p io  en s i t i o  y en azimut con 

re la c ió n  a una d irección  de re fe re n c ia  que puede ser e l  e je  

25 óptico del aparato de toma de v i s t a s ,  se  miden con ap arato s 

de mediciones e lé c t r ic a s  de tip o  conocido, que sum inistran 

ten sion es o co rr ie n te s  p roporcion ales a  l a  d esv iac ión  del 

g iro sc o p io , n e ta s  ten sion es o e s t a s  co rr ie n te s  se  superponen
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de manera conocida a l a s  c o rr ie n te s  o a l a s  ten sion es de 

d esv iación  ya a p lic a d a s  a l  haz e lectró n ico  de exp loración .

Por u-a d o s if ic a c ió n  correcta  de e s t a s  ten sion es o de e s ta s  

c o rr ie n te s , se  pueda obtener una d esv iac ió n  del haa e le c ­

trón ico  que compensa exactamente l o s  desplazam ientos acciáen?- 

t a l e s  de l a  imagen.

L as f ig u r a s  1 a 3 e stán  d estin ad as a repre­

sen tar un modo de re a liz a c ió n  p o sib le  <3el in ven to , dado pu­

ramente a t í tu lo  de ejemplo y s in  r e s t r in g ir  su gen era lidad .

En l a  fig u ra  1 se ha representado por 10 un 

g iro scop io  en su c á r te r ; su e je  de ro tac ió n  e s  perpendicular 

a l  plano de l a  f ig u r a .  E s tá  suspendido alrededor de su cen­

tro  de gravedad por un d isp o s it iv o  de cardan con stitu id o  

por e l a n illo  11 , a su vez pivotado en un b astid o r  12 s o l i ­

dario  de l a  c a ja  del aparato  de toma de v i s t a s .  E l e je  de 

p ivote  13 del cárte r del g iro scop io  tien e  e l  elemento movi­

b le de un aparato  detector e lé c tr ic o  da l a s  d esv iacion es 14 . 

E ste  elemento movible e s tá  representado por e l  cursor 15 de 

un potencióm etro; pero cu alqu ier otro d isp o s it iv o  de detec­

ción de d esv iac ión  puede s u s t i t u ir  a l  conjunto formado por 

e l cursor 15 y é l potenciómetro s in  s a l i r  del campo del 

invento . EL detector de desv iación  14 puede ser también un 

varióm etro o un logómetro de acoplamiento in d u ctiv o , o 

también una capacidad v a r ia b le , una cé lu la  fo to e lé c t r ic a  

montada d iferencialm an ta o cu alqu ier otro d isp o s it iv o  c lá ­

sico  que o frezca  una ten sión  o una corrien te  función del 

ángulo en que ha girado e l  a je  13 . De igu al modo, e l e je  16 

de p iv o ta ja  dal a n illo  de cardan sobra su b astid o r  12 oontrola
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oí elemento movible 17 da un d etector de d esv iación  18 aná­

logo  en p rin c ip io  a l  d etector da da av iación  14 . A t í t u lo  da 

ejemplo no l im ita t iv o , e sta  d etso to r a s t a  también c o n st itu i­

do por un potencióm etro.

5 L as ten siones o c o rr ie n te s  su m in istradas por

l o s  d etecto res 14 y 18 se  a p lic an  respectivam ente a  dos d is­

p o s it iv o s  da d o s if ic a c ió n  19 y 20 que, en e l caso más sen ci­

l l o  pueden no ser mas que dos potencióm etros de d o s if ic a c ió n , 

pero pueden también e sta r  co n stitu id o s por c ir c u ito s  más com- 

10 p ie jo s ,  que tengan en p a r t ic u la r  tubos e le c tró n ic o s . L as ten­

sion es o co rr ien te s su m in istradas por lo s  d o sificad o req Í9  y 

20 se  ap lican  a lo s  órganos de d esv iac ió n  rectan gu lar 21 y 

22 del haz e le c tró n ic o .

nn e l ejemplo de r a l lz a c ió n  no l im ita t iv o  re -  

15 presentado por l a  f ig u ra  1 , e ste  haz es e l da un iconoscopio 

23, de d esv iac ión  m agnética, de ura cámara de te le v is ió n , 

su je to  a l a  c a ja  de e sta  cámara, y sobre cuyo mosaico 24 un 

o b je tivo  25 forma l a  imagen del ob je to  de l a  toma de v i s t a s .

S i  l a  c a ja  de l a  cámara su fre  un desplazamiento 

20 a c c id e n ta l, e l  g iro scop io  conservará una d irecc ión  f i j a  en 

él esp acio  y lo s  d e tec to re s 14 y 18 acusarán  una forma de 

ten sion eso  da co rr ie n te s  l a s  componentes en dos p lan os rectanr- 

g u la ra s  de l a  d esv iac ión  angular r e la t iv a  del g iro scop io  

con re la c ió n  a l a  c a ja .  L as ten sion es o c o rr ie n te s , dcsiíiear- 

25 d as en 19 y 20 y a p lic a d a s  a le a  órganos desv iadores del 

haz e lectró n ico  im plicarán  un desplazam iento del spot de 

e ste  haz sobre e l  m osaico, s i  l o s  d o s if ic a d o re s  19 y 20 

están  convenientemente regu lad o s, el desplazamiento del spot
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se y a ig u a l a l  desplazamiento da l a  imagen sum inistrada per 

el o b je tiv o  sobre a l  m osaico, re su ltan te  del desplazamiento 

acc id en ta l de l a  ca ja  de la  cámara que, por con sigu ien te , no 

se rá  se n s ib le .

8 Rn l a  f ig u ra  2, e l g iro sco p io  10 se  represen­

ta  con su  e je  26 en e l  plano da l a  f ig u r a . g s t e  e je  26 tiene: 

una copela e s fé r ic a  convexa 27 centrada sobre e l centro de 

gravedad del g iro sco p io  10# .¡sata copela roza con una copela 

cóncava 28, del mismo ra d io , p ro v is ta  en su oara in tern a de 

10 un producto que tenga un c o e fic ie n te  de rozamiento ap rec ia­

b le  (cu ero , goma, su stan c ia  p l á s t i c a ,  e t c ) ,  g a ta  copeta es 

a rra stra d a  por un motor 29 cuyo e je  3o tien e  un l ig e ro  juego 

lo n g itu d in al#  Una palanca de h o rq u illa  31 e je rc e rá  una pre­

sión  sobre e l  e je  30, p re sió n  que se  regu la  por e l  re so rte  

1S 32 y e l to r n il lo  33# R ste d isp o s it iv o  de regu lación  de la

p resió n  no se da por 1c demás, sino  a t í tu lo  de ejem plo, pues 

puede em plearse cualqu ier otro que de e l  mismo re su lta d o .

Por razón d e l rozamiento entre l a s  dos co p e las, 

e l motor 29 provoca l a  ro tac ió n  del toro del g iro scop io  que,

20 por con sigu ien te , no tien e  motor in tern o . Rl motor 29, su je ­

to  a  l a  ca ja  12 del aparato da toma de v i s t a s ,  t ien e  t a l  

p o sic ió n  que cuando su e je  e stá  alineado con el e je  de ro ta ­

ción d e l g iro sco p io  l o s  d etecto res 14 y 18 no re g is tra n  n in ­

guna d esv iac ió n , y por consiguiente e l  haz e lec tró n ico  no ae 

28 d e sv ía . Cuando tien e  lu gar un desplazam iento acc id e n ta l re­

lativam en te rápido del aparato de toma de v i s t a s ,  e l  g iro sco ­

p io , por razón de sus propiedades, conserva una p o sic ió n  

f i j a  en e l  e sp a c io ; l o s  d e tec to re s  van a acu sar e l desplaza-
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miento y e l  haz e leotrón ico  se  encontrará desviado de manara 

gue coincida con l a  imagen que también se  ha desp lazado . Sn 

e l caso de desplazam iento acc id e n ta l (choque a o tro ) después 

de l a  d esap aric ión  ¿e la  causa que ha provocado el desp la­

zamiento, l a  cámara recobra su p o sic ió n  in ic ia l  y e l g iro s­

copio vuelva a a l in e a r se  con e l e je  del motor. Sippr el contra­

r io  p e r s i s t e  e l  desplazam iento, en p a r t ic u la r  s i  ha sido 

v o lu n tario , e l e je  d el g iro sco p io , con re lac ió n  a l e je  del 

moto-r, ha tomado una p o sic ió n  o b licu a , y da esto  r e su lta  un 

par e je rc id o  sobra e l  g iro scop io  por e l rozamiento d is im é tr i­

co de l a s  co p e las. E ste  par es normal a l a  ro tac ió n  in s ta n ­

tánea que ha su frid o  e l  g iro scop io  y provoca su p recesión  

en un sen tido  que tiende a h acerle  encontrar de nuevo r a d ia l­

mente l a  a lin ea c ió n  con áL motor. La ve locid ad  de retorno a 

l a  p o sic ió n  de a lin eac ió n  será  proporcional a l  par cus provoca 

l a  p recesió n , y por tan to  a l  rozamiento de l a s  dos copelas.

Se podrá^pues, regu lar e sta  v e lo c id ad  de retorno dosificando 

l a  p resió n  entre co p e las, por ejem plo, regulando e l  to rn illo  

33 que m odifica l a  ten sión  del r e so r te  32. Se ve , pues, que 

para dasplazainientos a c c id e n ta le s  bastan te  ráp id o s , l a  imagen 

tran sm itid a por e l  aparato  de toma de v i s t a s  no acu sará  e sto s  

desplazam ientos, pero , en oaso da desplazam ientos vo lu n tario s 

p e r s i s te n te s ,  por ejem plo, en caso de toma de v i s t a s  pano­

rám icas, l a  imagen tran sm itida segu irá  e l desplazamiento de 

l a  camara, p aro , l o s  "choquss"que in tervien en  en e l curso 

del desplazam iento de la  imagen serán  amortiguados en un 

grado función de la  p re sió n  de l a s  dos co p e la s. En lo  an te­

r io r  se ha supuesto que e l  rozamiento entre l a s  dos copelas
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era de n atu raleza  s u p e r f io ia l ;  debe entenderse que todos, 

lo s  d isp o s it iv o s  da embrague conocidos puedan a p lic a r se  a 

l a  unión entra e s t a s  dos co p e la s, 3n l a  f ig u ra  3 e l embra­

gue e s electrom agnético , manteniéndose la  copela 27 entre 

5 lo s  p o lo s da electroim anes de h o rq u illa  34 so l id a r io s  del 

ro to r  del motor 29. JáH rozamiento se debe entonces a l a s  

co rr ien te s  de Foucault qua nacen en la  copela 27. La d o s i f i ­

cación del rozamiento puede regu larse  por l a  corrien te  da 

e x c itac ió n  de l o s  electroim anes 34.

*̂ 0 31 d isp o s it iv o  que con stituye e l o b je te  del

invento se  a p lic a  a todos lo s  casos en que la  imagen formada 

por un aparato  óptico e s  explorada por un haz e lectrón ico  

para su retran sm isión , nn c ie r to s  c a so s , e l aparato de toma 

de v i s t a s  podrá contení r ya un d isp o s it iv o  g iroacópico  que 

15 asegure una raferenetn  f i j a .  31 empleo de t a l  d isp o s it iv o  

ya e x is te n te , para asegu rar l a  d esv iac ión  compensadora del 

haz e le c tró n ic o , entra en e l cuadro del invento. Por ejem plo, 

el conjunto de toma de v i s t a s  puede in s t a la r s e  en un avión 

o un buque que tenga ya una cen tra l g iroaoóp ica  destinada a 

20 asegu rar su e s ta b il id a d , se  podrá entonces, permaneciendo en 

e l cuadro del invento, u t i l i z a r  l a s  ten sion es sum in istradas 

por lo s  ap arato s d e tecto res de e sta  cen tra l para asegurar 

l a  d esv iac ión  compensadora del haz e le c tró n ic o .
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Esta so lic itu d  que corresponde a la  presentada en 

Francia, e l 28 de Octubre de 1946, bajo el número 938.&93, ae 
acoge a lo s  beneficios del articu lo  81 del vigente Estatuto 
sobre propiedad Industrial a lo s  derivados del Decreto de Mo­
rato ria  del 7 de Febrero de 1947.

- 0 -  N O T A  - O -

Los pantos de invención propia y nueva que ea pre­
sentan para que sean objeto de e sta  Patente de Invención en 
España, por VEINTE años, son lo s  sigu ien tes:

l s .  - Mejoras en lo s  aparatos de toma de v is ta s  que 
tienen una exploración de la  imagen por has e lectró n ico ,ta les 
como una cámara de te lev isió n , caracterizada por lo s  puntos 
sigu ientes, tomados por separado o en combinación:

a) Se disponen medios que permiten a dicho has 
su fr ir  un desplazamiento suplementario, en e l caso en que l a  
imagen se  desplace en razón de un movimiento accidental de la  
cámara siendo ta l este desplazamiento suplementario que la  zona 
barrida por e l haz permanezca en coincidencia con la  misma par­
te de l a  imagen.

b) jgL e je  de pivote del cárter de un giroscopio 
de tre s  grados de lib e r ta d , suspendido a la  cardan en l a  oaja 
del aparato de tema de v is ta s  y el eje de pivote del sntTin da 
cardan sobre a l bastidor de dicho apar a to , controlan sendos ele­
mentos movibles de un dispositivo  detector de separación que 
suministra a lo s  elementos desviadores del han electrónico una 
tensión o una corriente función del ángulo de desviación (ho­
rizon tal y v e r t ic a l) .

c) dispositivo detector de desviación pue­
de ser un potenciómetro, un variómetro, un logómetro de
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acoplamiento in d u ctivo , ana capacidad v a r ia b le  o cualqu ier 

o tro  d isp o s it iv o  conocido que sum in istren  ana ten sión  o ana 

co rr ien te  función del ángulo de d esv iac ió n ,

d) L as ten sion es o l a s  co rr ie n te s  sum in istra- 

5 das por lo s  d isp o s it iv o s  d etecto res se  ap lic an  a dos d ispo­

s i t iv o s  de d o s if ic a c ió n .

e) H3. g iro sco p io  es a rra strad o  por an motor 

e x te r io r  su je to  a l a  ca ja  del aparato de toma de v i s t a s ,  

g r a c ia s  a an embrague regu lab le  con stitu id o  esencialm ente

10 por dos p ie z a s  en forma de copela e s f é r ic a  cuyo centro coin- 

cide con e l centro de gravedad del g iro sc o p io .

f ) La copela s o l id a r ia  del g iro  acopio e s  a r r a s ­

trada g r a c ia s  a l  par debido a l a  producción de co rr ie n te s

de Fouoault provocadas por la  ro tación  de un campo e le c tro -  

15 magnético producido por electroim anes so l id a r io s  del motor 

e x te r io r , y cuyas c o rr ie n te s  3e e x c itac ió n  son re g u la b le s .

23. -  M ejoras in tro d u cid as en l o s  aparato s 

de toma de v i s t a s  que u t i l iz a n  un tubo d a ;b arrid o  e le c tró n ico .

Tal y como se  ha d e scr ito  en la  Memoria que 

20 antecede, representado lo s  d ibu jos que se  acompañan y con 

l o s  f in e s  que se han e sp e c ific a d o .

Hsta Memoria consta da nueve h o ja s e s c r i t a s  

por una so la  c a ra .

M adria, .
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