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: DIoPOSITIVO AUTOMATICO DE RLCOGIDA DE HULVOo EN
'BATERTAS DE JAULAS.
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*’*‘/04@!'4”1‘6: D, ANTONIO SAURA MAS, de nacionalidad espaflola, residente

I , ' enVCafretera de Vallecas a Villaverde n¢ 22,_MADRID.

_ El'presente Modelo dé Ufilidad tiene por'objeio un
dispositivo.autométicq de recogida de huévos enAbaterias de
jaulas, especialmente destinadasia'animalesvdé granja.

Los dispositivos de este tipo hasta hoy conocidos

5 . presentan el inconveniente de que si por averia o bien por
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tir con un mismo eje a diferentes filaas.

-las- siguientes ventajas.

-positivo segin la invencidn,

jinete de fricoidn.
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-corte de la fuente de energia se paran, presentan una gran

dificultad para efectuar la recogida do huevos.

Otro inconveniente ez 1a imposibilidad de transmi—

E1 dispositivo segdn la presente inVGncidn, salva'
estos'inconvenientes, es docir:presenta-sobre lo ya.conocido 3
, : R . o
12,~ Posibilidad de transmitir con el mismo eje a
otrag filas de jaulas, .
22,- Posibilidad-de'adaptervextefiormentevuna‘maqi
vela, en caso de falta de_fluido, diréotamen£e
al eje tractor,
39.—3Posibilidad'de adaptar cojinetes cuando sea
necesario debido a los esfuerzos a transmitir,
49, - Facil montaje y desmontajc. ‘
El dispositivo de recoglda de huevos ue caracteriza,
esencialmente porque se le dota de un eje tractor, preferentg
mente hueco, el cual se monta entre dos cojinetes de friccidn

disponiéndose un bulén en las proximidades de cada uno para.

3

evitar los desplazamientos axiales ¥y al mismo tiempo facilitan

en caso de que sea necesarlo, el montaje exterior de una manif
vela, en caso ‘de falta de fluido, ¥ transmitir movimiento a
otras filas.

Para una mejor compresidn de 1= presente 1nvencidn
se hace a continuacidn una descripoién detallada’qqn referencia
a los ditujos adguntos, en los cuales.

La figura 1, representa una seccidn axial del dis-

la figura 2, representa una vista en planta del co=|
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.tuye la esencia del referido invento Yy por 1o que se solicita

. zéndose por lo siguientes

‘tractor preferentemente hueco, que se monta entre dos cojine~ |

:tes de friccidn, disponiéndose un buldn en las proximidadesv

mo tiempo posibilitar el montaje exterior de una manivela en

- 3 = 1‘.."

Con referencia_a lag figuras,‘puede observarse
que el dispositivo presenta un cciinete de friceién 1, ei cual
se une solidariamente a la pared 2, para sorvir de soporte
al ejq‘huecb 3, cuyo desplazamiento axial os evitado por me-
dio de bulones 4. Estos bulones 4;}adqméé de para evitar el
desplazamiento axial del eje, sirven éaré ei aeoPlémienfd de
una unanivelsa en el caso de que se haga necesario el §§cionamiqg
to manual del recogedor de huevos. ' o - '

Como puede apreciarse en la figura 2, el cojinete 1,
esté.proviato de los orificios 5 que,facilitan‘la iijaoidn deli
cojinete,a la pared 2, y qué en gasb necesarié_pueden>servir |
de albjamiento a otros téntos ejes de cojinetés, los cﬁales se
hardn neoesarios en el caso de -que el cojinete de . friccidn sea

flojo 6 bién sl le tuviesen que sustituir,

-XOoTA- |
Descrita suficientemente la naturaleza del 1nvento,
asi, .como la manera de’ realizarse en la prdctica, debe hacerse
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son éus—
ceptlbles de modificaciones o meaoras de realizacidn en ouan-"

to no alteren suvprineipio fundamental. Siendo lo quevconsti-‘

un Modelo de Utilidad por 20 ahos, sobre: DIuPOSITIVO AUTOMA
TICO DE RECOGIDA DE HUEVOS EN BA TERIAS DL JAULAb, caracteri-

1.~ Dispositivo automético de recogida de huevos en.

baterias de Jaulas,caracterizado porque ge le dota de un eje

de cada uno para evitar sus desplazamientos axiales y al mis~
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céso de falta de fluido, y tranémitir'movimientd a otras fi;
las, | |

2.~ Dispositivo, segiun 1a reivindicacidn 1, carac—"
terizado porque el cojinete de friccién permite adaptar una
serie exterior de cojinetes para reforzar dicho cojinete de
friccidn o bien para sustituirlo. , '

3.- Dispositivo automético de recogida ‘de huevos en

_baterias de jaulas, tal y como queda sustancialmente descrito

en la presente lMemoria e ilustrado en el dibujo adjuntb.
Esta Memoria consta de cuatro hojas escritas a ud-

quina por -una sola cara.

Madrid,
ANTONTIO SAURA MAS,
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