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para so lic ita r

P A T E N T A  D E  I N V E N C I O N

en

E S  P A N A  

por VEINTE años

a nombre de ALGBÍEBNEKUNSTZIJDE UNIE N. V ., entidad 

holandesa, establecida en Velperweg, 76, Amhem, Ho­

landa, por:

"UN DISPOSITIVO EN El CUAL EL MOV RUE NT O MUTUO D3 DOS 

PARTES DE MAQUINA EN UNA DIRECCION DET.AUNADA ES YA 

POSIBLE BAJO LA ACCION D3 UNA PEQUEÑA FUERZA, SIENDO 

D^POSIBLE CUALQUIER OTRO MOVIMIENTO EN DIRECCION

OPUESTA".
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El invento ae refiera a un dispositivo en 

el cual él movimiento mutuo de dos partas de máquina en
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una dirección determinada es ya posible bajo la  acción de 

nna pequeña fuerza, alendo imposible cualquier otro movi­

miento en dirección opuesta.

Tales mecanismos son ya conocidos; puede con­

siderarse que pertenece a esta categoría toda construcción 

de rueda l ib r e .

Aunque e l objeto deseado se consigue con la s  

estructuras existentes, estas tienen siempre un inconvenien­

te, como resultado del cual son del todo ú t ile s  para toda 

olaae de aplicaciones. Hste inconveniente consiste , entre 

otras cosas, en el hecho da que e l  movimiento que se ha de 

impedir por e l mecanismo es solo restringido hasta un lig e ­

ro movimiento muerto antes de funcionar e l bloqueo. Por 

ejemplo, cuando se usa un trinquete para encajar en uva rue­

da o cremallera, el movimiento hacia atras solo es deteni­

do cuando una parte de la  máquina se ha movido hacia atrás 

en la  distancia de un diente en relación con la  otra parte.

Cuando e l bloqueo se consigue de mejor manera 

con ayuda de una o más bolas que ruedan entre dos planos mo­

v ib les entre s í y que forman un pequeño ángulo, es, sin embar­

go, perceptible un ligero  movimiento hacia atrás de un plano 

en relación con al otro antes que e l movimiento se pare y 

la  bola se atasque.

Hay máquinas en que es de importancia capital 

que ta l mecanismo da bloqueo no rea lice  ni siquiera e l más 

pequeño movimiento muerto bajo la  acción de fuerzas opuestas 

al movimiento normal, aunque debe ser posible rea lizar e l 

movimiento en la  dirección deseada con una pequeña fuerza
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183870sin que ocurran sacudidas.

El principio de la  estructura según al invento 

se representa en la  figura 1.

En esta figura , 4 representa una parte en 

5 forma de v a r i lla  que esta cona otada directa o indirectamente 

con una de la s  partas de la  maquina siendo 5 un miembro co­

nectado con la  otra j arte de la  misma. Este mis ¡abro 5 asta 

conectado da algún modo, por ejemplo, por medio del miembro 

de conexión 6, con e l miembro en forma de v a r i lla  7, en que 

lO va practicada una abertura 8. En el borde superior 19 de 

esta abertura descansa un miembro en forma da lengüeta 9, 

en el cual se practica una abertura lo  cuyo diámetro (v isto  

en el sentido longitudinal de la  v a r i l la  9) es mayor que e l 

diámetro de la  v a r i lla  4 (v isto  en la  dirección del plano 

15 del d ibu jo ). La parte 9 podría plvotarse sobre la  parte 7, 

pero en este caso esta última tendría que pivotarso sobre 

la  parte 6, de modo que esta complicación no es deseable. 

Igualmente uno da ?stos pivotes podría reemplazarse por 

otro alrededor del cual pudiera g irar la  v a r i lla  4, pero 

2o tampoco es deseable esta complicación.

En este complejo 5-6-7 se ejerce continuamen­

te a la  izquierda una fuerza K, como resultado de la  cual 

dicho complejo es arrastrado ^ la  izquierda. En la  figura  

esto se representa esquemáticamente por un cable guiado so- 

25 bra una polea y provisto de un peso en el extremo. Sin

embargo, esta fuerza a la  izquierda puede realizarse de cual­

quier otro modo.

I*a consecuencia de esta fuerza es que, cuando 
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el mecanismo se abandona a s i mismo, el extremo in ferior  

de la  lengüeta 9 es arrastrado a la  izquierda hasta que e l 

extremo superior de la  lengüeta en posición inclinada se 

atasca sobre el miembro an forma de v a r i l la  4. Este atasca- 

5 miento es determinado por la s  fuerzas de reacción que t ie ­

nen lugar en lo s  puntos 9a y 9b.

La dirección de la  uerza K que actúa a la  

izquierda sobre s i  miembro 7 es la  misma que la  del movi­

miento que se ha de exclu ir, Es evidente que cuando la  len - 

10 g8eta 9 está ya totalmente atascada, cada aumento de dicha 

fuerza El sólo puede dar lugar a un mayor atascamiento, pero 

nunca permitirá ningún movimiento hacia la  izquierda.

Para e l movimiento en la  dirección opuesta, 

esto es, an la  dirección deseada, a l miembro 5 está provisto 

18 de una cabeza e lástica que se consigue aquí mediante una

perforación 11 en cuya parte posterior se dispone con cier­

ta tensión un resorte 12. Frente al resorte se dispone la  

cabeza 13 que puede moverse libremente en la  perforación 11 

y se apoya con más o Ríenos presión en la  lengüeta 9. Como 

20 resultado da esto se ejerce una fuerza V a la  izquierda en 

el extremo de fondo de la  perforación, ejerciendo la  cabeza 

13 en el punto 13a una fuerza igual sobre la  lengüeta a la  

derecha. Esta fuerza V a la  derecha que se aplica sobre la  

lengHeta en un punto entre 19 y 9a es parte esencial del 

25 invento. Esta fuerza puede también ejercerse por una polea, 

cuando en e l punto 15a se sujeta un cable a la  lengBeta 9 

y se estira a la  derecha. Cuando, por ejemplo, la  v a r i lla  

4 esta colocada vsrtioalmente haciendo g ira r la  figura en
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en la  dirección de la s  agujas del relo j es también posible  

reemplazar la  fuerza V a la  derecha por una fuerza V en di­

rección descendente, que solo es causada por e l hecho da que 

la  lengüeta está construida de manera que su centro de 

gravedad este aproximadamente en e l punto 13a. jgn este ú lt i ­

mo caso la  dirección hacia abajo es la  deseada y la  dirección 

hacia arriba (K actúa en esta dirección) es la  indeseada.

Asi la s  fuerzas K y V actúan a la  izquierda 

sobre la  parte 5-6-7, de lo  cual resulta que la  lengBeta 9 

ejerce una fuerza K + V a la  derecha sobre e l borde 19 de 

la  parte 7 (además de lo  cual ocurre un par que es recogido 

por la s  piezas de guia 5a)*

Por consiguiente sobre la  lengüeta 9 una fuer­

za K 4 V actúa a la  izquierda en el punto 19 y una fuerza V 

a la  derecha en e l punto 13a.

Se ha comprobado que un movimiento en la  di­

rección deseada puede tenar lugar sin cambiar la  posición  

de la  lengBeta 9 en relación  con la  v a r i l la  4. A si, durante 

el movimiento, la  lengBeta permanece en la  posición de atas­

camiento .

Para este f in  se deja que una fuerza P actúe 

a la  derecha sobre e l bastidor 5-6-7, y esta fuerza aumenta 

gradualmente. Esta fuerza se ha dibujado a la  Izquierda de 

5, pero también se puede aplicar en cualquier otro punto 

por ejemplo, a la  derecha de 7. La fuerza reactiva que la  

parte 5-6-7 ejerce entonces en la  lengBeta en 19 se convier­

te por tanto enK * V -  P , y disminuye a l aumentar p. pero 

antes que esta fuerza llegue a ser cero, por ejemplo antes
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que P -* V * K, la s  fuerzas reactives 9a y 9b son ya tanto 

mas pequeñas, que la  lengüeta empieza a deslizarse sobre la  

v a r i l la .  3a principio , la  posición no cambia; tanto en el 

punto 15a como en e l panto 19, sigue actuando una fuerza.

El único cambio en la  posición de la  lengüeta 

podría ocurrir s i la  v a r i lla  no fuera totalmente l i s a .  Una 

lig e ra  desigualdad en 4 daría por resultado que la  lengüata 

pudiera moverse ligeramente y para este propósito la  lengüe­

ta permanece suelta en la  abertura 8 contra el miembro 7 y 

la  cabeza 13 está montada por resortes. Los mencionados mo­

vimientos da pivote permitirían también dichos movimientos 

de la  lengüeta.

Cuando la  fuerza P disminuye, la  lengüeta 

vuelve a atascarse y cuando P lla ga  a cero y sólo ocurren 

K y V, se restablece la  situación anterior. Es evidente que 

con esta estructura no puede ex istir  ningún movimiento muer­

to, porque e l movimiento que consiste en un mero desliza­

miento, ocurre sin  cambio de posición, y sólo cuando ciertas  

fuerzas que actúan sobre la  lengüeta disminuyen, aunque sin 

l le g a r  a cero.

Cuando vuelven a aumentar dichas fuerzas, al 

deslizamiento se atasoa y detiene pero no puede ocurrir 

ningún movimiento en la  dirección indeseada.

Cuando la  lengüeta 9 ha llegado al fin a l de 

su trayecto 4 y tiene que volver atrás, sólo se ha de e je r­

cer una presión hacia la  izquierda en 14 contra la  cabeza 

de la  lengüeta 9, como resultado de lo  cual, contra la  a-c- 

cion del resorte 12 la  lengüeta 9 se zafa, posición en la
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cual puede moverse fácilmente hacia atrás a lo  largo de la  

v a r i lla  4 a la  izquierda.

La característica de esta estructura puede, 

pues, definirse como sigue:

5 La estructura consiste an una parte en forma

de v a r i l la  que está conectada directa o indirectamente con 

una de la s  partes de la  maquina parta en forma de v a r i l la  

sobre la  cual puede moverse una parte en forma de lengüeta 

por el hecho de que la  parte en forma da v a r i l la  va dispuesta 

10 en unq^bertura de la  parte en forma de lengüeta abertura

ligeramente mayor que la  sección de la  parte en forma de va­

r i l l a .  La segunda parte da máquina ejerce tales fuerzas so­

bre dos puntos de la  lengüeta que, debido a su momento resul­

tante, la  lengüeta se mantiene continuamente en posición  

1S atascada en la  cual forma un ángulo que se desvía en 90  ̂ de 

la  parta en forma da v a r i l la .  Una de estas dos fuerzas actúa 

en la  dirección del movimiento indeseable para la  segunda 

parte de máquina y arrastra o empuja la  parte en forma de 

lengüeta a la  posición de atascamiento, y la  otra fuerza,

20 por ejemplo, pasando por mi miembro elástico  de manera análo­

ga actúa an la  dirección del movimiento deseado para la  segun- 

da parte de la  máquina aplicándose la  fuerza entre e l punto 

de aplicación de la  primera fuerza y la  abertura da la  lengüe­

ta. Taláronte como la  fuerza en la  dirección indeseada dismi- 

25 nuye debido a una fuerza da la dirección deseada, la  segunda 

fuerza asegura que la  lengüeta in ic ie  un deslizamiento sin  

que ocurra un cambio de posición.

ni nuevo dispositivo puede aplicarse con éxito
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a la s  máquinas de devanado en cruz y entonces mejora la  

calidad de la s  bobinas cruzadas. Ha aplicación se da esque­

máticamente en la  figura 8 y en perspectiva 9n la  figura 3.

-SER gracia a la  claridad la  posición de algunas partes de 

máquina de la  figura 8 se ha dibujado algo diferente de la  

de la  figura 3.

Rn esta aplicación el movimiento no es r e c t i l í ­

neo sino a lo  largo de un arco de círculo cuyo centro está 

en la  chaveta 15. Rl miembro en forma de v a r i l la  es también 

4 y va sujeto al bastidor 16 de la  máquina; en este bastidor 

16 g ira  el eje 17 sobre el cual se devana la  bobina 18.

ni miembro en forma de lengüeta se representa 

también por 9 con su extremo in ferior sostenido por el borde 

19 de la  párta 7. jgsta parte 7 es de una pieza con él basti­

dor 20 sobre e l cual el botón de guía 21 hace continuamente 

un movimiento de vaivén en contacto con la  bobina 18. La 

parte 7 es también de una pieza con e l contrapeso 22, que, 

mientras g ira  sobre la  chaveta 15, ejerce continuamente una 

fuerza sobre la  parte 7, que es opuesta a l movimiento desea­

do. Rata es por consiguiente la  fuerza El mencionada al hablar 

de la  figura  1.

Rn el compl#) 7-20-22, pued girar al árbol 

23, a l cual, por medio de la  parte ascendente 84 va sujoto 

el dedo 25 cuyo funcionamiento corresponde al de la  parte 

13 da la  figura 1. La presión de resorte con la  cual el dado

25 aprieta la  lengüeta 9, se obtiene por medio de un resorte

26 que por un lado está conectado con al árbol 23 y por el 

otro con el complejo7-20-22.
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Mata estructura se caiaotaríza, pues, poique 

la  parte ¿<n forma ¿e v a r i l la  esta cena otada con e l bastidor 

de la máquina, en la  cual e l huso de la  bobina cruzada va dis­

puesto giratoriamente, estando el bastidor en que se mueve 

el botón de guía conectado por un lado con un punto de apoyo 

para la  parte en forma de lengüeta y por otro lado con un 

miembro elástico que ¡n otro punto hace presión contra el 

miembro en forma de lengüeta estando el punto de apoyo y 

el punto de presión dispuestos de ta l manera que el miembro 

en forma de lengüeta as mantenido continuamente en la  desea­

da posición de atascamiento inclinada en relación con el 

miembro en forma de v a r i l la .

rSL dispositivo puede ademas mejorarse conectando 

un dedo 14 con la  parte en forma de v a r i l la  24, dedo que es­

tá l ib r e  de la  lengüeta 9 durante e l funcionamiento del dis­

positivo. Pero cuando, por medio del brazo 27 que está conec­

tado firmemente con el árbol 23, este árbol se mueve centra 

la  acción del resorte 26, e l dedo 25 se zafa de la  lengüeta, 

y entonces el dedo 14 aprieta la  lengüeta 9 hacia la  posición  

desconectada, como resultado de lo  cual es posible volver el 

mecanismo a la  posición de partida debido a la  influencia  

del contrapeso 22+

Hsta mejora se caracteriza, pues, porque e l  

miembro apretador montado en resorte tiene también un brazo 

que está totalmente lib re  durante e l movimiento del disposi­

tivo en la  dirección deseada, pero que, bajo la  influencia  

de un movimiento causado por una acción externa, del miembro 

elástico , por ejemplo, a mano, y que as contrario a la  ac­

ción de resorte, es llevado contra e l miembro en rorma de

9
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lengüeta y ejerce sobre el una fuerza, con lo  cual dicho 

miembro se mueve a una posición perpendicular a l miembro en 

forma de v a r i l la ,  de manara que al primer miembro puede mo­

verse hacia atras libremente sobre e l ultimo.

Finalmente, se ha descubierto que puede conse­

guirse otra mejora redondeando lo s  bordes de la s  aberturas 

10 y 8. Como resultado de esto, se evita todo daño o melladu­

ra por bordes agudos; a pesar de e llo , la s  partes que se 

deslizan una sobre otra se hacen evidentemente de material 

muy duro.

En la  descripción anterior, la  v a r i l la  está 

siempre conectada con la  parte f i ja  de la  máquina, y la  len­

güeta con la  movible. Pero también es posible hacer que la  

lengüeta vaya sostenida en una abertura de la  parte oe máqui­

na f i j a  y conectar la  v a r i lla  con la  parta movible.

Finalmente, también es posible hacer que la  

acción de resorte 12 (figu ra  1) sea recogida por la  fuerza 

de gravedad, disponiendo la  v a r i l la  4 (figu ra  1) o el segmento 

4 (figu ras  2 y 3) de tal manera que la  lengüeta 9 se mueva 

lo  más verticalmente que sea posib le . Entonces la  fuerza de 

la  gravedad debe aplicarse entre 10 y 9 y 9a como en otro 

caso la  fuerza V. Entre muchas aplicaciones posibles de este 

invento e l dispositivo descrito puede también aplicarse a 

todas la s  máquinas para determinar la  fuerza tensil y al a la r ­

gamiento ten sil, en la s  cuales, en el momento da rotura se 

necesita una acción de atascamiento (la s  llamadas máquinas 

Schopper).

Esta solicitud que corresponde a la  presénta­
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da en Holanda e l 20 de junio de 1947, bajo e l número 132.925 , 

se acoge a lo s  beneficios del articulo SI del vigente Esta­

tuto sobra propiedad Industria l.

- 0 -  N O T A  -  0 -

5 Los puntos de invención propia y nueva que

se presentan para que sean objeto d  ̂ esta Patente ¿e inven­

ción en España, por VEINTE años, son lo s  siguientes:

12. -  un dispositivo en e l cual el movimiento 

mutuo de dos partes de máquina en una dirección determinada 

10 es ya posible bajo la  influencia de una pequeña fuerza, sien­

do imposible cualquier movimiento en dirección opuesta; ca­

racterizado porque se compone de una parte en forma de va ri­

l l a  que esta conectada directa o indirectamente con una de 

la s  partes de la  máquina, parte en forma de v a r i l la  sobre 

15 la  cual puede moverse una parte en forma de lengüeta por al 

hecho de que la  parte en forma de v a r i l la  está dispuesta en 

una abertura de la  parte en forma de lengüeta, abertura que 

es algo mayor que la  sección de la  parte en forma de v a r i l la ;  

la  segunda parte de máquina ejerce ta les  fuerzas sobre dos 

20 puntos de la  parte en forma de lengüeta que, debido a su mo­

vimiento resultante, esta última parte se mantiene continua­

mente en posición atascada en la  cual forma un ángulo que se 

desvia en 90S de la  parte en forma de v a r i l la ;  de estas ios

-  11 -



1

183870
fuerzas ana, cae actúa en e l sentido del movimiento indesea­

b le  para la  segunda parte 3e máquina mantiene la  parte en for­

ma de lengüeta en la  posición de atascamiento, y la  otra fuer- 

por ejemplo, mediante un miembro elástico o en forma aná- 

6 loga actúa en la  dirección de movimiento deseado para la  se­

gunda parte de máquina; fuerza que se aplica entre el punto 

de aplicación de la  primera fuerza y la  abertura de la  len­

güeta.

gs. -  un dispositivo según se reivindica en e l 

10 punto i s  para ap licarlo  a una máquina de devanado cruzado, en 

al cual el respaldo de bastidor transversal en que el guia 

h ilo  hace su movimiento transversal mientras se mueve en con­

tacto con la  bobina de devanado en cruz, va montado g irato ria ­

mente; caracterizado porque la  parta en forma de v a r i lla  está 

15 conectada con el bastidor de la  máquina en e l cual el huso de 

la  bobina de devanado en cruz va dispuesto giratoriamente, 

estando e l dorso del bastidor transversal conectado en un lado 

con un punto de soporte para la  parte en forma de lengüeta y 

por el otro lado por un miembro elástico qae en otro punto 

80 hace presión contra el miembro en forma de lengüeta; estando

el punto de apoyo y el de presión dispuestos de ta l manera que 

al mianbro en forma de lengüeta se mantiene continuamente en 

la  deseada posición de atascamiento inclinada en relación con 

el miembro en forma de v a r i l la .

^  33. -  un dispositivo según se reivindica en el

punto ge, caracterizado porque e l miembro de presión elástico  

comprende también un brazo que durante el movimiento del dis­

positivo en la  dirección deseada está enteramente lib re , peco
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que, bajo la  influencia de un movimiento determinado por 

una acción externa, esto es, a mano, del miembro e lá stico , 

contrario a la  acción del resorte ae lle va  contra el miembro 

en forma de lengüeta y ejerce sobre e l una fuerza, con lo  

cual el miembro en forma de lengüeta se mueve a ana posición  

perpendicular a l miembro en forma de v a r i l la ,  de manera que 

el primer miembro puede moverse hacia atrás libremente so­

bre e l segundo,

4S. -  pn dispositivo según se reivindica en 

cualquiera de lo s  puntos anterioras, caracterizado porque 

lo s  bordes de la  abertura de lengüeta que se mueven en con­

tacto directo con la  v a r i l la  están redondeados.

5B. -  pn dispositivo en e l cual al movimiento 

mutuo de dos partes de máquina en una dirección determinada 

es ya posible bajo la  acción de una pequeña fuerza, siendo 

imposible cualquier otro movimiento en dirección opuesta.

Tal y como se ha descrito en la  Memoria que 

antecede, representado en los dibujos que se acompañan y 

con lo s  fines qua se han especificado.

jgsta Memoria consta da traoa hojas escritas  

por una sola cara.

Madrid, 2 8 MAY. 194b
p . A.

A!berto de Etzaburt
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