
I

1 83857

memoria DESCRIPTIVA

que se acompaña a l a  s o l i c i tu d  de r e g is t r o  de

_RATB¿JT3 DE INTRODUCCION

por d iez  años en E spaña,su  P ro tec to rad o  y P osesiones,

a fav o r de

&yp?RSIIJQ.O— GARCIA—S..,.At.'1 Paseo de Eduardo Dato 7 .MADRID.

por

, itáfyLIHAjj;CTIVERS.AL DI SIERRA CIRCULAR PARA TRABAJAR PATITO aw .

La p re sen te  P a ten te  se r e f i e r e  a una máquina u n iv er­

s a l  de S ie r r a  c i r c u la r  p a ra  t r a b a ja r  madera. -

Las máquinas s ie r r a s  c irc u la re s  p a ra  t r a b a ja r  l a  made­

r a  en uso h a s ta  e l  d ía , su e len  e s t a r  c o n s titu id a s  in v a r ia b le ­

mente por una m esa,b ien  f i j a  o de ta b le ro  m ávil, y un e j e , f i ­

jo  en c o jin e te s  s o l id a r io s  del b a s t id o r  de l a  mesa, que l le v a  

una h o ja  de s i e r r a  c i r c u la r  que con p a r te  de su  p e r i f e r i a  su ­

p e r io r ,  asoma a trav ás  de una ran u ra  en d icha  m esa,por l a  cara  

s u p e r io r  de e l l a .  P a ra  t r a b a j a r l e  mueve l a  p ie z a  a e la b o ra r  

c o n tra  l a  s i e r r a  , lo  cual no tie n e  niqgtfn inconvenien te  al 

t r a t a r s e  de co rte s  rec to s  y pasan tes que pueden e fe c tu a rse  

con l a  ayuda de re g ía s -g u fa s , pero al te n e r  que e fe c tu a r  l a ­

bo res como c a ja s , ran u ras , e sp ig as , fresad o s que no a t r a ­

v ie se n  todo e l espesor de l a  p ie z a , o co rte s  en ángulo y o-
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U lieuos con resp ec to  a l p lano de l a  p ie z a ,y a  no es p o s ib le  

s e r v i r s e  de t a l  máquina, por m á lt ip - le s  razo n es ,p o r ejemplo, 

porque puede p ro d u c ir  lab o res  de l a  índo le  c i ta d a ,o  sea  no 

p asan tes ,so lam en te  en l a  ca ra  in f e r io r  de l a  p ie z a  en obra y 

p o r con sig u ien te  no perm ite  observar durante e l t r a b a jo ,e l ,  

trazad o  hecho a l ob jeto  en l a  p ie z a  ya que fo rzo sam en te ,es te  

trazad o  se encuen tra  justam ente  en l a  c a ra  o c u lta  de l a  p ie ­

z a ,e s  d e c i r , l a  que e s tá  en con tacto  con l a  s u p e r f ic ie  de l a  

mesa, siendo a s í  que p a ra  una la b o r  p e r f e c ta ,e s  im precindib le  

poder observar en todo momento la s  m arcas. P o r o t r a  p a r te , 

muchas lab o res  re q u ie re n  una in c l in a c ió n -v a r ia b le  de l a  h o ja  

de s i e r r a  o h erram ien ta  que l a  s u b s ti tu y a , ta n to  en su d i­

re c c ió n  en e l  plano h o r iz o n ta l  o v e r t i c a l ,  como con resp ec ­

to  a dichos planos y l a  fa c u lta d  de poder p e n e tra r  l a  he­

rra m ie n ta  más o menos profundamente en  l a  p ie z a  en e la b o ra ­

c ió n , e tc .  e t c . ,  hada de esto  se puede e fe c tu a r  con la s  má­

quinas conocidas h a s ta  ahora,porque tra b a ja n , completamente 

a c ie g a s , la  ca ra  in f e r io r  de la s  p iezas en e la b o rac ió n  y por 

te n e r  l a  h o ja  f i j a , e s  d ec ir, no desp lazab le  en d ire c c ió n  den-, 

t ro  de l a  h o r iz o n ta l  o l a  v e r t ic a l  o con resp ec to  a dichos 

p lanos .
La máquina ob je to  de l a  p re se n te  p a te n te , viene a r e ­

m ediar e s te  estado de in su f ic ie n c ia ,p u e s  por l a  g ran  v a r ie ­

dad de tra b a jo s  que pueden r e a l iz a r s e  con e l l a  g rac ias  a  los 

ingen iosos d e ta l le s  de su d isp o sic ió n ,p u ed e  co n sid era rse  co­

mo una máquina U n iversa l, ya que además de s e r r a r  en co rte  

norm al,ob licuo  y en ángulo,puede h a ce r  m o rta ja s , e sp ig as , 

f re sa d o s , e tc . ,c o n  so lo  cambiar la s  herram ien tas de c o r te .
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Tanto e l  motor den tro  de su yugo, como e s te  yugo dei>- 

t ro  de su  "brazo-soporte , a s í  como e s te  b razo -so p o rte  mismo, 

pueden e fe c tu a r  g iro s en ambos se n tid o s  sobre un ángulo de 

360 haciendo a s í  p o s ib le  co locar l a  s i e r r a  o herram ien ta  

en  c u a lq u ie r  p o s ic ió n  que se desee y poder a s í  e fe c tu a r  ab­

so lu tam ente  todos lo s  tra b a jo s  que se p re se n te n  en e l t a l l e r .

La máquina trab a j a"desde a r r ib a " ,  es d e c i r ,e l  trazado  

de l a  obra e s t á  constantem ente ba jo  l a  v i s t a  del operador. 

P a ra  in f in id a d  de tra b a jo s  se d e sp laza  l a  h e rram ien ta  con 

re sp ec to  a l a  p ie z a  en o b ra ,lo  cual con tribuye eficazm ente 

a l a  p re c is ió n  de l a  la b o r  e fec tu ad a , m ien tras qué p a ra  

otros,com o c o rte s  al h ilo ,m achihem brar, e t c . , l a  he rram ien ta  

puede s u je ta r s e  en p o s ic ió n  y moverse c o n tra  e l l a  l a  p ie z a  

en e la b o rac ió n , segtín se verá  por l a  d e sc r ip c ió n  d e ta lla d a  

que sigue  a base de los d ibu jos adjuntos y que rep re se n ta n  

un  ejemplo p re fe r id o ,n o  l im ita t iv o ,p u e s  l a  e je cu c ió n  podrá 

v a r ia r  en  d e ta l le s  que no a fe c te n  l a  e sen c ia  del o b je to ,d e  

l l e v a r lo  a l a  p rá c t ic a ,  siendo :
P i g . l ,  una v i s ta  en e lev ac ió n  l a t e r a l  de l co rjun to

de l a  máquina;

P ig .2 , una v i s t a  en co rte  h o r iz o n ta l  seglín l ín e a  

A -  B de l a  F ig . l ;

F ig .3 , una v i s t a  en e le v ac ió n  f ro n ta l  del conjunto 

de l a  máquina;
F ig .4 , una v i s t a  en p la n ta  del conjunto de l a  máqui­

na, suponie'ndose quitado e l m a te r ia l del brazo h o r iz o n ta l por 

encima del m o to r,p a ra  m ostrar l a  d isp o s ic ió n  del carro  de ro­

d i l lo s  que s irv e  p a ra  e l  desplazam iento h o r iz o n ta l  del motor 

con su soporte-yugo;
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I?ig .5 , una v i s t a  en e le v ac ió n  l a t e r a l  del conjunto de 

l a  máquina mostrando e l motor en un plano in c lin ad o  a l a  nor­

mal;
P ig.6, una v i s t a  en secc ió n  por l a  v e r t ic a l  C -  D del

brazo  h o r iz o n ta l  de l a  F ig . a n te r io r ;

F ig .7 , una b r id a  acop lab le  a l motor p a ra  s u je c ió n  de

l a  defensa;
F ig .8, e l d is p o s itiv o  de defensa  con descarga del se ­

r r í n ;
F ig ,9, e l  peine de su je c ió n  que e v i ta  e l reculam iento 

de l a  ta b la  en obra y su v ib rac ió n ;

F ig .10, una i lu s t r a c ió n  dem o stra tiv a  de l g iro  del mo­

to r  dentro  de su  yugo-soporte  a lred ed o r de 360 ° ;

F ig .1 1 ,una i lu s t r a c ió n  del g iro  a lred ed o r de 360 0 

d e l yugo-soporte  dentro  de l b razo -sép o rte  h o r iz o n ta l ;

F ig .1 2 ,una i lu s t r a c ió n  del g iro  a lred ed o r de 360 0 del 

brazo  soporte  voladizo  de l a  máquina, y

F ig .l3 ,u n a  dem ostración de c o rte  a l  h i lo  con defensa 

y peine de su je c ió n .

Segiín se puede a p re c ia r , l a  máquina co n sta  e se n c ia l­

mente de una base , una colum na-soporte v e r t i c a l ,  un brazo 

vo lad izo  g i r a to r io ,  un carro  de ro d i l lo s  den tro  de e s te  b ra ­

zo, un soporte-yügo g i r a to r io  en e s te  ca rro  y un motor e lé c ­

t r i c o  g i r a to r io  dentro  de e s te  sopo rte -yugo .

l a  base A se f i j a  en  una mesa (no rep resen tad a ) y en 

e l l a  se d e s l iz a  en  se n tid o  v e r t i c a l  l a  columna B accionada 

p o r l a  m anivela G q u e ,f i jo  a l t o r n i l l o  s i n  f i n  D .actiía  sobre 

e l  engrane h e l ic o id a l  B q u e ,s o lid a r io  d e l h u s i l lo  e levador F 

hace g i r a r  e s te  á ltim o  en su tu e rc a  G f i j a  en  l a  base A, su­

biendo o bajando l a  columna con e l brazo , yugo y m otor.
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La base l le v a  también, una m an illa  H p a ra  f i j a r  l a  columna 

en p o s ic ió n  una vez colocada a l a  a l tu r a  conveniente.(V éan­

se  F ig s . 1 a 5 ) .
La columna B de forma c i l in d r ic a ,e s  hueca in te rio rm en­

te  donde se  a lo ja  e l  h u s i l lo  e levador £  s u je to  a l a  ta p a  £  

en  su p a r te  su p e rio r  donde tie n e  un reb a jo  o cu e llo  (F ig .5 ) 

p a ra  e l a ju s te  del brazo voladizo J  y debajo de é s te  un sec ­

to r  s a l ie n te  h a c ia  l a  p a r te  p o s te r io r  con unas ranuras p ara  

p o s ic io n es  normales f i j a s  del brazo vo ladizo  ( F ig s . l ,  4 y 5 ). 

Tiene tambie'n una canal lo n g itu d in a l K p a ra  e l  paso de l a  

tu e rc a  G, y además una chaveta p a ra  e v i ta r  su g iro , a s í  ' 

como una e s c a la  p a ra  determ inar l a  p o s ic ié n  angu lar del b ra ­

zo v o lad izo .

S I brazo vo ladizo  J  puede g i r a r ,  en ambos se n tid o s , ho­

rizo n ta lm en te  sobre un ángulo de 360 0 a lred ed o r de l a  co­

lumna B y en su p a r te  p o s te r io r  l le v a  una m an illa  £  que lo  

f i j a  en  c u a lq u ie r p o s ic ié n  angu lar, y o t r a  m a n illa  M que lo  

f i j a  en  e l s e c to r  s a l ie n te  p o s te r io r  d e l cu e llo  de l a  colum­

na en p o sic io n es p redeterm inadas. In te rio rm en te  y sobre todo 

su  l a r g o , l le v a ,e n  l a  p a r te  su p e rio r,u n o s  c a r r i le s  h o riz o n ta ­

le s  y en l a  p a rte  in fe r io r ,u n o s  c a r r i le s  con s u p e r f ic ie  i n ­

c lin a d a , j £  y J£; en  su  ca ra  f r o n ta l  un in te r ru p to r  N, y en 

uno o ambos costados en sen tido  lo n g itu d in a l , una e sc a la  g ra­

duada y en uno de e l lo s ,u n  tope graduable que f i j a

v a r ia s  posic iones f in a le s  del c a rro  de ro d i l lo s  en d ire c c ió n  

y con resp ec to  a l a  colum na-soporte.

11 ca rro  de ro d i l lo s  0 se d e s l iz a  long itud inalm en te  en 

e l  brazo vo lad izo , sobre ocho c o jin e te s  de b o la s , es d e c ir , 

c u a tro  ro d i l lo s  v e r t ic a le s  6£ haciendo base en su p a rte  su-

-  5 -
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p e r io r  en lo s  c a r r i le s  y e u a tra  r o d i l lo s  oblicuam ente 

opuestos dos a dos OJ»,haciendo base en su  p a r te  in f e r io r  

en  lo s  c a r r i le s  J£ , cuya d isp o s ic ió n  p rev iene  toda holgu­

r a  en c u a lq u ie r  s e n tid o . L leva un to r n i l lo  m oleteado P que 

perm ite  su  f i j a c i ó n  en cu a lq u ie r punto de su  re c o rr id o ,y  

una a ld a b i l l a  g i r a to r ia  £  p a ra  f i j a r  c ie r ta s  posic iones 

d e l yugo-soporte  del m otorCcorte lo n g itu d in a l  y t r a n s v e r s a l ) .

El yugo o sopo rte  R e s tá  s u je to  por una e sp ig a  cen­

t r a l  y t o r n i l l o ,  al carro  de r o d i l lo s  en  e l que puede g i r a r  

h o rizo n ta lm en te  sobre un ángulo de 360 0 y p a ra  f i j a r l o  en 

c u a lq u ie r  p u n to ,l le v a  una m an illa  S, y unas ranuras donde 

se  a lo ja  l a  a ld a b i l l a  £  de l c a r ro , que a s í ,p e rm ite  l a  f i j a ­

c ió n  in s ta n tá n e a  de l yugo en su  p o sic io n es  mas u su a les ,o  sea  
a  0o -  45° y 90°.

El m otor e lé c t r ic o  T .s u je to  por muñones de su coraza 

e n tre  lo s  brazos del yugo H y perfectam ente  e q u ilib rad o  en 

c u a lq u ie r  p o s ic ió n , puede g i r a r  v e rtic a lm e n te  sobre un án­

gulo de 360 .pudiendo a s í ,  e fe c tu a r  c u a lq u ie r  co rte  acha­

fla n a d o , p a ra  lo  cual s irv e n  a ld a b il la s  como l a  U que p e r­

m ite  su su je c ió n  in s ta n tá n e a  en  p o s ic ió n  h o r iz o n ta l  (0o), 

in c lin a d a  normal en ambos sen tid o s (4 5 ° ) ,y v e r t i c a l (00°) en 

com binación con ca jas V -  V-' y w  del disco con e sca la  g ra ­

duada W, y l a  X que perm ite  s u je ta r lo ,  en combinación con 

d icho d isco  graduado, en  c u a lq u ie r punto an g u la r. (Ve'ase 
E ig s .1 y 3 ) .

tino de lo s  te s te ro s  del m otor e s tá  p ro v is to  de una de- 

f  e n sa liv e  ase E ig .a )  p a ra  l a  hoj a, elim inándose a s í ,  acciden­

t e s ,  y cuya defensa  se a ju s ta  autom áticam ente a l  espesor del 

m a te r ia l  y e s tá  combinada con un e íü iaustor del s e r r ín

-  6 -
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boca de descarga  Z se  puede a ju s ta r  p a ra  c o r ta r  a l h i lo  a 

mano derecha o iz q u ie rd a .

Por á ltim o , un peine (F ig .9 ) que se  co loca  en un so­

p o r te  s a l ie n te  de l a  defensa  Y-t- s i rv e  p a ra  n e u tr a l iz a r  la s  

tre p id a c io n e s  y m antiene e l  m a te r ia l  firmemente c o n tra  l a  

mesa h a s ta  que haya pasado por l a  s i e r r a  a l c o r ta r  tab la s  

a l  h i l o .

Colocando en lu g a r  de l a  h o ja  de s ie r ra ,h e r ra m ie n ta s  

de c o rte  adecuadas, pueden e fe c tu a rse  toda  c la se  de tra b a ­

jo s ,  como fre sa d o , c e p illa d o , su rcado , esp igado , encajado, 

ranurado , e tc .  de cu a lq u ie r forma y en c u a lq u ie r  d irec c ió n , 

y poniendo en su lu g a r  un m andril con broca,pueden  hacerse  

ta la d ro s  , avellanados e t c . ,  en todos lo s  s e n t id o s .

La fa c u lta d  de poder ocupar e l  e je  d e l motor c u a lq u ie r 

p o s ic ió n  con re sp ec to  a l a  h o r iz o n ta l  y l a  v e r t ic a l  den tro  

del a lc a n c e ,ta n to  h o r iz o n ta l  como v e r t i c a l  del brazo vola­

d iz o , hace que e s ta  máquina puede co n sid e ra rse  como una má- 

qu ina  de s ie r re ,  c i r c u la r  u n iv e rsa l que reúne la s  condiciones 

de muchas máquinas e sp ec ia le s  ind iv idua les,aho rrando ,adem ás 

d e l co ste  de a d q u is ic ió n  de óstas,m ucho espacio  en e l t a l l e r .

Por lo  demás, trab a jan d o  e s t a  máquina, en sus d ife re n ­

te s  a p lic a c io n e s , del modo conocido y a ,se  puede p re s c in d ir  

aq u í de d e s c r ib i r  mas deta lladam ente  su funcionam iento .

D esc rito  su fic ien tem en te  l a  n a tu ra le z a  del ob je to  de 

l a  p re sen te  s o l i c i t u d ,a s í  como e l modo de l le v a r lo  ven ta jo ­

sam ente a l a  p rá c t ic a ,  y demostrado que c o n stitu y e  un p o s i­

t iv o  adelan to  técn ico  sobre lo  hasta, aquí conocido y p rac ­

tic a d o  y- que su adopción supone una g ran  v e n ta ja  p a r a 'l a  

economía nacional y p a r t i c u la r ,s e  s o l i c i t a  r e g is t r o  de Pa­

te n te  de In tro d u cc ió n  por d iez  años con a rre g lo  a l a  sigu ien te
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1®) Máquina u n iv e rsa l de s i e r r a  c i r c u la r  p a ra  t r a b a ja r  madera, 

c a ra c te r iz a d a  porque se  compone de una base f i j a ;u n a  co­

lumna v e rtica lm en te  movible den tro  de e s ta  base; un b ra­

zo vo ladizo  g i r a to r io  a lred ed o r de d ich a  columna; un ca­

rro  de ro d i l lo s  long itud inalm ente ' m ovible dentro  de dicho 

brazo vo lad izo ; un soporte-yugo ho rizon talm en te  movible 

en  dicho carro  de ro d i l lo s  y un m otor e lé c t r ic o  v e r t i c a l ­

mente movible den tro  de dicho soporte-yugo .

2») Máquina u n iv e rsa l segiín l a  re iv in d ic a c io 'n  1 » ,c a ra c te r iz a ­

da porque l a  base f i j a  es hueca y l l e v a  una m a n illa  pa­

r a  f i j a r  l a  columna, una c h av e te ra  p a ra  e s ta  ú ltim a  y u- 

na tu e rc a  que gufa  e l h u s i l lo  de l a  columna.

3a) Máquina u n iv e rsa l según re iv in d ic a c io n e s  l a  y 2&, carac­

te r iz a d a  porque l a  columna es hueca y l le v a  in te rio rm en­

te  un h u s i l lo  e levador roscado ,gu iado  en  l a  ta p a  supe­

r io r ,  un cu e llo  rebajado  p a ra  e l  a ju s te  del brazo vo la­

d izo , un s a l ie n te  p o s te r io r  con ranuras de poBiciún, una 

m anivela  s o l id a r i a  de un to r n i l l o  s in  f i n  que a c tú a  so ­

b re  un engrane h e l ic o id a l  s o l id a r io  del h u s i l lo  elevador; 

una canal v e r t ic a l  p a ra  e l paso de l a  tu e rc a  del h u s i l lo ;  

una chaveta  lo n g itu d in a l que e v i ta  su  g iro  dentro  de l a  

base , y una e sc a la  graduada c i r c u la r  in d icad o ra  de l a  

p o s ic iú n  angu lar del brazo v o lad izo .

4&) Máquina u n iv e rsa l según re iv in d ic a c io n e s  l a ,  2s y 3a, ca­

r a c te r iz a d a  porque e l brazo vo ladizo  puede g i r a r  en l a  

h o r iz o n ta l  en ambos sen tidos a lred ed o r de un ángulo de 

360 a lred ed o r de l a  columna de l a  re iv in d ic a c io 'n  3a, 

l l e v a  una m a n illa  p a ra  f i j a r  su  p o s ic iú n  angular en cua l-
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q u ie r  punto de su camino de g iro , y o t r a  m an illa  p a ra  su 

f i j a c ió n  en pantos predeterm inados; den tro  de su hueco y 

sobre todo su  l a r g o , l le v a  a r r ib a , dos c a r r i le s  ho rizo n ­

ta le s  y abajo , dos c a r r i le s  de s u p e r f ic ie  in c lin a d a ; en 

su  ca ra  f r o n ta l ,  un in te r ru p to r  de c o rr ie n te  e ló c tr ic a je n  

una o ambas caras lo n g itu d in a le s , una e s c a la  graduada y, 

h a c ia  su a s ie n to  en l a  columna, un d is p o s it iv o  de tope 

graduable en cooperación  con e l  carro  de r o d i l lo s .

5s) Máquina u n iv e rsa l segán  la s  re iv in d ic a c io n e s  1& a 4&, ca­

r a c te r iz a d a  porque e l  carro  de ro d i l lo s  co rre  en cuatro  

ro d i l lo s  v e r t ic a le s  con apoyo a r r ib a , y cuatro  ro d illo s  

oblicuam ente opuestos dos á dos con apoyo abajo en lo s  

c a r r i l e s  de s u p e r f ic ie  in c lin a d a ; l le v a  un to r n i l lo  mo- 

le tea d o  de f i j a c ió n  y una a ld a b i l l a  o s c i la n te  p a ra  l a  su­

je c ió n  del yugo en  posic iones p redeterm inadas en su cami­
no de g iro  den tro  del c a rro .

6») Máquina un iverso ! segán le s  re iv in d ic a c io n e s  i .  á  5a, ca. 

r a c te r lz a d a  porque e l  yugo-soporte  del p o to r  puede g ira r  

en  un p lano h o r iz o n ta l  a lred ed o r de un ángulo de 350 

l l e v a  una m an illa  p a ra  su  f i j a c i ó n  en c u a lq u ie r  punto de 

su g iro  angu lar y unas ranuras p a ra  su f i j a c ió n  in s ta n -  

tán ea  a 0 , 45 y 90 “ de eu cecino do g iro ;  una esp iga

c e n tra l  con to r n i l lo  une e l yugo a l  oarro  de r o d i l lo s ;

— ------- ¡sujetan mo­
v ib le  a l motor e lé c t r i c o .

7») Maquina u n iv e rsa l segtín la s  re iv in d ic a c io n e s  1» á 6a, ca. 

ra c te r lz a d a  porque e l motor e lá c t r lc o  puede g i r a r  v e r t í - ' 

cálmente en emboe se n tid o s  sobre  un ángulo de 360 0 media 

te muñones de su c o raza ,d en tro  del yugo-soporte; a ld a b i-
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l i a s , e n  combinación con muescas p re v is ta s  en un disco  

graduado en uno de lo s  muñones, p e m ite n  f i j a r  l a  p o s i­

c ión  en  c u a lq u ie r  punto de su camino de g iro  v e r t ic a l  ó 

su  co lo cac ió n  in s ta n tá n e a  a 0, 45 y 90 ° en  ambos s e n t i ­

dos de g iro ; uno de lo s  te s te ro s  de l motor l le v a  una de­

fen sa  con s a l id a  g i r a to r ia  p a ra  e l  s e r r ín  a rro jado  por 

un d isp o s itiv o -e x iia u s to r ; un peine de su je c ió n  del mate­

r i a l  e s tá  adaptado a l a  defensa  que se adap ta  autom áti­

camente a l espeso r del m a te r ia l en e la b o rae io n .E l motor 

e s tá  b lindado  y l le v a  un d isp o s it iv o  de v e n ti la c ió n .

8s) Máquina u n iv e rsa l segiín la s  re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s , 

c a ra c te r iz a d a  porque l a  h o ja  de s i e r r a  c i r c u la r  puede sub* 

s t i t u i r s e  por c u a lq u ie r  o t r a  c la se  de h e rram ien ta  de cor? 
te  que actóe por ro ta c ió n .

La p re sen te  P a ten te  de In tro d u cc ió n  debe re c a e r  sobre 

9a ) MAQUINA UNIVERSAL DE SIERRA CIRCULAR PARA TRABAJAR 
"MADERA" .

Sean cuales fu e ren  la s  c irc u n s ta n c ia s  que concu­

r r a n  con l a  e se n c ia lid a d  de l a  P a ten te  d e s c r i ta  

en  e s ta  Memoria, rep re se n ta d a  en lo s  Dibujos y 

d e f in id a  por la s  a n te r io re s  R e iv in d ica c io n es .

M adrid ,26 de Mayo de 1948.
EL INGENIERO - AGENTE 

B rau lio  H elguera
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