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^  . ^ . t .  . 1  . . -

miviento da l os ^ -  * ^ g .  @1 conjunto da me-

. . . . . . . .  y .

— ^  r  r m  ^rato,  sag¿n 1  ̂ lamentos esencia- s

,1  . *  i i 3aa y ^
- , le s  siguientes: un b.at ^   ̂  ̂ ^ tion ledes qne

componen la  ext3^ l^s eitremidsdes
, / 7 12 14 )- t ^ 3  P^s^s qne componan las  _

lecha) ( 7,12, , ) ,  juago de
, ic^ni.^rda y derecha) ( 29,4' ,  33,;,

. posteriores ( izq  - ^  y ms a l izqnier-
* d  fostado ásrecgo y

axo/ntricss y b ie las , . / e l  ^ropi&do moyi-, i^s cus se consigne/ e l ^ropx&w
do (16,22,) me - ^.^&to motor (48), y

ae los extaamidanes, -i
^  I  ^  ^ .ta s ia b d . . . . .

í i ^ t . . .  " ^ r i ^ . d . . .  "  '  J ,  n . . .  , j .

t  la  tat.ata ^ ' ^ 1 .  d .l  s istaas  . . r t i s a ^ r  as- 
da b ie las , la  taro. '^ te r ie ta s , la  e " * ^  ^

, ta b la .u a  par. ^ t a b r ^ a  da la  .x ttta id .d  * - * * -
ta lle  ^ 1  mecanismo# pieza

\ teta al .a t a n .  del a a .^ la .a  y p i . s .  p i s a d a  ^  
ri.T , aqa  - i .  s .xta  al deta ll* dal psTtilla  da
extremidad posterior, y la

patada en 1 . P .sieida -ad ía  dal a a ^ la r .t a .

,  , 1  b a s t id a  ( 2, d . f ia —  1 y 2) *S - a  , l * s .  ^  ^  ^

t .  dea. qe* eeastibeya a , a - a d b  d .l  . a a . i .  1 — d . ^ a .  

tic.de = u . . 1 . 3 - i . b ^  e ilísd r ie . (3) P ^  ^  s j .
d. 1 .  p ía s , septrie , (d ) da las .xtassidad s^ b a a ie a ss ,
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un vaciado en la-parte central para alojamiento del mo­

tor (17, 48) y de la  ríe da motora (20) dél e je da ex-o^ntri- 

oee; alojamientos del eje del motor (1 6 ) y del eje da ex- 

oóntrlcas ( 2 1 ); vaciado en parte posterior; aloj sálente pa­

ra el e je  da jiro  ( 28) de la  parta superior ( 29) de las ex­

tremidades posteriores; y topas y lavas (31) en. las partea
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anterior y posterior para msndos de los mecanismos que se 

describirán en las cajas ( 9) y ( 23).

La composición de cada una de las extremidades'anteriores, 

es la  siguiente: parte superior (4 ) que es un sistema amor­

tiguador constituido por un cilindro superior (4 ) pon alo­

jamiento para # i aje de j i r o  ( 3 ),  un c ilid ro  interior ( con 

apéndice para unir a la  pieza 1 2 ) ,  articulado 00a e l superior 

mediante un pitón (8 ) que se mueve --m. una ventana (f ig .  1 y 3 )  ̂

y un muelle que manda sobra los cilindros; parte central j

constituida por una pieza ( 1 2 ) en cuya parte supeiios va ar- ' *} 

;m#da una caja- ( 9 ) que lleva  interiormente a l mecanismo de j

mando de la  c#la (14), tarrainando inferioxmente en un aroo . - j 

Msálte para juego- "y .dos topes para ll&atación de las p i e - . . {

zas (12 y 14); parte in fe rio r o oaño, que as una pieza (14) j

- con formas correspondientes a las de .̂1 2 ) pare, articu larla

- con ésta, terminando inferiormente en Un. apéndice elástico }
de goma o -muelle (15) que lle v e  e l tpoyo. . . - ' , ,

La composición de ch au n a  de las extremidades posterio­
res es la  siguiente: Pieza (29) que so una bastidor por i 

e l eje ( 28) ,  llevando un váatago ( 30) para unión a ls  b ie la  ' ^

de mando ( 22),  -y terminando en -ans^ohsmiento pou sector re - 
sal^e y alojaBi^nto pari, a l^eje  de unión con la  pieza (47)- j

pieza,central o c íe m e  (47) e .  cuy. p.arte superior.sa . 3* . '  ¡
la  caja del mecanias. de mando de 1 .  caña ( 35 ),  . .  1

su part# centraL un ensehch^ianto parabas formas de aco-

plami-mto con (29) e infeiormante resalid, para* acoplamiento * ^

'**
!SÍ- <
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31 rebajo corraspondiente d# (35) y o r ific io  para pasa- - 

dor de unión de (47) oon (35); pieza in fsricr*(35 ) con las  

form^ y ?,r&. <*oapl^ü'ii"'ntc con (47) , y terminada inferiormen- 

te por plaza e lástioa  (36). con apoyo* - .

' La composición d$ cada una de las cuatro cejas ds* msndo 

da las cañas da las extremidades, se ve an si. detalle de las*  

figuras 4 y 5. El mecanismo consiste en - una pieza en U (43) qu - 

qu# llev a  en s ú s # n  vsatago de mgnáo (11, *24) que es 

mandado por.su parte superior para &rmar y que manda por su 

extremo in ferio r a la  pieza caña; dentro de la  pieza ( 43 ), 

una pi#za c ilind rica  (44) mmdsds per un muelle (45). por­

ta un fiador qu# r&tisne M la  caja y vástago (24) en úna po­

sición; la  caja interior as inpuhsada hAvia ^rri.ba por al 

muelle (46)*.

31 juago de .excéntricas' y bielas que produce la  oom- 

blnavídn de'mlvimi-íntos exigida por e l apoyo e impllsión. de 

las sucesivas diagonales da los* .speyo-s, está formado por 

cuatro gtxcóntricas, dos ( 1 6 ,  22) a la  izquierda y otras dos 

al 00atado derecho ( invertidas 'respecto al izquierdo) asoa- 

queddss sobre e l i je (21); cuatro b ie las , d dos a izquierda 

16 y 22) y otras dos  ̂ ls; derecha, montadas sobre l^s -sxeón- 

.tricas, artioulad^s las snterioros #0 los muñones ( 37 fgrs .3 ) 

da les -oilindoa interiores, '-y-las- posteriores srticulgáas en . 

(30) con las piezas (29). Dos p la t i llo s  (19) montados so- 

bre e l mis-^o eje de Excéntricas aseguran a las b ie las;

El mecanismo motor (48) dispone un sistema d# muelle en - 

caso d# poca potencia, y un motor cualquiéra para aparatos 

grandes,

La pieza'da ogbeza (1) #s de madera y de distintas f o r - .  

mas. ' .

Mentado -en 'el bastidor y en oorrespond-noia' oón le  rueda.-

,̂ 38s*
- -P'
* * * ^
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- motora (20), sadispcheun aeoanismo auxiliar-para oon.ee-. 

guir que #1 movimiento da.dsten.ga on. determinada posición. 

Consiste an un pestillo  (4$)- ig ra . 6) con ou^yr)0 prismá­

tica terminado en un resalte, curvado para topar con una 

lava de la  ru^da motora (20) del d# lavas, t^ni-?ndo -  

interiormente aloj amianto para un - muelle que lo impulsa

hacia e l exterior, de su alojamiento en e l'bastidor.'
FUNCIONAMIENTO

los mecanismos funcionan oombinadamante d^ndo por resul­

tado e l desplazamiento de l&s sucesivas di^gcn&I-^s, del mo­

do siguiente: l&s bie las enlazadas a las piezas (7) pro­

ducen e l movimiento Ze las extremidades interiores d*-sd& 

uns posición anterior de apoyo hasta otra posterior en que 

funciona la  articulación (13), sucedíanlos." un avanc# du3-  

de la  posición- posterior a la  interior con la  o aña (14) 

recogida; e l  armado .del fiador (3%) del vástRgo ir mando' '

' (11) os realizado por un 'sistema de palana* (5) y un tope - 

s i  bastidor;.^1. fiador as zafado en la  posición da 

*trós, mediante análogo sistema (6) ,  o di re otan em te por 

topes ( 31) del 'bastidor, i^s .b ie las (22) artioul?das a l&s 

.piezas (29) realizan éo desplazamiento 'de la s  extrémide- 

das posteriores desde un^ posición anterior ?n que a l me­

canismo (23)' h^ nrotado e l fiad ** (44), hasta una posición^ 

posterior en qua dicho fiador -as zafado por..al tope (31), 

siendo por consiguiente e l movimiento de lss  extremidades 

hsoie atrás con sus oades extendidas, y hacia adelante, con 

óst^s recogidas. La combinación de dssplazámi?nto de las  

di agonales, siendo una motora mientras l$  otra avanza, es ' 

realizada por.la  combinación d'e las exoóntri'cas-áace¿ue*#*a; 
invertidas las á& un costado respaoto'a las del otro;

ln .a .,an *"t* 1  sistem. d. 1.M axtumdsdás

-nta* * * " * , ,  "sB°nen Isa postsriorsa úna oonsistsnts an

(4 ) ' ' <
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un amelle qne, mantiene, atraídas hastía contacto por le s  

agotares da su srtieulgeian a ls<s piezas (47-, 29). Al 

principio el mando de la  b ie la  deshace al sígalo qua per­

mite le  'ertíouléoldn (32) , y daspuós s-s realiza e l  empa­

ja que produce desplazamiento el estar la  extremidad (36) 

apoyada darán te al resto del mando por la  b ie la , radian­

te los dos/síst&m,33 '3l choque de l&s ^xtramidid^g-^L apo­

yar es amortiguado consiguióndose u.u cisterna f le x ib le .

31 movimiento' €*s detenido 9n el punto oorreapondie'n- 

te a la  posición de las extremidades segdn su v'"-rtloal 

da apoyo en detanoián, mediante ai p e s t i l lo ' (49* fg..6); pe­

ra  a lio , acoplad, la  rueda motera (20) con s i mecanismo 

motor ouando "la- primare tiene la  leva contacto con 

el resalte (50) del pestillo  d$ detención, s raont$n i,,s 

'*xo'utrío¡as '--u. 1 st l^n.^ vertical sob?^ al aja (21), - oaya'. 

áísp^rící^'A corresponda e le posición int:.yM .di$ail des- 

plazimisbto <1- l&s Pxtpe^íñ^&&s. Al pin dispnaorss de su- 

fioi^nra fuerza mbtor& t-n (48).el  p estillo  no es vencido 

hacia '31 interior por la  lava, qu^demdo la  rusia ( 20) d 9-  

pesici-dn qu.,' corresponda & ^xtr#Kiág;áes 

#n sus verticales.

N O T A

Se reivindica como propios y nuevos 'p&r& que sean 

objeto de PATENTE d-p invención propia an Espada, los 

puntos siguientea:

lA .-'U na  máquina p&rg reproduodr el m'c-vimianto de 

animales- cuMrtípedos^ constituida por un bastidor sobre* 

e l que s# dispone #1 mecanismo motor, s i meegnisme dd 

m̂ ndo por excóntric&s y b ie las , dea axtuuridgáes in te ­

rioras c'onstituid.gs'por ¿.yticult'.do, dos axtremi-

didis posterioras fcrmad<...s. t&mbión por un sistema & rtl-
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calado, ana pieza &  cabeza y nn' p la t illo  da á#tnncidn. ' !

2 z . - . "  -una máquina p&re reproducir e l  movimiento 'da '

animales óuedzápedos" ,* come la  que se .reivindica a n a l

punté.le, osraotarlzada. pez 'un bastidor en qus,- sé a leja {

a l e j o ,  da unián d# las extremldad.'.s dtl untaras,' a l # je da. }

unida dal- motor (18), #1 $ja pprta-exo'ntrica (21), #1 aja - j

da unidn da las a tremi^dae posterioras (28), l a  pieza d$

. cabeza .(1) y* los topas d# armar y zafar fiadoras ( 3 1 ) .  - ¡

3**- "  Una maquina para reproducir a l movimiento., da - . ¡

anímalas ou&drctp-..?d08" como la  reivíndíq^á^ antariormanta, )

caraotarizada''poz unas axtfamiéMes anteriores constituidas 1
. ' ¡ 

per un sistema elástico ( detalla fgr.  3), pieza (12). con , ¡

o aja (9 ) d#l' mecanismo d^l fiador, pieza (14) a rticu la - ' }

-da ééa la  anterior formando' un& ro d illa  ( 13 ) ,  y gpoyo :í

(15).

 ̂ 4*.^,-" una máquina par# reproducir.#1 movimianfo da í

170 .'Simales cuadfdpadés", como la,, raivi.ndióada anterio rman- í

t#, caracterizada por'diaponar al m#cinismo d# la  fgra.4  

p^ra .si mando d@ l& rod illa  (1 3 ) .  ' ' '

5* . -  Una máquina- para r^produoir #1 movimiento da i
' ' ' ' í

.animales ouadrtípedos", como 1& re iv ind icad  .en les cuatro 1 

175 pintos anterioras, careo ta ri zade per disponer dos extra - ' í 

'midzd. s posterioras formadas cada una por tras piezas; las i

(29) y(47) artioul&d.ps y -ralaciont.&,a. por un muelle que 

-S3 dis^odido en #1 principio del"empuje d# las bie las, 

y qu% en #1 movimisnto da svanoa"m&ntiene ,-a la  pieza (47) 

recogida sobr#pla (29);. la  pi#za (35) articulad& por. la  

(47) y mandada sobre #1 vastago, (24') montado'en la  caja dal 

mecanismo ( f i g r . s  4 y 5) de las extremidades.

6 e.—^una máquina para  re p ro d u c ir  ^1 movimiento da &nl,- 

m alas- ouadrdpador" oomo la -  ra iv in d io ad &  en lo s  puntos a n -
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,185 - terian&s, caracte risada per disponer un juego de excén tri­

cas motoras y b ie la s  mont^des sobre l&s exoéntriBUz.( 16, 

22 y sus gema la a).,- yendo l&s primeras'mcnt#dgs $scequea-r 

das sobra a l cj@ motor (21) y sus gemelas del otro costado 

'también escaqueadas y dispuestas invars^mente respecto 

a las ( 1 6 ,  22)*, enlazado ^1 par in terior a las extremida­

des anteriores y el exterior & ius posteriores '.(' o bien 

'inversamente) con cuyo dispositivo s i  dssplaze-..lento de - 

cada una de la s  extremidades es ta l, que*-. s'imuitánament& 

se 're ls iza  la  impulsión con'una gi&génal de ¿poyo y gl 

- evamoe de lu  otra diagonal suspendida*

7 ¡ . -  " Un^ méquina p#ra reproducir e l movimiento .de 

animales ouadrópedos", como la  reivindicada anteriormnete : 

císracterizadu por d isa enea juegos d& pilancas mentados 

. an las cajas (9 { para montar los fiadores ( 10 ) anadien!* 

les véstágoe ( 1 1 ) y sus correspondientes topes en e l bas­

t id o r , &si como p,ij.a.'.c%s y topes ( 3 1 ) par#, montar y za- ' 

f¿r* dicho fiador*.

8 * .- " Una méquina pur& reproducir ál movimiénto de - 

anlm&Ms cuRdrdpedos" como la  r&lvindicsd;%, -en les pun- . 

tos ir  ¡al 7*, caracterizada pos disponer un pestillo  an 

%  *1.bastidor ( fgra, 6 ) 'que presente un topeten cent acto* 

cc-n la  leva de la  rueda motora (20) mediente e l que se 

consigue la  detención cuando l&s extremidades ocupan la  

posición de ¿as v.-r?ticí*l&s d̂ - gpoyo.

9*.-"Una méquing, par# reproducir e l movimiento de . ' 
anima lee cuadrópedoa"; gomo . la  apeivi-náioada, anteriormén- 
t@, csr adíe rizada por una pieza ds cabeza* (1 ) montada so­

bre ls  p&rte anterior del b&stiáOr,

lo a . -  "Una Máquina para reproducir #1 movimiento de
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Qnsdrdpedos".

.Todo oono -s . d^soriba -án la'Mg<moria que antecede y 

plenos adjuntos qu¿. A a ll^  se rt fiaren, y se reivindica 

en. su. NOTAy

Bata. Memoria consta da ocho &ojas fol'iadaa y Es­

critas a máquina por una sola cara, y tres hojas de pla­
nos contaniéndo seis figuras*

- ' 38gcvia,/íde Mayo de 1.948
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