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La prescute memoria descriptiva tiene como fin la decla
racidn del objeto sobre ei que ha de recaer el privilegio de explotacién
ii:dustrial y comercial, exclusivo ew el terriiorio nacional, d» un Mode-

lo de Utilidad, de acuerdo con la vigente Legislaciéy sobre Propiedad Iy

‘dustrial, que.como el enunciado indica se trata de "DISPOSITIVO CAP -
TADOR DE MOVIMIENTO DE MAQUINAS APLICADO A VISUALIZADO-
RES DE COTAS", '

. 1
La presente invencibn se refiere a un dispositivo de cap~!
tacién de movimiento de méquinas, utilizado como parte integrante de |

los aparatos visualizadores de cotas.
Estos aparatos constan generalmrente de un dispositivo
captador del desplazamiento de la méquina, particularmente de la banca-

da de la misma, de un captador o generador éptico que transmite este

movimiento en sefiales analégicas y finalmente de un circuito electrdni-
coque convierte las sefiales analdgicas en impulsos .o sefiales digitales, i
indicindonos asf de una manera visual y automética el camino recorrido.é

La presente invencién se relaciona con un dispositivo caﬂé
tador de movimiento de maquinas, que frente a disposiciones conocides ’
presenta la ventaja de evitar deslizamientos, que san perjudiciales en
estos tipos de aparatos ya que en definitiva falsearian los datos de avan-f
ce de dichas maéiquinas.

De acuerdo con la invencidn el dispositivo se caracteriza
esencialmente por el hecho de estar constituido de una barra cilindrica
fija a la bancada de la méiquina y un rodillo unido al eje del captador opti
co y dispuesto perpendicularmente respecto a la barra cilindrica a fin de
que el avance se realice con un solo punto de contacto.

Para comprender mejor la naturaleza del invento, en el
plano adjunto representarhos (a titulo de ejemplo meramente ilustrativo
y no limitativo) una forma preferente de realizacién industrial a la que

nos remitimos en nuestra descripcién; sobre dicho plano;
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. La figura 1 es una vista en perspectiva de un visualiza-

.

e

dor de cotas dispuecsto para ser montado en u.na maquina, y que dispone
del dispositivo captador de acuerdlo con la invencidn.

Las {iguras 2, 3 y 4 son respectivamente vistas en alza
do, planta y perfil del visualizador con el dispositivo captador objeto

. .
de la invencion,

Las figuras 5 y 6 son respectivamente vistas en planta
y alzado de un detalle de la figura 2.

Las figuras 7 y 8 son vistas en perspectiva de los sopor!
tes intermedio y extremos de unién de la barra a la bancada. .

En ellas se pueden apréciar las siguientes particularida
des: '

N¢ 1. - Visualizador de cotas.

N¢e 2. - Barra cilindrica.

N2 3, - Soportes extremos.

N2 4. - Soporte intermredio.

N2 5. - Eje del generador éptico (6).
N¢ 6. - Generador 6ptimo.

N@ 7. - Rodillo.

N2 8. - Resorte.

N¢ 9. - Tornillo.

N¢ 10. - Placa.

De acuerd§ V_‘vcon las figuras, en una maéquina (no repre -
sentada) que tiene un desp]l."é:__z:amiento de avance, se monta un visualiza-
dor (1) de cotas con el diéli;:b:ls.i'fivo objeto de la invencién. Dicho disposi
tivo, comprende una barra gili'ndriéa"(Z) que estd unida a la bancada de
la méquina por medio del'vl'c‘?.'s _50¥nt5. extremos (3) y segin la distancia
por adicién de los soporte_s'-lintermedios (4) que estin configurados de
forma que perirhitan el desp}az’éf_niento de la barra (2) respecto al visua-

lizador (1).
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- 1lo (7) y barra (2) se ha dispuesto un resorte (8) y un tornillo (9) de re- j
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. El eje (3) del generador 8ptico (6} va unido a un rodillo
(7} que estd en contacto con la barra cilindrica (2} y dispuesto perpendi
cularmente respecto a dicha barra (2) de modo que sélamente exista un

punto de contacto entre ellos. A fin de asegurar el contacto entre rodi}

gulacién de la preéién de dicho resorte (8).

La disposicién perpendicular de rodillo (7) y barra (2)
hace que, como dijimos anteriormente, exista, en teoria, un sbélo pun-
to de contacto, Ello permite la aplicacién de una presién elevada sin
tener que utilizar materiales especiales, evitindose asi el riesgo de
deslizamientos, que falsearian los datos de avance de la méquina.

La Apla.ca. (10) sirve de fijacié;l o montaje.

Descrita suficientemente la naturaleza del presente in-

vento, asi como su realizacién industrial, sblo cabe afiadir que en su

conjunto y partes éonstitutivas es posible introducir ca;m bios de forma, {
matéria y disposicidn, sin salirse del cuadro del invénto, en cuanto ta-
les alteraciones ﬁo supongan variacién sustancial del mismo.

El solicitante; al amparo de los Convenios Internaciona-
les sobre Propiedad Industrial, se reserva el derecho de extenderila
presente demanda a los pafses extranjeros, si fuera posible, reivindi-
cando la misma prioridaci de 1§ presente solicitud.

NOTA. ' '

a El Modelo de Utilidad que se solicita por veinte afios pa-
ra Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacién sobre Propiedad Indus|
trial, deberi recaer sobre "DISPOSITIVO CAPTADOR DE MOVIMIEN-
TO DE MAQUINAS APLICADO A VISUALIZADORES DE COTAS", en to-

do de acuerdo con las siguientes

REIVINDICACIONES

12, -~ Dispositivo captador de movimiento de méiquinas

aplicado a visualizadores de cotas, las cuales comprenden un captador
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- rodillo unido al eje del captador Sptico y dispuesto perpen_diculérmente

2

Optico al gue se transmite el movimiento de la maquina v que produce
una sefial analogica, que es enviada a un circuito electrénico que la con}
vierte en impulsor, caracterizado esencialirente por el hecho de estar

constituido de una barra cilindrica fija a la bancada de la miquina y un |

respecto a la barra cilindrica a fin de que el avance se realice con un f
solo punto de contacto. . _ _ {
_ 28, - "DISPOSiTIVO CAPTADOR DE MOVIMIENTO DE
MAQUINAS APLICADO A VISUALIZADORES DE COTAS!, ‘
Segﬁr{ queda sustancialmente descrito en la presente mg_;

moria descriptiva que consta de cinco hojas mecanografiadas por una

séla cara, acompaiiadas de sus dibujos.

B\SET. 1972

Agante Oficial
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