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La presente m em oria descriptiva tiene como f in la decía 

ración del objeto sobre el que ha de re c a e r el privilegio de explotación 

industrial y com ercial, exclusivo en el territo rio , nacional, da un Mode­

lo de Utilidad, de acuerdo con la vigente Legislación sobre Propiedad la

dustrial, que como el enunciado indica se tra ta  de "DISPOSITIVO CAP- í
i| !
¡¡ TADOR DE MOVIMIENTO DE MAQUINAS APLICADO A VISUALIZADO- iil ¡
"r e s  DE COTAS", . :

• I.
La presente invención se re fie re  a un dispositivo de cap-i­

lación de movimiento de máquinas, utilizado como parte integrante de ¡ 
los aparatos visualizadores de cotas. ¡

Estos aparatos constan generalm ente de un dispositivo j

captador del desplazamiento de la  máquina, particularm ente de la banca-í
f

da de la m ism a, de un captador o generador óptico que transm ite este | 
movimiento en señales analógicas y  finalm ente de un circuito electróni- j 

coque convierte las señales analógicas en impulsos o señales digitales, s

indicándonos asi de una m anera v isual y automática el camino re co rrid o . {

í
La presente invención se relaciona con un dispositivo caj3| 

tador de movimiento de máquinas, que frente a disposiciones conocidas | 

presenta la  ventaja de evitar deslizam ientos, que son perjudiciales en j

estos tipos de aparatos ya que en definitiva fa lsearían  los datos de avan-jj

ce de dichas máquinas. I
c

De acuerdo con la  invención el dispositivo se caracteriza  I 

esencialm ente por el hecho de esta r constituido de una b a rra  cilindrica  

fija  a la bancada de la máquina y  un rod illo  unido al eje del captador ópti 

co y dispuesto perpendicularm ente respecto a la  b a rra  cilindrica a fin de 

que el avance se rea lice  con un solo punto de contacto.

P a ra  comprender m ejor la  naturaleza del invento, en el 

plano adjunto representam os (a título de ejemplo m eramente ilustrativo  

y no lim itativo) una form a preferen te  de realización industrial a la  que 

nos rem itim os en nuestra descripción; sobre dicho plano;
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La figura 1 es una v ista  en perspectiva de un visualiza­

do r de cotas dispuesto para ser montado en una máquina, y que dispone 

del dispositivo captador de acuerdo con la  invención.
Las figuras 2, 3 y 4 son respectivam ente vistas en alza 

do, planta y  perfil del visualízador con el dispositivo captador objeto \

I
de la  invención. |

Las figuras 5 y  6 son respectivam ente vistas en planta jj 

y alzado de un detalle de la  figura 2. [
Las figuras 7 y  8 son vistas en perspectiva de los soporf

tes interm edio y extrem os de unión de la  b a rra  a la  bancada. f
En ellas se pueden ap reciar la s  siguientes particularida.|

des: i
N2 1. - V isualízador de cotas.

N2 2. - B arra  cilindrica.

Ñ2 3. - Soportes extrem os.

N2 4 . -  Soporte in term edio .

N2 5. - Eje del generador óptico (6).

N2 6. - Generador óptimo.

N2 7. - Rodillo.

N2 8. - R esorte.

N2 9. - Tornillo.

N2 ÍO. - P laca.
De acuerdo con las figuras, en una máquina (no repre - 

sentada) que tiene un desplazamiento de avance, se monta un visualiza- 

dor (1) de cotas con el dispositivo objeto de la  invención. Dicho disposi 

tivo, comprende una b a rra  cilindrica (2) que está unida a la  bancada de 

la  máquina por medio de los 50m ts. extrem os (3) y según la  distancia 

por adición de los soportes interm edios (4) que están configurados de 

form a que perm itan el desplazamiento de la  b a rra  (2) respecto al visua- 

lizador (1).
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El eje (5) del generador óptico (6) ya unido a un rodillo  

(7) que está en contacto con la  b a rra  cilindrica (2) y dispuesto perpendi 

cularm ente respecto a dicha b a rra  (2) de modo que solamente exista un 

punto de contacto entre ellos. A fin de asegurar el contacto entre rodi 

lio  (7) y b a rra  (2) se ha dispuesto un re so rte  (8) y  un torn illo  (9) de re -
í

gulación de la  presión de dicho re so rte  (8). f
La disposición perpendicular de rodillo  (7) y  b a rra  (2) |

E '
hace que, como dijimos anteriorm ente, exista, en teoría , un sólo pun- j

s
to de contacto. Ello perm ite la  aplicación de una presión elevada sin jj 

tener que u tilizar m ateria les especiales, evitándose a s í e l riesgo de j 

deslizam ientos, que fa lsearían  los datos de avance de la  máquina. 5

La placa (ÍO) s irve  de fijación o montaje. j

D escrita suficientemente la  naturaleza del presente in- j 
vento, a s í  como su realización industrial, sólo cabe añadir que en su ¡ 

conjunto y  partes constitutivas es posible introducir cam bios de form a, i  

m ateria  y disposición, sin sa lirse  del cuadro del invento, en cuanto ta - j
i

les  alteraciones no supongan variación  sustancial del m ism o. jj

El solicitante, a l am paro de los Convenios Internaciona­
les  sobre Propiedad Industrial, se re s e rv a  el derecho de extender la  

presente demanda a los países ex tran jeros, si fuera posible, re ivind i- I 

cando la  m ism a prioridad de la  presente solicitud. j
N O T A

' El Modelo de Utilidad que se solic ita  por veinte años pa­

ra  España, de acuerdo con la  vigente Legislación sobre Propiedad Indus 

t r ia l, deberá reca e r sobre "DISPOSITIVO CAPTADOR DE MOVIMIEN­

TO DE MAQUINAS APLICADO A VISUALIZADORES DE COTAS", en to­

do de acuerdo con las siguientes

R E I V I N D I C A C I O N E S

1§. - D ispositivo captador de movimiento de máquinas 

aplicado a visualizadores de cotas, la s  cuales comprenden un captador
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optico a.1 que se transm ite el movimiento de la máquina y que produce f

una señal analógica, que es enviada a un circuito electrónico que la co_n|
!

v ierte  en im pulsor, caracterizado esencialm ente por el hecho de estar i 

constituido de una barra cilindrica fija  a la bancada de la  m¡áquina y un ¡ 
rod illo  unido al eje del captador óptico y dispuesto perpendicularmente | 

respecto a la  b a rra  cilindrica a fin de que el avance se realice  con un f 
solo punto de contacto. !

23. -  "DISPOSITIVO CAPTADOR DE MOVIMIENTO DE j 

MAQUINAS APLICADO A VISUALIZADORES DE COTAS", j
Según queda sustancialm ente descrito  en la  presente me j 

m oria descriptiva que consta de cinco hojas m ecanografiadas por una j

sola cara , acompañadas de sus dibujos.
SET. 1872
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