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¢ MEMORIA DESCRIPTIVA
para golicibar
. PATENTE DE ITHEVENCIOCN
- e n
. BSPAWA

sor VEINTE afos

4 nombre de AKUIKBOLAGIHT FACIT, entided usueca, esbablucids 2.
itvidaberg, Buecia, por: .
" UN DISPOSITIVO PARA LA DIVISION AUTOMATICA EN
HALUTHAS DE CALCULAR Y STUTLARES ', -
Bl presente invento ze reflere a un cispositivo sen
cillo ¥ seyuro para la dvisidn automfitica en afguinas de cal
) cular d=l btiro que biloene resletros con bransferencia contbtinua
i de qecenas, que tliene luzar ﬁurante toda la revolueciln de la
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raedca numeral o duraante partes de la mismaj v se caracheriza
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crincipsimente porgue cada rueda numeral estd conecladsa con
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un miembro que da impulsos y que emite impulso en el mis-
mo momento en que la rueda numeral muestra el valor numé-
rico en O (pasa junto a 1) estanto provista la mdquina

de dos miembros téctiles, dispuestos de tal maners que en
la ¢ivisidn automdtica cocperan entre si, vy uno de 2llos
ccopera con el miembro que da impulsos, ¥y que estl conec~
tado con la rueda numeral de la denominacidén mis alta dél
rezistro de proouctos, en que la miquina estd onerando en
el momento, y el oftro miembro tactil coopera con el mism-
bro gue da impulsos, y que est4 conectado con la rueda nu
meral de la denominacidn inmediats signiente, de ta2l mane
ra que cuando los dos mienbros mencionados transmiten im-
pulsos simultaneamente, los miembros tdctiles, mediante
disvositivos de engranaje adecuados (transmisiones) ini-
cian la parada de la méquina y el cambio de raso del carro
a la sipulente denominacidn mas baja.

Como ya se ha dicho, el invento se basa en el
principio de que el impulso de parada se transmite sliemnre
gue la rueda numeral de la més alta denominacidn del re—
sistro de los productos en que la miquina (actuador) eshi
operando en el momento (en adelante se llamar4 denomina-
cién A) y la rueda numeral de la siguienfte denominacién
mas alta (llamada denominacién B) pasan por el valor nume-
ral de O al mismo tiempo, esto es, en el mismo momento en
que el Vaior numnérico del registro cambia de rositivo a
negacivo, o viceversa.

Por tanto, las operaciones de divisidn pueden

o .
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por si mismas ser cfectuadas sin ninguna dificnltad, bien
exclusivamenté~ussndo revoluciones menos con ﬁna revolu-
cidén de correccidn en cada posicidn del cflculo (denomi-
nacidn) o usando revoluciones alternativanente nenos y mas,
por ejemplo segln la Patente ndmero 179.403.
UHa_realizacién ael invento especialmente ade—

o

cuace, sancilla y sesura, se describird ahors en detalle

en relacidn &on los dibujos adjuntos, en los cuales la fi-

gura 1 muestra una vista en perspectiva diagramitica de un
dispositivo de parada vpars la divisién, habiéndose Zibuja-
do separaibs_axialmenJe los elementos para mavor claridad.
La figura 2 muestra una vista de extremo do ciertos deba—
lles de 15 fisura 1, Las fisurss 2 ¥y 4 son vigstas de ax-
treno de elem=ntos del dispositivo de parada parca @ZVlsién
en dos posiciones diferentes, v la Lisura 5 muestra una
vista de los mismoé elementos, vistos dedde abajo.

En un registro don traoansferencis continua ‘e de-—

cenas durante parftes de la revolieidn de la rueda aumeral,
registro que puede, por ejemplo, esbar constriido con arre-

zlo a la Patente Nimero 143,986 unas ruedas dencadas 21

cstén ceneet-das con las ruedas numerales 23 por una Srans-

3
=

isién O por ruedas intermedias 22 de tsl manera Jue cual-
auier rotacidbn de wna de las eéas nunerales 23 siempre

3¢ ajusta a una rotacidn correspondiente de 1a rueda den-
tada 21, acoplada con Qiché rueda numeral. Bn la realiza—
cidn - representada, la realizacidn de transmisidn

( enzranaje ) estd elegida de
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manera gue la rueda dentada 21 sira une mitad de la revo-
lucidén de la correspondiente rueda numeral, esto es, yue
las ruedas numerales estin provistas cada una de diez
dientes y las ruedas dentadas 21 estén provistas édes vein-
te dientes, dos de ellos 2la, diametralmente opuestos v
de mayor longitud que los otros. Estos dientes alarsados
2la constituyen los miembros gue dan impulso en el regisf
tro, ¥y ocupan una posicidn predeterminada cuando la rueda
numeral pasa por su posicién O siendo tocada ésta posicidn
predeterminada por los sisulentes dispositivos en las de-—
nominaciones A y B.

A un 4rbol 48, ﬁituado‘éebajo del 4rbol princi-
pal 14 del registro, va sujeto un miembro interior 49 en
forma de U al paso que otro miemSbro exterior en Fforma
de U 50 va montado suelto en el mismo Arbol. Ademés, un
gancho tactil 51 va montado en forma ceslizable en el
Arbol 48, estando el gancho provisto de una rsenurs cue
abarca el miembro interior en U 49, haciendo cque este
miembro sea suiado por el gancho. En el 4rbol 48 va mon-
tado en forma desplazable o%ro gancho taetil 52, en el
cual estd provisto de una ranura que abarca el miembro
exterior en U 50 y también una aberbura para el miembro
interior en U 49, siendo la abertura Jo bashsnte grande
para dejar cue el miembro interior 49 oscile libremente
sin  gue lo estorbe el sancho 52, En operaciones de divi-
sidén los ganchos 51 v 52 van suiados axialmente por me-

dio de impulsores (trinquetes) no representados, de tal
& 1 H




manera que el gancho 51 estd enfrente de 1o rueda dentsda
21l de le denominacidn A ¥ el jancho B2 esi i del;nte de le
correspondiente ruada dentada 2l en la denoainacidn B.
Istos impulsores Queden, por ejemplo, ser miembros de suia
ahorquillados, pueden disponerse en un Carro parsa un ac-
tuador movible éxialmente. .

A un extremo del citado arnol 48 va Gilspuesto
un brazo 5%, cuya deasviacidn en rotacidn haciz arribs es
limitada por la chaveta de control fija 53, Al brazo 53
va sujeta la chaveta 54 que encaja en una ranurs de obro ‘
brazo 57, jue bor medic de una chaveta 56 o similares wva
montado en la parte alargadé del miembro en U 50. El bras
zo 57 tiene una Bbertura central para el Arbol 48 aber—
tura de didmetro sayor gue el 4rbol, con lo cual deja que
el brazo 5% oscile en cierto anzulo en ambas difecciones.

Un resorte 586 tiende a tirar del braéo 57 ¥y vor
fanto taabién del miembro en U 50 contra una chaveta de
control 59 al paso ue, al mismo tiempo, el brazo 53 es
apretado contra la chaveta fija de control 55 por medio
c¢é la chaveta 54. La desviacidn el miembro en U 50 es
.limitada por la chaveta de control fija 60 v la desviacién
"del brazo 53 lo es poOr otra chaveta fija 61.

Ei brazc 57 tiene una parte doblada >7a que al
oscilar el brazo acciona un-miembro_de detencidn 62, que

per ejemplo, puede construirse con el correspondiente

elemento 85 de 1l1g Patente niimero 179 .3%04,-~

s :
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Cusndo la rueds numeral de la denominacién A es
la Gnica que pasa por O, el diente alariado 2la fuerza
hacia abajo el zancho 51 ¢ue entonces hace girar como las
azujas del reloj al miembro interior en U 45, conectado
rigidanente con el Arbol 48, ¥l movimiento ziratorio de

dicho miembro es, mediante el A&rbol 48 transmitido al bra-

zo 57 por medio de la chaveta 54 haciendo asi que dicho

brazo oscile alrededor de la chaveta 56 hasta la posicidn

indicada por lfneas de puntos ¥y trazos en la fizura 3. En

este caso el movimiento osecilante no es bastsnte zrande

para determinar ninguna actuacién del micmbro de parada 62.
Uuando la rueda nugeral de la denoninacidn B es

la dnica que pasa por O el correspondiente diente alargado

2la anrieta hacia abajo el gancho 52 que luego comunics

un movimiento ziratorio en el sentido de las agujas del

reloj 2l miembro exterior en U 50, Este movimiento se transs

mite al brazo 57 por la chaveta 56 hacisndo que dicho bra-

zo zire en el sentido de las azujas del reloj sobre la

chaveta 54. Da parte doblada 574 tomaré entonces otra vez
la posicidn indicada en lfineas de puntos y trarzos en la

fizura 3 y como antes no es accionado el miembro de parada

62,
Asf no se inicia parada ni cambio de paso cuando
s0lo es acclionado uno de los ganchos,

2 son

\J1

8i, por el contrario, los manchos 51 ¥

apretados simultsneamente hacia abajo (esto es cusndo las
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ruedas numerales de las denominaciones A y B pasan por 0
al mismo tiempo), el brazo 57 oscilaré en el sentido de
las asujas del reloj sobre laz chaveta 56 y también, en mismo
el sentido, sobre la chavets 54. Bstos dos movimientos og-
cilantes se sumardn después v por consizsuiente el movi-
miento de la parte doblada 5%7a geré tan srande que el
miembro de parada 62 seri accionadp a iniciari 1la carada
¥y el cambio de paso del actuadorsy véase la vosicién repro-
sentada en la fizura 4.

Fara hacer posible operaciones e divisién en

la denominacidn mas alta del rezistro (acumulador) dicho

rezistro estd provisto de una "denominmeidn ciega™ fuera

1

te la demominacidbn verdadera mas alta. Bsta "denominacidn
clieza es una continuacidn directs de las otras denomina-
ciones, pero Lermina con la rueda dentada 21 gue da el

inpulso, eareciendo asf de una rueda numeral corresnon-
diente,

En el cambio de paso de la denominacidn sicguien-
te a la mas altba, el zancho 52 se mueve a una posicidn a
la izquierda fuera del resistro propiamente dicho vy de-—
bajo de la ruedsa dentada Gue da impulsos 21, que pertene-
ce a l2 "denominacidén ciega™.

Tan pronto como la rueda numeral ¢e la mas alta
denominaoiénxverdadera.pasa por O la rueda dentada 21 de
la "denominacién ciega emitird también un impulso, esto es,

que los dos ganchos 51 v 52 serédn apretados hacia abajo,

iniciando asi la parada y canhio de paso del actuador a
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la denominacién mas baja siguiente. Los g anchos 51 ¥ 52
Yy sus impulsores siguen luego al carro movible de mnane-—

ra yue el gancho 52 se mueve ahora a la posicidn debszio

de la rueda dentada 21 de la denominacidn verdadera mas

s

A . .
alta, y el gancho 51 a una posicidn debajo de la corres-

pondiente rueda de la denominaci.én mas alta sisuiente,
después de lo cual se emite en la forma Gescrita los im-
rulsos de detencién y de cambio de paso.

Lo anterior es s5¢lo una realizacidn del inventoj
dentro de la idea de ésta, son posibles, por supuesto,
otras realizaciones.

Esta éélicitud dque corresponde a la presentada
en Suecia con fecha 8 de Mayo de 1.%47, bajo el nimero
4,105, se acoge a loé beneficios del artfculo 51 del vi-

sente Estatubto-Ley sobre Propiedad Industrial.

- NOTA -

Los puntos de invencién propia v nueva gque se
presentan para que sean objeto de la presente Patente de
Invencién por VEINTE afios en Espafia son los siguientes:

l.- Un dispositivo para realizar la divisidén
automftica en mfguinas de calcular o similares que estf

provistas de resistros (aoumuladores) que tienen transfe-




10

15

20

183599

Tencla continua de decenas que tiene lugar durante toda
la revolucidén de la rueda numeral o durante partes de
la mismaj caracterigzado borque cada rueda numeral es-4
conectada con un miembro emisor de impulsos que transmi-
te un Fmpulso en el mismo momento en que la rueda numeral
nuestra el nimero 0, estando la nfquina provista de dos
miembros téctiles, dispuestos de t al msnera gue en la di-
visibén automdtica cooperan uno.con otro, y también uno
de ellos con el miembro que da impulsos el cual estd co—
nectado con la rueda numerél de la denominacidn mas alta
del rezistro de productos en que la méquina esté funciof
nando en el momento, al paso que el otro miembro tactil
coopera con el miembro que da impulsos yue estd conec-
vado con la rueda numeral de la denominacidén mas alta si-
gulente, de tal manera que cuando los dos miembros emiso-
res de impulsos transmiten éétos simultaneamente los mien—
bros téctiles, por medio de dispositivos de transmisidn
adecuados, inician la parada de la miquina y el canbio
e paso del carro a la siguiente denominacidédn mas bzja.

2.~ Un dispositivo seglin se reivindica en el
punto 1, caracterizado porque los miembros que dan impul-
308 coﬁsisten,en un diente alargado 2la chavetas o simi-
lares eﬁ las ruedas numerales(23)6 en ruedas dentadas (21)
Gue, directamente o por medio de ruedas de tmeamisibn (22),
estAn en engranaje con las ruedasg numersales,

3.~ Un disposiiivo sesdn se reivindica en los

Puntos 1 o 2, carscterizado porgue los miembros tdctiles
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(51 y 52) estén dispuestos desplazablemente con relacidn

al rezistro y luego son suiados de +tal msnera sue uno de
ellos (52) est& tocando el miembro emisor de impulsos co-
. nectado con la rueda numeral de la denominacidén mas alta
b 5 en cue esti la mAguina funcionando en el momento, al paso
que el otro (51) estd tocando el miembro emisor de imnulsos
de le siguiente denominacidn mas alta.,
4.- Un dispositivo segln se reivindics en los
puntos 1 a %, caracterizado poriue una denominacién adicio-
10 nal sin ninguns rueda numérica va dispuesta fuera de la do-
nominacidn mnas alta del rezistro, y comprende una rueda

dentada emisora de impulsos (21) 1a cual, en las opera-

2

ciones de caleular de 1a denominacién mas =lta de la mé-

quina, coopera con uno de los miembros téctiles (52), a1

: 15 basoc que el otro miembro tactil (51) coopera con la rueda

dentsda emisora de impulsos (21) de la denominaciédn mas

7

alta de la miquina.
5.~ Un dispositivo segin se reivindics en los
Puntos 1 a 4, caracterizado porque locs miembros tacsiles
20 tienen forma de ganchos (51 hg 52) que hacen contacto con

las mencionadas ruedas dentadas (21) que sosticnen los

miembros impulsores (ng) ¥ dichos: ganchos son desplagza-
bles szialmente en un éfbol (48), coop erando uno de ellos
. (51) con un miembro interior en U (49), montado en dicho
25 arbol, ¥ cooperando el otro (52) con un mismbro exterior %

en U (50) montado en forma oscilante en el mismo 4rbol, de

manera que, cuando tocan los mismbros impulsores, los zan-—

- 10 -~
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chos (51 vy 52) harédn oscilar sus respechtives miembros en
U en cierto &ngulo en el mismo sentido.

6.~ Un disposifivo segin se reivindica en el
punto 5, caracterizado porgue un miembro (57) que inicisa
la parada y la accidn de cambio de pzso en la divisidn
estd por una parte conectado con el miembro interior en
U (49) mediante una chaveta (54), un brazo (53), rfgida-
nanté conectado con el Arbol (48) y el &rbol (48) y por
otra parte esti conectado con la parte alargada del mienm-
bro exterior en U (50) por medio de una chaveta (58) de
tal manera gue en el movimiento oscilante ¢comunicado al
miembro exterior en U por la operacidn tictil, dicho
miembro (57) oscila sobre una de las chavetas (54) y, en
el movimiento oscilante comunicado al mismbro interior
en U (49) por la operacibn tactil, dicho miembro 57 os-
cila sobre la otra chaveta (56) en la misma direccidn,
con lo cual, a una oscilacién simultanea de los dos miem-
bros en U se suman los dos movimientos oscilantes de ma-
nera que el miembro iniciador se mueve en un &nsulo lo
bastante grande para achbuar sobre medios (62) que efec-
tuan la operacibn de parada y de c=mbio de paso.‘

7.— Un dispositivo para la divisidn automdtica
en m&quinas de calcular y similares.

Tal ¥ como se ha descrito en la Memoria que
antecede, ilustrado en los dibujos que se acompafian ¥

para los fines que se han especificado.
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La anterior memoria, consta de once hojas y
la presente escritas a mdquina por una sola de sUs
° caras. .
¢ = ¢ MAY. 13/
Madrigd,
4
P, A,

Alberto de Eizabury
r r ‘
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