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p o r 20 años

p o r: Un d is p o s i t iv o  e lec trom ecán ico  de funcionam iento  au to ­
m ático  para  d a r cuerda a r a lo je s  y m otores de r e l o j e r í a . -  -

a fa v o r de Don Curt W&ST, de n a c io n a lid a d  alem ana, dom ici­
l ia d o  en B&ROEION ,̂ P a sa je  M aso líver ns 40.

¿1EMORI& DSSORIPTIH&.

La p re se n te  memoria d e s c r ip t iv a  se r e f i e r e  a una pa­
te n te  de in v en ció n  d e s tin a d a  a p ro te g e r  la prop iedad  y la 
e x p lo ta c ió n  e x c lu s iv a  de un d is p o s i t iv o  e lec tro m ecán ico , 
a p l ic a b le  a  r e lo je s  y a m otores de r e l o j e r í a  p a ra  p ro d u - 

S c i r  autom áticam ente la  renovación  de la  p u e s ta  en te n s ió n  
.d e l  r e s o r te  motor de lo s  mismos cada vez que sea p re c is o  
p o r h ab er alcanzado  un ex cesiv o  re la ja m ie n to .

G rac ias a t a l  d is p o s i t iv o  es p o s ib le  e s ta b le c e r  un t i ­
po de r e lo je s  de funcionam iento  co n tin u o , s in  n eces id ad  de 

10 te n e r  que d á rse le s  periód icam ente  cuerda a mano, p resen tahdo  
sobre lo s  r e lo je s  de funcionam iento  exclusivam ente e lé c t r i c o  
la  v e n ta ja  de que no se in terrum pe su  marcha en lo s  p erio d o s
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en que p o r a v e r ia  o p o r te n e r  lu g a r  l a  a p l ic a c ió n  de r e s t r i c ­
ciones dejé de c i r c u l a r  tem poralm ente la  c o r r ie n te  p o r la  
p a r te  e l é c t r i c a  d e l d is p o s i t iv o ,

g s te  d is p o s i t iv o  c o n s is te  esen c ia lm en te  en un b a la n c ín  
5 p ro v is to  de un g a t i l l o  que engrana con una rueda de t r in q u e ­

te  re la c io n a d a  con e l  r e s o r te  d e l mecanismo de r e l o j e r í a ,  de 
manera que sea r e te n id a , cuando sea  a lcanzada  p o r t a l  re a o r ta  
l a  te n s ió n  re q u e r id a , y que sea  en oarnbio hecha g i r a r  po r d i ­
cho g a t i l l o  a l  b a sc u la r  e l  b a la n c ín  ayudado p re fe ren tem en te  p o r 

10 un p eso , cuando e l  r e s o r te  se r e l a j e ,  es tan d o  e l  c ita d o  b a lan ­
c ín  p ro v is to  de un in te r r u p to r  au tom ático  de m ercurio  que e s ­
ta b le c e  e l  paso de la  c o r r ie n te  e l é c t r i c a  por un  e lec tro im án  
capaz de e je r c e r  la  a tr a c c ió n  d e l p ro p io  b a la n c ín  para  remon­
t a r l o  después de cada descenso im pulsador de l a  rueda de t r i n ­

as que t e ,  y d e ja r lo  en d isp o s ic ió n  de r e p e t i r  ta l  acc ión  a conse­
cuencia d e l c o rte  d e l c i r c u i to  e lé c t r i c o  d e l e le c tro im á n  que 
e l  mismo in te r r u p to r ,  a l  quedar e levado  e l  b a la n c ín , r e a l i z a ,  

p a ra  que se  comprenda perfec tam en te  cu á l es la  manera de 
quedar c o n s ti tu id o  y fu n c io n a r e l  d is p o s i t iv o  de que se t r a t a  

20 se  d e sc rib e  a co n tin u ac ió n , a t i t u l o  de ejem plo , un caso de
e je cu c ió n  p iá c f ic a  d e l mismo re p rese n tad o  en e l  d ib u jo  ad jun ­
to .

la s  f ig u r a s  1 y 2 de l d ib u jo  son  dos v i s ta s  d e l d ispo ­
s i t i v o  a p lic ad o  el mecanismo de un r e l o j ,  re p re se n tad o  en la  

25 misma co locac ión  pero  con e l  b a la n c ín  s itu a d o  respec tivam en te  
en la s  dos p o rc io n es  ex trem as.

La f ig u r a  3 e s  una v i s t a  d e l  a p a ra to  desde la  p a r te  in ­
f e r i o r  d e l mismo y la  f ig u ra  4 e s  una v i s t a  l a t e r a l .
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8n e l  caso rep resen tad o  en  1 e s té  s itu a d o  e l  b a la n c ín  
a r t ic u la d o  en 2, que oomo puede a p re c ia r s e  en la s  f ig u ra s  
1 y 2 e s  una p la z a  doblemente acodada en  ángulo  re c to  que 
t ie n e  al f i n a l  de s u  rama lb re  1* un  peso 3 . g s te  b a la n c ín  
e s té  f i ja d o  a una armadura 4 de un e le c tro im á n  5 , qpe es 
b a scu la n te  con é l  a lre d e d o r  de un e je  de a r t i c u la c ió n  2 a 
un puente 2** Además e l  b a la n c ín  t ie n e  f i j a d o  un  in te r r u p to r  
de m ercurio  6 y e l  so p o rte  7 da un  g a t i l l o  8 que e s té  some­
t id o  a la  a c c ió n  de un r e s o r te  9 que tie n d e  a m antenerlo  
apoyado en  una rueda dentada 10, de t r in q u e te ,  S sta  rueda e s tá  
re la c io n a d a  con e l  mecanismo d e l  r e l o j ,  rep resen tad o  en 11, 
de manera qqe pueda d a rle  cuerda a l  g i r a r .

S I funcíonam iento  d e l d is p o s i t iv o  no puede s e r  més sen­
c i l l o .

Estando e l  r e lo j  con s u f i  o ían te  te n s ió n  de cuerda p ara  
oponerse a l a  acc ió n  d e l  b a la n c ín  1 l a  rueda de t r in q u e te  lo 
no puede s e r  empujada p o r e l  g a t i l l o  8, y dicho b a la n c ín  1 se  
m antiene en la  p o s ic ió n  de la  f ig u r a  1 que habré tomado p o r 
la  a c c ió n  d e l  e le c tro im á n  5 , pero  en  la  cu a l e l  c i r c u i to  de 
é s te  queda co rtado  p o r e l  in t e r r u p to r  de m ercurio  6 . Cuando 
e l  r e s o r te  d e l r e lo j  e s té  su fic ien te m e n te  reba jado  la  rueda 
de t r in q u e te  H3 puede s e r  empujada p o r e l  g a t i l l o  8 -accionado 
por e l  movimiento b a sc u la r  d e l b a la n c ín  1 a lre d e d o r  d e l e je  
2 , p roducido  p o r la  p ro p ia  g ravedad  d e l b a la n c ín  1,- a  la  que 
se  suma la  d e l g a t i l l o  8 y 3u so p o rte  9 ,1 a  d e l  in te r r u p to r  6, 
y la  d e l  peso 3 . Cuando e l  b a la n c ín  ha descendido lo  máximo ; 
p o s ib le  haciendo g i r a r  la  rueda 10 ( f ig u ra  2) y  dando en con­
secu en c ia  cuerda a l  r e lo j  e l  in te r r u p to r  de m ercurio  6 queda
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en una p o s ic ió n  en que es ce rrado  po r é l  e l  c i r c u i to  d e l e le c ­
tro im án  5 , que a l  a c tu a r  p o r e l l o  sobre l a  armadura 4 v u e l­
ve a  co lo c a r a l  b a la n c ín  1 en la  p o s ic ió n  r e p r e s e n t a r e n  la  
f ig u ra  1, produciéndose en e l  re tro c e s o  e l  resb a lam ien to  
d e l  g a t i l l o  8 sobre l a  rueda le* E ste funcionam iento  en 
va ivén  es r e p e t ib le  s i  e l  r e s o r te  d e l re b a jo  no a lcan za  en 
una so la  c a r r e r a  d e l b a la n c ín  una te n s ió n  s u f ic ie n te  p a ra  
oponerse a la  acción  d e l complejo pedante que acciona e l  
b a la n c ín .

Se comprende p erfec tam en te  la  g ran  u t i l i d a d  que tie n e  
e l  d is p o s i t iv o  p ara  m antener autom áticam ente lo s  r e s o r te s  de 
lo s  a p a ra to s  de r e l o j e r í a  en te n s ió n  de funcionam ien to .

Como es n a tu r a l ,  e l  d is p o s i t iv o  podrá p re s e n ta r  en la  
p rá c t ic a  d iv e rs id a d  de .form as, dim ensiones y p ro p o rc io n es , 
a a i  oomo podrá dar lu g a r o podrá a p l ic a r s e  a a p a ra to s  de 
d iv e rsa s  co n fig u rac io n es o d es tin ad o s  a d if e r e n te s  f i n e s .

Loa m e ta le s , a le a c io n e s  o tro s  m a te r ia le s  que se em­
p le a n  en  la  fa b r ic a c ió n  d e l d is p o s i t iv o  podrán s e r  también 
v a r ia b le s .

N O T A

p o r la  p a te n te  de invención  a que se r e f i e r e  l a  p re sen ­
te  memoria d e s c r ip t iv a  se REIVINDICA la  p rop iedad  y la  expío* 
ta c ió n  ex c lu s iv a  de:

1 . -  Un d is p o s it iv o  e lec trom ecán ico  de funcionam iento  
au tom ático  p a ra  dar cuerda a m otores de r e l o j e r í a ,  que con­
s i s t e  esenc ia lm en te  en  un b a la n c ín  p ro v is to  de un g a t i l l o  
que engrana oon una rueda de t r in q u e te  re la c io n a d a  con e l  r e -
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s o r ta  d e l mecanismo de r e l o j e r í a ,  de manera que sea  re te n id a  
cuando sea alcanzada p o r t a l  r e s o r te  la  te n s ió n  re q u e rid a , y 
que sea  en cambio hecha g i r a r  p o r dicho g a t i l l o  a l  b a scu la r 
e l  b a la n c ín  ayudado p refe ren tem en te  per un peso , cuando e l  r e -  

5 s o r te  se r e l a j e ,  e s tan d o  e l  c ita d o  b a la n c ín  p ro v is to  de un 
in te r r u p to r  au tom ático  de m ercurio  que e s ta b le c e  e l  paso de 
l a  c o r r ie n te  e l é c t r i c a  po r un e le c tro im á n  capaz de e j e r c e r  
la  a t r a c c ió n  d e l p ro p io  b a la n c ín  p a ra  rem ontarlo  después de 
cada descenso im pulsador de la  rueda de t r in q u e te ,  y d e ja r lo  

10 en d isp o s ic ió n  de r e p e t i r  t a l  a c c ió n  a  oonseeuendia d e l cor­
te  d e l c i r c u i to  e l é c t r i c o  d e l e le c tro im á n  que e l  mismo i n t e ­
r r u p to r ,  a l  quedar elevado  e l  b a la n c ín , r e a l i z a .

Z .-  la  p ro p ied ad  y la  e x p lo ta c ió n  e x c lu s iv a  d e l ob je to  
de la  p a te n te ,- s e a n  cu a le s  fu e re n  la s  c ir c u n s ta n c ia s  que con- 

15 cu rran  con su  e s e n e ía l id a d  d e f in id a  en  la  a n te r io r  r e iv in d ic a ­
c ió n , cu a l o b je to  e s ;

"Un d is p o s i t iv o  e lec trom ecán ico  de funcionam iento  a u to ­
m ático  p a ra  d a r  cuerda a  r e lo j e s  y m otores de r e l o j e r í a "

Consta la  p re se n te  memoria de cinco h o ja s  fo l ia d a s  e s ­
c r i t a s  po r una so la  c a ra .

B arcelona, 24 de A b r i l  de 1948 
P . p de
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