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El presente Modelo de Utilidad se refiere a un dis -
positivo elevador para puertas de correders, mejorado en
sus caracteristicas de disefio, montaje y organizacibn,que
cumple el fin para el que especificamente ha sido conce -
bido con una segurided y eficacia miximas.

Un objeto del Modelo es el de estructurar un disposi-

tivo aplicable a puertas de corredera, capaz de realizar

la elevacibén o descenso sutomitico de ellas por simple opre-

sién de un botén de mando, que aporta a dicho dispositivo
la energia motriz precisa pai'a llevar a cabo ese trabajo.
Un estudliado levantamiento de las puertas de corre-
dera, como fase previa ﬁara desenmpefiar su misifn en el
cierre y apertura de huecos depaso, reaultt_necosario cuan-
do las condiciones funcionales de empleo exigen, ademés
de las ventajas inherentes al aprovoohamignt’o de espacio,
propias de estos tipos de puertas, el logro de un cierxre
hermético que garantice un razonsble grado de estasnqueidad
en la unidn de ellas al marco perimetral del hueco a cu~
brir. Tal es el caso de las puertas destinadas a instala-
ciones frigorificas. Mas como quiera que la organizacibén
de estas puertas de corredera, requiere incorporar al con-
junto medios mecénicos para la guia y rodadura de las mis-
mas en sus movimientos, y tales anexos hacen perder el
grado de hermeticidad preciso al sistema, de aqui la adop-
cibén de dichos mecanismos de levantamiento, que pemiten
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el desencajado inferior de las puertas y su_empleo con =
vencional de uso,

El disefo y estructuraciém de los aludidos mecanis -
mos de levantemiento, no son objeto de este registro, re-
sultando ociosa cuaslquier descripciém de los mismos. En
términos generales, el desencajsdo inferior de las puer-
tes se realiza mediante una compieta y uniforme elevacidn
de su gufa éuperiof de apoyo, a cuyo fin, dicha gufa, es
fijada a 165 mencionsdos mecanismoq elevadores, que pre -
sentan, como Srgano comfn de mando, una barra transversal
de ensarte, la ocual al ser girada un predeterminado &ngu=-
lo sobre su eje axil, determina la citada elevacidn de la
suia ¥, por ende, de las puertas en ella colgadas. Hasta
el momento, la elevacién de la gufa correders se realiza-
ba por accionamiento manual sobre una biela incorporada a
la barra transversel de mando, lo que exigia Srganos de
transmisibn intermedios que encarecian y complicaban el
sistema.

De conformidad con el invento, los mecarismos de ac~
cionamiento manuel sobre la barrs que comenda la elevaw
cibn de la gufa, son sustituidos por un Srgano motor que
desplaza un eje en movimiento axil, ouyo eje, por su ex-
tremo superior, insertea artiéularmente una biela regula =~
ble, relacionada, por su terminal libre, con la referida
biela anexa a la barrsa de mando del sistema levantador de
la gufa. Semefjante disposiciém, simplifica grendemente
los medios necénioos transmisore§ utilizados convencional-
mente para esta misibn, toda vez que el citado motor pue-
de ser situado en las proximidedes del punto de actuacibn

del mismo, bastando que el commutador o botén de mando se
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halle ubicado en un sitio de cémodo acceso, El desplaza—
miento axil del eje movil, correspondiente al motor eléc-
trico del dispositivo que aquf se preconiza, se logra me-
disnte una orgenizacién en husillo, que ejerce la accién
conversors del movimiento giratoridvdel rotor em otro
lineal para el referido eje. ‘

Una vez se haya comprendido com mayor claridad el
conjunto del Modelo, otros detalles y ceracteristicas del
mismo se irén poniendo de menifiesto en el transcurso de
la desoripcibn que a continuaciém se d&, en la que se ex-
ponen los detalles més particulares del invento como, asi-
mismo, de los medios gque para su puesta en préctica pueden
emplearse. Estos detalles se dam a titulo de ejemplo, ha-
ciendo referencia a un caso posiﬁle de reslizecidn préc -
tica, pero el Modelo no queda limitado, exactamente, &
los detalles que aqui se‘exponen, debiendo ser conslidera-
da, por tanto, esta descripcién, desde un punto de vista
ilustrativo y sin limitaciones de ninguna clase.

Una idea més smplia la proporciona la siguiente
descripocién, en la que se hace referencia a la hoja de
dibujps iludtrativos que a esta memoria’so acompaiia y en
la que, de manera un tento esquemfitica y exclusivemente
por via de ejemplo, se representan los detalles preferi=
dos. |

En estos dibujos se utilizan referencias, semejantes
pera indicar piezas, conjuntos o partes, que Se 0OrTes -
ponden en las diferentes vistas presentades, cuyos ele =~
mentos, detallesly organizacifn, se defiren de una manera
especifica en el tramscurso de esta memoria y, después,

se concretsn en la nota reivindicatoria riﬂal.
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En dichos dibujos:
La figurs 12, muestra una vista latersl del conjun~

to, adaptado sobre el paramento en el que se encuentra

practicado el hueco de paso.
90,~ La figura 22, corresponde a una vista frontal del
dispositivo, ubicado en las mismes condiciones que las
sefialades en la figura snterior.
En relacién con las figures anteriormente indicadas,
se hace la aclaracifm de que, en ellas, se indica cor 1
95.— el soporte inferior que sostiene gl Srgeno motriz 2, ouyo
funcionemiento determina la salida o regresidm del eje 3,
dotado de deslizamiento axil. Con 4 se seiiala la biela
intermedia, fijada articularmente al terminal del eje 3
en 5, cuysbiela tiene una escotadura longitudinal 7 para
100.,~ 1la regulacibn en altura del vinmculo articular 6 por el
que se relaciona dicha biela con su homénime 8 ensartada
. . en el eje de mando 9, que es el gue determina el movimien-
' to ascensional o descendente de los medios mecfnicos po-
- sicionadores de la gufa comportadora de las puertas corre-
**° 105,~ deras. Finalmente, se seiala con 10 la caja de conexiona-
do eléctrico por donde penetra sl motor les fuergza motriz
'E' responssble de su funcionamientoe.
.;: Se comprederé facilmente, después de observar los
dibujos y la descripcibn acebada de efectuar de ellos,
2:{3 110.- que la actual concepcibm proporciona una construccidn sen-
cilla y efectiva, susceptible de poder aef llevada a la
préctice con gran facilided, esegurando la obtenciln de
una manufactura‘relétivamente barata. Este detalle de
econémfa adquiere gran importaencia, si se considera en

115.- los términos de una producci&n en escals, ya que €8 evi-
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dente que el mercado puede dbsbrber cantidades muy con-
siderables de esta clase de dispositivos elevadores y
cualquier pequefio ahorro, logrado medisnte la aportacifén
de ciertas mejoras durantes su fabricscibm, puede adqui -
rir elevadas proporciones.

Se reitera, que en el dbdeto que constituye el ac- |
tual Modelo, serén suscetibles de introducirse todas aque- ?‘
1las modificaciones de detalle que las cirecunstancias y - E
la préctica pudieran asconsejar, siempre y cﬁéndo gue, con -
las veriantes que se introdﬁzcan, no se cambie, altere o

modifique, la esencialided del objeto desorito.

REIVINDICACIONES.-

l2,- Dispositivo de elevacibén y descenso automético
de puertas de corredera, del tipo de puertas corredera
que incorporan medios mecfnicos pasivos, susceptibles de
provocar la elevacidn integral de la guia superior, ao-l
bre la que dickas puertes cuelgen y deslizen, caracteri -
zado por organizar, en adecusda conjuncibm: un dbrazo de
biela, adaptedo en un lateral ‘de la barra transversal de
mendo comfn para con los mediosimecénicos pasivos, qﬁe
deterninsn la elevacidn de la gufa superior de colgado,
una segunda biele, relascioneda con el terminal libre de
la primers y dotade de una escotadura longitudinal, pera
la regulacifn, en altura, del vinculo erticular ontre.
ellas y, un eje mévil, con desplazamionﬁo axil, impulsado ’
por pertinente motor eléctrico, sobre cuyo eae toma inser- ;E
¢ibn artioular la segunda de las reféridas bieias por su

terminal inferior y, porque el motor :eléctrico accionante
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del conjunto, presenta una organizaciém mecénica interior :
en husillo, csusante del desplazamiento axial del eje mé- fii

vil cuando el rotor se pone en marcha, asi ocomo también
por estar dotedo de un adecuado Juego conmutador, que

posibilita las dos facetas de trabajo para el mismo, a

expensas de una toma convencional de energfa motriz. -
28,~ DISPOSITIVO DE ELEVACIOR Y DESCENSO AUTOMATICO
DE PUERTAS DE CORREDERA.
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