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paere uns patents de invencion por veinte aios por "RUEVO SISTEMA DE
BABCULA HCOMANA AUTOMATICAY™, a favor de MANUFACTUKE D'EHORLOGERIE DE
EETEUNE, sociedad fravcesa, residsnte en BETEUNE (Pdﬁ;dﬂ—Calais)

(Eiﬁncia), 170,ru2 du Faubourg d4farras.

Este invento se refisre a las bdsculas romenas avtomaticas, en
la que un peso cursor arrastrado por un barrilete-motor se desplaza
a lo largo del fiel y actda en el curso ds su desplagaciento, por un
orgeno de transwisibén, sobrs un wscanismo ue asezura diferentes
funciones suxiliares, talas cowo la regulacidbn de velocided, el mando
de indicedoras, de r&giﬂtradﬂres, atoc.

De acusrdo coa este icvento, al conjunto G489l wscanismo antrs
en funcionamisnto pox sl hecho ds gue uus téela cus usctda sobre un
telanci{n, suslta us engaccna § cerrajo, hacieundo que s= desprenda un
tringuate (us pons en livertad el smbragpe y sl mecaniswmo dsl cursor
avtomotor, que arrastra por una ciuta, la rusde ds“dessrrollo% y
luego @i fiel bace desplezar,por su osScilacion, un dispositive de
escape § disparador, que acths sobre una zapata que contiene um pico
que se dssprende, una vez obtenido el squilibrio, de otro pico gque
dﬁsengandhakun trinquata, que detiens el embrague, y un inversor
que coloca un mansuito corredizo de un embrague doble de garres en
posicion 42 engrane con el elemento de arrastrs, sostenido por el

arbol de restableciuisuto, de. los dispositives indicadores registra-
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dores, El otro elewento de dicho swbrague sirve para la nueva

repumicidn.

Este invento incluye tasmbien un mandy alfctrico de la
bdscula, y otras uumerosas caracteristicas que se desprenden de
la descripcidn detallada siguisnte de une foruws @8 aplicsciénm,
repressntuds & titulo de ejewplo no 1imitativﬁ.&; los dibujos

adjuntos,

Le fig. 1 es uns vista en perspectiva de ume pasrte del
meécenismo, cuyos distiuntos elemantos se rapresentan en la posicéion
que ocupan, cuando el aparato sstd cowpletamsnta prseparadec y e
punto pars vna pesada.

La fig. 2 &8 una vista 2u perepectiva de los dispositivos
de lactura directe del peso con cajas rotativas ds tarjetas con
cifras, y d¢ iunscripeidn para impresidn de tickets y tira ds
contabilidad 6 resumen, de la fecha, peso, nuwere del tickst &
de le pesada (folisdor) ¥y d3 un nwesro de siste cifvas § lstras
(numeredor).

La fig. 3 88 wna vists eu Lérspsctivae ds uns counstrucceidn
préctics ds las conexiones eutrs los dispositivos weodnicss del
meceuismo y low dispositives eléctrices, yus sirven rare la
transwision visusl s distancia,y para la iuscriyoiég Bn Uira
de coutabilided & resvwsn del jeso § dsl numero de siete cifras &

latras.
Le fig. 4 @s vna viste sn perspective 48 ls trasSmision

mecenica de la iuscripeion del peso & uw dispositivo dobis de
discos & esferas girstoriocs de lectura diracta.

La fig. 5 @8 un esquema ds una construccidn electrica com
motor y contactores ds mercurio, para la raposicién del aparato,
y con mecanismo de rszlojeria de tisupos variaoles, que permite la
lectura directa de los pesos.

Eh la fig. 1,que representa espscialmente la parte del

mecanismo qua sirve para la reposicidn, existe uns tecla I
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Deprimiendo este tecle, articulada a un balancin, se levante el pico
1l gus suelta el pico 2 opuesto, que gira con el €rbol 3-4 bajo la
accion de un wuelle (no representado) que trabaje en destorsién;

el tringuete 5 suelts’el plato de embrague § y, &l mismo tieumpo,
todo el mecanismo dé puesta en marcha del cursor automotor, no se
detiene hasta equidibrar le carga a pesar. El mecanismo de pueste
en marcha del cursor esté constituido por un tren de engranjes, del
cuel se describe uns solucién mecédnica en la patente francesa

ne 880.766, de acuerdo con une nueve construccién del mévil de
embrague, (fig. 4 de la misma)/eéhp%ft&ﬁe estén roblonados los
patines, estd substituido por sencillas laminas de resorte. Le
rpeds de "desarrollo®™ 22, arrastrade por el cursor, gira de izquierds
& derecha alrededor del eje 23; la leva 24 suelte lo ufia 25,permitien—
do .ue la palanca 26 de fin de carrera gire hatie la izquierda,

alredédor del eje 27-28, bajo la accion de un muelle (no representado)

que trabeja en destorsidén. El rodillo 29 suelta la horquilla de
centrado 30; el movimiento de rotacibén estd limit=zdo por le cara 31
que hace tope con el pilar 32; el inversor 33, mantenido por un
resorte de inestebilidad, permanece en posicién. El fiel 7, al
abandonar su horizontabilidad, transmite un movimiento de rotecidn

hacia la derecha al escape ¢ disparador méwil 8, por intermediecién

'del cuchillo 9 empotraedo en la consola 10, as{ como a la,zapate de

escape ll. Este gepata de escape es mévil alrededor del eje 12,
regulable en 13 por el tornillo 14 y se apoya sobre el pistén 15
empujado por el muelle 16, ¢ue trabaja e compresién.

Eb el momento precisc de obtenerse el eguilibrio, el pico 16!
de la zapata de escape pierde su contacte con el pico 17, cue
ﬁermite la nuevg caide del disperador 18, girando alrededor del eje
19-20; el tringucte 21 cae de nuevo sobre el plato de embrajgue 6,

deteniende asf{ todo movimientc del mecanismo, y por consiguiente

" del cursor. La tecla 36 cae sobre ls arista 37 de la palance 38,
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mévil alrededor del eje 39-40, y deprime la palenca 41 del inversor

33, que experimente une rotacion desde la parte posterior a la
anterior. Solidaria de 33, la palsnca 42, por medio de su rodillo
44, empuja hacis adelante el manguito corredizo 43, enclavijado

de modo gue pueda resbalar en el drbol 34-35, Los:dientes de
Pendiente helicoidal 45 del manguito corredizo engranan con los
dientes 46 de le garre d& impresidn 47. En el extremc anterior del
arbol de restablecimiento 34-35 estd snclavijada une rueda de
garganta cuys cubo central puede hacerse solidario de uns manivaia

de restablecimiento a mano 6 de un motor electrico de mando. Ay

primer movimisnto en el sentido de las agujas de un reloj de esta

menivela de restablecimiento, el manguito corredizo 43 adopte su
posicidn de impresidn a fondo de dientes y gqueds retenido por el
trinquete 48, que gira alrededor del eje 49-50 por intermediacién
de la leva 51, sobre la cual rueda 8l rodillo 52; le leva 51 gira
en €l sentido comtrario al d¢ las agujes de un reloj en el €rbol '
5354, arrastrado por la rueds dentada 55 que engrans con el piﬁén
56.

Se pone en movimiento el conjunto del dispositivo de impre-
aiéu, agl oomo un dispositivo ds snderezemiento y slinescion de
cifras paras un contador registrador, gue pueds ssr dsl tipo desori-
to en la patente francese n® 806,554, Por intermediecién de Custro
levas dentedas andloges e la leva 57 (fig. 2), pero de formas
distintes, los exploradores 70 deprimidos por los muelles 71,
asegursn el wando de las cajas rotativas de fichaes con cifras 58 a
61 y de los sectores dentados idénticos al sector 62, que engzrenan
com las ruedss grabades de los pssos 63 a 66, Segun la  .posicidn
de las levas dentadas, las ruedas grabades de los pesos indicen,
en sl caso tomado come 2jemplo, 153,2 EKgs. vy las cestas Potatives
adortan cuatre posicionss teles que lae fichas de lss cifras 1,

5 2 82 encuentran alineadas en uns zisms lines materializads
s y
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por 21 marco 67, cuyas escotadurss 68 se sucuentran exactamente
dabajo de los brazos § barrites 69 ds les fichas de cifras.

La rueda 72, por intermsdiacion de su leva 73, empuje el

giray haciz atres. alrsdedor dsl srbol 75-76. Por psrmanecer en su
Bitio el tringuete 48,81 rcdille 44 contizue en su pesicibn ¥y la
pelanca 42 no pu=sds seguir sl movimients, y tensa el wuelle 77. Lg
ralance bifurcads de ceatredo 30,88 dirige iguslments Bacia atrds,
¥ lusgo la wia 78 rebasa y 8¢ apoys sn la cars 79 del tringuete 80,
qus bebis descendido cuando ol mdille 29 absndond la horguilla 3Q.
Le palanca 41 dsl inversor ascisads y arrestra la palanca 38, que
restablecs =1 dksparador 18 en su posicién alevada, y cuyo tringuete
21 suelta el plato de ewbregue 6; quedando en litertad el tren
completo de engransa]es. .

X El rodillo 122 se desplaza, czda vez mes hacia la izquierda,
#olicitado por la leva 123. La palanca 124 gire alrededor dsl érbol
125-126 y deprime 21 conjunto percutor 127, pera sumentar su poten~—
cie de percusién. Cuando el rodillo 104 llegs a la parte alts de

la leve 105, le palanca 106 se despleza hecia la derecha,girsndo
alrededor del arbol 107-108 y la espiga 109, Solidaris de la

palsnca 110, hacs girar la horquilla 11l hacia la izquierda alrade-
dor del s&je 1l2~113. Lﬁ palanca de blogueo 114 se deprime, glinee
exactamente y bloquea las ruedas 63 £ 66 y 115 £ 121 para que no
pueda producirse ninguns percusidn falsa. Por intermediacifn de la
bigla 128-129 se deprime tambien la palenca d¢ blogueo 130 y se
alinea exactameate y bloguea los sectores dentados 131 & 174, soli-
darios & las cajas de fichas, para que el bastidor 67 no realice v
ningun levaentamiento felso de las fichas d& cifras. Cuando el rodillo
87 llegs a le parte alts de la leva 88, le palenca 89 se despleza
hacig lea darecha; girando alrededor del eje 90=91; la palanca 92

gira y, por intermediacion de la biels 93-94, restablece el
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conjgnto 95-100 que gira alrededor del eje 96~97. Los rodillos 98,99
aseguran la gufa vertical del bastidor 67 en ranuras del cuerpo
principal. Legescotaduras 68 se apoderan de loe btrazos ¢ barritas 69
de las fichas que llevan las cifras 1, 5, 3 kg. ¥y 2, y las colocan
delants del teblero vertical de le¢ctura dirscte. Por intermediacibm
del brazo 100, le ufie 101 de la biela 102 hace pivotar la palance
103 alredsdor del eje 3-4, y colocua de nuevo sl pico 2 armado en el
pico 1. El trinquete 5 blogues 6 sujeta el plato de enbregue 6.
Cuendo el rodillo 122 llege bruscamente & la parte baja de, la leva
123, el martillo 127 se levente energicamente bajo la accibn del
muelle 135-136 y eplica la tire de resumen & contabilided sobre la
elines:ibn de tode la linsa 137-138 de las cifras y letras grabadas,
que se imprime, por sjemplo del modo siguiente: 25 yayo 47 153 ig.
2 005427 246053 M.

Cuando el rodillo 87 llega a la parte bejas de la leva 88, el
bastidor 67 desciende y vuelve a colocar les fichas con cifras en las
cajes rotativas. El rodillo 104 llaga igualmante a la parte baje de
la leva 105; las dos pslancas de bloguso ll4 y ifo suben de nuevo
ﬁor lg accion del wmuelle 1J9-140. Ios dispositivos de enderezemientc
Y alineacion vuslven de nuevo & sus puntos muartos.

El rodillo 141, situade en la parte alte de ls leva 142, hace
pivotar alrededor del eje 145-146, la palanca 143-144 que se apoya
en les colas 147 d2 los exploradores 70 que sueltan couspletemente
las levas dentadas 57, conduciendo de nu=2vo & sus punxoé muertqa
las cajas rotativas de fiﬁhas con cifras 58 a 61, asi como las rwedes

grabadas 63 a 66, por intermediscion 42 los sectorss dentados 62,

o

cuyos brazos 149 se apoyan én los topses 150 de carrvers méxima.

Cuando 21 rodille 52 llege & la posicion baja de la leva 51, vuslve

a subir sl trincuete 48 atreido por 21 wuslle 8l y ®l men.uito
corredizo 43, libveradn, engrans por su perts posterior con los

dientes 82 de lu garrs de rsstablecimiento 83, impulsads por el muelle

‘‘‘‘‘‘‘

Y .2 .
77, que se encontraba somstido a tansica. Fl wai,vitc corredizo 43
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no pusds volvsr hacia aéalanta merced al dispositivo de seguridad:
€l trinqusts 80 se mpoys por la cara 79 en la uia 78. Arrasstrado por
la rueda dentada 84, el tren ds engransjss arrastra le rusda de
mando dentads 85 en la que s2 arrollas le tirs 86 que hacs retornar
@l cursor hacia su puanto de partida. En cuanto vuelve & lévantarse
el extremo derscho del fiel, el disparador mévil 8 glra alrededor de
la apista de la cuchilla 9, y 1 pico 16 de 1a zapata ds escape 11
vuelive a edoptar su posicion inicial., La levs 24,d2 la rueda de
"desarrollo™ 22, se pone en contacto con la uiia 25, hzciendo girar
becia la derscha la palanca = fin de carrera. La care Y9 de la
palanca B0 suelte la ufia 78, permitiendo gque el inversnr vuelva
hacia le parte arterior, merced al peso de la mesa 148, libre
alrededor del eje 39-40, gue se 8p0y2 en la palanca 38 yue transmite
por intermediacion ds su muslle de inestebilidad. Bl pico 17 del dis-
perador 18, por su propio P28o, 82 ha colocedo de puevo sobr& el
rico 16'. Los dientes posteriores del manguito corredizo 43 sueltah
los dientes 82, cusndo 4quel es empujedo hacis mdelsnte por el
rodillo 44, solidario del inversor 3%. A fingl de carreres del
cursor, el rodillo 29 recupera su posicidén de 8gguridad en la
borquilla de centrado 30, a fin de qus 8l inva;éor no pueda sngranar
ror la parte anterior ni por la postarior.

Les cinco ruedss grabadas 151 & 155 del fechador de la
fig. 2 estdn alineadss en el aje 137-138; las dos primeras ruedes
de los dias, 151 y 152, estdn iwpmlsadam POr dos pifionss moleteades,
exteriores sl csrter del conjunto. El1 foliador altemativo 156, de
seis Bectorss grebados, estd accionado por intermediacibn dsl
avaunce sutomatico de la tira de resumen solidario del distrivuidor
de tickets; a su vez impulsado por ums leva del seje 5354, 1as
siste manivelas 157 del numerador inpulsan las ruedas de lectura
dirscta 158 3.164, por intermediacibn ds los sgctores dentedos

Superiores 165; mientras que los sectores dentados inferiores 166
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impulsan los dobles sectores intermedios 16Y que, poer sl ssctor
168, actian sobre las ruedas prabsdas 115 a 121.

De acuerds con la fig, 3; las paleancas 171 pueden accionsrse
& meno, cowo las palancas 157, 6 mecdnicansnte, por intermediacion
de los sectoree_169 golidarios de lss cgjas rotativas de fichas con
cifras, que sugrensn oon 108 pifones 170 soliderios de estas palancas
171 qué se ponen.en co.tacto con les diferentes teclas, tales como
172 y el contecto se hace Intimo por las léminas eldsticas 173! y
174, Ceda uvns 4§ las teclss 4 lenglietas en contacto envie corriente
a un cuedro luminoso situado en un lugar adecusde cualguiers, y en
€1 aparefen, para el sjemplo dado, las cifras y detras 153,2
24605 3 4. Eatas mismas letras y cifrss se trasswiten a mn
aparato elsctrico que d€ de puevo las cifras anteriores, registmdas
por impresién er la tira resumen § de contabilidad.

Cuando el cursor ge despleza pera adoptar su posicidn de
equilibrio, la rueda dentads de mando 85 srrastra sl pifibm dentado
175 (fig. 4) que gire slrededor del eje 176~177; la rTueda dentade
arrastra el pindn dentado 179 que gire mlrededor del @je 180-181.

El pindn dentado 182 arrastra ls corone dentada 183 soclidaris de la
corona centada 184 por el vdstago 185, Los dos pinones dentados
186 y 187 se arrastren igual .ue 1los trenes de enéranajé anterior

Yy posterior. Apoyaedos an el cusryc 188 y sn los cmjinefes 189, los
érgolas 1950 y 191 1levan pifiones y ruedas dentadas, cuyos numsros de
dientes edtdn en una relacidn dada cuaslguiere.

En el eje&@lo representado, el pihon 192 del drbol 190, en
el que estd fijo el discc imterior 196, snsrema con la rueds dentade
193 del drbol 191, que érrastra el pificn 194 que engrans con la rusda
dentada 195, en la yue 92std . sujeto 21 disco concentrico exterior 197,
siando tal la relecidn, que =1 disco 196 gira con una rapidez treints
vecas mayor que 21 diseo 197. Los discus auterior y posterior, pue-

den girar a velocidades distintas.



240

245

250

255

260

265

270

¥ormslmente, el restablecimiento eléctrico ssquematizsdo sn
la fige 5, sustituye & ls restauracion manual, a1 deprimir 21 boton

¥ (fig. 1), el cursor emplezs & desplazerse, y mo ¢stdo en contacto

.loqﬁontaﬂﬁares de mercurio 198 y 199, ni @1 contactor 200 y las

1léminas 201 y 202. En cuauto la leva 24 de le ruedas dsntads de
mando 89 abandons la ufie 29, la palance 26, que gira slrededor del
eje 27-28, sualis el conjunto de los contactores 197, 199 retenido
por =1 ganchﬁ 203 de la palanca 204 libre alrsdedor del eje 205-206,
¥y mentenido hacia la dsrechs,por un muells que trabajsa por traceidn.
TUns ver llegado el cursor a su puato d¢ equilibrie, &1 fiel 7 aban—
done su bhorizontabilidad y el piceo 17 del disparedor 18 sueslta el
pico 16' de la gepats de escape mdvil 1l. Ls pslanca 38 gira alrede-
dor dsl sje 39-40 y srrastra le palanca 207, cuyo picn obliga a
oscilar a la palanca 204; el gencio 203 se desplaza hacie la izquier-
da y suelte los cortactores 198,199 que forman contabto. 1l cirecuite
queda cerrado girando el mecaniswo de rslojeria d= tiswpos 208 y

el motor 209. Inwediatasente decpues de ponerse en msrcha sl
mecanisme ds rslojsria, una leva pon® =2z contacto las dos lédminas
201 y 202. FPor intermedizcifm de la rusds de gerzants del sje de
restableciiisnto 34=35, a8l wotor vuslve & cowoucir sl curscr y
ragtablece tudo &l eonjpnto, cuyss distiotas fuwciooess vecsnicss

sa reslizan comp sczbs da indicﬁrﬁa, uando el mardo 67 lleva las fi-
cbuas con cifres al tablero de lecturs dirscta, una bisls 210-211
kace pivotar le palasnca 212 alredsdor dsl =je 213-214. Urs cadeuita
unz una wia 215 de la palanca 212 al comtactor 200 que corta =1
contacto y @l wotor sa detizne pero ¢l mecanismo de r3lojeria 208
gire continusmente, permitiendo asi obtener ua perindo de dstencidn
de las fichas con cifras en posicidn de lectura directa, asi cowo
cifras en al tablers luminosc = distancia; DQSpﬁes'd@‘un tismpo
determinado, ls leva de2l mecsuisme ds relojeria leventa de nuevo el
contector 200 y o1 motor vuslve & pouerss sn wercios; el restableci-

miento he terminado, Los coantactores 198 y 199 adoptan de nuevo
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su posicinn inicisl y no aseguran ya el contacto. Le leva gira ain
algin tiempo pars volver a caer &n uua escotadura, separando. asi
las léminas 201 y 202.

Un totalizador ds pesos, doble, sstd ap relacion directa
275 con el conjunto 183 a 185, por iut@rmediacioqﬁﬁ la rueds dentada

216; mientres toda une serie de rusdas impresoras totalizan

continvamente los pescs, otra ssrie de ruedss impresoras puede

colocarse & c2ro; los dos numercs son de lectura visusl directa. Lo
miswo ocurre para un contadoyr de pesasdas, doble, en relacién con
280 ¢l mecanismo de¢ avance de la tira de resumen § de contabilidad.

La bédscule romaua automdticas & que este inveuto se rafiere
ofrecs pumercsas ventajas. ante todn, busta dsprimir um solo boté%
rars soltar & disparar tode 8l wecanismo que ejecuta sutomaticarmente
un ciclo coxpleto ds opsra€iones de pesada, inclusc les indicacionse,
285 registros, impresionss de tickets y el restsblecimiento preparatoric

del aparato pars uné nueve pessada. Incluye un embrague cowmpuesto

de léminas que no necesitan trabajo mechnico, y que presenten una
gran sensibilidad d¢ contacto, grandes superficies de tratajo, y adess
mas uns regulerided y una sSuavidad notebles. Estd provista de un

290 dispositivo de escape ¢ disparo wdvil gue incluye un muelle interior
imposible de desajustar, que trataje jor compresién, y un pico de
gapata de sscape de una forma especiel gue 18 proporeions uns gran
seneibilidad, Tres .eciclos de funciones, conpletarente diferenciadas

8o 2l tiempo, permiten una rexulacidn mas fdcil, espacialmepts on
295 jo que sa refisre al equilibrado del fiel, a la impresidn y al

restablecimiento., De scuerds con las disposiciones adoptadas, el

manguito corredizo no pueds asegurar la reposicidn més que 8i la

impresion estd{ teminada, y al contreris. Por otra parte, el

inversor asegure itodas las tolerencias y seguridedes de maniobra.
300 En el diﬁpoaiti#o de enderezamisnto y slinsacidn de las levas que

mandan las cajas rotativas de fichas coan cifres ¥y las redas
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grabadas da los pesos, les ldminas eldsticas, anteriormente emplea—
das, se han sustituido por bielas erticuladas; este dispositivo

[ ¢ o ; . 7 .
ofrece uns gran cleridad y unpe gran ssncillez de regulacion. El

gdrbol de levas Unico controls todas las funciones ds imprasi&n ¥y

que reelizar regulaciones parfisles en el verdadero wecenismo. El
dispositiveo indicsdor de pesos, d9 discos girstorios concentricos
a8 altsumesuts préetico y reduce al winimo estricto los errorss de

lesctura y permite dar indicacionss distiatas su los dieeos anterior,

’y postarior, telse cowo 2l peso y 2l wolumsn de un 1fquido tarazdo.

£1 invento pravd tavbien we control a distancia en 3l
aparato parsa la lsctura visual en fichaus con cifres ds 40 mwu, de
_ ) luego ,
altufa por 2 8wplo,/ls iuseripcion =#n un  tickst y en unua tira ds
resumen, ademas del peso-y d9 la fecha, dé un numero ds s9is cifras
proporciona do por o1 foliedor, y d8 unsa cowposiciﬁn ge siste c¢ifras
é letres proporcionadas por sl wumsrador.

La bascula puede construirse con restsblecimisnto eléctrice
que aségura un sutomatismo completo siu intervencion alguns del
pesador, Con uns reguladion dsl tiewpo de lectura dirscta de las
fichas,de cifras. La transcision eléctrica a distancia, combinade
con sste dispositivo sutowatico, permite la lectura visual en el
teblare luminosc y la inscripcion por impresibn g8obr2 1la tira conté-
ble § de resumen, de los pesos y de la composicion de Biste cifras
¢ letras proporcionada por =l numsrador. Eu el caso de interrupcidn
de la corriente, la basculs ﬁusdﬁ utilizarse inmediatamente con
el restablecimisnto manual; €1 mecaniswo desempens las wmismas
fanciones,

Ests inventc, no s: limita, desde luego, & la forma de
construccion descrita detalladam=nte y representada, y& que sin
salirse del cuadro del mismo pueden introducirae en 41 diferentes

modiflicaciones,
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Esta solicitud se acoge a los beneficios del articuls 103
de la v1gaute Ley da Propiedad Industrial, por corresponder a la
bressniada en Francia, bajo el pe 534.509 ds fecha 12 de iayo de
1947,

07T,

hb’

$=3

#

S¢ declsra de novedad y ds propis invencidn el objeto de esta soli-

¢citud de patente,con las sisuientes

l.- Nueve sistewa de bfscula romana automatica que lncluys un peso
cursor arrsstrado por un barrilete motor, que se desplaze a 1o

lergo del,fiel y en el curse de su despliazamiento actda, por un
Srgano de transmisién, sobre un mecanismo que seegurs distintas
funciconss auxiliares, cerscterigado Porgue uns tecla que actda sobre
uzL balanc{n, suelta un enganche haciendo desprender un tringquete

queé pone s8n libertad el ewbregue y sl mecanismo dal cursor automotor
que, por une cinta arrastra la rusda de "desarrollo"; luego el fiel
hgee desplazar, por su pivotamiento, un dispositivo de 8scape ¢ dis-
varo que actda sobre una zapate gue contiene un pice qus se desprende,
cuando se logra sl equilibrio, de un pico que desengancha un tringuete,
deteniendo el eubrague, y un inversor qus coloca un manguito eorre-
dizo. de un ewbrague doble de yarras en cousxion con el elemsnto de
arrastre, sostenids por el arbol ds restavlecimisnto de los disposi-
tivos indiced.res registradores, y sirviendo el otro elemento de
dicho embrapue pars el resteblecimisento.

€.~ Fuevo sistema ds bdsculs romans sutcuatida, segfn la reiviadica-
c¢ion 1, caractsrizads porque el arbol de restableciniento lleva un
pifion controlado por 8l elemanto de subregue antss citado, y que
ngrana con una rueda dentada solidaria de un arbol de levas gque
manda distintos elecentos del wecanismo.

Se= Euevo eistena de bascula romsns gutowatica, segun las reivindice-

ciones 1 a 2, carascterigado rorque unas lsvas de @scalones, de
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perfiles distintcs, montadas en otro arbol de levas, controlan,

por balaucines exploradores, el pivotawisuto de sopurtes de cajas
de fichas y, por medio de ssctorss dentados dispuestus en los
extremos opuestos d= estys balapcines, ruedas grabades gue skrven
para la impresibn ds los pesos.

4.~ Nuevo sistews de basculsa romsaus sutomatica, segun las reivingi-
cacionss 1 a B‘Oaractarizado rorque las fichas contenides epn las
cajas tienen, cada una, une barrita que se ajusts en una escotadura
correspondiente de un bastidor.

5+~ Huevo sistema de bascula roumane sutoratica, segun 18s reiv¥indi-

cacioues 1 & 4, csracterizado porgue por la accidn de una leva

sobre un rodiilo, el 6rgano mandando &l manguito corredizo, se
coloca bejo la tensidn de un muelle ds torsibm, que tiende &
mantsner el inversor en la posiciéa wadia,

6.~ Huevo sistema de bascula rowmsna automatice, segun las reivindice-
ckones 1 a 5, ceractsrizado poryus el invsrsor incluye un arbol

que lleva una palence gue sopurta 2l frgano, tal como un rodillo,
wandando &1 mepguito corredizo) esta palanca estd sujete & dicho

arbol por medic adsl muelle ds torsiom citado, y otro maillo

‘coopera con una rusda de excentrice momtads 2n #1 arbol de levas,

¥ una palanca de extremo bifurcedo, descentrado, coopera con un
rodillo sostenido por uns palsncae monteda en un eje.
7.~ Euevo sistema de basculs romans automatica, segun las reivindi-

caciones 1 a 6, ceracterizsdo borgue uns leava asegurs €1 descenso

.de un martillo & tampen percutor de impresidn.

8= Kuevo sistema de bascula romana watomatica, segun las reivindi-
ecacinnes 1 & 7, caracterigzadc porque une palence ds blogueo
mandade dssde una leva del arbol de lsvagd, alines y bloguesa las
rusdas de impresidn.

Yo~ Huevo sistemsa de basculs rTomans autouwetice, segun las reivin-
dicaciouss 1 a 8, caracterizeds porgue esta ralanca da bleygueo,

por lutbrmedlaCIGn de une biela, ecciona wna sezunds palanca de
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blogueo que slinea y bloques ungs sectores dentados snlidariocs de
las cajes ds fichas.

10.—~ Huevo sistewa de bascula romans sutowatica, segum las reivin-
diceciones astericres, carzcterizado porque los balencinss explora-
dores tiensn una cola  cads unc, ¥ uns rpalsnos mandada desds 81
drbol de levas se apoya s0bre sstas colaes para bacer ratornar

las csjas sl punto muerto.

1l.- Npévo sistema de bascula romsna automatifa, segun las reivindi-
caciones 1 a 10, caractsrizado porque un tringuete impide que 2l
jnversor permits al menguito corredizo volver bacia adelante

durents &)l restavlscimiscto.

12.~ Nusvo sisteza d8 basculs rooena automatics, ssgun las roivicdi-

cacicues 1 a 11, carscterizado porque 8l wdcenismo registrador inclu-

gque cosponen la fecha, un folliador comprond? cierto anumero de ruedas
¥ un numaracor & mano.

13.~ Nusvo sistems de bascula romene sutomatics, segun las roivindi-
caciones anteriores carscterizadc porquse un indicador de ndmero, de
lectura directs, incluy# ruedas cads une de sllss mandesde por une
manivela que, por engramajes, manda tarbiesn las rusdes del numeradoy
da impresién.

14.. Guevo sistsza ds bascula romaus sutonatica, segun las rsivindie
caciones 1 a 13, carscterizads porque pera ls indicacion a distancie,
cadﬂ'crgann de mando de une rueda mands uno d¢ los contactos elec-

tricos que wonden upa serie correspondiesnts ds conductpres que

[N

controlgn el indicador & distancia.

15.~ kueveo sistoms de basduls romans sutivetica, segun las reivin-

dicaciones & & 14, caracterizedo poriyue le rueda ds wapdo solidaria
de le rueds detdesarrcllo" de le tirs srrastre, por medio de sungrant-—
jes, dos pares de discos concéntricos, que se desplazan frente & ua

{ndice fijo indicando los pasSos. .

16,- Nuevo sistema de besculs rowana avtowatics, segun las rsivindi-

-
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caciones 1 & 15, caractarizads por mentarse un motow eléctricﬁ as
réstablecimisnto en wn circuito controleds por interruptorss mendados
por el meceniswo 48 pessada.

430 17.- Nuevo sistena de¢ bascula romanu sutomatica, segun las reivindice-
ciones 1 & 16, caractsrizade porgue 15 leve de la rueds dentsda de
mando suelie upe palanca que pivota bajo la accidn ds un wuelle,
liberando dos contactores elactricos de mercurin y luego, despues qus
el pesoc cursor ka llegads a su posicidn de equilibrio y los indica~

435 dores de isctura directs han funcicuado, estos contactores cierran el

circuito de un mecenismc da ralojeria y 88l motor de rastableciniento,

y un érgano de enlace (cadsnille) cisrra 2l circuito del motor

durants un tiemwpo, para permitir la lectura directa, volviends una

leve del mecenismo ds re2lojerlas a poner el motor ep marche haste la

440 terminacién dsl restsblecimiento. ‘

18.~ La patents cuyo privilegio de invencion se solicita por veinte

efios para Espels y =us dominios,dﬁberé receser por "NUEVO SIB8THEM A DE

BASOULA ROMANA AUTOMATICA™, segun 8 describe y reivindica en la

presante wewsris que coosta de dieciéeis hojas foliadas ¥y mecCBNOETE~

445 fisdas por upa sola care y 52 idustrs con 1os ditujos que & la ﬁisma
g#a geonmpalisn.

uadrid ¥'rde Marzo de 1948.
PP :HANUFACTURE D'HO@;QGERIE DE BETHUGE
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