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S S E M O K I A  D E S C R I P T I V A

para una patenta de lavancion por vein te anos por ttltIEV0 SISTEMA DE 

BASCULA, ItOMAM AUTOMATICA", a favor de UflJJÜFACTÜBE D’EOELOGEBIE DE 

BBTEDNE, sociedad francesa, residente en BETEUHE (pas-ds-Calais) 

(F rancia ), 170,rae du Faubourg dfArras.

Este invento se r e f ie r e  a las básculas romanas automáticas, en 

la  que un peso cursor arrastrado por un barrilete-m otor se desplaza 

a lo  largo del f i e l  y a otila en e l  curso da su desplazamiento, por un 

organo de transmisión, sobre un mecanismo que asegura d iferen tes 

funciones a u x ilia res , ta la s  como la  regulación de velocidad, e l  mando 

de indicadoras, de reg istradores, e tc .

De acuerdo con este invento, a l conjunto del mecanismo entra 

en funoi onam i  sato por a l Lecho de que una t#'cla que acttía. sobre un 

balancín, suelta un enganche 6 cerro jo , haciendo que se. desprenda un 

trinquete (pie jcae en lib e r ta d  a l embrague y e l  mecanismo del cursor 

automotor, que arrastra  por una cin ta, la  ruada de "d esarro llo " y 

luego s i  f i e l  hace desplazar,por su osc ilac ión , un d ispositivo  de 

escape 6 disparador, que actúa sobre una zapata que contiene un pico 

que se desprende, una vez obtenido e l  eq u ilib r io , de otro pico que 

desengancha un trinquete, que detiene e l  embrague, y un inversor 

que coloca un manguito corredizo de un embrague doble da garras en 

posición  ds engrane con e l  elemento de arrastre, sostenido por e l  

árbol de restablecim iento, <3e.: los d ispos itivos indicadores reg is tra—
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doras» E l otro elemento de dicho embrague s irve  para la  nueva 

reposic ión .

Este invento incluye también un mando e lé c tr ic o  de la  

báscula, y otras numerosas ca racterís ticas  que se desprendan de 

la  descripción detallada sigu ien te de una forma de ap licación , 

representada a t ítu lo  de ejemplo no l im ita t iv o . an los dibujos 

adjuntos.
La f i g .  1  es una v is ta  en perspectiva da una parte del 

mecanismo, cuyos d is tin tos  elementos se representan en la  posiéion 
clu»  ocupan, cuando e l  aparato está completamente preparado y a 

punto para una pesada.

La f i g .  2 es una v is ta  en perspectiva da los d ispositivos 

de lectura d irecta  del peso con cajas ro ta tivas da ta rje tas  con 

c ifra s , y de inscripción  para impresión da t ick e ts  y t i r a  de 

contabilidad <5 resumen, de la  fecha, peso, numero del t ick e t 6 

de la  pesada (fo lla d o r ) y da un numero de s ie te  c ifra s  6 le tras  

(numerador).

La f i g .  2 63 una v is ta  en perspectiva de una construcción 

práctica  de las conexiones entre los d ispositivos mecánicos del 

mecanismo y los d ispos itivos  e lé c tr ic o s , yue sirven  para la  

transmisión v isu a l a distancia,y; para la  inscripción, en t ir a  

de contabilidiad 6 resumen del peso y del número de s ie te  c ifra s  6 

le tra s .
La f ig *  4 as una v is ta  en perspectiva de la  transmisión 

me canica de la  in scripc ión  del peso a un d ispos itivo  doble de 

discos 6 esferas g ira to r io s  de lectura d irecta.

La f i g .  5 ua esquema, de una construcción e lé c tr ic a  con 

motor y contactaras da mercurio, para la reposición  del aparato, 

y con mecanismo da r e lo je r ía  de tiempos variab les , que permite la  

lectura directa de los  pasos.

Eii la  f i g .  1, que representa especialmente la  parte del 

mecanismo que s irve  para la reposic ión , ex is te  una tec la  M.
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Deprimiendo esta tecla, articulada a un balancín, se levanta e l pico 

1 . lúe suelta e l pico ¿  opuesto, que gira con el árbol 3-4 bajo la  

acción de un muelle (no representado) que trabaja en destorsión; 

e l trinquete ¿ suelta 'e l plato de embrague 6_ y, a l mismo tiempo, 

todo el mecanismo de puesta en marcha del cursor automotor, no se 

detiene hasta equilibrar la  carga a pesar. El mecanismo de puesta, 

en marcha del cursor está constituido por un tren de engraajes, del 

cual se describe una solución mecánica en la  patente francesa 

nfi 880*7^6, de acuerdo con una nueva construcción del móvil de 

embrague, ( f i g .  4 de la misma)/aen^ef^que están roblonados los 

patines, está substituido por sencillas laminas de resorte. La 

< rjwda de “desarrollo* 22, arrastrada por el cursor, gira de izquierda 

a derecha alrededor del eje 23; la  leva 24 suelta la uña 25permitien­

do que la palanca 26 de fin  de carrera gire haíia la  izquierda, 

alrededor del eje 27—28, bajo la  acción de un muelle (no representado) 

que trabaja en destorsión. E l rod illo  29 suelta la  horquilla de 

centrado } 0 j  e l movimiento de rotación está limitado por la  cara 31 
que hace tope con el p ila r  32,¿, e l inversor 35* mantenido por un 

resorte de inestabilidad, permanece en posición. 1 1  f i e l  7 , a l 

abandonar su horizontabilidad, transmite un movimiento de rotación 

hacia la  derecha al escape ó disparador móiril 8, por intermediación 

del cuchillo 9 empotrado en la  consola 10, así como a la,zapata de 

escape 11. Esta zapata de escape es móvil alrededor del eje 12, 

regulable en 13 por e l to m illo  14 y se apoya sobre e l pistón 15 
empujado por el muelle 16, que trabaja a compresión.

Efe e l momento preciso de obtenerse el equilibrio , el pico lé* 

de la  zapata de escape pierde su contacto con el pico 17 , que 

permite la  nueva calda del disparador 18, girando alrededor del eje 

19- 20; el trinquete 21 cae de nuevo sobre el plato de embrague 6, 

deteniendo así todo movimiento del mecanismo, y por consiguiente 

del cursor. La tecla 36 cae sobre la  arista 37 de la  palanca 38,
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móvil alrededor del e je  39—40* y deprime la  palanca 41 del inversor 

33» <¡ue experimenta una rotación, desde la  parte posterior a la  

anterior* S o lid a ria  de } } ,  la  palanca 42, por medio de su r o d il lo  

44, empuja hacia adelante e l manguito corredizo 4},  enclavijado 

de modo que pueda resbalar en e l  árbol 34-35* Loa?.dientas de 

pendiente h e lico id a l 45 del manguito corredizo engranan con los 

dientes 46 de la  garra de impresión 47. En e l  extremo anterior del 

árbol de restablecim iento 34-35 está enclavijada una rueda de 

garganta cuyo cubo centra l puede hacerse so lid a rio  de una manivela 

de restablecim iento a mano Ó de un motor e lé c tr ic o  de mando. 

primer movimiento en e l  sentido de las agujas de un r e lo j  de esta 

manivela de restablecim iento, e l manguito corredizo 4}  adopta su 

posición  de impresión a fondo de dientes y queda, reten ido por e l  

trinquete 48, que g ira  alrededor del e je  49-50 por intermediación 

de la  leva  51» sobre la  cual rueda e l r o d i l lo  $2; la  leva  51 g ira  

®n e l  sentido contrario a l de las agujas de un r e lo j  en e l  árbol 

53-54, arrastrado por la  rueda dentada 55 que engrana con e l  pifión 

56.

Se pone en movimiento e l  conjunto del d isp os itivo  de impre­

sión, a s i oorno un d ispos itivo  da enderezamiento y a lineación  de 

c ifra s  para un contador reg istrador, que puede ser del t ip o  descri­

to  en la  patente francesa el2 806*554. Por intermediación de Cuatro 

levas dentadas análogas a la  leva 57 ( f i g .  2 ) ,  pero de formas 

d is tin ta s , lo s  exploradores 70 deprimidos par los muelles 71, 

aseguran e l  mando de las cajas ro ta tivas de fichas con c ifra s  58 a 

6 l y de los  sectores dentados idénticos a l  sector 62, que engranan 

con las  ruedas grabadas de lo s  pesos 65 a 66. Según la  posición 

de las levas dentadas, la s  ruedas grabadas de lo s  pesos indican, 

en e l  oaso tomado como ejemplo, 153,2 Kgs. y las castas Rotativas 

adoptan cuatro posiciones ta les  que las  fichas de las  c ifra s  1,

5, 3 y 2. se encuentran alineadas en una misma lin ea  m aterializada
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por ©1 marco 67, cujas escotaduras 68 as encuentran exactamente 

debajo de loa brazos <5 barritas 69 de las fichas de c ifr a s .

La rueda 72, por intermediación, de su leva  73, empuja a l 

r o d i l lo  74 hacia la  parte poster io r, obligando a l inversor 33 a 

g ira *  hacia atras, alrededor del árbol 75-76. Por permanecer en su 

s i t io  e l  trinquete 48,e l  r o d il lo  44 continua ©n su posición  y la  

palanca 42 no puede segu ir e l  movimiento, y tensa e l  muelle 77. 

palanca bifurcada de centrado 30, se d irige igualmente fcacia atrás, 

y luego la  una 78 rebasa y se apoya en la  cara 79 del trinquete 80, 

^  había descendido cuando el r o d illo  29 abandoné la  horqu illa  3o. 

La palanca 41 del inversor asciende y arrastra la  palanca 38, que 

restab lece e l disparador 1.8 en su posición ©levada, y cuyo trinquete 

2 1 suelta  e l  p la to  de embrague 6* quedando en l ib e i ’tad e l  tren  

completo de engranajes.

E l r o d il lo  122 s© desplaza, cada vez mas hacia la  izqu ierda, 

«o lic ita d o  por la leva  123. La palanca 124 g ira  alrededor del árbol 

125-126  y deprime e l  conjunto percutor 127 , para aumentar su poten­

c ia  de percusión. Cuando e l  r o d il lo  104 lle g a  a la  parte a lta  de 

la  leva  105, la  palanca loó  se desplaza hacia la  derecha,girando 

alrededor del árbol 107-108 y la  espiga 109, so lid a r ia  de la  

palanca 1 10 , hace g ir a r  la  horqu illa  1 1 1  hacia la  izquierda alrede­

dor del e je  112-113. La palanca de bloqueo 114 se deprime, q lin ee 

exactamente y bloquea las ruedas 63 á 66 y 1 15  á 12 1  para que no 

pueda producirse ninguna percusián fa lsa , por intermediación de la  

b i f la  128—129 se deprime también la  palanca de bloqueo 130 y se 

a linea exactamente y bloquea los sectores dentados 1 3 1  a 13£, s o l i ­

darios de las cajas de fichas, para que e l  bastidor 67 no rea lic e  

ningún levantamiento fa lso  de, las fichas de c ifra s , cuando e l r o d il lo  

8? lle g a  a la  parte a lta  de la  leva  88, la  palanca 89 se desplaza 

hacia la  derecha, girando alrededor del e je  90-91; la  palanca 92 

g ira  y , por intermediación de la  b ie la  93-94, restab lece e l
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conjunto 95-100 que g ir a  alrededor del e je  96- 97. Lo© ro d illo s  98,99 

aseguran la  guía v e r t ic a l  del bastidor 67 en ranuras de l cuerpo 

p rin c ipa l. Lajescotaduras 68 se apoderan de lo s  brazos 6 barritas 69 

de las fichas que llevan  la s  c ifra s  1 , 5 , 5 kg. y 2, y las colocan 

delante del tab lero v e r t ic a l de lectu ra  directa., por intermediación 

del brazo 100, la  112»  10 1 de la  b ie la  102 hace p ivo tar la  palanca,

105 alrededor del e je  3-4, y coloca de nuevo e l p ico 2 armado en a l 

pico 1. E l trinquete 5 bloquea 6 sujeta e l  p la to  de embrague 6.

Cuando e l r o d i l lo  122 lle g a  bruscamente a la  parte baja de. la  leva 

125# ©i m artillo  127 se levanta enérgicamente bajo la  acción del 

muelle 135-156  y  ap lica  la  t i r a  de resumen 6 contabilidad sobre la  

a lineación  de toda la  lin ea  137- 138 de las c ifra s  y le tra s  grabadas, 

que se imprime, por ejemplo del modo s igu ien te; 25 Mayo 47 153  Kg.

2 005427 2 4 6 0 5 3 1*

Cuando e l  r o d i l lo  87 lle g a  a la  parte baja de la  leva  88, e l  

bastidor 67 desciende y vuelve a colocar las. fichas con c ifra s  en las  

cajas ro ta t iva s . E l r o d i l lo  104 lle g a  igualmente a la  parte baja de 

la  leva 105; las dos palancas de bloqueo 114 y 130 suben de nuevo 

por la  aocion del muelle 139-140. Los d ispos itivos  de enderezamiento 

y a lineación  vuelven de nuevo a sus puntos muertos.

E l r o d il lo  141, situado en la  parte a lta  de la  leva  142, hace 

p ivo ta r alrededor del e je  145-146, la  palanca 143-144 que se apoya 

en las colas 147 de lo s  exploradores 70 que sueltan completamente 

la s  levas dentadas 57» conduciendo de nuevo a sus puntos muertos 

la s  cajas rota tivas de fiéhas con c ifra s  58 a 6 l, así como las rué das 

grabadas 63 a 66, por intermediación de los sectores dentados 62, 

cuyos brazos 149 se apoyan en lo s  topes 150 de carrera, maxima.

Cuando e l  r o d il lo  !j>2 lle g a  a la  posición baja de la  leva  51» vuelve 

a subir s i trinquete 48 atra ído por e l muelle 81 y e l manguito 

corredizo 45, liberado, engrana por su parte p oster io r  con lo s  

dientes 82 de la  garra de restablecim iento 83, impulsada por e l  muelle 

77» gue se encontraba sometido a tensión. El manguito corredizo 43 *
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no pusde vo lver hacia adelante merced a l d ispositivo  de seguridad: 

e l  trinquete 80 se apoya por la  cara 79 en la  uña 78. Arrastrado por 

la  rueda dentada 84, ©1 tren de engranajes arrastra  la  rueda de 

mando dentada 85 en la  que se a rro lla  la  t ir a  8Ó que hace retom ar 

e l  cursor hacia su punto da partida. En cuanto vuelve a létantarse 

e l  extremo derecho del f i e l ,  e l  disparador móvil 8 g ira  alrededor de 

la  a lis ta  de la  cuch illa  9> y e l pico l 6 de 1 «  zapata de escape H  

vuelve a adoptar su posición in ic ia l .  La leva  24,de la  rueda de 

"d esarro llo " 22, se pone en contacto con la  uña 25, haciendo g ira r  

hacia la  derecha, la  palanca de f in  de carrera. La cara 79 de la  

palanca 80 suelta la  uña 78, permitiendo que e l  inversor vuelva 

hacia la  parte an terio r, merced a l  peso de la masa 148, l ib r e  

alrededor del e je  39-40, que se apoya en la  palanca 38 que transmite 

e l  movimiento a la  palanca 41 .E l inversor conserva su posición media 

por intermediación de su. muelle de in estab ilidad . E l p ico  17 del dis­

parador 18, por su propio peso, ss ha colocado de nuevo sobre e l  

p ico  l ó r . Los diantes posteriores del manguito corred izo 43 sueltan 

lo s  dientes 82, cuando áquel es empujado hacia adelante por e l  

r o d il lo  44, so lid a rio  del inversor 33. a  f in a l de carrera del 

cursor, e l  r o d il lo  29 recupera su posición de seguridad en la  

h orqu illa  de oentrado 30, a f in  de que e l  inversor no pueda .engranar 

por la  parte an terior n i por la  posterio r.

Las cinco ruedas .grabadas 15 1  a 155 del fechador de la  

f i g .  2 están alineadas en e l  eje 137- 138 ; la s  dos primeras ruedas 

de loa dias, 15 1  y 152 , están impulsadas por dos piñones moleteados, 

ex terio res  a l cárter del conjunto. E l fo lla d o r  a lte rn a tivo  156 , de 

se is sectores grabados, está accionado por intermediación del 

avance, automático de la  tira, de resumen so lid a rio  del d istribu idor 

de t ic íte tsg  a su vez impulsado per una leva  del e je  53- 54. Las 

s ie te  manivelas 157  del numerador impulsan las ruedas de lectura 

d irecta  158 a 164, por intermediación de los  sectores dentados . !

superiores 1 ¿5; mientras que los  sectores dentados in fe r io res  166



-  9 -
i 8 3 0 5 2

4

210

215

220’

225

250

255

■
impulsan los dobles sectores intermedios 16 ? qp.e, por el sector 

1Ó8, actúan sobre las ruedas grabadas 115  a 121.

De acuerdo con la  f i g .  las palancas 171 pueden accionarse 

a mano, corno las palancas 157» 6 mecánicamente, por intermediación 

de los sectores 169 so lida rios  de las cajas ro ta tivas  de fichas con 

c ifr a s , que engranan con ios pidones 170 so lida rios  de estas palancas 

1 7 1  qu# se ponen.en 00 ...tacto con las d iferen tes te c la s , ta les  como 

17£ y ©1 contacto se hace íntimo por las láminas e lá s tica s  17 5 » y 

174. Cada una d§¡ las tec la s  6 lengüetas en contacto envía corriente 

a un cuadro luminoso situado en un lugar adecuado cualquiera, y en 

e l  aparecen, para e l ejemplo dado, las c ifra s  y le tra s  155 ,2  

2 4 6 0 5  5 K» Estas mismas le tra s  y c ifra s  se transmiten a un 

aparato e lé c tr ic o  que dá de nuevo las c ifra s  an teriores, registradas 

por impresión en la  t ir a  resumen <5 de contaM lidad.

Cuando a l cursor se desplaza para adoptar su posición  de 

e q u ilib r io , la  rueda denteas de mando 85 arrastra e l pidón dentado 

175 ( f i f i *  4} que g ira  alrededor del e je  176-177; la  rueda dentada 

arrastra e l  p itón  dentado 179 que g ira  alrededor de l e je  180-181.

11 piñón dentado 182 arrastra la carona dentada 185 so lid a r ia  de la. 

corona dentada 184 por e l  vastago 185. Los dos pitones dentados.

186 y 187 se arrastren igual que los  trenes de engranaje anterior 

y poster io r . Apoyados en e l cuerpo 188 y en. los co jin etes 189, los 

arfeolea 190 y 191 llevan  piñones y rued&s dentadas, cuyos números de 

dientes están en. una re la c ión  dada cualquiera.

En e l  ejemplo representado, e l piñón 192 del árbol 19o, ©a 

e l  que está f i j o  e l disco in te r io r  196, engrana con la  rueda dentada 

195 del árbol 191, qc® arx*as.tra el pifien 194 qu© engrana con la  rueda 

dentada 195, en la  que está .su je to  e l disco concéntrico ex te r io r  197 , 

siendo ta l la  re lac ión , que e l  disco 196 g ira  con .una rapidez tre in ta  

veces mayor que a l disco 197» Los discos an terior y posterior, pue­

den g ira r  a velocidades d is tin tas.
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formalmente, e l  restablecim iento e lé c t r ic o  esquematizado aa 

la  f i g .  5# sustituye a la  restauración manual. A l deprimir e l  to tea  

U ( f i g .  1 ), e l  cursor empieza a desplazarse, y no están, ea contacto 

los/6ontactores de mercurio 198 y 199, n i ©1 contactor 200 y las 

láminas 201 y 202. En cuanto la leva  24 de la  rueda dentada de 

mando 85 abandona la  uña 25, la  palanca 26, que gira, alrededor del 

e je  27-28, suelta e l  conjunto de los  contactores 197, 199 retenido 

por e l  gancho 2Q5 de la  palanca 204 l ib re  alrededor del e je  205-2Q6, 

y mantenido hacia la  derecha,por un muelle que trabaja por tracción . 

Una vez llegado e l  cursor a su punto de e q u ilib r io , e l  f i e l  7 abaar- 

dona su horizontabilxdad y e l  p ico 17 del disparador 18 suelta e l  

p ico  l6 " de la  zapata de escape móvil 11. La palanca 58 g ira  alrede­

dor del e je  59—40 y arrastra la  palanca 207. cuyo pico ob liga a 

o s c ila r  a la palanca 204; e l gancho 205 se desplaza hacia la  izqu ier­

da y suelta  los  contactores 198,199 que forman contacto. El c ircu ito  

queda cerrado girando e l  mecanismo de r e lo je r ía  de tiempos 208 y 

e l  motor 209* Inmediatamente después de ponerse en marcha e l  

mecanismo da r e lo je r ía ,  una leva pone en contacto1 las dos láminas 

201 y 202. Por intermediación de la  rueda de garganta del ©je de 

restabl8Cii.de.ato 54—25» e l motor vuelve & conducir el cursor y 

restab lece todo e l  eonjpnto, cuyas d istin tas funciones nacanicas 

se rea lizan  como acaba de ind icarse. Cuando e l  maré'o 67 l le v a  las f i ­

chas con c ifra s  a l tab lero  ds lectura d irecta , una b ie la  210-211 

hace p i  votar la  palanca 212 alrededor del e je  215-214. Una. cadenita 

une una uña 215 de la  palanca 212 a l contactor 200 que corta e l  

contacto y e l  motor se detiene paro ©1 mecanismo de ra lo je r ia  208 

g ira  continuamente, permitiendo a s i obtener un periodo de detención 

de las fichas con c ifra s  en posición  de lectu ra  d irecta , a s i como 

c ifra s  en a l tab lero  luminoso a, d istancia. Después de un tiempo 

determinado, la  leva del mecanismo de r e lo je r ía  levanta de nuevo e l  

contentor 200 y ©1 motor vuelve a ponerse en m rch a^ 'e l res tab lec i­

miento ha terminado. Los coutaotores 198 y 199 adoptan de nuevo
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su posición in ic ia l  y no aseguran ya e l contacto. La leva  g ira  aún 

algún tiempo para vo lver  a caer en una escotadura, separando,*, as í 

las láminas 201 y 202.

Un to ta liza d or da pesos, doble, está en re lac ión  d irecta  

con ©1 conjunto 183 a 185, por intermediacioi^la la  rueda dentada 

2l6; mientras toda una sari© de ruedas impresoras to ta liza n  

continuamente los pesos, otra se r ie  de ruedas impresoras puede 

colocarse a cero; lo s  dos números son da lectu ra  v isua l d irecta , lo 

mismo ocurre para un contador de pesadas, doble, en re lac ión  con 

e l  mecanismo,de avance de la  t i r a  de resumen 6 de contabilidad.

La báscula romana automática a que este invento ss re fie ra  

o frece numerosas ventajas, Ante todo, basta deprimir un solo botón 

para so lta r  <5 disparar todo a l mecanismo que ejecuta automáticamente 

un c ic lo  completo da operaciones de pesada, incluso las indicaciones, 

re g is tro s , impresiones de t ick e ts  y e l  restablecim iento preparatorio 

del aparato para una nueva pesada. Incluye un embrague compuesto 

de láminas que no necesitan trabajo mecánico, y que presentan una 

gran sensib ilidad  de contacto, grandes su perfic ies  de trabajo, y ad&ée 

mas una regular!de,d y una suavidad notables. Está provista  de un 

d ispos itivo  de escape 6 disparo móvil que incluye un muelle in te r io r  

imposible de desajustar, que trabaja  por compresión, y un pico de 

zapata de escape da una forma especia l que le  proporciona tona gran 

sensib ilidad . Tres ..ciclos de funciones, completamente diferenciadas 

en e l tiempo, permiten una regulación mas fá c i l ,  especialmente en 

l o  que se r e f ie r e  a l ©quilibrád.0 del f i e l ,  a la  impresión y al 

restablecim iento» B© acuerdo con las disposiciones adoptadas, e l  

manguito corredizo no puede asegurar la  reposición  más que s i  la  

impresión está terminada, y a l con trario . Por otra parte, e l  

inversor asegura todas las tolerancias, y seguridades de maniobra,

Bn e l  d ispos itivo  de enderezamiento y a lineación d© las levas que 

mandan las cajas ro ta tivas de fiabas con c ifra s  y las ruedas
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grabadas da los pesos, las láminas e lá s tica s , anteriormente* emplea­

das, se han sustitu ido por bielas articu ladas; este d ispositivo  

o frece nn» gran c laridad  y una gran s e n c ille z  de regu lación . El 

árbol de levas ártico con tro le todas las funciones de impresión y 

de restablecim iento; su v e r ific a c ió n  mecánica es s e n c illa  y no hay 

que re a liz a r  regulaciones parcia les en e l verdadero mecanismo. El 

d ispos itivo  indicador de pesos, áa discos g ira to r io s  concéntricos 

as altamente práctico .y reduce a l mínimo e s tr ic to  los  errores de 

lectu ra  y permite dar indicaciones d istin tas en los diecos an terior, 

y poster io r, ta las como a l peso y al volumen de un líqu id o  tarado.

E l invento prevá también un. control a distancia en a l

aparato para la  lectu ra  v isu a l en fichas con c ifra s  de 4q mm. de
y  luego , , . ^

a ltu ra  por ejemplo,/la inscripción  en un t ic k e t  y en una t ir a  de 

resumen, ademas del paso "y da la fecha, de un numero de se is  c ifra s  

proporcionado por* e l fo lia d o r , y da una composición de s ie te  c ifra s  

6 le tra s  proporcionadas por e l numerador.

La bascula puede construirse con restablecim iento e le c tr ic e  

que asegura un automatismo completo sin intervención alguna del 

pesador, con una regulad!ón del tiempo de lectura d irecta  de las 

fichas, de c ifra s . La transmisión e lé c tr ic a  a d istancia, combinada 

con este d ispositivo  automático, permite la  lectura visual ®n e l  

tab lero luminoso y la  inscripción  por impresión sobre la  t ir a  conta­

b le 6 de resumen, de los pesos y de la  composición de s ie te  c ifra s  

6 le tras  proporcionada por e l  numerador. En e l  oaso de interrupción 

de la  corrien te , la  bascula puede u t il iz a rs e  inmediatamente con 

e l  restablecim iento manual; e l  mecanismo desempeña las mismas 

funciones.

Este invento, no se lim ita , desde luego, a la  forma de 

construcción descrita  detalladamente y representada, ya que sin  

sa lirse  del cuadro del mismo pueden introducirá® en á l d iferen tes 

mo diÉicaciones.
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Esta s o lic itu d  se acoge a lo s  benefic ios del a rticu lo  103 

de la  vigente Ley de Propiedad Indu stria l, por corresponder a la  

presentada en Francia, bajo e l n^ 534.509 de fecha 12 de Mayo de 
1947.

I O T A

Se declara de novedad y de propia invención e l  ob jeto  de esta s o l i­

citud de patente,con las siguientes

R e  i  v i n d i c a c i o n e s

340 1 .-  Huevo sistema de báscula romana automática que incluye un peso

cursor arrastrado por un b a rr ile te  motor, que se desplaza a lo  

largo d e l , f i e l  y en e l curso de su desplazamiento actúa, por un 

órgano de transmisión, sobre un mecanismo que asegura d istin tas 

. funciones au x ilia res , caracterizado porque una te c la  que actúa sobre

345 un balancín, suelta un enganche haciendo desprender un trinquete

que pone en lib e r ta d  e l embrague y ©1 mecanismo del cursor automotor 

que, por una cinta arrastra  la  rueda de * d e s a r r o l lo lu e g o  e l  f i e l  

iiftce desplazar, por su pivotamiento, un d ispos itivo  de escape o dis­

paro que actúa sobre una zapata que contiene un pico que se desprende, 

>50 cuando se logra e l  e q u ilib r io , de un pico que desengancha un trinquete, 

deteniendo e l  embrague, y un inversor que coloca un manguito corre­

dizo, de un embrague doble de garx-as en conexión con e l  elemento de 

a rrastre , sostenido por e l árbol de restaolecim iento de lo s  disposi­

t iv o s  ind icad:res registradores, y sirviendo e l otro elemento de 

355 dicho embrague para e l  restablecim iento.

£ .-  Huevo sistema ds báscula romana automatiza, según la  re iv ind ica­

ción  1, caracterizado porque e l árbol de restablecim iento l le v a  un 

piñón controlado por e l  elemento de embrague antes citado, y que 

engrana con una rueda dentada so lid a r ia  de un árbol de levas que 

j6o manda d is tin tos  elementos del mecanismo.

3*- Muevo sistema de bascula romana automática, según las  re iv ind ica ­

ciones 1 a 2, caracterizado porque unas levas de escalones, de
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p erfiles , d is tin tos , montadas en otro árbol de levas, controlan, 

por balancines «a flo radores, e l  pivotamiento de soportas de cajas 

de fichas y, por medio de sectores dentados dispuestos en los 

extremos opuestos de estos balancines, ruedas ¿rabadas que sirven  

para la  impresión de lo s  pesos.

4 .-  Suevo sistema de bascula romana automática, según las  re iv in d i­

caciones 1 a 3 caracterizado porque la s  fichas contenidas en las 

cajas tienen, cada una, una barrita  que se ajusta en una escotadura 

correspondiente de un bastidor.

5*- Suevo sistema de bascula fcomana automática, según las re iv in d i­

caciones 1 a 4, caracterizado porque por la  aoeiáa de una leva 

sobre un ro d il lo ,  e l  árgano mandando a l manguito corred izo, se 

coloca bajo la  tensión de un muelle de toi'Sión, que tiende a 

mantener e l inversor en la  posición  media.

6.— Muevo sistema de bascula romana automática, según las re iv in d ica ­

ciones 1 a 5, caracterizado porque e l inversor incluye un árbol 

que lle v a  una palanca que soporta e l árgano, t a l  como un ro d il lo , 

mandando a l manguito corred izo ' esta palanca está su jeta a dicho 

árbol por medio del muelle ds torsión  citado, y otro  ro d illo  

coopera con una rueda de excéntrica montada en. a l árbol de levas, 

y una palanca de extremo bifurcado, descentrado, coopera con un 

r o d il lo  sostenido por una palanca montada en un e je .

7*- 3¡u®vo sistema de bascula romana automática, según, las re iv in d i­

caciones 1 a 6, caracterizado porque una leva  asegura e l descenso 

.de un m artillo  ¡5 tampón percutor de impresión,

8 .-  Muevo sistema da bascula romana automática, según, las  re iv in d i­

caciones 1 a 7, caracterizado porque una palanca de bloqueo 

mandada desda una leva del árbol de levaa, a linea y bloquea las 

ruedas de impresión.

9 »-  Muevo sistema de bascula romana automática, según la s  r e iv in ­

dicaciones 1 a 8, caracterizado porque esta palanca de bloqueo, 

por intermediación da una b ie la , acciona una segunda palanca de
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bloqueo que a lin ea  y bloquea unos sectores dentados so lidarios de 

las  cajas de fich as.

10. -  Huevo sistema de bascula romana automática, según las r e iv in ­

dicaciones anteriores, caracterizado porque los balancines explora­

dores tienen una cola  _ cada une, y una palanca mandada desde e l  

árbol de levas se apoya sobre estas colas para hacer retornar

la s  cajas a l punto muerto.

11. -  Nuevo sistema de bascula romana automatiza., según la s  re iv in d i­

caciones 1 a 10, caracterizado porque un trinquete impide que el 

inversor permita a l manguito corredizo vo lver hacia adelante 

durante e l  restablecim iento.

12. — Huevo sistema de bascula romana automática, sogun las re iv in d i­

caciones 1 a 11, caracterizado porque e l  mecanismo reg istrador inclu­

ye, entre las ruedas citadas que imprimen los pesos, otras ruedas 

que componen la  fecha, un fo lla d o r  comprende c ie rto  numero de ruedas 

y un numerador a mano.

1 3 .  -  Huevo sistema de bascula romana automática, según las re iv in d i­

caciones anteriores caracterizado porque un indicador de número, de 

le  otura d irecta , incluye ruedas cada une de e lla s  mandada, por una 

manivela que, por engranajes, manda también las ruedas del numerador
l

de impresión.

14. -  Huevo sistema de 'bascula romana. automática, según las  re iv in d i­

caciones 1 a 1 3 , caracterizado porque para la  indicación a d istancie, 

cada árgano de mando de una rueda manda uno de los contactos eléc­

tr ic o s  que mandan una serio correspondiente da conductores que 

controlan e l  indicador a d istancia .

15 .  -  Nu«vo sistema de bastíala romana automática, según la s  re iv in ­

dicaciones i  a 14, caracterizado porque la  rueda da mando so lid a r ia  

de la  rueda de"desarro llo " de la  t i r a  arrastra , por medio de engrana­

je s , do3 pares de discos, concéntricos, que se desplazan frente a un 

índice f i j o  indicando los pesos.

16. -  Iíu©va sistema de bascula romana automática, 8agua la s  re iv in d í-
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©aciones 1 a 15, caracterizado por montarse un motor e le c tr ic e  de 

restablecim iento en un c ircu ito  controlado por interruptores mandados

por e l mecanismo de pesada.
1? .- Huevo sistema d© bascula romana automática, según la s  re iv ind ica­

ciones 1 a 16 , caracterizado porgue la  leva  de la  rueda dentada de 

mando suelta una palanca que p ivota  bajo la  acción de un muelle, 

liberando dos. contactores e lé c tr ic o s  de mercurio y luego, después que 

e l  peso cursor ha llegado a su posición de eq u ilib r io  y los indica­

dores de lectura d irecta  han funcionado, estos contactores cierran  e l  

c ircu ito  de un mecanismo da r e lo je r ía  y del motor de restablecim iento 

y un órgano de enlace (caden illa ) c ie rra  e l  c ircu ito  del motor 

dorante un tiempo, para perm itir la  lectura d irecta , volviendo una 

leva del mecanismo de r e lo je r ía  a poner e l motor en marcha hasta la

terminación del restablecim iento.

18 .- La patente cuyo p r iv i le g io  de invención se s o l ic ita  por veinte 

años para España y sus dominios, deberá recaer por "1USV0 SISTEMA BE 

BASCULA D A  AUTOMATICA", según se describe y re iv in d ica  en la  

presante memoria que consta de d ie c is e is  hojas fo liad as  y mecanogra­

fiadas por una sola cara y se ilu s tra  con los dibujos que a la  misma

se acompañan.
Madrid. V?de Marzo da 1948. 

ppiMAlUI’ACTÜBE D*HOBL0SEEIE BE. BETEDSE
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