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MODELO DE UTILIDAD
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MOTOR CON RCTOR MIXT0 Y ACOPLADOR CENTRIFUGO AUTOMATICO.
f@*
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olicilante: MOTEUR LEROY~SOMER, entidad francesa, residente en

Boulevard Marcelin Leroy, 16 ANGOULEME, Francis.

las corrientes de arranque son muy importantes si se guiere

—iie

}
. E1l iresente modelo de utilidad estd relacionado con
motores eléct;l:‘iCOS ¥y especialmente con un motor de rotor mixto
B de un acoplad%r automdtico, | |
2;~ En los motores asfncronos o de induécidn trifésicos,:
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obtener un par de arranque considergble,
!

Ya eﬁisten diferentes sistemas para la puesta en mar
cha de dichos motores con los cuales se obtienen arranques ad
misibles,llos unos a costa de disminuir el rendimiento del mo
tor (caso de los rotores en cortocircuito) y otros a costa de
elementos acceéorios (caso de los rotores bobinados) que estdn
expuestos a déteriorOS que representen sobre el normal funcio-
naniento del motor.

Con el motor objeto del presente modelo dell.z't:J'.IL:i.daci,l
se evitan dichos inconvenientes, ya que estd provisto de un !
acoplador centrifugo automdtico que proporciona un arrancue
sin saltos bruscos y con una solicitud de corriente notablemen
te disminuida sin dejar de tener pares elevados.

El motor objeto de la invencién comprende un rotor
mixto, es decir, con jaula y bobinado, y un dispositivo acoplar
dor que comprende contactos centrifugos regulables montados so
bre el 4rbol, ios cuales permiten realizar el cortocircuitado
progresivo de laé fracciones en que estd dividido el bobinado
térico, durante la puesta en velocidad.

En el curso del arranque estos diferentes contactos

se cierran a velocidades determinadas, efectuando una variacidén -

de la impedancia del rotor bastante andloga, a la que se obtie

ne por el paso de los contactos de un reostato para el motor de . -

anillos rozanfes. . ‘

Sin embargo, a diferencia con este tipo de motores,
en el motor objeto del presente modelo de utilidad no existe
ningdn contactor por friccidn. |

- E1 funcionasmiento de‘dicho.motor es el sigﬁiente:

En el momento de la puesta en tensiénm, el motor se encuentra

parado y los contactos centrifugos estdn todos abiertos, con
i ' . .
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lo cual solo cuenta la jaula cuya resistencia elevada produce
un par 1mportante limitando apreciablemente la 301101tud de
corriente. 7

A medida que se produce la puesta en v31001dad el par
y la corriente dismlnuyen mientras el acoplador no actua.

A partir de una determinada velocidad, generaslmente

del orden de la mitad del valor nominal, se cierrz el primer

contacto, efectuéndose de este modo el cortocircuito de la pri

mera traccidén del bobinado roétdérico, produciéndose entonces una ?M

subida del parEy de la corriente a valores préximos a los del
despegue. % | L

A Al sumentar la velocidad, se cierran sucesivamente
los cobtactos éiguientes en condiciones andlogas y con las mis
mas consecuen01as sobre el par y la corriente,

Una vez que ha funcionado el dltimo contacto el con-
juato del bobznado rotérico se halla en cortocirculto y el no-
tor puede alcanzar su régimen.

Las ventajas y detalles del presente modelo de uti-
lidad se apreéiaran con mayor claridad en la descripcidén deta--
llada que de un ejemplo de realizacién se hace con referencia £1 :
plano adjunto, en el cual muestran: '

La figura 1, una vista parcial por el lado de la pla¢aif?
del acoplador. a

Ia figura 2, una seccidén convencional del rotor, y

Ia figura 3, el esquema de funcionamiento del aco-

plador,

Con referencia a dichas figuras, el motor con rotor

mixto ¥y a00pladof centrifugo automdtico, objeto de 1la invencidn

presenta su rotor 1 provisto de una jaula resistente con barras

2 sobre la cual se encuentra devanado el bobinado rotérico 3,
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dividido en vafias fracciones,

Dichas fracciones de bobinado rotérico se cortocircui—?'
tan entre si, ﬁediante contactos centrifugos regulables 4, que
comprenden contactos fijos 5 y sus correspondientes contactos
méviles 6, ;si como medios de regulacidg 7, con lo cual se con
sigue durante el arranque del motor un cértocircuito progresi-—
vo de dichas fracciones.

Dichos contactos 4 se encuentran dispuestos sobre
una placa 8 solidaria del rotor a la cual se llevan convenien
temente aislados los extremos libres de las diferentes trac-
ciones de bobinado rotérico.

En el ejemplo representado el bobinado rotdérico es
bifdsico (fig.}) estando fraccionada cada fase 9 y 9' en cua-
tro tracciones%loé 11, X2 y 13, y 10', 11', 12' ¥y 13', rela;

cionados a trayés de sus respectivo contacto centrifugo 4.

: -~-NOTA -

Desciita suficientemente la naturaleza del invento,
asf como la.ma$era de realizarse en la préctiéa, debe hacerse
constar que la; disposiciones anteriormente indicadas son sus-
ceptibles de“mbdificaciones o mejoras de realizacién en cuanto
no alteren su frincipio fundamental, Siendo 1o que cdnstituye
la esencia del;referido invento y por lo que se solicita un
fodelo de Utilidad por 20 afios, sobre: MOTOR CON. ROTOR MIXTO
Y ACOPLADOR CENTRIFUGO AUTOMATICO; carecterizdndose por lo si-
guientes | | ' L o

1,- Motor com rotor mixto y acoplador centrifugo au-
tomgdtico, caracterizado porqué el rotor comprende uné~jaula re

sistente sobre la cual se encuentra devanado el bobinado roté-

W

rico dividido en varias fracciones, que se cortocircuitan entr

si,smediante'cbntactos centrifugos regulables que permiten rea—
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lizar un cortocircuito progresivo de las fracciones de dicho
bobinado rotdrico durante el arranque del motor,

24~ Motor, segun la reivindicacién 1, caracterizado

porgue los extremos de las diferentes fracciones del bobinado

s sobre una placa solidaria del rotor, sobre la cual se encuen
tren montados los correspondientes contactos centrifugos regulg
bles del a00p}a§or.
3e= Motor con rotor mixto y acoplador centrifugo auto
ndtico, tal y como queda sustancialmente descrito en la presen
te Memoria e 1lustrado en el dibujo adjunto.
Esta yemorla consta de einco hojas escritas a mdqui-

na por una sola cara.
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rotérico se encuenxran dispuestas convenientemente aisladas entrc
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