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r e s id e n te  en n o r g o S .  D alm azso , Cuneo, I t a l i a ,  p o r ;
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i OiiG \)ü—Li—uí-J í t
,ra e l  encolado
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E l d ibu jo  anejo , dado a t i t u lo  de . jemplo, 

perm itirá  comprende:: mejor e l  invento, la r  c a r a c t e r í s t i ­

cas que presenta y lar. v en ta ja s que puede procurar.

La f  i g . l  ec un alzado esquemático de una má- 

5 quina según e l  invento. .

La f i g .2  es su v i s t a  desde o tra .

La f i g .3  muestra en d e ta lle  e l  ap arato  de 

apertu ra  y e le v .c io n  de unr. pinza de apretam iento, a s i  co­

mo e l d isp o s it iv o  de mando c.cl árbo l de descarga.

10 La d '- j.é  mué.trr. e l  det l i e  del d isn o c itiv o

de avance paso a paso de l a  máquina.

La í 'ig .5  muestra e l  mecanismo de maniobra de 

lo s p la to s  ue dobiaao ae l a  cobertura.

La f i g .6  muestra un corte tra n sv e rsa l de l a

15 f ig u r : o.

L.. - i  .6  nuest,?^. e l  d e ta l le  d e l d isp o s it iv o  
de avance 4e l a s  cobertu ras.

Ldt f i g .7  muestra e l  d e ta l le  d el mecanismo 

ae descarga, d.el l ib ro  encuadernado.

20 ¿o r una mejor compresión de l a  d escrip c ió n

se describe a continuación cada d isp o s it iv o  con su  fun­

cionamiento, en e l  sigu ien te  orden;

1 ) Aparato de transm isión  del movimiento-

2) "  transportador de c:.de..a-

25 3) " de encolado-

=̂) " aportador de lo s  l ib r o s  a lo s  p la ­

to s de plegado-

5) " de alim entación  de l a s  coberturas-
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6 ) A p a p 'to  ¿Le p legado y  t ra n s p o rte  d e l l i b r o

a l  d is p o s i t iv o  de d e s c s rg a -

7 ) "  de d e s c s rg a - 

Apars.to de transm ..s ión  ¿.el m ovim iento.

E l  motor 1 ( f i g . l )  tra n sm ite  por medio de la

poleo. 3 cuyo ár'be l t ie n e  ur.

engranando con la rueda

ns con e l p ino n 6 cuyo e je  7

que, por me io de la  cadena

r e r  irovim rent 0 id engrana je

10 chaveteado sobro e l  e je  11 que l le v a  l a  rueda m o triz  

1 1 * de la  cr de na t r :  n sp o rta d o ra  c .

A parato transportad ! or de cadena: está  c o n s t i t u í ,  

do po^ t r o s  ruedas dentadas 1 2 , 1 2 * ,12 "  y  por la  rueda mo­

t r i z  1 1 ' ,  formando estas cu a tro  ruedas un t ra p e c io  de dos 

lance  h o r ia o u ta le s  según e l  cu a l se d e s a r ro l la  la  ca­

dena.

Dicha cadena a n -

tem ante, c ie r t o  núme r  c d c pares de p in za s  e lá s t ic a s  13 y

20 14 ( f  lg . 1 ) aptas p rúa ser s fu ie rta s  0 ce rra da s ba jo  la

a cc ió n ac rampas p e r f i la d / a 15 sobre la s  cu a les pasan lo :

r o d i l lo s 16 de que e s tm  p'GO*VA.:'tC.á' íá.G plílZS.r.*

Apara t  G 'GC G il.co la d o : está  c o n s t itu id o  por e l

apara to  ae y Pce e l aparato  de ;.. iicoís. lo  r r  o p ia n e rte

25 d ic lio. A la s anat 0 Le roma está  c .... .ner-.te por l i m orli.za

de charnela 17 ( f i a . 3 ) apta para  ser L u ie n te  0 ce rra da

por una le v a 13 que 1 LOCÍU-iL pO.- ; d i 0 LG l L p a lin c a

4 ,
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cu rv ilín ea  19 que ac^ua u ir s o t a n t e  sobre l a  charnela.
Simultáneamente 

a s  ce iis i  onal por
l a  mordaza e s ta  sometida a un movimiento 

eiccuo ue una lev a  20 que actúa sobre e l

taco 20' sobre e l c ia l  p iv o ta  un paralelogram o charneiauo 

21 que l le v a  un vastago 22 sobre e l  cual se  a r t ic u la  todo 

e l sistem a de l a  mordaza. E l aparato  de encolado propia­

mente dicho e sta  co n stitu id o  por dos c e p il lo s  23 y 34

( f i g . l )  que giran  en sen tid a  inverso entre s í  por l a

acción  del árbol secundario 25 ( f ig .2 )  a trav és d el s i s ­

tema reductor de cadena 26, un par cónico 27, un engra­

n aje  28 y pidones 29,30 y 31. Dicho conjunto comprende 

ademas una ror is to n c ia  e lé c t r ic a  32 ( f i g . l )  mandada por 

e l  in terruptor 33 y destinada a calen tar l a  cola conteni­

da en cantidad adecuada en e l depósito  34, donde se 

sumergen lo s c e p il lo s  23 y 24.

Aparato u.e aporte de lo s  l ib r o s  a lo s  p la ­

to s ae p legad o * l a s  coberturas d isp u e sta s  sobre e l  n la to  

35 ( f ig .2 )  han de ser tran sp ortad as una por una. sobre e l  

p la to  36. El d isp o s it iv a  tran sportador e s tá  con stitu id o  

por un sistem a de ventosas 37 d isp u e sta s  sobro un carro 

38 que corre sobre la s  gu ias 39 bajo  l a  acción  de una 

palanca 40 que tiene e l  botón de maniobra 41 d isp u esto  

en l a  ranura 42' de una lev a  42 calada sobre e l  e je  prin ­

c ip a l 43, de manera que a cada ro tac ió n  de é ste  e l  carro 

38 e fectú a  un movimiento ae vaivén. Las ventosas son 

accionadas por e l compresor 44 durante l a  face  de a s ­

p irac ión  de e s te , por mediación de un tubo 45 y l a s  eo-

*- 5 -
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bertu ras so - som etidas una a una a l a  acción  de un 
chorno de a ire  procedente del compresor 44 durante l a  
fa se  de expulsión  de e ste  pon me io d el tubo 46. E l s i s t e ­

ma de la s  ventosas e s t á  sometido además a un movimiento 

ascencion al provocado por le v a s  41* en cajadas sobre e l 
e je  secundario 25 y que actúan sobre l a s  palan cas 42** 
que, a su vez, obran sobre un cursor 43 so l id a r io  de 
l a s  gu ias 39 del carro po rta-v en tosas, de-manera que a  

cada movimiento de tr a s la c ió n  del carro corresponda un 

movimiento de levantam iento de e ste  y asimismo un movi­

miento ue ale jam ien to  de l a s  ven tosas de l a s  cobertu ras.

La a sp irac ió n  sobre l a s  ventosas y e l  soplado de la r  cu­

b ie r ta s  son mandadas respectivam ente, por l a  vá lvu la  48 

accionada por una le v a  49 chaveteada sobre e l  e je  secun­

d ario  25 y por una v álvu la  50 accionada por uno, lev a  

51 también, d isp u esta  sobre e l  e je  secundario 25.

Aparato de -legado de l a  cobertura ( f i g . 5 ) ;  

e s t á  co n stitu id a  por dos o l io s  52 y 53 accionados por 

una lev a  56 d isp u esta  en un árb o l tra n sv e rsa l 57 que a 

su vez es mandado por una palanca acodada (no v is ib le  en 

l a  f ig u ra )  chaveteada sobre e l  árb o l p r in c ip a l 43 de l a  

máquina. Entre lo s  p la to s  54 y 55 e s t á  in terp u esta  una 

p ieza  interm edia 58 ( f ig .6 )  que en cie rra  una r e s i s t e n c ia  e lé c ­
t r ic a  59 y movible en e l plano v e r t ic a l ,  de manera que pue­

da a lo ja r se  en un hueco 60 d isp u esto  entre lo s  p la to s  52 
y 53 bajo l a  acción  de l a s  pinzas 61. E l aesplazamiennO

de lo s o lato s 52 y 53 r e s u l ta  de su unión con e l  árbol

«*6 **
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de manao. Para, mejorar l a  operación de plegado de la s  

coberturas y l a  compresión del l ib r o  encuadernado, la  

pinza 61 que tien e  una m enlíbala f i j a  y una movible 

es accionada, por una palanca' 62 chaveteada sobre e l 

5 e je  p r in c ip a l de l a  maquina (f i g .1 ) actuando dicha palan ­

ca sobre una palanca acodada 64 que tien e  un re so r te  de 

a tracc ió n  65. Aste d isp o s it iv o  como se ha dicho, s irv e  pa­

ra  in tegrar  e l Trabajo re lo s  p a lto s  de plegado asegu­

rando l a  compresión del l ib r o  encuadernado paralelam ente 

10 & dichos l a t o s ,  no obstante, que l a  r e s i s t e n c ia  e l é c t r i ­

ca 59, d isp u esta  en la  p ieza  interm edia 58 produce e l 

calor, n ecesario  paro, e l  secado de l a  co la . A?e e l lo  r e su l­

ta  que, en e l momento de l a  d escarga , que se hace inme­

diatamente después de l a  compresión-el l ib ro  se presenta 

15 seco y rigurosam ente apretado.

. Aparato de alim entación  de la ;, coberturas
( f  i g .6 ) :

Es evidente que a medida que l a s  coberturas son ap licad as 

a lo s  l ib r o s ,  l a  p i l a  66 que forman va disminuyendo de 

20 a ltu ra  poco a poco h asta a lcan zar en poco tiempo una s i -

tu ra  t a l  que no permite sea  alcanzada por e l  sistem a de 

ven tosas. R esu lta a s i  evidente l a  n ecesid ad  de proveer, 

un d isp o s it iv o  compleme .ta r io  que e v ite  que e l  n iv e l de 

la  p i la  de coberturas descienda por debajo de c ie r to  l i -  

25 m ite: e ste  d isp o s it iv o  e s tá  con stitu id o  por el vastago

67 que se  apoya por una zapata sobre l a  p i l a  de coberturas 

y cuyo extremo opuesto 68' bloquea una rued- rentada 69

7 *
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e n c a ja n  sobre e l  e je  70 sobre e l  cual e s ta  R a b ie n  en­
cajado e l  engranaje 71 que engrana con e l  pidón 72 cuyo 
eje l le v a  e l  pidón 73 engranado con e l  engranaje 74 so­

l id a r ia  de una -cuerea 75 en l a  cu a l juega e l  to r n il lo

sin  f in  76 sobre e l  cual e s tá  d isp u esto  e l p la to  77 de 
apoyo ^3 la  p i la  66. Cada desenganche del d isco  69 d eter­

mina un movimiento ascensi'onal ¿ e l  t o m i l lo  s in  f in  76, 

y l a  p i l a  de coberturas sube a l a  a ltu ra  ú t i l  para coo­

peren? con e l  sistem a a ventosas 5 8 *.
Aparato de descarga ( f i g . 7 j . mstá c o n s t itu i­

do por un tope 78 que corre trasversalm ente a l  e je  de 

la  máquina sobre l a s  gu ias, 79. n ste  tope es accionado 

por e l  sistem a de tr ^ m is ió n  80 que toma su movimiento d . 

ü na i e v a  c i l in d r ic a  81 que l le v a  ran uras h e lic o id a le s  82. 

Dicha leva 80 e s tá  encajada sobre e l  e je  secundario 35 

de manera que a cada v u elta  de é s te , e l  tope e fectú a  un 
desplazam iento tra n sv e rsa l en e l  curso del cual encuen­

t r a  e l  l ib ro  transportado por l a  mordaza 83 accion a­

da por la  palanca 84 por l a  lo c ió n  de l a  excén trica  86 

que coopera con una cabeza 85, no obstan te , que en e s te  

momento e l  l ib ro  habrá sid o  lib e rta d o  por l a s  pniaa;, ao j 

14 b a jo  e l  e fe c to  Re escuadras p e r f i la d a s  15.
En esen cia  l a  máquina funciona como s ig u e ;

introducido e l  l ib r o  en l a  p inza 17, por e fe c to  de l a  

t r a s la c ió n  de l a  cadena tran sp ortad ora  e l  par de p in zas 

13 y 14 lo  coge en e l momento de l a  parada de l a  cadena 

re su ltan te  del avance paso a  paso, siendo e ste  movimiento 

determinado de modo apropiado por l a s  p a rte s  no dentadas

- 8 -
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K del engranaje motor 6 ; después e l  l ib r o  es transportado 

sobre lo s  c e p il lo s  g ir a to r io s  23 y 24 que ap licarán  eo la

sobre e l  dorso mientras l a  cadena tran sp ortad ora  seg u irá  

su' curso llevando e l  l ib r o  hacia e l  d isp o s it iv o  de p le -  

gado en e l  momento mismo en que e l  par de pinzas que sigue 
l le g a  fren te  a l a  mordaza 7 para coger un nuevo l ib r o .

En e ste  momento lo s  p la to s  52 y 53 entrarán  en función

simultáneamente con la s  pinzas 61. La cobertura e s  pues 

plegada a l  mismo tiempo que e l  dorso e s  calentado y apre­

tado, habiendo sido  tomada^ dicha sobertu ra por e l  mecanis­

mo de ventosas y presentada a  lo s  p la to s  de plegado du­

ran te  1^ fa se  le avence de l a  cadana. En e ste  momento, 

es d e c ir , cuando l a  cobertura ha sid o  a p lic a d a , l a  pinza 

83 coge e l  l ib r o  y lo  acompaña h asta  l a  a ltu ra  d e l d ispo­

s i t iv o  de descarga que entra en ese momento en función , 

por e fe c to  de l a  ro tac ió n  de l a  le v a  81. E l tope 76 empu­

ja  entonces e l  l ib ro  lib e r ta d o  en ese momento de l a s  pin­

zas 13 y 14 por e fec to  de l a  cooperación de lo s  r o d i l lo s  

16 con l a  escuadra 15. Al mismo tiempo, s i  l a  p i l a  de a l i ­

mentación de la s  ooberturas ha bajado demasiado en trara  

en función e l d isp o s it iv o  de subida de l a  f i ¿ . 7 y l l e ­

vará otra vez su n iv e l a l a  a ltu ra  ú t i l .

Evidentemente ,1 d isp o s it iv o  a r r ib a  d e sc r i­

to  sucintamente 1 ha sa  — o a t i t u lo  inj--^—ilativo  j  no i i . . . i— 

ta t iv o  y puede asumir v arian te s co n stru ctiv a s d ife re n te s  

de aq u ellas r e fe r id a s  a t i t u lo  de ejemplo en lo s  dibu jos 
quedando siempre .n e l  cuadro de l a s  s ig u ie n te s  S e iv in d i-

9
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cae i jn es.

E sta  so l ic itu d  que corresponde a l a  presen­

tada en I t a l i a ,  con fecha 18 de ju l io  de 1947, se acoge 

a  lo s  b en efic io s d el a r t íc u lo  51 d e l f ig e n te  E sta tu to -  

5 Ley de Propiedad In d u str ia l .

-  N O T A -

10

15

Los puntos de invención propia y nueva que 

se presentan  para que sean objeto de l a  presente Patente 

de Invención en España por VEiNTE anos, son lo s  s ig u ie n te s !

1) Una máquina para e l  encolado del dorso 

y l a  a p lic ac ió n  de. l a  cobertura a lo s  l ib r o s  de encua­

derna ción en r ú s t ic a ,  ca rac te r iz ad a  porque tiene una cade­

na tran sp ortad ora .sob re  l a  cu a l, a una d is ta n c ia , adecua­

da determinada por e l  paso de avance de l a  m áquina,- 

van d isp u estas unas p in zas e l á s t i c a s  para coger e l  l ib r o  

^ .tra n sp o rta r lo  a lo s  d iv erso s d isp o s it iv o s  d estin ad os a  

cumplir la s  d iv ersas operaciones n e c e sa r ia s .

1 0 —



5

10

15

20

25

<82680
2) Una máquina según se re iv in d ic a  en a l  

punta l ,  caracterizad a  por e sta r  co n stitu id a  por lo s  

s ig u ie n te s  d is p o s it iv o s :  D isp o sitiv o  de a r r a s t r e  y de 

transm isión del movimiento, d isp o s it iv o  tran sportador de 

cadena, d isp o s it iv o  paro, e l  encolado del dorso, d i s p o s i t i ­

vo de aportación  de lan  coberturas a  lo s  dos p la to s  de p ie  

gado, mecanismo de plegado y tran sporte  del l ib r o  a i  d i s ­

p o sit iv o  de descarga, mecanismo de alim entación  de l a s  co­
b ertu ras, y d isp o s it iv o  de descarga.

3) Una máquina como se re iv in d ic a  en e l 

punto 1, carac terizad a  porque e l mecanismo de tr a n s­

misión del movimiento y de a r r a s t r e  tien e  un engranaje 

con se c to r  no dentado que asegura una f a s e  de parada de 

l a  máquina.

4) Una máquina como se re iv in d ic a  en e l  

punto 1, carac terizad a  porque e l  d isp o s it iv o  tran spor­

tador de cadena e s tá  d isp u esto  sobre cuatro ruedas denta­

das colocadas sn lo s  v é r t ic e s  de un trap ec io , de l a s  cua­

je s  tre s  íuncinan como ruedas lo c a s  mientra;; l a  cuarta 

funciona como rueda conducida y toma e l movimiento del 

mecanismo reiv in d icado  en e l  pdnto 3.

5) Una máquina como se re iv in d ic a  en lo s  

puntos 1 y 4, carac terizad a  porque se disponen escuadras 

p e r f i l *  das a lo  largo  del reco rr id o  de l a  cadena para 

asegurar la  ap ertu ra  ue l a s  p in zas de l a  cadena,

6) Una máquina como se re iv in d ic a  en lo s  

puntos 4 y o, ca rac terizad a  porque l a s  p in zas de la  cade-
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na tienen  un r o d i l lo  de ap ertu ra  destinado a cooperar 

can ia s  'escuadras p e r f i la d a s  según e l  punto 5 , actuan­

do dicho r o d i l lo  en contra de r e so r te s .

7) Una máquina según se re iv in d ic a  en e l

5 punto 2, caracterizad a  porque tien e  una mordaza de *coma

d e l l ib r o ,  p ro v ista  de una mandíbula a r t ic u la d a , siendo 

dicha mordaza accionada por dos lev as una de l a s  cu a le s 

asegura el c ie rre  de l a  mandíbula móvil a l  paso que a l  

o tra  manda l a  subida y l a  bajada d e l conjunto de l a  mor-
10 daza.

8) Una máquina como se  re iv in d ic a  en lo s  

puntos 1 y 2, c a rac te r iz ad a  porque e l  d isp o s it iv o  de en­

colado d e l dorso d e l l ib r o  e s t á  co n stitu id o  por dos cep i­

l l o s  c il in d r ic o s  impulsados en sen tid o  inverso  mitre s i .

15 y se sumergen en un re c ip ie n te  de cola calentado

eléctricam en te .

9) Una máquina según se re iv in d ic a  en lo s  

puntos 1 y 2, ca rac te r iz ad a  porque e l  mecanismo de Trans­

porte de la s  coberturas a lo s  p la to s  de plegado e s tá

20 con stitu id o  por un conjunto de ven tosas accionadas por

l a  fa se  ue a sp irac ió n  de un aampresor, siendo dichas 

ventosas soportadas sobre un carro  dotado de un movi­

miento de tr a s la c ió n  h o rizo n ta l mandado por una lev a  

ranurada.

gg 10) Una máquina como se  re iv in d ic a  en lo s

puntos 1 y 2, ca rac te r iz ad a  porque e l  carro  porta-ven­

to sa s  e s t á  dotado también de un movimiento a sce n sio n a l

12 -
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bajo l a  acción de una excén trica  que actú a  sobre l a s  gu ias 

d el carro .
11) Una máquina como se  re iv in d ic a  en lo s  

puntos 1 ,9 ,1 0 , carac te r izad a  porque l a s  cu b iertas son 
desprendidas por un chor *o de a ir e  procedente d e l mismo 

compresor enunciado en a l  punto 9, durante su fa se  de 

compresión.

12) Una máquina como se re iv in d ic a  en lo s  

cunta* 1 y 2, ca rac te r iz ad a  porque e l d isp o s it iv o  de 

plegado le  l a s  coberturas e s t á  co n stitu id o  por dos p la ­

to s  p ivotan tes accionados por dos palan cas unidas a un 

mismo árbol recibiendo un movimiento o sc ila n te  a p a r t ir  

d el mecanismo de a r r a s t r e .

13) Una máquina como se  re iv in d ic a  en lo s  

puntos 1 y 2, carac terizad a  porgue entre lo s dos p la to s  

de plegado va d isp u esta  una zapata interm edia calentado­

r a  soore l a  cual viene a rep osar e l  dorso d el l ib r o  du­

ran te la  operación d e .co locación  de l a  cu b ierta .

14) Una máquina como se re iv in d ic a  en lo s  

puntos 1 y 13, ca rac terizad a  porque e l  mecanismo de 

plegaao tien e  un par de p in zas una de la s  cu ales es f i j a  

y la  o tra  es accionada por leva de manera que venga a 

oprimir e l  l ib r o  encuadernado.

15) Una máquina como se re iv in d ic a  en lo a  

puntos 1 y 12, ca rac te r iz ad a  porque tien e  una p in za ae 

tran sporte  d e l l ib r o  encuadernado, movida por lev a .

16) una máquina como sé re iv in d ic a  en lo s
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pontos 1 y 2, c a rac te r iz ad a  porque sobre l a  p i la  de 

cu b ierta s  se apoya una zapata unida a un vastago  que 

bloquea normalmente una rueda dentada unida a un meca­

nismo de to r n il lo  que asegu ra l a  subida d e l p la to  sobre 

e l  cual reposa dicha p i l a ,  de t a l  manera que, a medida 

que e s t a  se  agota , dichh vastago  l ib e r t a  l a  rueda y per­

mite l a  nueva subida p rogresiva  del p la to .

17) Una máquina como se  re iv in d ic a  en lo s  

puntos 1 y 2, ca rac te r iz ad a  porque e l  d isp o s it iv o  de 

descarga e s t á  con stitu id o  por un tope movido tran sv er­

salmente por una lev a  en sincronism o con e l movimiento 

gen eral de l a  máquina.

18) Una máquina como se  re iv in d ic a  en lo s  

puntos 1 y 17%i carac ter izad a  porque en l a  zona donde 

e s tá  d isp u esto  e l d isp o s it iv o  de descarga están  también 

d isp u estas la s  escuadras de abertura de la s  p in zas auto­

m áticas de toma d e l l ib r o .

19) Una maquina como se re iv in d ic a  en lo s  

puntos 1 y 2, ca rac te r izd a  porque e l  compresor mencio­

nado en lo s  puntos 9 y 11, e s tá  unido a l a s  ven to sas, 

por una p a rte ,, y a  la to n era  de soplado, por o tra , par 

medio d v á lv u la s  accionadas por e x c é n tr ic a s .

20) Una máquina como se re iv in d ic a  en lo s  

puntos 1 y 2, carac ter izad a  porque tiene un árb o l se ­

cundario que l le v a  la s  excén tricas de mando de lo s  me can i s  

mos mencionados y que asegura l a  impulsión de lo s  

c e p illo s  g ir a to r io s ,  cuyo árb o l es mandado por e l  árbo l

- 14 -



UN

:

182680
p rin c ip a l a trav és le  un par ir r e v e r s ib le .

31) máquina para l a  encoladura d el revés

y l a  ap licac ió n  de l a  cobertura a lo s  l ib r o s  con cober­

tu ra  f le x ib le .

5 Tal y como se  ha d e sc r ito  en l a  Memoria que

antecede, ilu stra d o  can lo s  cuatro dibu'jos que se  acompa­

ñan y con lo s  f  im s que se han e sp e c ific ad o .

E sta  Memoria consta de quince hojas e s c r i t a s  

por una so la  cara .
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