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PARA SOLICITAR PAUENTE DE INIDICTON I BSPANA

PORs '"MEJORAS ¥ DISPOSITIVOS DE CORIROL PARA ORGANGS

ROTATIVOS, PARTICULALIFITE PARA TIJLIITTOS DE CIRCUILOS ELECIRICOS!

A NONTRY DE STANDARD ZLECTAICA, S.Ae, DOMICIIIADA EN

LIADRID, CALLE DB RAITIRES IE YRADO H2e7.
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Bete imvento se refiere a dispositivos de conirol pa
ra niembros gue giren, pertlcularmente pave elementos de circuitos eléc
tricos, tales como bobinas de inductancia y condensadores w}ariables ¥y
trata priacipalmente de proveer dispositivos para pre-ajuster y mé:fcar
posiciones de estos elementos variables, siendo la manipulacidn de estos
dispositivos extreuadomenie sencilla, afn para personas sin experiencia.

Segln una (1? las caracteristicas de la invencibn, el

exbremo de mando del eje de un miembro rotatorioc, pare el cual se desea
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preajustar y marcer una o mds posiciones en su trayecto de giro dﬁ_sde

0¢ a 3609 méximo, o menor, lleva un miclec fijo en el cual se ajustan,
girando loces, cierto ndmero de discos iguel al méximo ndmero de posi-
ciones que se desemn preajustar. Cads uno de estos discos tiené una Lies
ca o entalladura y puede hacerse solidario del mdcleo por medio de un
homille gue estd individualumente asignade a cada disco y esﬁé Tnmovilie
zado para glrar, pero puede ser CLesplszado' axialmente por la eccidn de
una tuerca; cada tuerca tiene wna pestbaila que la irmoviliza axialmente,
pero le permite ser arvastrada en rotacidh por medio de wn botdn en forma
de fornillo giratorio, siendo posible moniar estos bobtones en el botén
de mando pars sintonizer o ajuster el ap_ara'bo. '

En dispogitivos de esta clase, v de acuerdo con otras
caraclerfsticas del invento, se da al usuario una indicacidn visusl del
preajuste realizado, ya por un medio mecdnico o eiéctrico, siendo efec—
tuada la busca de la posicidn preajustade, zor medio de une serie de le-—
vas, cuya posicidn es conlrolade por un botén especial dé manipulacidne

Segin olras caracterfsticas del invento, los disposi-
tives de preajusto y warcacidn ¢ indicacidn de esta clase, van provistos
e mcliog gue emplean particulmmente disposiciones de mienlbros articu-—
lados, con objeto de prevenir Iricclones cxegersdas del eje portador de
las levas buscadoras de las posiciones preajustadas, y proveer, an conse—
cuencia, estos dispositivos con un fwicionamiento suave que denande un es
fuerzo muy ligero por parte del operadore

Bstas y olras caracteristlcos son explanadas detalla~
demente cn la descripeidn gque sizue, dada con referencia a los ad juntos
dibujos, en los cualess

Le fige 1, cn perdil y pm-cél.almen'te en seccidn, la
Tige 2, de [rente con el panel fromtal cortado en su parte izquierda, y

la fige j, parcizlumente en seceidn, ilustran wn ejomplo de wn sistema
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preajustador e indicador yue ubtiliza cavacterfsticas del invento como
podrie aplicarse a un tronsmisor o recepbor de radio para los Gue se de
sears predeterminar dos posiciones do sintonfa, y

La ©ige 4, en vista frontal con el panel puesto; fige
Dy en vista frontel coi el pancl yultadoy 7 figme 6y 7 ¥y 8 en seccidn
transversal, ilustran otro ejemplo de sistema preajustador e indicador
que emplea carscterfsiicas de la i avencidn, aplicable a wn traﬁsnzisor o]
recepitor de radio, en los uue se deses rredeterminar wn minero relativa
nente clevado de posiciones de gintonfa; ocho en el ejemialo nostrado.

Relfiriéndonos a las figs. 1 a 55 el cje A es el eje
de mando de un miembro rotativo, por ejemplo, un condensadom varigble,
para el cual se desean marcer dos posiciones dentro del margen de rotom
cibn de 09 a 360%. Este eje lleva wna jarte escalonada I que tiene un
alojemiento Ly, en el cual un disco C mede girar libremente. Un anillo
de guarnicidn Il montado en 3 impide al disco € salirse del alojamiento
Le Un segundo disco € soatenido mor el anillo I estf sujeto en su sitio,
de la micma menera por un segundo snillo N

Las partes By Il y ¥ estdn wnidas entre sf, formendo
un todo con el eje A, por ejernplo,

Las partes B y Il estén provistas de una rapnura rectan.
gular P, dentro de la cual los. tornillos de cabeza cuadrada R ¥ S rueden
roverse axialmente,

Los tirantes cilindricos T y U, en el anillo N ¥ en
el 1I, respectivamente, imsiden el movimiento de traslacién de las tuer—
cas B y V del anillo de gusaimicidn Ne Estas tuercas pueden ser nane jadas
por medic de un destornillador o de cualquier otra manera. En el ejemplo
de realizacién representszdo en las figse 1 a 3, el control de estas tuer

cas se efectlia por medioc de un dispositivo gue permite el aislamiento

del condensador a controlar, montado en el eje Ay de los choguea que Ppo-
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drfan ocurrir en el panel frontal X del aparatc, .

Lste dispositivo comprende um boton W peara menipu-

lar el condensador; este botdn puede glvar en el panel desmontable X,
pero estd nantenido axialmente wor uﬂ disco Ye

Sobre el boton U, los destornilladores 7 mantenidos
en posicidén por los anillos sujetadores XA tienen sus extrenos X3 enca
Jados en las eberturas de las tuercas vV Y Ee Se ha previsto un juego con
sidereble entre estos dos exfremos de log destornilladores XB y las aber
turas de las tuercas I y V para impedir la transmisidn de los chogues
rmencionados mis arriba.

La manipulacién de log Lotones 2 efectda a voluntad
el embrague o desembrague de loo discbs C con el eje de mando del cone
densador Ae

Los discos C estén rebajados en XC, como puede verse
en la fig. 2. Las palancas XD ¥y XE oscilan alrededor dg u eje XH que
lleva wna cufia XJ v arfhos son Impulgados por los resor‘ces-XK, XD ha.cié

na leva J y XE l:acia una leva e lstas levas esidn montadas en el ejs
de uwn conmubador que establece los circultos eldetricos eceados; lle~
Van uma ranura Xl que puede verse en la Fige 2.

Lag palancas XD y X tienen wn roc‘;?_llo X que rueda
sobre la parte exterior de las levas J ¥ Hy durante la rotacién del eje
Xy pero que queda en reposo cumdo wae ranura Xl de estos discos J y H
estd frente a ellos. Hste reposo se efectila por el hecho de que las pa~
lancas XC 7 XE ectdn en ese nomento uantenidas en rotacidn por la pre-— -
8idn de su cufia XJ sobre loz discos ranuradoes Ce El eje A puede ser ma~
nipulado por medio del. boton W & travds del resorte intermedisrio XPy que
lleva una cuilg, }m que ercaja on un rebajo del disco XS solidario del eje
A (fige 1)e

Si loo discos ropurados C se hacen solidarios del eje
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A, la manipulacidn de W ruede llevar une de las ranuras XC & enfrentar

se con wna cuila XJ; esta culle penetra entonces en este rebajo XC, marcé_g
do ‘asi positivamente la posicibn del eje A y, por consiguiente, la de
su boton We

- pienetracién de una cuila XJ en una ranura XC provo
ca el desplazamiento de un indicador visual frente wna de las venté.nas
XV o Xi perforadas en une placa situada detrds de los discos graduados
XSe El control de este indicador visual se efectis por el método corrien
te de biela y manivela.

Letos indicadores visuales XT pueden ssbar en tres
diferentes posicioness |

le— con la palsence XE apoyada contra la narte cilfu-
drica de la leva i, el halancin XT estd en posicién baja y la ventana
XU cempletamente desobstrufda;

2e~ cuando la manipulacidn del eje K del conmibador
enfrenta la ranura Xl con XN, la palanca XB es impelida por el resorte
XK y viene a apoyarse conbra el disco runurado Ce Si la ranuva XC del
disco C no estd enfrente de la cuila XJ, el balancin XT vendrd a ocupar
una posicidn intermedis y tapard parcialmente la ventana XV, como se e
presenta con lineas de punto y trazo en la parte derecha de la fige 2,
e indicard el pordajusic que ha de encontrarse por la rotacidn del bo-
t8n Ve

o= cuando la ramire X de la leva I estd, como an-
tesy cu frente de X, la manipulacién del eje A del condensador oéasio—
na gue una raaura XG del disco ¢ venga a cufrentarse. con la cuila XJ; por
intermedio de la bilela XY, el balancin XT obtura cofnple‘aamente la venta~-
na XU, indicando asf gue ¢l preajuste de la derecha se hia cfectuado.

Unés topes montados en las partes B y I facilitan la

limitaecidn -del recorrido de los discos ranurados € y el retrocesc de las
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ranuras XC enfrentadas con las cuflas XJ si estos discos C 1o se han he

s
IESPECIAL M

o

cho soliderios del sje A por el aprieto de los tornillos 5 y Ne

Para efectuar un preajuste deseado, la manipulacidn
del dispositivo que acabamos de describir puede hacerse coro sigues
Cuando el cemmutador ha .sldo ajustado en su posicién por rotacidn del
eje K hasta el margen deseado, se #irs el boten W, lo que mTastra un
disco C hasta que éste engancha en una cuiia XJe Entonces se conbimia
girande el mando W hasta haber cubenido la capacitacibn descada. Eaton
ces se apriets el boton del sornillo girabtorio 2 gue corresponda al res
pectivo disco ranurados 5l preajus“be cueda asi realizado.

(laro que es posible abandonar entonces esta posi-

cién determinada, ya que una robacién del eje W efectuard una marcacidn

completaunente definida para el punto de la trayectoria del giro antes

~geleccionado. : 7

liediante marcas, (por ejemplo, de colores) en el man
do del eje Ky en los botones Z y en los indicadores visuales XT y XN no
quedarén dudas pare escoger el boton de destornillador o tornillo gira—
ﬁorio gue hay que apretar para cada posicifn a preajustars

Por la degcripcifn anterior puede verse adenis que
los preajustes pueden ser liechos gin riesgo vor manejo inexperto, por
ejemplo, por el usuario, y esto incluso en el caso de un gran.nﬁmero de
preajustes, CoOmo vamos a describir aliorae

En este gegundo ejemplo de aplicaclones, la fige 4
es una vista frontel de un disnositivo con 8 posiciones arbitra riamente
predeterminadas para condensadores de wn tramsmisor. Los condensadores
son accionados por la rueda dentada XD mostrada en 1la fige Te

La fige 4 muesifa esquendiicamente un panel frontal
equipado, en el gue puede verse el mmndo de ios condensadores variables

YE {arrastre pox friccién) y tearibién los taladros de paso para los tore
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nillos giretorios de bloguco del preajuste, y el eje de control ¥C del

conmutador con una ventana indicadora de posicifn YD del conmutadors
%1 transmiscr lleve control de cuarzo, estando ins-’
talados los cristales en un barrilete giratorio accionado por YCe La
rotacidn del barrilete cotablece simulténeamente la commutacién desea~
dae
Por razones de econonfs de espacio, las levas busca
doras de posiciones de preajuste estén dispuestas en un eje diferente

Jel del barrilete y son grrasitradas por una rueda dentada, segin nues—

mutador y el de las levas buscedoras podrfsn ser uno mismo, tal como
era en el ejemplo para dos posiclones, ‘descrito con referenciz a las
Tigse 1 a 3)e

La fige 5 ilusira estec mismo dispesitivo con el pe~
nel frontal guitado. Lsta figura represcnta la leva A solideria del ba-—

i 3

rrilete portador de los cristales de cusrzo y del sistema commtador

[0

por medio de su eje II, cuys posicidn es marcada por rodillo B monta

do en un balanefn ¢ cuyo punto fijo es De C es albirsntado hacla abajo

U
ror un rescrie K.

La rotacibn de este eje X ocasiona la rotecidn de
la rueda dentada J, la ¢ue @ su vez hace glrar a un tambor K que lleva
las 8 levas buscadoras de posiciones predetemiﬁadm. Lstas ocho levas
pueden verse en las figuras 6, 7 y 8 en las cuales estén marcadas por
L. Estén apiladas unas sobre otras y asesuradas juntes. Cada wna de
ellas lleva un resalto capaz de actuar individualmente sobre Hos balan
cines equipados con cwilase Hetos balancines estdn soportados por un eje
estacionado 1I, alterndndose uno con otro (4 a la derecha ir 4 a la ig-

quierda en la fig. 5). Consisten en dos partes P y U normalmente apo—

vadas una en otra por medio de un muelle N, La primera parte P estd he
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cha de dos bastidores simétricos R, como fnﬁestra la fige 8e la parte
S sirve de micleo; T es un tape remachado a las partes Ry y U es la
palanca porta~cuiia, qﬁé oscila en el micleo 3 del 'ba.lancin‘P. Fl mue-
lle N mentiene a Py U se‘parados entre sf tanto como lo estén T y Us
Este conjunto de P y U es el gue osciia alrededor

del eje ¥ bajo la accién de una leva L, actuando sobre un rodillo W de

los bastidores Re

La palanca U viene a apoyarse contra un disco ranu
rado Y cuando el resalto de la leva I estf suficientemente encajado
bajo el rodillo We |

Al continuar la rotacién de esta leva se comprime
el resorte N tan pronto como la cufia X se apoyas contra el disco ramie
redo Yo T abandons Us Si el disco remurado Y es solidario del eje del
condensador, la rotacién de este eje puede llevar la ranura hecha en
el disco Y a enfrentarse con la cuila X. Esta cufia entra entonces em la
ranura y marca claramente la posicién del> disco Yo El montaje de los
diversos discos Y puede verse en la fige y, la cual muestira un eje es
tacionario Z solidario del chassis, y un tambor XA sobre el cual va
montada una rueda dentada XB que lleva uns cdpsula o cajinete de rode~
dura XCe |

La rueda dentada XB arrastra el condensador o con-
densadores gue hay que preajustars El micleo XA lleva en el frente un
pivote ajustable que permite.su rotacidn sin juego sobre el eje Ze

‘XA lleva una serie de discos XD, provisto cada uno
de ellos de una pestalla en le cual estéﬁ dispuestos los discos ranura-
dos Ye

El apilamien’;o de los discos XD da lugar a alojamien
tos anulares XE dentro de los cﬁales pueden girer libz;emente los discos

Yo Cada uno de los discos XD tiene una ranura rectangular XH, dentro de
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la cual la cabeza prismética XJ de un tornillo de bloqueo XK puede des

lizarse segin el eje de este tornillo. Este desplazamiento axial oca~
sione en una direcciéﬁ el agprieto de un disco Y sobre una arsndela
XD, haciendo asf el disco ranurado solidario del miembro a preajustar,
y en la otra direccién hace que la cabeza XS de XK troplece contra el
anillo XD o, para el caso de XB, este desplazamiento axial es contro-
lado per medio de una tuerca XL en el frente del panels

Todas las tuercas XL son idénticas y su desplazaz
miento.a.xial' estd impedido por una pestaila XM que iropieza sobre una
pieza tirante correspondiente eﬁ unea parte XNy por una parte, y por la
otra parte conira un anillo XD que estd en contacto con XN

El soporte de cuilas U es guiado frente al disco Y
por las zuardas XP mostradas en las figse 5 y 8e

Cuando las levas L no estdn frente a un rodil].o Wy
el balancin es aplicado contre un tope fijo XR por un ligero muelle
XS (Fige 5)e

La sefializacién eldctrica de la posicidnrmarcada.
ge efectia de la sigulente manera (ver fige 5)s Un balancin XT que gi
ra en el eje estacionario M lleva dos dedos XU qﬂf-pued.en ger forzados
a moverse por las palancas porta~cuiias Ue Este balancin XT tiene un
apéndice que comprende un dedo aislado XWe

La accidn de alguno de los balancines U sebre uno
de los dos dedos XU d4 lugar sl cierre de un contacto XY o XZ. Estos
contactos XY o X% pueden ser montados independientes entre sf o en
paralelo, segin se necesite.

La anterior descripcién se refiere a un preajuste
de ocho posicionese

Las figss 4, 6 y 7 muestran esquem‘é'ticamente un

disco YA solidarioc del miembro que se quiere preajuster y que sirve
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para efectuar el arrastre, por ejemplo, por friccién, disponiéndose asf
de une reduecién. El disco YB es el disco gradusdo para determinar la ,
poesicidne

Debe notarse que el tambor X portaleves puede .ccmtro-
lar un solo balancin porta-cuiias & la vez, al contrario de los disposi-
tivos corrientemente empleados. Esto reduce la fuerze de friccién en el
control del sistema conmutador, y permite una mercacién més clare de las
posiciones del misnice

El ajuste del sistena (iue' acabamos de describir puede
explicarse como sigues

Por menipulacién de le manivela YC (fige 4), el tam—
bor portador de cristales de cuarzo es colocado en posicidn de alguno de
estos crisiales, en la posicidn de auto-oscilacidn, y ésto efectﬁé la
conimtacién de los circuitos del equipo. Una marce indicadora COTTEeS POl
diente, por ejemplo, la cifra 7, aparece en la abertura YD del panel
frontale

La tuerca que lleve esa cifra 7 ge afloja entonces en
la placa YH, y esto suelta el correspondiente disco ranurado; entonces
se hace que este disco ranurado venga a encajarse en una cufia por meni-
pulacidn del mendo YE. Una indicacién de gue este enclavemiento se he
realizado la d4 una sefial visual luminosa, controlada por los contectos
de conmuitacidn antes descritos.

Se manipula otra vez con el mande YE hasta encontrar
la capacitancia deseads, y se aprieta ia, tuerca que habfa sido aflojada.
El aparato estd preajustedo para esta posiciéne

| Aungue la invencién ha sido descrita para ciertos
éjemplos particulares de realizacidn, es evidente que no se limita de
ninguna manera-a éstos, sino que, por el contraric, es susceptible de

numerosas modificaciones y adaptaciones, sin apsrterse del cbjeto de la
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invencién. En particular, puede ser ventajosamente empleado en equipos
redioreceptores.
RESUMEDN

La presente invencién se refiere a dispositivos para
el ;:ontrol de miembros rotativos, particularmente para inductancias y
condensadores de sintonizacién en aparatos transmisores y receptores de
radios

Fn particular provee medios para efectuar con seguri
dsd v sencillez, y aun con ayuda inexperta, el ajuste previo de estés
miembros y aperatos para un cierto mimero de posiciones deseadas, ¥y agi
mismo la marcacidn y seflalizacién de estas posiciones.

Este invento corresponde a una solicitud de Patente
formulads en Francia el 23 de Abril de 1943, seflalada con el ne 478,582
y se acoge, por 1o.tanto, a los beneficios que otorgan los convenios

interlacionales vigentes.

Los puntos de invencién propia y nueva que se presen ‘
tan pera que seen objeto de este Patente de Veinte alios, son los si-
guientest

le.~ Mejores en dispositivos de/ control para 5rganos
rotativos, paerticulammente para elementos de circuitos eléctricos, que
se caracterizan por su aptitud para efectuar con segurided y gencillez
y afn manejado por personas inexpertas, el ajuste previo de los mandes
de sintonfa de los condensadores variables, bobinas de inductancia ve~
riable y otros miembros empleados en aperstos de radic trensmisores y
receptores en dos o més puntos, cualesquiera, predeterminados a volun
tad dentro del mergen de giro de dichos miembros rotativos, desde 02 a
3602

2.~ Mejoras en dispositivos segin el punto 1, que
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poseen medios para dar una indicacidn visuel gue pongs de manifiesto,

sin ambigiedad el ajuste o ajustes prewiocs efectuados en los mandos de
dichos miembros rotativés.

3.~ Mejoras en dispositivos, segin el punto 2, en
el cual dicho mediocs para dar una indicacién visual son meramente mecéd
nicos y de cobservacidn directa. |

4.- Mejoras en dispositivos segiin el punto 2, en el
cusl dichos medios pera dar una indicecién visual son .eléctricos, pu=—
diendo ser observados a distancia, ya por ser luminosos o por la trans
misién de corrientes distribufdas por sus medios conmutadorss para ser
utilizadas dichas corrientes en dispositivos acisticos, mecénicos ¢ ca
paces de realizar la indicacién de cualguier otra maneras

5e— Me joras en dispositivos segin el punto 2, en el
cual dichos medios pare dar una 'indica.cidn visual son a la vez mecéni-
cos y eléctricos.

Ge— lejoras en dispositivos segin los puntos 1 & 5y
que se caracterizan por el empleo de medios buscedores de posiciones
de ajuste previo, constitufdos por miembros articulados que evitan
friccicnes exsgeradas del eje portador de las levas buscadoras que for
men parte de dichos medios buscadores, con objete de producir wn fun-—
cionamiento suave que exija muy poco esfuerzo por parte del operador.

Te- lie joras en dispositivos de confrol, fundados en
idénticos principios que el resefiado en el punto 1, perc modificado en
sus dimensiones y disposicién de algunos de sus medios para ser apli-
cado 2 aparatos de coﬁtrol remoto, por ejemplo, sefializacidn, que no
gean transmisores ni receptores de radios

Be— Mejoras en dispositivos de control. pera érgenos
rotativeos, particularmente para elementos de circuitos eléctricos.

- o we e ww e me e Em e e ev me G @ W G mm me W W Mw e e e M e mr G e e e e e B
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Tel y como se han descrito en la Memoria que ente-
cede, representado en los dibujos que se acompafian y a los fines espe-
cificados.

Ista Memoria consta de trece hojas escritas por una

veassa, 2 ) FE

sola carse.

/DG
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