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E ste  invento se r e f ie r e  a  d isp o s itiv o s  d.e con tro l pe. 
r a  niembroa ene ¿¿irán, particu larm en te  para, elementos de c irc u ito s  e léc  
t r í e o s ,  ta le s  como bocinas do induc tanc ia  y condensadores v a ria b le s  y 
t r a t a  principalm ente de proveer d isp o s itiv o s  para  p re -a ju s ta r  y marcar 
posic iones de e s to s  elementos v a r ia b le s , siendo l a  manipulación de esto s  
d isp o s itiv o s  extremadamente s e n c i l la ,  aún para  personas s in  experiencia* 

Según una de la s  c a ra c te r ís t ic a s  de l a  invención, e l  
extreino de mando del e je  de un miembro ro ta to r io ,  p ara  e l  cual se desea
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p re a ju s ta r  y marcar una o más posic iones en su  tray ec to  de g iro  desde 
0^ a  3602 máximo, o menor, l le v a  un núcleo f i j o  en e l  cual se a ju s ta n , 
girando lo co s , c ie r to  número de d iscos ig u a l a l  máximo número de posi­
ciones que se desean p re a ju s ta r .  Cada uno de e s to s  d iscos tie n e  una mués
ca o e n ta lla d u ra  y puede hacerse s o lid a r io  del núcleo por medio de un 
h o rn il lo  que e s tá  individualm ente asignado a  cada d isco  y  e s tá  inm ovili­
zado para  g i r a r ,  pero puede s e r  desplanado axialm ente per l a  acción de 
una tu e rca ; cada tu e rc a  tie n e  una pestaña  que l a  inm oviliza  axialrnente, 
pero le  perm ite s e r  a r ra s tra d a  en ro tac id ap o r medio de un botón en foima 
de to m i l lo  g ir a to r io ,  siendo p osib le  montar' e s to s  botones en e l  botón 
de mando para  s in to n iz a r  o ajustan ' e l  ap ara to .

En d isp o s itiv o s  de e s ta  c la se , y  de acuerdo con o tra s  
c a ra c te r ís t ic a s  del inven to , se da a l  usuario  una in d icac ió n  v isu a l d e l 
p re a ju s te  re a liz a d o , ya  por un medio mecánico o e lé c t r ic o ,  siendo efec­
tuada l a  busca de l a  posic ión  p rea ju s tad a , por medio de una s e r ie  de l e ­
v as , cuya posic ión  es contro lada por un botón e sp e c ia l de m anipulación.

Según o tra s  c a ra c te r ís t ic a s  del inven to , lo s  d isp o si­
tiv o s  de p re a ju s te  y marcación o in d icac ió n  de e s ta  c la se , van p ro v is to s  
de medios que emplean particu larm en te  d isposic iones de miembros a r t ic u ­
lad o s, con ob jeto  de p rev en ir f r ic c io n e s  exageradas del e je  portador de 
la s  levas buscadoras de la s  posiciones p rea ju s tad as , y p roveer, en conse­
cuencia , e s to s  d isp o s itiv o s  con un funcionamiento suave que demande un es 
fuerzo  muy lig e ro  por par-te de l operador.

E stas y o tra s  c a ra c te r ís t ic a s  sen explanadas d e ta l la ­
damente on l a  d escripc ión  que s ig u e , dada con re fe re n c ia  a  lo s  adjuntos 
d ib u jo s, en lo s  cu a les:

La f ig .  1 , en p e r f i l  y parcialm ente en sección , l a  
f i g .  2 , de f re n te  con e l  panel f ro n ta l  cortado en su p a rte  izq u ie rd a , y  
l a  f i g .  3 ) -parcialm ente en sección , i lu s t r a n  un ejemplo de un sistem a
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p rea ju s tad o r e ind icador une u t i l i z a  c a ra c te r ís t ic a s  del invento  como 
p o d ría  a p lic a rse  a  un transm isor o recep to r de rad io  para lo s  que se de 
a sa ra  predeterm inar dos posic iones do s in to n ía ,  y

La f ig .  4 , en v i s t a  f ro n ta l  con e l  panel puesto; f ig .  
5 , en v i s t a  f ro n ta l  con e l panel qu itad o , y f i g s .  6 , 7 y  8 en sección 
tra n sv e rsa l, i lu s t r a n  o tro  ejemplo de sistem a p rea ju s tad o r e ind icador 
qub emplea c a ra c te r ís t ic a s  de l a  invención, a p licad le  a un transm isor o 
re c e p to r  de ra d io , en lo s que se desea predeterm inar un número r e la t iv a  
mente elevado de posiciones de s in to n ía ; odio en e l  ejemplo mostrado.

Refiriéndonos a  la s  f ig o .  1 a 3, e l  e je  A es e l  e je  
de mando de un miembro ro ta t iv o ,  por ejemplo, un condensador v a r ia b le , 
p a ra  e l  cual se desean m arcar dos posiciones dentro del margen de ro ta ^  
ción de 03 a  3609. E ste  e je  l le v a  una p a rte  escalonada B que tie n e  un 
alojím aento L, en e l cual un disco C puede g i r a r  lib rem ente . Un a n i l lo  
de guarn ición  H montado en B impide a l  d isco  C s a l i r s e  del alojam iento 
L. Un segundo disco C sosten ido  por e l  a n i l lo  1,1 e s tá  su je to  en su s i t i o ,  
de l a  misma manera por un segundo a n i l lo  N.

Las p a rte s  B, A y R e s tá n  unidas en tre  s í ,  formando 
un todo con e l  e je  A, por ejem plo,

Las p a rte s  B y u  e s tá n  p ro v is ta s  de una ranu ra  reotan, 
g u ia r  F, dentro  de l a  cual lo s  to m il lo s  de cabeza cuadrada R y S pueden 
moverse axialm ente.

Los t i r a n te s  c il in d r ic o s  T y  u , en e l  a n i l lo  N y en 
e l  r ,  respectivam ente, impiden e l  movimiento de tra s la c ió n  de la s  tu e r ­
cas E y  V d e l a n i l lo  de ¿^ a m is ió n  N. E stas tuercas pueden s e r  manejadas 
por Diedro de un d e s to rn illa d o r  o de cu a lq u ie r o t r a  manera. En e l  ejemplo 
de re a liz a c ió n  representado  en la s  f i g s .  1 a  3, e l  con tro l de e s ta s  tu e r  
cas se e fec tú a  por medio de un d isp o s itiv o  que perm ite e l  aislam iento  
del condensador a c o n tro la r , montado en e l  e je  A, de lo s  choques que po-
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drfan  o c u r r ir  en e l  panel f ro n ta l  X del

L ste  d isp o s itiv o  comprende un boton W para  manipu^- 
l a r  e l  condensador; e s te  botón puede g i r a r  en e l  panel desmontable X,
pero e s tá  mantenido axialm ente por un disco Y.

So ore e l  bocon .7, lo s  d e s to rn illa d o re s  Z mantenidos 
en p osic ión  por lo s  a n il lo s  su je tad o res XA tien en  sus extremos XB enea 
jados en la s  ab e rtu ras  do la s  tuercas V y E. Se ha  p re v is to  un juego oen 
s id e rab le  en tre  esto s dos extremos le  lo s  d e s to rn illa d o re s  XB y la s  aber 
miras de la s  tuercas E y V para  im pedir l a  transm isión  de lo s  choques 

mencionados más a r r ib a .
La m anipulación de lo s  cotones Z e fe c tú a  a  voluntad 

e l  embrague o desembrague de lo s  discos C con e l  e je  de mando doí con­
densador A.

Los d iscos C e s tán  rebajados en XC? como puede verse 
en l a  f i g .  2 . Las palancas XD y XE o sc ila n  a lrededor de un e je  X3 que 
l le v a  una cufia XJ y  ambos son impulsados por lo s  re so r te s  XK, XD h ac ia  
una lev a  J  y  XE h a c ia  mía le v a  II. E stas levas e s tán  montadas en e l  e je  
de un conmutador que e s tab lece  lo s  c irc u ito s  e lé c tr ic o s  deseados; l l e ­
van una ranu ra  XK que puede verse en l a  f i g .  2 .

Las palancas XD y XE tie n e n  un ro d i l lo  Xh que rueda 
sobre l a  p a rte  e x te r io r  de la s  levas J  y H, durante l a  ro ta c ió n  d e l e je  
K, pero que queda en reposo cuando una ranura  XK de esto s  discos J  y  H 
e s tá  f re n te  a e l lo s .  Este reposo se e fec tú a  por e l  hecho de que la s  pa^- 
lan cas XC y XE es tán  en ese momento m antenidas. en ro tac ió n  por l a  p re -  - 
s ió n  de su cufia XJ sobre lo s  discos ranurados C. E l e je  A puede s e r  ma­
nipulado por medio d e l boton W a trav és  d e l re s o r te  in term ed iario  XP, que 
l le v a  una cufia XR que en ca ja  en un rebajo  del d isco XS s o lid a r io  del e je  
A ( f ig .  1 ).

ranurados C se hacen so lid a r io s  del e je95 S i los .seos
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A, l a  ma^iipulación de W i'uede l le v a r  una de la s  ranuras XC a  e n fre n ta r  
se con ^una cuila XJ; e s ta  calía p en e tra  entonces en e s te  r e la jo  XC, marcan 
do a s í  positivam ente l a  p osic ión  del e je  A y , por co n sig u ien te , l a  de 
su  boton W.

ca e l  desplazamiento de un ind icador v is u a l f re n te  una de la s  ventanas 
XV o X.7 perforadas en una p laca  s itu a d a  d e trá s  de lo s  d iscos graduados 
XS. E l co n tro l de e s te  ind icador v isu a l se e fe c tú a  por e l  mátodo co rrien  
te  da b ie la  y m anivela.

E stos ind icadores v isu a le s  XT puedan e s ta r  en t r e s  
d ife re n te s  p osic iones:

1 . -  con l a  palanca XE apoyada co n tra  l a  p a rte  c i l i n ­
d r ic a  de l a  le v a  h , e l  b a lan c ín  XT e s tá  en posic ión  b a ja  y  l a  ventana 
XU completamente desobstru ida;

2 . -  cuando l a  m anipulación d e l e je  X del conmutador 
e n fre n ta  l a  ranu ra  XI,I con XN, l a  palanca XE es im pelida por e l  re so rte  
XX y viene a apoyarse co n tra  e l  d isco runurado C. Si l a  ranura  XC del 
d isco  C no e s tá  en fren te  de l a  cuila XJ, e l  ba lancín  XT vendrá a  ocupar 
una posic ión  in term edia  y ta p a rá  parcialm ente l a  ventana XV, como se re  
p re sen ta  con lín e a s  de punto y trazo  en l a  p a rte  derecha de l a  f i g .  2, 
e in d ic a rá  e l  porSajuate que ha  de encon trarse  por l a  ro tac ió n  de l bo­
tón 17.

3 . — cuando l a  ran u ra  XN de l a  le v a  II e s tá ,  como an­
te s ,  cu f re n te  de XN, l a  m anipulación de l e je  A del condensador ocasio­
n a  que una ran u ra  XG de l d isco  C venga a  e n f re n ta rs e . con l a  cuña XJ; por 
interm edio de l a  b ie la  XY, e l  ba lanc ín  XT ob tu ra  completamente l a  venta<- 
n a  XU", indicando a s í  que e l  p rea ju s te  de l a  derecha se ha efectuado .

Unos topes montados en la s  p a rte s  B y  1.1 f a c i l i t a n  l a  
lim ita c ió n  del reco rrid o  de lo s  d iscos ranurados G y e l  re tro ceso  de la s

La penetración  de una cuila XJ en una ran u ra  XC provo
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ranuras XC enfren tadas con la s  ouilas XJ s i  e s to s  d iscos C no se nan I&e 
cho so lid a r io s  dol e je  A por e l  a p r ie to  ae lo s  to m i l lo s  1 y N#

P ara e fe c tu a r  un pr*eajuste deseado, l a  manipulación 
d e l d isp o s itiv o  que acabamos de d e s c r ib ir  puede hacerse como sig u e : 
Cuando e l  cammutador lia  s ido  a justado  en su p o sic ió n  por rogación del 
e je  X h a s ta  e l  margen deseado, se g i r a  e l  boton W, lo  que a r r a s t r a  un 
d isco  C h a s ta  que é s te  engancha en una cuna XJ# Entonces se continua 
girando e l  mando W h a s ta  haber obtenido l a  cap ac itac ió n  deseada. Eaton 
oes se a p r ie ta  e l  boton del t o m i l lo  g ir a to r io  Z que corresponda a l  res. 
pectivo  d isco  ranurado. El p re a ju s te  queda a s i  re a liz ad o .

Claro que es posib le  abandonar entonces e s ta  posi­
c ión  determ inada, ya que una ro ta c ió n  d e l e je  W e fe c tu a rá  una marcación 
completamente d e fin id a  para  e l  punto de l a  t r a y e c to r ia  del g iro  antes 
seleccionado.

mediante marcas, (por ejem plo, de co lo res) en e l  man 
do del e je  X , en lo s  botones Z y en lo s ind icadores v isu a le s  XT y XX no 
quedarán dudas para  escoger e l  boton de d e s to rn illa d o r  o to m i l lo  g ira ­
to r io  que hay que apretar* para  cada posic ión  a  p rea ju sta r#

Por l a  descripc ión  a n te r io r  puede verse  además que 
lo s  p re a ju s te s  pueden s e r  hechos s in  rie sg o  por manejo inexperto , por 
ejem plo, por e l  u su a rio , y e s to  inc luso  en e l  oaso da un gran  minero de 
p re a ju s te s , como vamos a describir* ahora#

En e s te  segundo ejemplo de ap licac io n es , l a  fig#  4 
es una v i s t a  f ro n ta l  de un d isp o s itiv o  con 8 posic iones a rb itra riam en te  
predeterm inadas para condensadores de un tran sm iso r. Los condensadores 
son accionados por l a  rueda dentada XB mostrada en l a  r i g .  7#

La f ig .  4 m uestra esquemáticamente un panel f ro n ta l  
equipado, en e l  que puede verse  e l  mando de lo s  condensadores v a riao le s  
YE (a r r a s t r e  por f r ic c ió n )  y también lo s  ta la d ro s  de paso para  lo s tor^-
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n i l lo s  g ira to r io s  de bloqueo del p re a ju s te , y  e l  e je  de co n tro l YC del 
conmutador con una ventana ind icadora  de p osic ión  YD d e l conmutador*

E l transm isor l le v a  co n tro l de cuarzo, estando in s - ' 
ta lad o s lo s  c r i s ta le s  en un b a r r i l e te  g ira to r io  accionado por YO. La 
ro ta c ió n  del b a r r i l e te  es tab lece  simultáneamente l a  conmutación desea­
da.

Por razones de economía de esp ac io , l a s  lev as busca 
doras de posiciones de p rea ju s te  e s tán  d ispuestas en un e je  d ife ren te  
d e l del b a r r i l e te  y son a rra s tra d a s  por una rueda dentada, segdn mues­
t r a  l a  f i g .  5. (Pero por e s ta s  mismas razones, e l  e je  del s is ts tú a  con­
mutador y e l  de la s  lev as buscadoras podrían s e r  uno mismo, t a l  como 
e ra  en e l  ejemplo p ara  dos posic iones, d e sc r ito  con re fe re n c ia  a  la s  ' 
f ig s .  1 a  3 ).

La f ig .  5 i l u s t r a  e s te  mismo d isp o s itiv o  con e l  pa­
n e l f ro n ta l  qu itado . E s ta  f ig u ra  re p re se n ta  l a  lev a  A so lid a ria , de l ba­
r r i l e t e  portado r de lo s  c r i s te le s  de cuarzo y del sistem a conmutador 
por medio de su  e je  11, cuya posic ión  es marcada por un ro d i l lo  B monta 
do en un ba lanc ín  C cuyo pruno f i j o  es D. C es a tira n ta d o  h ac ia  abajo 
po r un re s o r te  E.

La ro ta c ió n  de e s te  e je  II ocasiona l a  ro ta c ió n  de 
l a  rueda dentada J ,  l a  que a su vez hace g i r a r  a un tambor K que l le v a  
la s  8 levas buscadoras de posiciones predeterm inadas. E stas ocho levas 
pueden verse en la s  f ig u ra s  6, 7 y  8 en la s  cuales e s tá n  marcadas por 
L. Están ap iladas unas sobre o tra s  y aseguradas ju n ta s . Cada una de 
e l la s  l le v a  un r e s a l to  capas 3e ac tu a r individualm ente sobre Tos balan  
c in es equipados con cunas. Estos balancines e s tán  soportados por un e je  
estacionado M, alternándose uno con o tro  (4 a  l a  derecha y  4 a- l a  iz ­
qu ierda  en l a  f i g .  5 ) . C onsisten en ¿os p a rte s  P y  U normalmente apo­
yadas una en o tr a  por medio de un muelle 11. La prim era p a rte  P e s tá  he_

182556
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cha de dos b as tid o re s  sim étricos R, como m uestra l a  f i g .  8 . La parte  
S s irv e  de núcleo; T es un tape remachado a  la s  p a r te s  R; y U es l a  

185 palanca portar-cuña, que o s c i la  en e l  núcleo S del b a lan c ín  P . E l mue­
l l e  N mantiene a P y  U separados en tre  s í  tan to  cómo lo  e s tén  T y U.

E ste conjunto de P y U es e l  que o s c i la  a lrededor 
d e l e je  M bajo  l a  acc ién  de una lev a  L, actuando sobre un ro d i l lo  V/ de 
lo s  b as tid o re s  R.

190 La palanca U viene a  apoyarse co n tra  un d isco ranu
rado Y cuando e l  r e s a l to  de l a  le v a  L e s tá  sufic ien tem ente  encajado 
bajo  e l  ro d i l lo  W*

Al con tinuar l a  ro ta c ió n  de e s ta  le v a  se comprime 
e l  re so r te  N ta n  pronto como l a  cuña X se apoya co n tra  e l  disco ranu— 

195 rado Y. T abandona U. S i e l  d isco  rasurado Y es s o l id a r io  del e je  d e l
condensador, l a  ro ta c ió n  de e s te  e je  puede l le v a r  l a  ranura  hecha en 
e l  d isco Y a en fre n ta rse  con l a  cuña X* E s ta  cuña e n tra  entonces en l a  
ran u ra  y  marca claram ente l a  posic ión  del d isco Y# E l montaje de lo s  
d iversos d iscos Y puede verse  en l a  f i g .  y , l a  cual m uestra un e je  es 

200 ta c io n a r io  Z s o lid a r io  de l c h a ss is , y un tambor XA sobre e l  cual va
montada una rueda dentada XB que l l e v a  una cápsu la  .0 c o jin e te  de roda­
dura XC.

La rueda dentada XB a r r a s t r a  e l  condensador o con­
densadores que hay que p re a ju s ta r .  E l núcleo XA l le v a  en e l  f re n te  un 

205 p ivo te  a ju s ta b le  que perm ite su ro ta c ió n  s in  juego sobre e l  e je  Z.
XA l le v a  una s e r ie  de d iscos XD, p rov isto  cada uno 

de e l lo s  de una pestaña en l a  cual e s tán  d ispuestos lo s  discos ran u ra - 
dos Y.

E l apilam iento de lo s  d iscos XD da lu g a r a  alojam ien 
to s  anu lares XE dentro de lo s  cuales pueden g i r a r  librem ente lo s  d iscos 
Y. Cada uno de lo s  d iscos XD tie n e  una ranu ra  re c tan g u la r XE, dentro  de

210
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l a  cual l a  cabeza p rism á tica  XJ de un to m i l lo  de bloqueo XX puede des 
l i z a r s e  segtin e l  e je  de e s te  t o m i l lo .  E ste desplazam iento a x ia l oca­
s io n a  en una d irecc ió n  e l  a p rie to  de un d isco Y sobre una arandela  
XD, haciendo a s i  e l  d isco  ranurado so lid a r io  de l miembro a  p re a ju s ta r ,  
y  en l a  o tra  d irecc ió n  hace que l a  cabeza XS de XK tro p iece  co n tra  e l  
a n i l lo  XD o, para  e l  caso de XB, e s te  desplazam iento a x ia l  es contro­
lado por medio de una tu e rc a  XL en e l  f re n te  d e l p an e l.

Todas la s  tu e rcas  XL son id é n tic a s  y su desplazas 
miento a x ia l  e s tá  impedido por una pestaña  XM que tro p ie z a  sobre una 
p ieza  t i r a n te  correspondiente en una p a rte  XN, por una p a r te ,  y por l a  
o t r a  p a rte  co n tra  un a n i l lo  XD que e s tá  en contacto  con XN.

E l soporte de cunas 1  es guiado f re n te  a l d isco  Y 
por la s  guardas XP mostradas en la s  f i g s .  5 y  8 .

Cuando la s  lev as  L no e s tán  f re n te  a un ro d i l lo  W, 
e l  ba lancín  es aplicado co n tra  un tope f i j o  XR por un lig e ro  muelle
XS (F ig . 5) .

La se ñ a lizac ió n  e lé c t r ic a  de l a  posic ión  marcada 
se e fe c td a  de l a  s ig u ien te  manera (v er f i g .  5)* Un b a lan c ín  XT que g i  
r a  en e l  e je  e s ta c io n a rio  H l le v a  dos dedos XU pueden s e r  forzados 
a  moverse por la s  palancas porta-cuñas U. E ste  ba lanc ín  XT tie n e  un 
apéndice que comprende un dedo a is la d o  XJ.

La acción de alguno de lo s  balancines U sabré uno 
de lo s  dos dedos XU dá lu g a r a l  c ie r re  de un contacto  XY o XZ. Estos 
con tac tos XY o XZ pueden s e r  montados independientes en tre  s í  o en 
p a ra le lo ,  segán se n e c e s ite .

La a n te r io r  descrip c ió n  se r e f ie r e  a  un p rea ju s te
de ocho posic iones.

Las f i g s .  4 , 6 y 7 muestran esquemáticamente un 
d isco Y¿ so lid a r io  del miembro que se qu iere  p re a ju s ta r  y  que s irv e
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para, e fe c tu a r  e l  a r r a s t r e ,  por ejem plo, por f r ic c ió n ,  disponiéndose a s í  
de una reducción . E l d isco  YB es e l  d isco  graduado p a ra  determ inar l a  
p o s ic ió n .

Debe n o ta rse  que e l  tambor X p o rta lev as puede contro­
l a r  un so lo  balancín  porta-cuñas a  l a  vez , a l  co n tra rio  de lo s  d isp o s i­
tiv o s  corrientem ente empleados. E sto  reduce l a  fu e rza  de f r ic c ió n  en e l  
co n tro l del sistem a conmutador, y perm ite una marcación máb c la ra  de la s  
posic iones del mismo.

E l a ju s te  del s is tem a que' acabamos de d e s c r ib ir  puede 
e x p lic a rse  como sigue:

Por manipulación de l a  m anivela YC (f  ig .  4) ,  e l  tam­
b o r portador de c r i s ta le s  de cuarzo es colocado en posic ión  de si güín de 
e s to s  c r i s t a l e s ,  en l a  posic ión  de a u to -o sc ila c ió n , y  ó sto  e fe c tú a  l a  
conmutación de lo s  c irc u i to s  del equipo. Una marca ind icadora  correspon­
d ie n te , por ejemplo, l a  c i f r a  7 , aparece en l a  ab e rtu ra  YD del panel 
f r o n ta l .

La tu e rc a  que l le v e  e sa  c i f r a  7 se a f lo ja  entonces en 
l a  p laca  YE, y e s to  s u e l ta  e l  correspondiente d isco ranurado; entonces 
se hace que e s te  d isco  ranurado venga a  encajarse  en una cuna por mani­
pu lación  de l mando YE. Una in d icac ió n  de que e s te  enclavam iento se ha 
re a liz ad o  l a  dá una señal v isu a l lum inosa, con tro lada  por lo s  contactos 
de conmutación antes d e sc r i to s .

Se manipula o t r a  vez con e l  mande YE h a s ta  encon trar 
l a  cap ac itan c ia  deseada, y  se a p r ie ta  l a  tu e rc a  que h ab ía  sido a f lo ja d a . 
El aparato  e s tá  p rea justado  para  e s ta  p o sic ió n .

Aunque l a  invención lia sido d e s c r i ta  p ara  c ie r to s  
ejemplos p a r tic u la re s  de re a liz a c ió n , es evidente que no se l im ita  de 
ninguna manera a  ó s to s , sino  que, por e l  c o n tra r io , es su scep tib le  de 
numerosas m odificaciones y adaptaciones, s in  ap a rta rse  del ob jeto  de l a
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invención . En p a r t ic u la r ,  puede s e r  ventajosam ente empleado en equipos 
ra d io re c ep to re s .

R E S U M E N

La p resen te  invención se r e f ie r e  a  d isp o s itiv o s  para 
e l  co n tro l de miembros ro ta t iv o s ,  particu larm en te  p a ra  inductancias y 
condensadores de s in to n iz a c ió n  en apara tos transm isores y  recep to res de 
ra d io .

En particular* provee medios para  e fe c tu a r  con seg u ri 
dád y s e n c i l le z ,  y aun con ayuda in ex p e rta , e l  a ju s te  previo  de esto s  
miembros y  aparatos p ara  un c ie r to  número de posiciones deseadas, y  a s i  
mismo l a  marcación y señ a lizac ió n  de e s ta s  p o sic io n es.

E ste  invento corresponde a  una s o l ic i tu d  de Patente 
form ulada en F ran c ia  e l  2$ de A bril de 1943, señalada con e l  n3 478,582 
y se acoge, por lo  ta n to , a  lo s  b en efic io s  que otorgan lo s  convenios 
in te r la c io n a le s  v ig e n te s .
------------------------------------------------ N O T A --------------------------------------------------

Los puntos de invención p rop ia  y  nueva que se presen 
ta n  para  que sean ob jeto  de e s ta  P a ten te  de V einte anos, son lo s  s i ­
g u ien tes t

1 .  — Mejoras en d isp o s itiv o s  de co n tro l para  órganos 
ro ta t iv o s ,  particu larm en te  para  elementos de c irc u ito s  e ló c tr ic o s ,  que 
se ca ra c te riz a n  por su a p titu d  p ara  e fe c tu a r  con seguridad y  se n c ille z  
y aún manejado por personas in e x p e rta s , e l  a ju s te  prev io  de lo s  mandes 
de s in to n ía  de lo s  condensadores v a r ia b le s , bobinas de inductancia  v a - 
r ia b le  y  o tro s  miembros empleados en aparatos de ra d io  transm isores y 
recep to res  en dos o más puntos, cu a lesq u ie ra , predeterm inados a  volun 
ta d  dentro  del margen de g iro  de dichos miembros ro ta t iv o s ,  desde 0^ a 
360S.

2 . — M ejoras en  d isp o s itiv o s  según e l  punto 1, que

í 8 2 5 5 6
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poseen medios pana dar una ind icación  v is u a l que ponga de m an ifie s to , 
s in  ambigüedad e l  a ju s te  o a ju s te s  preg ios efectuados en lo s  mandos de 
dichos miembros ro ta t iv o s .

3 . — Mejoras en d is p o s itiv o s , según e l  punto 2 , en 
e l  cual dicho medios p ara  dar una ind icac ión  v is u a l son meramente mecá 
n icos y de observación d ire c ta .

4.  -  Mejoras en d isp o s itiv o s  según e l  punto 2 , en e l  
cual dichos medios para  d ar una in d icac ió n  v isu a l son e ló c tr ic o s ,  pe­
diendo s e r  observados a d is ta n c ia ,  ya  por s e r  luminosos o por l a  tra n s  
m isión de c o rr ie n te s  d is tr ib u id a s  por sus medios conmutadores p ara  s e r  
u t i l iz a d a s  dichas c o rr ie n te s  en d isp o s itiv o s  a c ú s tic o s , mecánicos o ca 
paces de r e a l iz a r  l a  ind icac ión  de cu a lq u ie r o t r a  manera.

5 . -  Mejoras en d isp o s itiv o s  según e l  punto 2 , en e l  
cual dichos medios p ara  dar una in d icac ió n  v is u a l son a  l a  vez mecáni­
cos y  e ló c tr ic o s .

6 . -  Mejoras en d isp o s itiv o s  según lo s  puntos 1 a  5# 
que se c a ra c te riz a n  por e l  empleo de medios buscadores de posiciones 
de a ju s te  p rev io , c o n s titu id o s  por miembros a rtic u la d o s  que e v ita n  
f r ic c io n e s  exageradas del e je  portador de la s  lev as buscadoras que fo r  
man-parte de dichos medios buscadores, con objeto  de producir un fun­
cionamiento suave que e x i ja  muy poco esfuerzo  por p a rte  de l operador.

7 .  -  Mejoras en d isp o s itiv o s  de c o n tro l, fundados en 
id ó n tico s  p rin c ip io s  que e l  reseñado en e l  punto 1 , pero modificado en 
sus dimensiones y d isp o s ic ió n  de algunos de sus medios p a ra  s e r  a p li­
cado a  aparatos de co n tro l remoto, por ejem plo, señ a lizac ió n , que no 
sean transm isores n i  recep to res de ra d io .

8 .  -  Mejoras en d isp o s itiv o s  de co n tro l para  órganos 
ro ta t iv o s ,  particu larm en te  para elementos de c irc u ito s  e ló c tr ic o s .
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Tal y  como se han d e sc r ito  en l a  Memoria que ante­
cede, representado  en lo s  dibujos que se acompañan y a  lo s  f in e s  espe­
c if ic a d o s .

E s ta  Memoria co n sta  de trece, ho jas e s c r i ta s  por una
s o la  ca ra .

Madrid
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