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MEMORIA D ESCRIPTIV A

DE

PATENTE 1)11 INVENCION

EN

ESP A Ñ A

por veinte años,

afavorde g y ,  Marcel MICHEL

condomicüioen VERSAILLES (S e in e  e t  Oise) FRANCIA- 
13, rué de l a  Paremsse 

denactonaiidad Francesa

por "DISPOS-ITIVO DE MANDO HIDRAULICO 0 NEUMATICO 
BE MAQUINAS PARA LA FABRICACION DE AMPOLLAS 
DE VIDRIO".

deiaqueesinventor, E l  s o l i c i t a n t e *

Reivindicándose l a  p r io r idad  de l a s  Patentes s o l i ­
c i tada  en ^rancia  en lá  y 8 de Octubre de 1.945, 
ba jo  lo s  números 915*219 y 915*605, respectivamen­
te ,  acogiéndose a l o s  b e n e f i c i o s  del Secre to  de 
Moratoria de fecha 7 de Febrero de 1 .947, p u b l i­
cado en e l  B o le t ín  O f i c i a l  d e l  Estado de '23 de 
Febrero d e l  mismo años
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Este  invento se r e f i e r e  a l  mando h id ráu l ico  o 

neumático de l a s  máquinas para e l  e s t i r a d o  de l a s  

cañas de v id r io  d e s t in ad as  a l a  f a b r ic a c ió n  de am­

p o l l a s  para inyecciones hipodármicas.

5 Hasta ahora,  l a s  máquinas de es ta  índole  se ac ­

cionaban o regulaban por d i s p o s i t i v o s  mecánicos que 

aseguraban e l  e s t i r a d o  por desplazamiento h or izon ta l  

o v e r t i c a l  de una mesa o de un mandril móvil,  p ro v i s ­

to de órganos apropiados  de su je c ió n  de l a s  cañas de 

10 v id r io  a e s t i r a r  que, por  o t ra  p a r te ,  se  mantenían 

por órganos convenientes ,  s o l i d a r i o s  desuna mesa o 

de un mandril f i j o .

E l  ob jeto  de e s te  invento c o n s i s te  esencialmen­

te en asegurar  e l  desplazamiento de l a  mesa o de l  

15 mandril móvil ,  y e l  funcionamiento de l o s  d iv e r so s

órganos, por medio de un mando h id rá u l ic o  o neumáti­

co. Para e s te  o b je to ,  l a  mesa o mandril móvil que 

aseguran e l  e s t i r a d o ,  es s o l i d a r i o  d e l  p i s tó n  de un 

motor h id ráu l ico  o neumático; e l  p i s tó n  c i tado  puede 

20 accionarse  de modo que asegure e l  movimiento a l t e r ­

nativo de avance y de re t ro ce so  de l a  mesa o d e l  man­
d r i l  móvil .

los d iv e r s o s  órganos,  t a l e s  como e l  so p le te  de 

caldeo de l a s  cañas,  elemento de corte  d e l  penacho,

25 so p le te  de c i e r r e  u o t r o s ,  e s tá n ,  d e l  mismo modo, mon 

tad o s  en los extremos de l o s  p i s to n e s ,  para d e sp la ­

zarse  hacia de lante  y hacia a t r á s  ba jo  l a  acción de 

la pre s ión  o de l a  depres ión  creada por un f lu ido  ade. 

cuado en e l  cuerpo de bomba. De e s te  modo pueden d i s -  

30 ponerse máquinas cuyas dos mesas o m andri les ,  que con
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t ienen  l o s  órganos de so s te n  de l a s  cañas de v id r io ,  

sean móviles para perm it ir  la r eg u lac ió n  en marcha 

d e l  cuerpo de ampolla, por re g u lac ió n  de la  carrera  

de cada una de l a s  dos mesas o m andri les .

Merced a e s ta  combinación, se  puede conseguir  

un mando excepcionalmente suave que reduce de modo 

considerab le  lo s  puntos muertos y asegura e l  rápido 

retorno de c i e r t o s  órganos.  Se obtiene también una 

s im p l i f i c a c ió n  de construcción ,  que da lugar  a una 

disminución ap re c iab le  d e l  p rec io  de c o s t e .  Finalmen­

te ,  l o s  órganos p r in c ip a le s  en movimiento, es tán  a l  

abrigo  de l o s  v e s t i g i o s  de polvo de v i d r i o .

E ste  invento se  r e f i e r e  también a un sistema de 

mando e l é c t r i c o  de lo s  d i s t r i b u i d o r e s  que regulan  l a s  

acc iones  d e l  f lu id o  motor sobre los  p i s to n e s  que pro­

ducen lo s  desplazamientos de l a s  mesas o mandriles y 

o tro s  órganos) móviles de l a  máquina.

Este  sistema tiene en cuenta e l  hecho de que, 

en la s  máquinas a que e s te  invento se  r e f i e r e ,  l a  du­

rac ión  d e l  tiempo de caldeo de l a s  cañas de v idr io  

dest inadas  a e s t i r a r s e ,  v a r í a  según e l  e sp e so r  de l a s  

mismas, mientras que la¡ duración de l a s  operaciones 

t a l e s  como c i e r r e ,  corte  y retorno de l a  mesa móvil 

de e s t i r a d o ,  pueden r e a l i z a r s e  en tiempos de duración 

in v a r i a b le .

Hasta ahora, en la s  máquinas de es ta  índo le ,  s i  

era necesar io  aumentar e l  tiempo de caldeo de l a  ca­

ña de v i d r i o ,  a causa de su espesor ,  se reducía  sen­

cillamente l a  velocidad  de la  máquina, para d e ja r  e l  

so p le te  más tiempo en acc ión .  Por e s te  medio, se r e -30
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ducía también, correspondientemente, l a  velocidad 

de l a s  operaciones a u x i l i a r e s  que pueden r e a l i z a r s e  

normalmente a v e loc idades  re lat ivamente  e le v ad a s *  E s ­

te modo de proceder,  deducía pues considerablemente 

y de modo i n ú t i l  e l  rendimiento de la maquina*

Este s is tem a c o n s i s te  en mandar o impulsar e l é c ­

tricamente lo s  d i s t r i b u i d o r e s  de lo s  d i f e r e n t e s  moto­

re s  e l é c t r i c o s  o neumáticos, b a jo  e l  c o n tro l  de con­

mutadores r o t a t i v o s  cuya velocidad  de ro ta c ió n  se v a ­

r í a  automática y periódicamente.

Los d ibu jos  ad juntos ,  representan ,  a t í t u l o  de 

ejemplo solamente, formas de r e a l i z a c i ó n  de este  i n ­

vento.

La í i g ,  1 re p re se n ta ,  v i s t o  desde l a  parte  su­

p e r io r ,  e l  conjunto de l a s  mesas de la  maquina y de 

los árganos móviles acc ionados  neumática o h i d r á u l i ­

camente;

La f i g *  2 es  un esquema de una compuerta o r e ­

g i s t r o  de d i s t r ib u c ió n ,  regulado e léctr icam ente  por 

medio de dos e lectroimanes que se  in t e r c a l a n  en c i r ­

c u i to ,  o se  r e t i r a n  de é l ,  por un conmutador r o t a t i ­

vo accionado por un motor cuya velocidad  se  reduce, 

en cada vuelta  d e l  conmutador, durante un tiempo de­

terminado por l a  puesta en c i r c u i t o  o en c o r t o c i r c u i ­

to de una r e s i s t e n c i a  v a r i a b l e ;

La f i g .  3 es una v i s t a  esquemática d e l  conmuta­

dor r o ta t iv o  accionado por un motor e l é c t r i c o ,  con 

in te r p o s ic ió n  de un red u cto r  de ve loc idad ;

La f i g .  4 es  una v ar ian te  d e l  d i s p o s i t i v o ,  en 

la  que dos cohmutsdores r o t a t i v o s  se combinan con un30
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d i s p o s i t i v o  de contacto pendular,  que o s c i l a  para 

poner a lternativamente en, o fuera  de, c i r c u i to  dos 

motores de mando o impulsión, cuyas ve loc idades  son 

d i f e r e n t e s ;

La f i g .  5 es  una v i s t a  esquemática de un d i s ­

p o s i t iv o  de contacto o s c i l a n t e  impulsado por topes 

s o l i d a r i o s  de d i s c o s  montados en lo s  e j e s  de l o s  con­

mutadores;

La f i g *  6 es  una v i s t a  análoga a la  f i g .  5, en 

la que e l  conmutador r o t a t iv o  ocupa l a  otra  p o s i c i ó n ;

La f i g .  7 es un corte a x i a l  de d i s c o s  que se 

acoplan o enchufan unos en o t ro s  para formar un con­

mutador r o ta t iv o  y permiten l a  supresión  d e l  eje y 

la regu lac ión  d e l  d e c a la je  o desplazamiento de l o s  

d i s c o s ,  unos con respecto  a o t r o s .

En l a  construcc ión  de l a  f i g .  1 ,  una de la s  me­

s a s  de la  máquina es s o l i d a r i a  de uno de l o s  órganos 

de so s te n  de la s  cañas 1 ,  que incluye l a s  p inzas 2, 

mientras que la otra mesa es  s o l i d a r i a  d e l  otro órga­

no de so s té n ,  que contiene l a s  p ingas  3.  Paralelamen­

te a l a s  mesas y perpendicularmente a l a  caña de v i ­

dr io  1 ,  se  disponen d e s l i z a d e r a s  4 ,  5, 6 ,  por  l a s  cua_ 

l e s  pueden d e sp la z a r se  corred era s  7, 8 ,  9* En l a  co­

rredera  7 e s tá  montado un s o p le te  de c i e r r e  10, u n i­

do por un tubo 11 y una b o q u i l l a  12 a un tubo f l e x i ­

b le  que l e  pone en comunicación con e l  generador o 

manantial de gas adecuado. l a  corredera 8 s i r v e  de 

soporte a un d i s p o s i t iv o  de corte  13, combinado con 

un d i s p o s i t iv o  14 d e l  so s té n  d e l  penacho l g *  En l a  

corredera 9 e s tá  montado un segundo so p le te  de c a l r
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Cada una de l a s  correderas  7, 8 ,  9 ,  es s o l i d a ­

r ia  d e l  extremo de cada uno de los v a s t a g o s  de p i s ­

tón 16, 17, 18, s u s c e p t ib le s  de s e r  a t r a í d o s  a l  in ­

t e r i o r ,  o despedidos a l  e x t e r i o r ,  de lo s  cuerpos de 

bomba 19, 20, 21, f i j o s  en e l  b a s t i d o r  de la  máquina 

y unidos ,  por tu b e r ía s  aprop iad as ,  22, 23, 23, a l  ma­

n a n t ia l  de f lu id o  a p re s ió n .  D i s t r ib u id o r e s  adecua­

dos regulan l a  a sp ir a c ió n  o l a  expulsión d e l  f lu ido  

a pre s ión ,  para combinar l o s  movimientos de lo s  ór­

ganos s o l i d a r i o s  de la s  corred era s  7, 8 ,  9¿ con e l  

movimiento de l a s  mesas móviles  de e s t i r a d o  de l a s  

cañas o tubos de v i d r i o .  E s to s  d i s t r ib u id o r e s  se im­

pulsan e léc tr icam ente ,  como se  e x p l ic a r á  luego.

E l  funcionamiento de l a  máquina, es e l  s i g u ie n te

Cuando la  mesa móvil ha rea l iza d o  e l  e s t i rad o  

de una parte  conveniente de caña de v id r io  1, ca len­

tada por e l  s o p le te  15, y ha formado e l  penacho o 

cuello  lg  ba jo  l a  acción d e l  c a l o r  producido por e l  

so p le te  15, la  corredera 8 avanza por  expulsión hidrái  

l in a  o neumática d e l  vástago  17. E ste  avanee, im p l i­

ca igualmente e l  d e l  d i s p o s i t i v o  de corte 13, y de l  

soporte de penacho 14. En e s te  momento se  corta e l  

penacho. Entonces avanza l a  corredera 7 arrastrando 

con e l l a  e l  so p le te  10, que l l e v a  a cabo e l  c ie r re  

de l a  ampolla*

Después de e s to s  v a r i a s  operaciones ,  se crea una 

depresión en l o s  c u a r ta s  u- bomba 19, 20, 21, o se 

deja  evacuar e l  f lu id o ,  lo c u a l  provoca e l  rápido r e ­

troceso  de l a s  corredoras 7 ,  8 ,  9 y de sus  órganos*30



Este r e t ro c e so  permite a l a  mesa móvil avanzar ha­

cia l a  otra  mesa, para l l e v a r  a cabo una nueva ope­

ración de e s t i r a d o  y empieza uh nuevo c i c lo  de fun­

cionamiento*

De acuerdo con e s te  invento,  e l  mando de l o s  

d i s t in t o s  d i s t r i b u i d o r e s  que controlan l a  acción 

d e l  f lu id o  de desplazamiento de los var io s  p is ton es  

antes  d e s c r i t o s ,  e s tá  asegurado por medios e l é c t r i ­

cos regu lados  por conmutadores r o t a t i v o s .  En e l  e s ­

quema de l a  f ig u r a  2, se ha representado uno de e s ­

tos d i s p o s i t i v o s  que se supone se r  una compuerta o 

r e g i s t r o  25 que t iene  un vastago  26 s o l i d a r i o  de una 

ca ja  27 montada en lo s  núcleos o armaduras móviles 

28, 29, de dos e lectroimanes.  30, 31, s u s c e p t ib le s  de 

i n t e r c a l a r s e  en c i r c u i t o ,  a l te rn a t iv am en te ,  por lo s  

bloques 32 d i s p u e s to s  en lo s  d i s c o s  33 de m ater ia l  

a i s l a n t e ,  s u j e t o s  a l  á rb o l  34. En cada revolución ,  

cada uno ce l o s  bloques 32 entra en contacto con una 

de la s  lam in ita s  35 correspondiente .  En e l  á rbo l  34 

se dispone un d i s c o  36 que l leva  un a n i l lo  ab ierto  37 

con e l  que roza la  laminita  38. En e l  c i r c u i t o  de l  

motor 40 f ig u ra  una r e s i s t e n c i a  regu lab le  39, suscep­

t ib le  de ponerse en c o r t o c i r c u i t o .  Entre e l  á rbo l  42 

d e l  motor y e l  e je  34 d e l  conmutador ro ta t iv o  e s tá  

in te rca la d o  un reductor  de ve locidad  41 ( f i g . 3 ) *

En la  construcción de l a  f ig u r a  3, en l o s  ex­

tremos de los  e j e s  34 de dos cohmutadores combinados, 

impulsados por dos motores 43, 44, e s tán  s u j e t o s  dos 

d i s c o s  45, 46, que l levan  e s p ig a s  47, 48 s u s c e p t i ­

b l e s  de hacer b a sc u la r  un contacto 49 montsdo en una
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lámina 50 capaz de o s c i l a r  alrededor á e l  eje 51 ( i i *  
guras 5 y 61.

Los d isco s  de lo s  con tac tore s  pueden e s ta r  cons­

t i t u id o s  por "bloques c i l i n d r i c o s  52, cada uno de lo s  

cua les  t ien e  un vaciado 53, un s a l i e n t e  54 y un t a l a ­

dro roscado su s c e p t ib le  de r e c i b i r  un t o r n i l l o  de su­
jec ió n  55 ( f i g .  7 . )

E l  funcionamiento d e l  s i s tem a  de conmutación es 
e l  s i g u ie n te :

En e l  d i s p o s i t i v o  representado en l a s  f i g s .  2 

y 3, e l  motor 40 a l  r e c i b i r  c o r r ie n te ,  a r r a s t r a ,  por 

intermediación d e l  reductor  de velocidad  41, e l  e j e  

34 que l leva  l o s  d i s c o s  33. En cada revo luc ión ,  lo s  
bloques 32 se ponen en contacto con l a s  lam in ita s  35, 

cerrando e l  c i r c u i t o  de una s e r i e  de electroimanes t a ­

l e s  como 36, que a traen  entonces lo s  núcleos 28 co­

rre spon d ien te s .  En sus movimientos, los núcleos 28 

a r r a s t r a n  l a s  c a j a s  27 y l o s  v a s t a g o s  26, impulsando 

a s í  e l  órgano 25, que puede s e r  un r e g i s t r o  u otro e le  

mentó de d i s t r ib u c ió n  de un f lu id o  cualqu iera  que a c ­

cione un órgano cualqu iera  de l a  máquina. Cuando e l  

f ro ta d o r  o e s c o b i l l a  38 e s t á  en contacto con e l  a n i ­

l l o  37, la  r e s i s t e n c i a  39 se  encuentra en c o r t o c i r c u i ­

to y e l  motor 40 g i r a  a su velocidad  normal. Cuando 

la e s c o b i l l a  38 abandona e l  a n i l l o  37, la  r e s i s t e n c i a  

39 se in t e r c a l a  en e l  c i r c u i t o ,  de modo que, durante 

e s te  tiempo, se reduce la  velocidad  d e l  motor 40. De 

e s te  modo, l a  velocidad  d e l  motor 40 se reduce p e r ió ­

dicamente, mientras e l  f r o t a d o r  38 no e s ta  en contac­

to con e]h a n i l lo  37,
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En e l  d i s p o s i t i v o  de la s  f i g s .  4 á 6, se emplean 

dos motores; uno, 43, g i r a  a una-velocidad determina­

da; e l  o tro ,  44 g i r a  a una ve loc idad  menor. Como en 

e l  d i s p o s i t iv o  antes  d e s c r i t o ,  cada uno de los  moto­

r e s  acciona,  por  intermediación de un reductor  de ve­

locidad 41, un d isco  de contac tor  38. En cada uno de 

l o s  e j e s  34 de e s t o s  con t a c t o r e s ,  e s tán  e n c la v i ja d o s  

l o s  d i s c o s  45 y 46 que, a cada revoluc ión ,  hacen b a s ­

cu la r  por sus e s p i g a s  47 y 48, e l  con tac tor  o s c i l a n ­

te 49.

S i  se examina l a  f i g .  5, se ve que e l  c i r cu i to  

de uno de l o s  motores,  por ejemplo e l  motor 43, e s t á  

cerrado, de modo que dicho motor a r r a s t r a  su contac­

to!^  En cuanto l a  e sp ig a  47 d e l  d i s c o  45 ha dado una 

v u e l t a ,  e l  con tac tor  o s c i l a n t e  49 b a sc u la  y e l  motor 

43 se d e t ien e ,  mientras que e l  motor 44 se  pone en 

marcha a una ve locidad  menor que la d e l  motor 43. Mer­

ced a e s te  d i s p o s i t i v o ,  l o s  motores 43 y 44 se contro­

lan recíprocamente y g i ra n  a lternativam ente  a v e l o c i ­

dades d i f e r e n t e s .  Se observara que e s te  d i s p o s i t iv o  

permite mandar o impulsar  l o s  órganos de la máquina 

en conexión e l é c t r i c a  con e l  con tactor accionado por 

e l  motor 43, a una velocidad mayor que l o s  órganos 

en conexión e l e c t r i c e  con e l  contac tor  accionado por 

e l  motor 44. Este  r e su l t a d o  es in te re s a n te  para l a  

so luc ión  de problemas im posib les  de r e s o lv e r ,  s i n  gran 

des complicaciones,  con d i s p o s i t iv o s  mecánicos^

Dado que es necesar io  poder r e a l l i z a r  una regu­

la c ió n  p re c i sa  de l a  puesta en c i r c u i to  de lo s  d iver­

s o s  órganos e l é c t r i c o s ,  por e l  d e c a la je  de l o s  d i s -

-  9 -
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e o s  33, 36, 45, 46, uno^ con respecto  a o t ro s ,  e s te  

invento incluye también e l  d i s p o s i t i v o  representado 

en l a  í i g .  7. Para l l e v a r  a cabo un d e c a la je  o des­

plazamiento de uno de lo s  d i s c o s  52, con respecto  a 

5 lo s  demás, b a s t a  a f l o j a r  e l  t o r n i l l o  55 correspondien­

t e ,  r e a l i z a r  l a  regu lac ió n ,  y luego ap re tar  de nuevo 

e l  t o r n i l l o  55. Por otra p a r te ,  por l a  combinación de 

los  s a l i e n t e s  54, que penetran en l a s  cavidades 53, 

se  obtiene un conjunto r í g i d o ,  que permite l a  supre-  
10 s ió n  d e l  eje de so s té n *

N O T A
Se re iv in d ican  como p ro p io s  y nuevos para que 

sean ob jeto  de una Patente de Invención en España, 

por veinte  años,  invocando l a  p r io r id a d , (a c o g ié n d o -  
15 se a lo s  b e n e f i c i o s  d e l  Decreto de Moratoria de f e ­

cha 7 de Febrero de 1*947, publicado en e l  B o le t ín  

O f i c i a l  d e l  Estado de 23 de Febrero d e l  mismo año^ 

de l a s  Patentes  depos i tadas  en Francia e l  13 y 8 de 

Octubre de 1*945, ba jo  los  números 915.219 y 915,605 

20 respectivamente,  l o s  puntos s i g u i e n t e s :

1 * -  D i s p o s i t iv o  para e l  mando de lo s  órganos mó­

v i l e s  de l a s  maquinas para l a  f a b r ic a c ió n  de ampollas 

de v id r io ,  c a ra c te r iz a d o  porque l o s  d i s t i n t o s  órganos 

que han de r e a l i z a r  desplazamientos e s tá n  accionados 

25 por  motores h i d r á u l i c o s  o neumáticos.

2 . -  D i s p o s i t iv o  de mando, según la r e iv in d ic a ­

ción 1, ca rac te r izad o  porque l o s  órganos móviles de 

l a  máquina e s tán  acoplados  a lo s  v á s ta g o s  de p is ton es  

desp lazados  en c i l i n d r o s  en l o s  que la admisión y l a  

30 s a l i d a  d e l  f lu id o  motor se con tro lan  según e l  sentido
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de l o s  desplazamientos y según la  duración ue l o s  

per iodos  de reposo .
3 . -  D i s p o s i t iv o  de mando para máquinas de f a b r i ­

car  ampollas de v i d r i o ,  según l a s  r e iv in d icac io n es  1 

5 y 2, c a ra c te r iz a d o  porque l a s  dos mesas o mandriles 

de e s t i r a d o  de l a s  canas de v id r io  de la s  que se ob­

t ienen la s  am pollas ,  son ambas móviles y e s tá n  unidas 

a l o s  p i s to n e s  de motores h i d r á u l i c o s  o neumáticos, 

convenientemente conjugados*

10 4 . -  D i s p o s i t iv o  de mando de los  órganos móviles

de l a s  máquinas para f a b r i c a r  ampollas de v id r io ,  s e ­

gún la  r e iv in d ic a c ió n  1, c a ra c te r iz a d o  porque lo s  d i s ­

t r ib u id o r e s  que regulan l a  admisión y l a  s a l i d a  de l  

f lu id o  para l o s  motores h i d r á u l i c o s  o neumáticos se

15 accionan e léctr icam ente  b a jo  e l  c o n t ro l  de conmutado­

re s  r o t a t i v o s  cuya velocidad de ro ta c ió n  se  v a r í a  au­

tomática y periódicamente*

5 .  -  D i s p o s i t iv o  de mando, según l a s  r e iv in d ic a ­

ciones 1 y 4 ,  c a ra c te r iz a d o  porque l o s  d i s t r ib u id o r e s

20 e s tán  unidos a l a s  armaduras de e lectroim anes cuya

exc i tac ió n  se  co n tro la  por conmutadores g i r a t o r i o s  cu­

ya parte  móvil e s ta  montada en un árbo l  a r ra s t ra d o  por 

un motor e l é c t r i c o  y que l l e v a  también un con tac tor  

que a segura ,  periódicamente, la  puesta  en c o r t o c i r c u i -

25 to de una r e s i s t e n c i a  montada en s e r i e  en e l  c i r c u i ­

to de a l imentación d e l  motor, para d ism inuir  la  v e lo ­

cidad de e s t e .

6 .  -  D i s p o s i t iv o  de mando, según l a s  r e iv in d ic a ­

ciones 1 y 4 ,  c a r a c te r iz a d o  porque los  conmutadores

30 r o t a t i v o s  que regu lan  e l  mando de l o s  d i s t r ib u id o r e s
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de f lu id o  e s tán  agrupados en á rb o le s  a r r a s t r a d o s ,  r e s ­

pectivamente, a ve lo c id ad e s  d i f e r e n t e s ,  por motares 

e l é c t r i c o s  cuya puesta en c i r c u i t o ,  o r e t i r a d a  de é l ,  

se v e r i f i c a  ba jo  e l  co n tro l  de con tac tore s  montados 

en d ichos  á rb o le s  o a r r a s t r a d o s  por e l l o s .

7 . -  D i s p o s i t iv o  de mando, según l a  r e iv in d ic a c ió n  

6, ca rac te r izad o  poique l o s  contac tores  de contro l  de 

la puesta en c i r c u i t o ,  o r e t i r a d a  de é l ,  de los moto^ 

re s  e l é c t r i c o s ,  son con tac tore s  b a sc u la n te s  impulsa­

dos por e sp iga s  d i s p u e s t a s  en árganos  que g i ra n  con 

los  á rbo le s  de a r r a s t r e  o impulsión de l o s  conmuta­

dores r o t a t i v o s .

8 .  -  D i s p o s i t iv o  de mando, según l a s  r e iv in d ic a ­

ciones 1 y  4 ,  c a ra c te r iz a d o  porque l o s  árganos  g i r a ­

t o r i o s  de l o s  conmutadores r o t a t i v o s  es tán  c o n s t i t u i ­

dos por b loques c i l i n d r i c o s  que t ienen un s a l i e n t e  y 

una cavidad a x i a l e s ;  e l  s a l i e n t e  de un bloque se a ju s^  

t e ,  centrándose,  en la  cavidad d e l  bloque adyacente, 

manteniéndose en e l l a ,  después de c a l a j e  angular  r e l a ­

t ivo  conveniente, por  un árgano de s u je c i á n .

9 .  -  D i s p o s i t iv o  de mando h id rá u l ic o  o neumático 

de máquinas psra la f a b r i c a c i á n  de ampollas de v i d r i o .

Todo conforme se  d e s c r ib e  en l a  memoria que an te­

cede se representa  como ejemplo de e jecución  en los 

p lanos  unidos a e l l a  y se  r e iv in d ic a  en su  Nota*

Esta  memoria consta de doce hojas  e s c r i t a s  a ma­

quina por una so l a  cara y dos h o ja s  de p lanos*
Madrid, 20 de Febrero de 1.948 

Marcel-Mighel 
v P* A.
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