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MEMORIA DESCRIPTIVA

PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION EN ESPANA

POR:"DISPOSICION DE CIRCUITO PARA TUBOS DE RA-~

YOS CATODICOS®

A NOMERE DE STANDARD EIECTRICA Sed.,DOMICILIA-

DA EN MADRID, CALLE DE RAMIREZ DE PRADO Ne. T

————n-———-——_—_—-———‘_\--——-——-——-——

El presente invento se refiere a circuitos eléctricos
gue pueden emplear aparatos indicadores tales como osSci-
1égrafo de rayos catédicos, particularmente para medir
intervalos de tiempo entre fendmenos eléctricos predeter-
minados y para efectuar la regulacién de un valor dado

(por ejemplo un desplazamiento mecédnico) a fin de produ-—

cir la coincidencia de uno o varios fndices,que represen-

’ta el valor en un instante dado,con un punto fijo o ajus—

tablee.
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El invento se refiere particularmente al empleo en ta—

les sistemas de circuitos de 1fnea de retardacién que sir-—
ven como elementos d@ referencia con respecto a aparatos
indicadores como por ejemplo oscilégrafos de rayos caté—
dicoé.

El invento encontrard muchas aplicaciones pero para'ma-
yor sencillez se deseribird su aplicacién a un sistema de
medir y comparar por medio de ondas electromagnéticas, la
distancia de un objeto mévil o.de un obstdculoe

, Son conocidas las diéposiciones para detectar o medir
distancias gque consisten en la gmisidn de impulsos radio
eldctricos y observar sobre un aparato indicador las refle-— g
xiones procedentes de wn objeto mévil o fijo,un avibnsetc..

Aplicando el presente invento a la solucién de este pro—‘
blema, puede determinarse la distancia a wn objeto mévil,
con gran precisidn,observando.el efecto de los impulsos re—
flejados en un aparato de medida denominado m"divisor" que
hace posible la observacién dentro de un tiempo limitado‘
antesry despues de los impulsos refiejados.

Tal observacién puede efectuarse en un oscilégrafo deno-
minado vernier® y esto puede hacersé con gran precisién mo-
viendo ;n pico de impulso de referencia en oposicién con
un,pico de impulso reflejado. la gseleccibn del intervalo
de tiempo de tan corta duracidn se efectﬁa por medio de
otro.OSCildgrafo denominado " panordmico" cuyc tiempo de
barrido es igual, a la duracién mdxima del recorrido de re-
torno de las ondas electromagnéticas al objet§ fijo o mévil

que estd mas alejado del punto de observacidne.
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< v Los impulsos reflejados que corresponden a los diferen—

tes objetos mdviles pueden observarse en este oscilégrafo
40 ;y se proveen medios para desplazar un impulso de referencia
cpuesto a uno Que ge elige para medir en el oscilégfafo ver=
nier, efectudndose la observacidén durante un intervalo de
tiempo gue incl&ye el pico de impulso obsérvado.
Pueden asociarse medios con el instrumento de medicidn
45 ‘de distancia para determinar la direccién del objeto mévil,
por ejemplo por medio de dos sistemas de antenas direccio-
nales; uno de los cuales se desplaza en el plano vertical
para encontrar la posicién y el otro en el plano horizon—
tal para encontrar la marcacidne.
é 50 Se describird una aplicacién del invento al control del %
| fuego de cafiones antidreos y se darén ciertos valores nu-

méricos pero solo con el fin de explicar con claridad la

»

naturaleza del invento y no para limitaf el mismo.
7 7 Se describird el invento con relacién a los adjuntos
55 dibujos en los cuales:

La figura 1 repfesenta un diagrama en blogue de la de-
teccidn por mediés magnéticos de un objeto mévil o fijo
¥y en el que se utilizan las caracterfsticas del presente
invento.

60 " Ia figura 2 es una mejora de la disposicién mostrada‘
en la figura l.
5 | - : Le figura 3 es un diagrama que representa la forma de
%ﬁ las ondas.
Le figura 4 es una disposicién de circuito de la base

65 de tiempo del vernier y
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La figura 5 es una disposicién de circuito utilizada
en la operacién de medir.

La disposicién mostrada en la figura 1 comprende un
transmisor 1 equipado con una antena 2 cuyas caracteris—
ticas dependen de las condiciones dque se han de\cumplir.
Ta longitud de onda puede ser de 50 cms. y puede ser en
forma de impulsos de 0,5 microsegundo a una frecuencia de
5,000 por segundo,esto es a intervalos de 200 microsegun-
dos. Este intervalo de tiempo corresponde a.un recorrido
de retorno de 60 Kms. por las ondas electromagnéticas, y
puede ser por lo tanto utilizado para detectar objetos mé-
viles hasta una distancia de 36 KmSe.

Los impuléos pueden producirse por una disposicién co-
nocida y preferiblemente de acuerdo con el procedimiento
descrito en la solicitud ‘de patente nimero 2.288 registra-—
da el 19 de Abril de 1940.

Un generador estable 4 con una frecuencia de 200.000
periodos controla un generador de impulsos 5 de la misma

frecuerecia y el dispositivo 6 que se describe en la soli-

“citud de patente mencionada hace posible la determinacién

de la duracién de los impulsos por medic de un circuito que

emplea una linea de_retardacién.
Esta frecuencia inicial de 200.000 por segundo se ha
seleccionado por razones que se explicardn. Utilizando por

ejemplo las disposiciones descritas en la solicitud de pa—

tente mencionada serfa posible obtener directamente im-

pulsos de la magnitud deseada y de una frecuencia de 5.000

por segundo.

3

' La funcién del dispositive 7 es reducir la frecuencia
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de los impulsosg desde 200.000 por gegundo al valor degeado
5.000 por segundo. Para este fin se provee un despultipli-
cador que tiene una proporeién de 40 y esté controlado por
impulsos désde el dispositivo 6 a una frecuencia de 5.000
por segundo. Un segundo dispositivo de cohtrol 8 para el
ancho de los impulsos se euplea para dar a estos impulsos

la duracifn deseada. Estos dispositivos 7 y 8 pueden ser
tambien del tipo descrito en la solicitud de patente mencio-
nadae.

Los impulsos que salen del aparato 8 son transmitidos
gsobre lu lfnea 1¢ que tiene una retardacidén de 5 microse-
gundos y euyo objeto se explicard mds adelante, al modulador
3 y transmisor l. Bl transmisor emitird asi impulsos que
tienen una duracidn medisz de 0,5 microsegundo y una frecuen-—
cia de 5.000 por segundo.

Se provee un oscildgrafo de rayos catédicos 9 para 6b—
gervar los impulsos reflejadoé recibidos a través del res
ceptor 10. El barrido de este oscilégrafo panordmico tiene
una frecuencia de 5,000 por segundo que como se ha indicado
representa una distancia de exploracién méxima de 30 Kms..
Los voltajes necesarios para el circuito de barrido se su~
ministra por la base de tiempo lquue estd sincronizada por
medio de impulsos desde el dispositivo 8. Como los impulsos
se transaiten al transmisor sobre la 1fnea 12 gue tiene wma
retardacidn de 5 microsegundos, el retorno del barrido de
dientes de sierra del oscilégrafo 9 comienza 5 microsegun—
dos antes de la transmisidén real de los impulsos por la am=

tena 2 con lo que el periodo de retamo del trazo no inter-
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ferird con el comienzo de bérridd.

A fin de determinar exactamente el recorrido de retor-
no del impulso reflejado, esto es la posicién del pico
reflejado coﬁ respecto a la base de tiempo, de acuerdo
con el presente invento se utiliéa una linea de retarda-
cién ajustable con lo que puede producirse un pico de im<
pulsos de referencia en el oscilégrafo, cuya posicidén con
respecto al tiempo es ajustable por medio de lfneas 8rti-
ficiales, Cuando el pico reflejado y el pico de referencia k
coincide,entonces se upilizé la posicién de los elementos
de control de la linea artificial para medir las distan-—
clase A4 fin de producir la coincidencia exacta de los picos
reflejado y de referencia, se utiliza wn oscilégrafévver—
nier suxiliar cuyo tiempo de barrido, en el presente caso,
se reduce a un periocdo que se extiende desde 5 microsegun—
doé antes a 5 microsegundos despuds de la llegada del pi-
co de impulso reflejado.

Para este fin, el operador envia sobre una linea arti-
ficial 13 que tiene una retardacién méxima de 200 microse-
gundos, un pico de referencia obtenido de la salida de la
lfnea 12., A fin de simplificar el equipo, esta lfnea de
retardacidn est~4 provista con un punto de corte de fre—
cuencia relativamente baja de 200 Kilociclos. iista linea
de retardacibén es variable y el pico de referéncia produs—
cido por la misma se aplica por ejemplo en poléridad opues=—
ta al oscilégrafo de rayos catddicos 9 y aparecerd asi en
gsentido opuesto en compracidn con el pico reflejado. Ajus—

tando la lfnea de retardacién 13, el operador hars gue
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coincidan dos picos. La posicidn de los elementos de con-—
trol de la linea en esfe instante indicaré la distancia
aproximada debido a la forma ensanchada dél-pico de refe-—
rencia por causa de gu paso a través de esta linea gue tie-
ne una frecuencia de corte ligera debido al hecho de que

en el campo dentro del cual mide el oscilégrafo tiene una
extensién demasiado anchiae

A fin de medir con mayor exactitud por medio del o=
cilégrafo vernier 14, se introduce una base de tiémpo 15
que comienza 5 microsegundos antes del instante en Que se
recibe el pico de referencia desde la linea artificial 13.
Para este fin se utiliza un pico que estd 5 microsegundos
delante del pico de referencia aplicado al oscilégrafoc pa-
nordmico,recibiéndose este pico por delante de la lines ar-
tifieial 12, cuya retardacibén es exactamente 5 microsegun—~
dos.

Antes de gue se combimen estas dos series de picos se~
paradas entre sf por 5 microsegundos, se invierten los pi-
cos obtenidos del dispositivo 8 en el cirecuito 16 ( por
ejempio en un tubo inversor) a fin de perwitir su separacidnm
final del pico utilizado para la referencia. La mezcla de
estas dos series de impulsos invertidos uno con respecto al
otro se efectia en el dispositivo 17 y desde aqui se apli-
can simultdneamente los impulsos a la lfnea 13. Por o tan~

to la salida de la lfnea 135 contendrdn dos impulsos defor-—

'mados;siendo la deformacidén debida al pegueiio punto de cor-

te de frecuencia de esta linea,siendo dichos impulsos en
sentido opuesto. E1l dispositivo 18 se provee para separar

por polarizacidén impulsos de referencia que se plica enton-
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ces al oscilbgrafo 9. Del impulso que controla el circui-
to de barrido 15 del oscilégrafo vernier 14 y que es de
polaridad inversa y que se adelante con respecto al otro
en 5 microsegundos.

Si se utiliza el oscilégrafo vernier el pico de referen-
cla procedente de la linéa 13 que como se ha dicho se apli-
ca al oscildégrafo panordmico 9, nd se conseguiria la precis:
sién deseada en la medicidén debido a la forma del pico pro-
ducido por la lfnee artificial 13 que tiene una frecuencia
de corte baja. A4 fin de obtener un pico de referencia de
gran exactitud, eslte pico se reemplaza por un pico estrecho
gue se produce en el mismo instante y que ge obtiene en la
salida del generador de impulso 6 que produce impulsos es-
treciios a una frecuencia de 200.000 por segundo, esto es
que estdn espaéiados exactamente 5 miqrosegundos.‘cbmo el
cirecuito de barrido del oscilégrafo vernier estd limitado
entre 5 mlcrosewundos antes y 5 microsegundos después de
la ocurrencia del pico de referen01a en la salida de la
1inea 1%, se observard solo un impulso estrecho en este
oscildgrefo vernier que e¢stard en sincronismo con él im-
pulsc de referencia procedente de la lfnea 13 pero que
origina en el dispositivo 6 los impulsos anterior y poste-
rior que caen fuera del periodo del circuito de barrido.

4 fin de efectuar el desplazamiento de este pico estre—
cho de referencia dentro del esgpacio de 10 microsegundos,
8¢ provee una linea artificial wvariable 19 que tiene una
retardacién mdxima de 5 microsegundos, en el circuito del

impulso de pico estrecho procedente del dispositivo G.Egta
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l1fnea tiene un corte de frecuencia alta a fin de evitar
la introduccién de cualquier distorsién en el pico asegu—
TN M&Lm\v‘o’v\
rando asi una gran precisidﬂ.fﬁaemés el control de la 1li-
nea estd acdplado mecdnicamente con el de la lfnea artifi-
cial 13 de modo que la ley de sumento en cada linea es
igual en cada intervale de 5 microsegundos. A fin de obte-—
ner un punto de trazo aparentemente continuo en el vernier,
cada vez que la linea 19 alcanza su retardaciln méxima de
5> microsegundos caerd repentinamente a cero. Esto no pro-
ducird discontinuidad por que el impulso siguiente apzre-—
cerd en la pantalla del vernier sin modificar lé aparien—
cia del oscilégrafo.

La figura 2 muestra una wmejora sobre la figura 1 a fin
de asegurar el centraje apropiado de los tipos eﬁ las pan-
tallas de observacién, con;gran precisién y para permitir
su combinacidén por aparatos que al mismo tiempo determinan
la posicién del objeto mévil que se detecta.

Los numeros de referencia son los mismos en ambas fi-
guras para los elementos representados en ambas..

El circuito de barrido del vernier es comenzadc por un
impulso retardado por la lfnea de frecuencia baja 13 pero
no en una manera sufieientemente contiﬁua. La linea estd
constituida por células éue producen cada una una retarda-
cidén de aproximadamente 2 microsegundos. El efecto serd
que lés puntos de trazo reflejado y de referencia no esta-
rén exactamente centrado en la pantalla del vernier.

Los impulsos que se originan en la linea artificial 13
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y la linea 19 se mezclan en el dispositivo 20 a fin de
235 subpeponer los picos anchios gue proceden de la linea 13
gobre los picos exactos procedentes de la linea 196 Ia
x , forma de ondas gque se mwe stra en la figura 3, se obtendrd
con 1os~picos positivos espacilados con una frecuencia de
'5.000 por segundo despugs de pasar a través de lus lineas
L - 240 12 y 13, los picos ancios invertidos b que tienen la mis-
ma frecuencia después de atravesar el inversor 16 de la 1i
nea 1%, Los picos ultinamente mencionados estdn avanzados
en 5 microsegundos de los picos a giendo esta la.duraciéh
de la linea de transmisidén lz. Estos picos se sumin a los
245 picos estrechos c, que tienen wa frecuencia de 200.000
por segundo siempre positivos.

A fin de obtener un pico de referenciaz, se utiliza un
cireuito separador gue s8olo peraite el paso de los picos
por encims de un cierto potencial representado por la linea

L 250 " d en la figura 3. De este modo se obtendrdn impulsos es-—
trechos a una frecuencia de H.000 por segundo y que -tiene
una retardacién que es ajustable por la combinacién de las
lineas de retardacidn 1% y 19, sirviendo estos impulsos
como referenciae

255 | Los picos de comienzo para la base de tiempo del vernier
que debe estar avanzada én 5 microsegundos con respecto al
pico de referencia se obtienen por medio de un separador
como el descrito pero Que funciona en sentido opuestoele
este modo la combinacibn de los picos b y ¢ de la figura

260 3 por debajo del potencial e serid seleccionada.

Despuds de pasar a través de un circuito que tiene una
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constente de tiempo baja y una nieva seleccidn de amplitud,
un impulso e strecho wue correspénde al comienzo del impulso
¢ se superpondrd sobre el impulsb b que es ancho y se su-
prime,

‘Bl conjunto de estos elementos que es necesario para
efectuar estas operaciones estd representado simbélicamente
en 2l.

A fin de hacer que coincidan los picos reflejafios y de
referencia, se puede proveer una disposicién 22 para dar
a los picos de referencia una forma trapezoidal. Hasta aho-
ra se ha mencicnado un sslo oscilégrgfo vernier para deler-
minar exactamente la distancia del objeto mdvil. Puede pro—i
veerse en adicidén a este oscilégrafo vernier otros oscilé-
grafos cuyo fin es determinar las posiciones rectangulares
respectivas en los planos horizontal y vertical que se de~
nominan marcacidn y posiéién. De acuerdo con una caracte—
ristica de este invento estos dos oscilégrafos vernier 23
y 24 figura 2 se alimentan desde la misma base de tiempo
15 y reciben igunalmente el impulsc de referencia que es
transmitido al vernier 14 para medir las distancias,

Pueden efectuarse mediciones angulares en la forma bien
conocida y particularmente empleando en cada caso dos an-
tenas direccionales que tienen caracterfsticas de diagrama
de emisién solepadas. El angulo se determina desplazando
el sistema de antenas hasta que se obilienen indicaciones
iguales en los dos elementos direccionales que constituyen
cada uno de estos sistemas. Se puede usar un conmaitador

bara este fin para conectar alternativamente uno w otro de
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los elementos direccionales a un recepior y desde allf al

oscilégzrafo. Los dos picos se separan horizontalmente uno
del otro introduciendo‘en un caso una fuerza electromotriz -
continua en el circuito de barridb del oscilégrafo vernier
en consideracién. Los dos elementos direccionales pueden
estar conectados al mismo receptor introduciendo en uno de
los dos una retardacidén adicional por medio de un dispositi
vo adecuado y‘compensando para la atenuacidn de la sefial,

Se puede utilizar el mismo dispositivo para encontrar
la posicidn, |

La figura 2 muestra el sistema de antena direccional
pars determinar la mé:pacidn'y los =i temas sstdn indicados
en 25, 26, siendo 27 el conmutador combinado para las an- |
tengs y medic de arrancar el circuitoc de barridoe.

El receptor 28 ge usa\para medir las distancias y para
determinar la marcacién. Puede e star provisto con dos
circuitos de frecuencia media diferentes teniendo uno una
banda estrecha gue élimenta solo al oscilégrafo panordmico
9 y el otro una banda ancha gue aliménta los verniers pro-—
vistos peara medir las distancias y lé marcacidn indicados
en 14 y 23,

Debido a esta disposicidén puede obtenerse una mejor
proporcién de sefial a ruido para el>580iﬁ5grafo panordmico
en el que la deformacién del impulsd producida por un cire
culto muy seleetivo seria perjudioiél.

A Tin de dferminar la posicién, 1és‘antenas 29 y 30 el
conmutador 31 y el receptor 32 de %anda encha se utilizan

de la misma forma que se ha descrito anteriormentes
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Les figuras 4 y 5 ilustran los cirouitos»due §e pueden
utilizar, |

Ia figura 3 es un ejemplo de une base de tiempo para
los sitemas vernier,

Bsta base de tiempo eestd formada esencialmente por un
condensador 1 cargado con una bateria 2 a travéds de un pen
todo 3 obteniéndose la descargs repentina del condensador
1 por medio de un circuito de descarga 4 de tipo bien cono-
cido, un tiratrén o un tubo de vacfo o una combinacidén de
tubos, El tiempo de descarga‘del condensador estd determi-
nado por e} pico de impulso dé control del circuitd ge ba-
rridc del vernier qﬁe se produce como se ha'ekplicado con |
relacién a la figura 1 y que estd adelantado en 5 miorose- :
gundos de los picos reflejados. Las constantes de estos ele-
mentds estdn determinacdos de tal modo que el condensador

alcanza su carga mdxima al fin de los 10 microsegundos.Asy,

‘se producird un barrido limitado que empiega 5 microsegun—

dos antes del pico reflejado'y termina 5 microsegundos deg-
pués. Durante los restantes 190 microsegundos, el punto lu-
minoso del tubo de rayos catbédicos se extingue en la formsa
siguiente: Se provee una resistencia 5 en el circuito del
rentodo 3, siendo positiva la caida de potencial én los ter-
minales de esta resistencia durante la carga del condensg=
dor que corresponde a 10 microsegundos de barrido del 08~
cilégrafo y se anulan tan pronto como el condensador estd
cargado, durante el resto del periodo del punto de itrazo
pare los restentes 190 microsegundos, Este potencial se usa
para controlar la polaridad de las rejillas moduladoras dé

los oscilégrafos verniers para causar la extineidn del pun-

to
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to de trazo al final del barrido.

Estard claro que aunque el circuito descrito no es si-
O

a B
métrico, puede modificangTen forma bien conocida,

La figura 5 es un ejémplo dé ciertos elementos descritos
con relacibn a la figura 2 y particularmente de los dispo- ’
gitivos para'medir 1aé distancias, Se recordard que en la
descripcidn de esta figura, se utilizan los mismos nuimeros
de referencia que en la figura 1 para representsr los mis-
mos elementos, Ia figura 5 contiene los detalles para pro-
ducir los impulsos que se sgplican a la linea de retardacidén
13 que tiene una frecuencia de corte baja. BEste sistema
comprende los tubos amplificadores 33,34, y 35, la linea
de retardacibn que tiene una retardacién de 5 microsegundos
estando conectado 105 dnodos de los tubos 34 y 35 en parale
lo con una resistencia de carga 36 gque forma la impedancia
de entrada de la lfnea artificial 13, un conmutador 37 ha-
ce posible la aplicacidn a una parte deseada de la lineé
de retardacidq de los impulsos descritos que han sido ade~
cuadamente retardadbs, estando cada terminal del conmutador
37, como se mueétra en el dibujo, conectado éi punto de
unién de las dos resistencias, 38 y 39 que constituye el
potencidmetro de atenuacién, Los valores de e stas resisten-—
cias son variables progresiVamente a medida que los conmu-
tadores se mueven desde un terminal al siguiente a fin de
compensar la atenuacién de las setiales producidas por ague-
lla parte de la linea artificial que se utiliza. En 17 se
muestra una forma de la linea de retardacidn asociada con
un conmutador 40. Las sefiales que se colectan ;n los con~

mutadores 37 y 40 respéctivamente, se combinan después de
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‘adecuada ampiificaciGn,en la resistencia de carga comin
41 81 circuito de placas de los tubos 42 y 43. la dispo-
sicién separadore para los picos descrita con referencia
a la figuravz se compone de un primer tubo 44 que‘polari—
za negativamente y selecclona, como se muestra en la figu~
ra 3, el pico de referencia. Un gegundo tubo 45,polarizado
positivamente y provi?to con una resistencia 46 en serie
con su rejilla,sel&cciona como se muestra en la figura 3
une sefial que despues de pasar a través de un circuito

que tiene una cons tante de tiempo baja, formada por ejem—
plo por una autoinduccién provisﬁa en el circuito de édno-
do del tubo 45, ¥ después de una nueva seleccién de.ampli—
tud produdida por un tubo’adecuadamente polarizado 47, se
generard un pico e strecho que se utiliza para comenzar la
basge de tiempo de los vefniers.

Se pueden utilizar los medios descritos junto con el
dispositivo descrito en 1a solicitud de patente registra-
da el 27 de.ﬁbril de 1940 y del mismo inventor ¥ com@ensa—‘
da asf por la variacién en la intensidad como una funcién
de tiempo de las seflales reflejadasqpor el objeto mévil o
fijoe. |

Bl invento no queda limitado a las formas concreta—
mente descritas. Los dlspositivos para poner eu préctica
el invento se pueden emplear para medir el tiempo de trans
misidn de toda clase de sistemas 0 para estudiar fenémenos
de ecos causad os poT averf{as en circuito de linea de “trans
misién. Pudiendo tambien utilizarse para el estudio de 1a

popagacibn de las ondas electromagnéticas.
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El invento puede ponerse en préctica con ondas mecé-

-

nicas proveyendo dispositivos adecuados para transformar
las ondas mecdnicas en ondas eléctricas. |

Este invento corresponde a una solicitud de patente
formulada en Francia el 8 de Febrero de 1940 setialada con

el ntmero 2,159 y se acoge, por lo tanto, a los beneficios

que otorgen los convenios internacionales vigentese

----------- N OT A== mmmmmmmm ==

Los puntos de invencién propia y nueva gue se presen-
tan para que sean objeto de esta patente de Veinte afios,
son los siguientes:

1. Una disposicién de circuito para un tubo de rayos
catfdicos caracterizada por medios para medir el interva-
lo de tiempo entre dos fenémenos eléctricos predetermina-
dos.

2., Une disposicidn de circuito @e acuerdo con el punto
1 caracterizada porgue los medios para medir el interva-
lo de tiempo estdn provistos de'dispositivos gue permiten
la regulacién de un valor dado en funcidén de otro valor
geleccionado que sirve como referencia. ‘

3, Una disposicidén de circuito de acuefdo con los

puntos precedentes especialmente aplicable para efectuar

mediciones de ondas radio-eléctricas, de distancias y pa-

ra determinar la posicién y marcacidén de un objeto névil

distante.

4, Disposicidén de circuito para tubos de rayos catb-

dicose



v
Tél y como se ne descrito en la llemoria gue antecede,
representade en los dibujos que se aconpailan y @ los fi-
nes egpecificados.
o sts Memoria consta de 17 hojas escritas por unu so-

ladrid, 2 FEB 1948
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