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EXPEDIENTE: MODELO DE UTILIDAD

Titular: FAMACCA;’S;A.

Nacionalidad: Espaﬁola

Domicilio: uAsmAriA (Alicante)-San Isidro, 9 f
Objeto: YNECANISMO PARA MUNEGOS ANDADORES DE JUGUETE"

Prioridad:
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La finglidad de la presente Memoria Descripti
va es la de ofrecer una detallada exposicién-de'lés ca~
racteristices esenciales de un mgca,nismb para mufiecos
andadores de juguete, por cuya ew}idente 'nqvedadl.se 801li«
cita, a favor de la empresa tlitular del expedierite,’ el
privilegio de exclusividad concedido por la vigente Ley
de la PropiAedad Industrial, para su explota.ci6n.en Eépg,
fia. A o

El mecanismo en cuestién dispone de una lev,a,-

accionado por un micromotor, que permanece alojada en und

belancin portador de un eje transversel. A tenor de los
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desplazamientos del balancin, el eje transversal ocupa-
ré elternativemente posiciones extremas y opuestas en
sus dos extremos, cada una de las cusgles provocard el
avance de una de las piernas. En su conjunto el mecanis-
mo es de sencilla factura y estd resuelto- con verdadero
ingenio, hasta el extremo de que sus principsles partes
son perfectamente desmontables a mano, graciaes a la pre
visién de oportunos engerces y encajes.

7 Para ayudar eficazmente a la comprensién de 1g
Memoris, se hs considerado oportuna }g aportacién del
plano adjunto, donde, a titulo'inforﬁativo, ¥ en modo
alguno como Ynico medio de realizacién, se han‘répresenw
tado las partes esenciales de su estructura.

‘La figura 18 del plano citado nos muestrg uns
vista frontal, en alzado, de la parte superior de las
extremidades inferiores del mufleco, donde se encuentré
ubicado el mecanismo. La figura 28 corresponde a la Te-
presentacién de une vista en planta de la misma zona,
con indicacibén de la posicién ocupada»paf la leva motriz.
En lg figure 38, se recoge la vista lateral del mufién
de ung de las piérnas, con la especial configuracién que
permite la conexién del mecanismo locogotriz. ¥, en la
figura 42, queds representada la vista latergl del oaje
tin donde se materializan la conexién de ambas piernas.

Concretando nuestra descripcién el éontenido
de las precitadas figuras, podemos aprecliar, sefialado
con -1- el micromotor que aliments gl mecanismo, cuyo
motor permaneceré conectado é lé oportung plla de carga

¥ al interruptor de perada y puesta'en marcha, que sur-—
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giré al exteripr por lugar cqnveniénte del cuerpo del
mufieco. Este micromotor éstd relacionado, mediante su
pifién de ataque =2-, a un conjunto desmultiplicedor -3-
que concluye en la leva -4~-, ya sometida a una velocidaﬂ
de funcionamiento prudencial. ° _

El micromotor se encuentra verticalmente mon-
tado sobre un cajetin central -5-, eﬁplazado entre los
extremos superiores de las extremidades, de mansra que
el eje -6=~ de la leva Se gloja en un orificio'practicae
do en el fondo del cajetin y, esta §ltima, permansce in=-
troducide en la ranurs pasante -%- de un bglancin -8-,
cuye cabeza -9- se encuentra articulada, mediante el eje
-10=, al mismo fondo del cajetin. La cabeza delibalanciﬁ
comporte solideriamente un eje transversel -11-, que so-
brepasa la amplitud del cajetin, sobresaliendo al exte-
rior gracias a la previsién de las ventanas -12-, rac-
ticadas en sus laterales.

La conexién del cajetin -5- con los mufiones
-13- de las piernas, se consigue por la previsién, en es
tos Yltimos, de sendos cajeados -14-, provistos de ven—
tanas superiores e inferiores -15- por las que se intro-
ducen las pestafias -16- dobladas en éngulo recto,~proce-
dentes de los laterales del cajetin centrel. Los nismos
cajeados -14~ tienen practicadas unas ranuras diagonales
-1%-, prolongadas, en su zong mis elevada en un escote
vertical ~18-. En las ranurasldiagonalea se introdgcen
los resgltes -~19- preparados eﬁ los 1axefales del caje-
t{n, siguiendo 1a_mi§ma direccidn que aquellas, mientrag

que en los escotes -i8- se introducen ajustadamente los

——




70

75

80

85

90

95

eitremos respectivos del eje’—11-.i

Con segejante disposicién los sucesivos giros
de la leva -4- determinan desplazemientos a uno y otro
lado del balancin -8- y, consiguientemente; se producen
los mismos desplazaemientos alternativos, hacia edelan-
te, de los extremos del eje transversal -11-. Por la oo
nexién del eje -11- en los escotes =18~ ya descritos,
estos desplazamientos provocan el avance de una y otras
pierna, de manera que el mufieco anda sin vacilaciones y
con entera seguridad. , |

Suficientemente desorita la naturaleze y fun-
cionamiento de nuestro mufieco de juguete, s86lo nos res-
ta manifestar que serdn variables las circunstancias de
materieles, tamafios y formes de sus diferentes partes,
giempre ¥y cuando no se vea alterads Su esencialidad,con

tenida en la siguiente

=
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-
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Los puntos que se reivindican en el presente
Modelo de Utilidad, son:

18.- Mecenismo pars mufiecos andadores de Jugug
te, cgrgcterizado por constar de un micromotor que comu~
nica su giro a una leva inferior, alojada ajustadamente
en la ranurg practicada en un bglancin que oscila a uno
¥y otro lado, 21 compds del giro de la leva, cuyo balan-
cin_se aloja ¥y artioula en un cajetin central, ubicado
entre los mufiones de las piernss, disponiendo de uns ca-
beza airawesada’por un eje transversal que sobresele por

los laterales del cajetin, quedando este $ltimo comexio-

nado a los cajeados previstos en los mufiones de las pler:
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nas, mediante sendas pestafias en éngblo 'recto-inferio;;‘
y superiores que penetraﬁ.por les ventanas practicadas
en el cajeado y la introduccidén de resaltes inclingdos
a introducir en una ranuwre diagonsl del cajeado, que se
define, en su zona més alta, en un escote vertical don-
de quedan glojados, respectivamente, los extremos del
eje transversal, de forma que al desplazarse por la ac—
cién de la leva, provoca el avance alternativo de cada
pierna. Y _

20 ,~ WMECANISMO PARA MUNECOS ANDADORES DE JU-
GUETE", de conformidad en un todo en 1o esencisl y fines
indus{:riales a lo descrito en la precedente Memoria Dés-
oriptiva y gréficemente representado en las figuras del
plano adjunto para su mejor comprensibn.

Esta Memoria consta de CINCO hojas, escritas

0 mecanografiadas por una sola cera
112 1{neas.

a doble espacio en

Velencis, a 14 d¢ Julio de 1972

Por autorizacidén/de la interesada.
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