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MEMORIA DESCRIPTIVA 

PARA SOLICITAR PATENTE BE INVENCION 

EN ESPASA POR "SISTEMAS HE CONMUTA­

CION PARA TELECOMUNICACION",

A NOMBRE DE

STANDARD ELECTRICA, S .A ., DOMICILIADA 

EN MADRID, CALLE DE RAMIREZ DE PRADO, 7 .

Este invento se re fie ra  a nuevas y titiles  mejoras 

en sistemas le  señalización y le conmutación y m%in par-
. 9/;

ticularmente a a r t i f ic io s  para al envío la impulsos úsa­

los en sistemas le  conmutación le  telecomunicación, ta- 

5 les  como las centrales automáticas y semiautomáticas.

Una caraotarística  importante l e í  invento es la  po­

sic ión  le nuevos y ventajosos meüos que incrementan la
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velocidad y fa c ilid a d  con que sa hacen f ^ . i . n a r  los  e le - 

M.nto. le ccnnutación, te les  cano le s  selectoras ñ e m e o s .

De igusd manera que en la  patente l e í  ,nismo autor 

nS 527.931 le  24 le Marzo le  1944, se pueden seleccionar 

un to ta l le  l i e z  direcciones deferentes por e l  envío le  

combinaciones 1. impulsos positivos y negativos compues­

tos le menos le  l ie z  impulsos. Oala combinación la impul­

sos consta le uno a cinco impulsos corno máximo, y .atas 

combinaciones la impulsos se hallan l i v i l i l a s  en los gru­

pos: cala combinación le  un grupo comienza por un impulso 

positivo  y cala combinación l e í  otro grupo comienza por 

uno negativo. Uno le estos grupos puede representar c i ­

fras pares y e l  otro c ifra s  impares. 31 disco empleado se 

mueve hacia la  derecha un ángulo mayor o menor para 

provocar e l reg is tro  le las c ifra s  l  a 5 por combinacio­

nes le impulsos producidas en e l movimiento le  retroceso, 

comenzando con impulso Inico pos itivo  para la  c i fr a  1 

y terminando, para la  c ifra  5 con una combinación ae orn­

eo impulsos, alternativamente positivos y negativos.

Tara las c ifra s  -6 a O, e l disco so mueve en sentido con­

tra r io , para producir combinaciones le  impulsos que enpie< 

DE.--"! la  c ifra  6, con una combinación lo oanco impul­

sos que comienza por un impulso negativo y termina por la

c ifr a  0, con un sólo impulso, que es negativo.

Otra particularidad l e í  invento es la  posición le  

un nuevo y ventajoso a r t i f i c io  para e l  envió le  impulsos. 

En este aparato para e l envío le impulsos, hay los  f i la s  

adyacentes le  teclas u o r i f ic io s ,  le  la s  euales la  f i l a  le 

la  derecha corresponden, le abajo a arriba a la s  c i f r a ,  

l  a 5 y la s  le la  f i l a  le  la  derecha corresponden, le
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arriba a abajo a la s  c ifra s  6 a o . La disposición,de las 

lla ves  según e l presente invento es menos apta para pro­

ducir confusión que cuando la s  c ifra s  están dispuestas 

según arcos de c írcu lo , y se emplea menos tiempo en ac­

tuar e l  aparato, puesto que lo s  movimientos del dedo se 

rea lizan  según una recta, en vez de hacerse según arcos 
de c írcu lo .

Según una característica  del invento hay un elemento 

unidireccional, ta l como un rec tific a d o r , por cada dos 

lla ves , mientras que en la  re ferida  patente pendiente 

sólo se usa un rec tific a d o r .

El transmisor de impulsos está especialmente adapta­

do para f a c i l i t a r  su rápido funcionamiento.

Otras caracterís ticas, particularidades y ventajas 

se apreciarán por la  descripción detallada que a conti­

nuación se da y los  correspondientes dibujos, en los  
cuales:

I *  figu ra  1 es una v is ta  la te ra l en alzada del trans­

misor de impulsos o aparato de abonado que constituye 

una rea lización  del invento, habiéndose mostrado de pun­

tos algunas partes y otras en lin eas de raya y  punto.

La figu ra  2 es una v is ta  de plano desde arriba del 

60 aparato representado en la  figu ra  1 .

La figu ra  3 es una v is ta  la te ra l en alzado del apa­

rato de la  figu ra  9, v is to  por e l  lado derecho y con a l ­
gunas partes cortadas.

La figu ra  4 es una seceión en deta lle  de un sector 

65 que actúa sobre e l eje principal de una unidad del trans­
misor.

- La figu ra  5 es una sección de la  figu ra  4 por la  l í ­
nea 5-5.
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La figura 6 es una v is ta  de uno de los  o r i f ic io s  de

manipulación o mecanismos de tec l^ .

La figu ra  7 es una v is ta  semejante a la  figura 3 pero 

mostrado las partes, que se cortaron en la  figu ra  3.

La figura 8 es una v is ta  en que pueden apreciarse 

losresortes de contacto de la  unidad del lado derecho 

v is ta  desde arriba.

La figura 9 es un alzado de fren te , con una parte en 

sección y a mayor escala, de las dos unidadea que gobier­

nan lo s  c ircu itos .

La figu ra  10 es una v is ta  esquemática que muestra 

elmodo en que los  resortes de contacto de las dos unida­

des funcionan y los  c ircu itos  gobernados por las mismas.

La figura 11 es una v is ta  que representa las combina­

ciones para e l envío de lo s  impulsos de la s  diferentes 

c ifra s .

La figura 12 es una v is ta  en alzado la te ra l análogo 

en c ie r to  modo a la  figu ra  3, pero representando esta 

rea lización  del invento.

La figu ra  13 es una v is ta  en alzado de frente del 

aparato de la  figura 12, en que han sido cortadas algunas 

parte s . '

La figura 14 es una v is ta  parcial, a mayor escala de 

c ie rtas  partes de la  figu ra  13 oon otras partes cortadas 

para mostrar e l  funcionamiento combinado de las ramas de 

contacto del re c t if ic a d o r  con e l  conmutador.

La figu ra  15 es una v is ta  parcia í desde arriba de los 

resortes de contacto de la  unidad del lado derecho y los 

elementos de gobierno de lo s  mismos.

La figu ra  16 es una v is ta  la te ra l en alzado de la  

estructura mostrada en la  figu ra  15.
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La figu ra  17 es una v is ta  superior esquemática le 

los  resortes de la  unidad del lado derecho, encontrados 

en. posición de reposo e l trazo de mando o índ ice.

La figura 18 es una v is ta  esquemática que muestra la  

posición de los  resortes cuando e l índice ha sido llevado

a su posición an terior y luego vuelto a la  posición en 

que ha cerrado uno de lo s  juegos de contactos.

La figu ra  19 es una v is ta  mostrando un juego de con­

tactos ab ierto  y otro cerrado.

Y la  figu ra  20 es una v is ta  en que aparece uno de los 

contactos principales abierto y otro contacto cerrado an­

tea de la  liberac ión  de todos lo s  resortes del mando de un

pasador o ín d ice .

Refiriéndose a las figuras 1 a 11 de lo s  dibujos, 

una base o zócalo 25 de un aparato de abonado o transmi— 

115 sor que constituye una rea lización  del invento, se mues­

tra' en alzado la te ra l en la  figu ra  1 y en su v is ta  desde 

arriba en la  figu ra  2.

Según se indiea en la  figu ra  1, un m icroteléfono 26 

se encuentra normalmente sobre un émbolo 27 en la  forma 

120 corriente y en una horqu illa  con sus ramas 28 hacia a r r i­

ba. -

Dieho zócalo 25 consta de una armazón 29 con una base 

3C soportada por patas 31. Dicha base tiene un saliente 32 

en su p e r ife r ia  en que apoyan los  bordes in fe r io res  de 

135 una cubierta 33. Esta cubierta es preferentemente de una 

pieza y abierta en un lugar para dar paso a l vástago del 

conjunto del émbolo actuado por e l referido  m icroteléfono 

a l colocarse o re tira rse  sobre é l ,  y también por dos 

ranuras paralelas 34; a través de cada una de las cuales 

130 aparecen normalmente un conjunto de cinco teclas 35 y dos
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espaciados planos 36 delante de aquellas. A l hacer ama 

llamada, las teclas 35 deben ser movidas hacia delante en 

e l  orden debido.

Dicha cubierta 33 comprende una parte in fe r io r  rec- 

135 tangular que apoya en e l  reborde 32 y áe prolonga hacia 

arriba en reborde hacia dentrA 37. Sobre este reborde 37 

se encuentra una pared posterior 38 inclinada hacia den­

tro , la  pared an terior in fe r io r  39, los  costados in c lin a ­

dos hacia dentro 4 cuyos bordes superiores tienen la  

14C parte posterior paralela a los bordes in fe r io r  y las par­

tes indicadas hacia abajo, encima de la  re ferida  pared 

anterior 39, y por último la  pared superior 41 en cuya 

parte posterior horizontal se encuentran las  ramas 28 

dé la  horquilla y cuya parte an terior se encuentran las 

145 re feridas ranuras 34 separadas por la  reg leta  42.

Las cinco teclas 35 del lado derecho consideradas de 

delante atrás ( f i g .  2) llevan  respectivamente le s  números 

"1 ", "2 ", "3 ","4 " y "5" y las del lado izquierdo, tomadas 

de atrás adelante los  números "6 ", "7 ", "8 ", "9 " ,y "O". 

15C La reg leta  42 está d ivid ida en dos partes que pueden

separarse por una lín ea  media longitud inal y estas dos 

partes pueden ser separadas en compartimientos correspon­

dientes a la  posidión de reposo de las  teclas de ambas 

f i l a s .  A la  izquierda de las posiciones de reposo de las

teclas "2 ", "3 ", "4" y "5" se encuentran los  grupos de

le tras "A "D "G "J
B s H K respectivamente. Esta dis
C" y " 1" L"

posición de las le tra s  en grupos economiza espacio en senti­

do la te ra l.

A la  derecha de la  f i l a  de teclas de la  izquierda y 

junto a las  posiciones de reposo de la s  teolas marcadas 

"6 ", "7 ", "8 ", "9" y "0 ", se encuentran los  grupos de

16C
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"W "Z 
X
Y" y oper"

ordenadas de arriba

abajo. La disposición en general signe e l sentiAo oontra- 

165 r io  a las  agujas Ae un r e lo j ,  como en un Aisoo orAinario, 

pero en vez detener lo s  números en e l  mismo s it io  que las 

le tra s , los  números se encuentran en las teclas móviles.

Con esta Ai aposición Ae las lla ves  e l máximo movimiento 

que ha Ae hacer e l Aedo a l  marcar es Ae la  mita A qhe e l  

170 requeríAo hasta ahora y la s  teclas (u o r i f ic io s  ) se mue­

ven en lín ea  recta en vez Ae hacerlo en arco.

Dichas teclas 35 y separadores 36 Ael juego Ae la  

Aere cha (figu ra  2) están articuladas sobre pivotes 50 

cuyos extremos se apoyan en rod illo s  51 que corren por 

175 canales 52 Ae los  costados Ae derecho e izquierdo 53 y 

54 Ae una unidad Ae la  derecha (29a) Ae la  armazón 29.

En la  parte anterior los  canales 52 se inclinan hacia 

abajo y hacia atrás en arco Ae círcu lo ( f ig .3 )  terminando 

en partes tangenciales que se prolongan hacia atrás. las 

130 tec las 35 y separadores 36 forman parte un conjunto que 

contiene igualmente se is  unidades 55 que también están 

unidas por los pivotes 50 sostenidos por lo s  ro d illo s  51 

en los canales 52. La unidad móvil 55 está articulada 

sobre un pivote 50 en un émbolo 57 forzado hacia adelante 

185 por un resorte h e lico id a l 58 que fuerza las teclas 35 hacia 

sus posiciones Ae reposo.

Los canales 52 Ae las  ramas 53 y 54 Ae la  unidad de 

la  derecha 29a se prolongan hasta e l  extremo posterior 

del recorrido del émbolo 57, y e l émbolo es guiado dentro 

190 de sus guías con superfic ies  c ilin d rica s  separadas su fi­

cientemente para perm itir e l  paso de lo s  bordes de las 

unidades 55 entre las  mismas. Según se muestra, e l  r e fe r i­

do guía superior está formado por las ramas 59 y 60 f i j a -
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da.a entre la s  ramas 53 y 54 de la  armazón por lo s  pernos 

195 61, cuyas cabezas están embutidas en la  cara izquierda de

la s  ramas 53, y mantenidos en dicha posición por tuercas 

colocadas en lo s  otros extremos de dichos pernos. El guía 

in fe r io r  está formado por las ramas 62 y 63 fijadas entre 

las  ramas da la'armazón 53 y 54 por medios que comprenden 

200 lo s  pernos 64. Los rod illo s  51 del último pivote 50 ayu­

dan a sujetar e l  émbolo referido  57 contra la  tendencia 

a acuñarse en e l  guía. El émbolo 57 puede tener expansiónes 

la te ra le s  que, a l menos parcialmente, le  permitan cerrar

los  espacios la te ra le s  entre las  ramas superiores 59-y 60 

205 y la s  in fe r io res  '61 y 62. Las ramas de la  armazón 53 y 54 

y lo s  guías 59 , 60, 62 y 63 forman un conjunto tubular 

en que e l  émbolo puede moverse en ambos sentidos.

Cuando se pulsa una tec la  cualquiera 35, eljuego de

las lla ves  35, separadores 36 y unidades 55, fuerza e l  

210 émbolo 57 hacia a trás,,con tra  la  acción del resorte 58 que 

está soportado por una cabeza $4 a que c ie rra  e l extremo 

de la  derecha ( f i g .  3) .del guía del émbolo 57 y resorte .

58, deteniéndose a l movimiento del conjunto por tropezar 

e l  dedo del operador contra e l  tope 65 ( f ig .3 )  en e l extre- 

215 mo anterior de la  correspondiente ranura 34. A l so lta r e l  

dedo de la  tec la , e l  conjunto retrocede a su posición in i­

c ia l bajo la  presión del resorte 58, deteniéndose a l l í  

por tropezar la  última tec la  de la  parta de atrás con un 

tope 66 de material adecuado, ta l ta l como caucho. El ém- 

220 bolo 57 puede se rv ir  como un regulador de velocidad de 

a ire comprimido. Be preferencia, e l ajuste debe ser ta l 

que cuando se trae la  última tec la  hasta e l tope del dedo 

y se suelta conjunto vuelve a su posición de origen en 

siete cuarentavos, aproximadamente de segundo. Esta viene
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225 a ser la  máxima velocidad, pudiéndose adm itir una v e lo c i­

dad menor.

Cada te c la  35 es de m aterial adecuado, bien de me­

ta l o bien p lástico  y la  superfic ie superior de eada te ­

cla se indina formando un saliente desde su parte más 

230 baja en la  parte posterior, hacia delante y en e l  extre­

mo an terior cambia bruscamente de inclinación  hacia fuera 

formando una prominencia 67 ( f ig .6 )  que fa e i l i t a  la  a p li­

cación del dedo sobre la  misma. En e l extremo anterior, 

detrás de dicho sa lien te cada tec la  está cortada de fo r-  

235 ma que tenga un o r i f ic io  central, con una perforación en 

que se a lo je  un pasador 50. En la  parte posterior de ca­

da tec la  la  parte central está eliminada, formando dos 

cavidades 69 separadas entre las  cuales se encuentra un 

oído 68, y con perforaciones alineadas con e llo s  en d i- 

240 cho oído 68. Los separadores su perfic ia les 36 y las uni­

dades 55 pueden conectarse a l conjunto del mismo modo.

La re ferida  armazón 53 de la  izquierda de la  unidad 

29a comprende una embutición 70 que sobresale hacia la  

derecha y la  armazón de la  derecha 54 tiene una abertu- 

245 ra c ircu la r 71 coaxial con un o r i f ic io  72 que se extien ­

de a través de dicha embutición 70 y eomuniea con un 

alojamiento 73 a la  izquierda de la  armazón 53. F ijo  so­

bre dicho o r i f ic io  72, hay un co jinete 74 con su extre­

midad izquierda en e l mismo plano que e l fondo del a lo ja - 

250 miento 73. En dicho co jinete 74 puede g ira r  la  parte c i ­

lin d rica  74a de un órgano g ira to r io  o árbol 75 que está 

incapacitado de guiar a la  derecha por apoyarse a l ex­

tremo de la  izquierda del re fe r id o  cojinete 74 contra 

la  cabeza del t o m illo  76, a torn illado  sobre un o r i f ic io  

255 *& ial en la  extremidad izquierda de dicha parte c i l ín -
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arica 74a. Como inalca la  figu ra  5, e l  e je  ael re fe r id o  

co jinete  74 y e l  árbol 75 son coaxiales con las porcio­

nes circu lares antes menciónalas le  lo s  canales 52.

A la  le re cha l e í  extremo le  este la lo  le í  cojinete 

26C 74  hay una corta porción redneióa 77 le í  refe r i lo  árbol

que forma un espaldón 78. En e l extremo derecho de d i­

cha porción 77 hay un espaldón 79 formado por una nueva 

reducción án diámetro en la  porción 80, roseada, desde 

e l  espaldón 79 a su extremo ex te r io r .

26g Cada una de las  teclas 36 está provista en su cara

interna de un alojamiento 80a que recibe un diente 81 

de la  corona dentada 82 de un sector 83 en cuyo punto 

central hay una perforación 84 que recibe la  porción 

reducida 77 y se apoya contra e l espaldón 78. Dicho sec- 

270 tor 83 está incapacitado para guiar en la  porción 77 por un 

chaflán 85 de la  perforación 84 que se ajusta a un cha­

flán  86 ( f ig .9 )  de la  porción 77 del á rbo l. Como se in ­

dica, hay seis dientes 81 y e l  primer separador plano 

36 delante de las lla ves  está provisto de un vaciado 80a 

275 en e l fondo que recibe en e l sexto diente 81.

Para montarse en la  corona c ircu la r 82 del sector 83, 

cada diente 81 puede tener una porción reducida 87 que se 

proyecta hacia e l in t e r io r a  travás de una abertura de 

la  corona 82, provisto de una perforación 88 precisámen- 

280 te a l borde in te r io r  de dicha corona, de modo que todas 

lo s  dientes puedan ser fija d o s  pasando un alambre grueso 

89 por dichas perforaciones y doblando sus extremos en 

ángulo recto (figu ras 4 y 5 ) .

El re ferido  sector 83 se mantiene en la  parte del 

e je  77 por medio de una tuerca 90 ( f ig .9 )  atorn illada 

en la  parte reducida 80 del re ferido  e je  75. A l ex te r io r

285
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4e dicha tuerca 90 hay un manguito a islante 91, sobra

cLieha poreión 80 del árbol y mantado en dicho manguito 

un rec tific a d o r  de selen io 92 que comprende un elemento 

o disco 93 y escob illas de contacto 93 y 95 conectados 

eléctricamente a las  caras izquierda y derecha, respec­

tivamente, de dicho elemente 93. El aislamiento de d i­

cho elemento 93 y las escob illas 94 y 95 comprende tam­

bién las arandelas 96 de material a is lan te . Todas estas 

partes están mantenidas en su lugar por medio de una 

larga tuerca 97 que tiene un reborde 98, una corta c i ­

lin d rica  99 a l ex te r io r  de dicho reborde y una parte 

exteriormente roscada 100*

Un sector 101 esté montado loco en la  parte c i l in ­

drica 99 de la  tuerca 97 y se mantiene sobre la  misma 

por medio de la  tuerca 103 que apoya sobre e l espaldón 

de-la extremo derecho de la  parte 99. Fuera de dicha 

tuerca 102 hay un sector 103 sólidamente fija d o  contra 

dicha tuerca por medios que comprenden una tuerca ex te­

r io r  104. El movimiento independiente de dicho sector 

101 con respecto a l sector 103 esté lim itado por medio 

de un pasador 105 fija d o  a l sector 103 y que sobresale 

por una ranura 106 en e l sector 101. Dichos sectores 101 y 

103 estén provistos respectivamente de juegos de pasado­

res 107 y 108 que gobiernan c iertos  contactos de modo y 

con e l ob jeto  que se exp licará más abajo.

Las re feridas escob illas  94 y 95 del rec tifica d o r  

son hechas de preferencia de una lámina m etéliea delga­

da de resorte, y contienen ramas radiales y resortes 

110 y 111 vuelto hacia abajo lateralmente y hacia e l in ­

te r io r  en ángulo recto con dicha# ramas. La rama rad ial 

o escob illa  95 es más corta que la  de la  escob illa  94
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y está desp lazad  angularmente hacia atrás de modo que 

parte del resorte 111 está espaciado hacia adentro del 

resorte 110. En sus extremidades estos resortes están 

formados con ganchos d ir ig idos  al in te r io r , determinando 

así contactos prominentes haeia e l  e x te r io r , o partea 

de contacto 113 y U S dispuestos para deslizarse en amtts 

direcciones sobre un conmutador 115 montado de modo ade­

cuado en la  cara in te r io r  de dicha abertura c ircu lar 71,

en la  armazón 54.
El conmutador 115 contiene una reg leta  116 a la  i z ­

quierda y otra 117 a la  derecha mostradas esquemática­

mente en la  figu ra  10 v is ta  desde arriba, mostrando de 

este modo las cares opuestas a las  atacadas por los  re­

sortes de escob illas  110 y 111 respectivamente. La re­

ferida  reg leta  de la  derecha 116 tiene una porción es­

trecha y continua a su izquierda desde la  cual se extien­

de hacia la  derecha un diente cuadrado 118 en su extremo 

superior ( í i g .  1) un- segundo diente cuadrado 119 del 

mismo tamaño y separado de aquál una distancia ma¿'Or 

fue e l ancho de cada uno de estos dientes, y a la  mia­

ga. distancia del segundo diente 119 un tercer diente 120 

de la  misma anchura pero de menos altura que lo s  otros.

Dicha reg leta  de conmutador 117 de la  derecha con­

tiene una poroión estrecha y continua en dicho lado y 

sobresaliendo de la  misma hacia la  izquierda se encuen­

tran, a p a rtir  de la  parte baja lo s  dientes 125, 126 y 

127 correspondiéndose con lo s  dientes 118, 119 y 120 que 

e l diente 127 está mostrado como algo más a lto  que e l 

120. Enfrente del diente 127 hay un brazo 130 y sobre 

dicho diente 127 j hay un brazo 131. Dichos brazos 130 y 

131 no tienen conexión e lé c tr ic a  con los aparatos te le -
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fónicos o entre s í,  sino que sirven como soportes para 

dichos escob illas  de contacto 112 y U S  cuando e l  con­

mutador no está en uso, manteniendo así dichos contac­

tos lim pios. Más a llá  de lo s  extremos in fer io res  de las 

regletas conmutadoras 116 y 117 se encuentran lo s  brazos 

correspondientes 133 y 133 que no tienen conexión e lé c ­

tr ica  con e l conmutador^

En la s  caras internas e in fe r io r  de las  regletas

conmutadoras 116 y 117 y brazos asociados, los  contactos 

112 y 113 se moverán hacia abajo en correspondencia con 

e l  movimiento de la  tec la  35, y a l so lta r la  y en su mo­

vimiento de retroceso los contactos volverán a seguir sus 

caminos a sus posiciones normales de origen. Según se 

muestra, la  reg le ta  conmutadora 116 está directamente 

conectada a l h ilo  "a" o lín ea  y la  reg leta  117 puede 

ser conectada por medios análogos a la  lín ea  "b " .

Las escob illas  a l recorrer e l  espacio de una tec la  

in v ierte  las conexiones con las líneas "a" y "b" y debi­

do a la  re c tific a c ió n  de la  corriente e l tema suministra­

da paro e l objeto, producen impulsos positivos y negati­

vos alternativamente. Se verá que según las  escob illas

pasan de uno a otro segmento, es decir .cuando las escobi­

l la s  salvan los  in terva los en que se producen la s  inver­

siones, no hay pérdida de tiempo y e l corto c írcu lo  mo­

mentáneo en e l  momento de la  conmutación no perjudica e l 

funcionamiento del c ircu ito .

Montados en e l  lado derecho del brazo 54 de la  ar­

mazón (figu ras 7, 8 y 9) hay se is  resortes de contaoto 

designados de la  derecha a la  izquierda con lo s  números

141, 142, 143, 144, 145 y 146. Los extremos posteriores 

de estos resortes están separados entre s í y de dicha 

armazón 54 por separadores de m aterial a islante y están
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fija d o s  por medio de to m illo s  149 que están aislados 

de lo s  referidos resortes. Cada uno de dichos resortes 

de contacto está provisto en su extremo posterior da 

un oído perforado 150 ( f ig .7 )  para la  conexión de uno 

o varios & ilos o conductores como se explica  a con ti­

nuación#
El resorte 141 está provisto con mía extremidad in ­

clinada hacia r6.elante 151 formula doblar e l extremo

anterior del resorte hacia la  izqu ierda, lo  que deter­

mina una prolongación hacia atrás 152 de la  parte in fe ­

r io r  del extremo doblado que se proyecta hacia la  dere­

cha ( f ig s .  8 y 9 ).

Un pasador móvil hacia delante 108 que se apoya

sobre dicha parte inclinada 151 en su parte de atrás

la  mueve hacia la  derecha sin a b rir  ni cerrar ningún

c ircu ito . Sin embargo en su movimiento de retroceso, 

dicho pasador se apoyará sobre la  cara anterior de 

dicho extremo anterior inclinado 151 y moverá e l resor­

te 141 hacia la  izquierda contra e l resorte 142 para 

cerrar los contactos 0^ y forzándolos contra la  izqu ier­

da. Dicho movimiento hacia la  izquierda del resorte 142

actuará por medio de un pasador a islante 153 en e l re ­

sorte 144 para separarle del resorte 143 y desconectan 

los  contactos Cg.

El resorte 145 tiene una extremidad an terior in­

clinada 154 correspondiente a l extremo inclinado 151 

del resorte 141. Un pasador móvil hacia delante 107 que 

se apoya sobre e l  extremo inclinado 154 en su movimien­

to hacia delante se lim ita  a mover e l  resorte 145 hacia 

la  derecha y sobrepasarlo. En su movimiento de retroceso 

sin embargo, dicho pasador 107 se apoya sobre la  cara 

an terior de dicha parte inclinada y mueve e l resorte 

145 contra e l resorte 146 para cerrar lo s  contactos J
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Las longitudes de los  extremos inclinados 151 y 154 

son ta les  que los  correspondientes resortes 141 y 145 per­

manecen prácticamente en su posición de trabaje mientras 

está retrocediendo e l conjunto móvil, puesto que, tan 

pronto como un pasador se desprende, e l  siguiente es co­

gido instantáneamente.

Las partes de la  unidad de la  izquierda 291 son 

esencialmente las mismas que las de la  derecha pero dispues 

tas en orden opuesto, es decir, de derecha a izquierda en 

vez de estar de izquierda a derecha. Por e l lo  partes corres­

pondientes de la  unidad de la  izquierda están designadas par 

los  mismos números que las  de la  derecha, pero con e l 

subfijo  b.

Ahora vamos a considerar, en relación  con la  figu ra  

10 la  forma en- que se producen lo s  impulsos. Por e l hecho 

de levantar e l  m icroteláfono de la  horqu illa  se cierran los 

contactos 160 y 161. El c ierre del contacto 161 pone en 

corto e l  receptor y conecta e l h ilo  "a" con e l h iío  "b" 

a travás de la  bobina de inducción 162, conductor 163, con­

tacto j.61, del transmisor, conductor 164, resorte de contac­

to 143 que lle va  uno de los contactos Cg, resorte de con­

tacto 144 que lle v a  e l  otro contacto Cg, conductor 165, 

resorte 143b, contactos Cg  ̂ resortes de contacto 144b y con­

ductor 166, del h ilo  "b ".

Luego, a l mover hacia delante dos espacios la  tecla  

"1 ", e l  dedo del operador alcanza e l  tope 65. Durante este 

movimiento hacia delante dos pasadores 1Ó8 pasarán frotan­

do e l extremo inclinado 151 del resorte l& l sin cerrar ni 

ab rir  ningún c ircu ito . Debido a l enlace que, por medio 

del pasador y la  ranura, se produce entre e l  sector 103 y 

e l  101, áste estará un poco retrasado con respecto de aquál 

y solamente un pasador 107 pasará frotando por e l extremo 

inclinado 154 del resorte 145 durante e l  movimiento a§&- .-



560

565

570

575

580

585

1 8 2 25 2
- 16 -

lante de la  tec la  "1 ".
A l so lta r la  tecla  "1 ", e l conjunto retrocede a su 

posición de origen. Durante este movimiento los dos pasa­

dores 108 avanzados con respecto del extremo inclinado 

151 lo  golpearán sucesivamente y con bastante proximidad 

entre ambos para mantener cerrados los  contactos y 

abiertos los Cg hasta que ambos pasadores hayan rebasado 

dicho extremo inclinado. Debido a l enlace de pasador y 

ranura e l  sector 101 volverá a marchar en retraso y el 

pasador primero 107 no alcanzará e l extremo inclinado 

154 del resorte de contacto 145 hasta que e l  segundo y 

último de los pasadores 108 que retroceden alcance e l 

extremo inclinado 151 del resorte 141.

Durante e l mismo período, la s  escob illas de contacto 

del rec tificad or 112 y 113 son avanzadas desde lo s  brazos 

130 y 131 hasta las  partes 126 y 118 respectivamente y 

luego puertas a reposo. Durante e l movimienti hacia delan­

te e l  rec tificad o r  no tiene corriente que r e c t i f ic a r  y 

lo  mismo sucede en e l retroceso hasta que queda conectado 

en un c ircu ito . Las contactos C^, están cerrados y los  

Cg abiertos durante e l  movimiento de retroceso de los pasa­

dores 108.

Mientras que lo s  pasadores deslizantes 108 mantienen 

lo s  contactos C^, cerrados, e l  dltimo pasador 107 cierra  

e l  c ircu ito  del rec tifica d o r  y debido a la  posición de 

los  contactos de la s  escob illas del rec tific a d o r  en este 

momento habrá sólo un impulso pos itivo  enviado sobre la  

lín ea . En e¡ste momento, e l h ilo  "a" está conectado a l h i­

lo  "b" a travás de la  rama de la  derecha del conductor 

167, reg leta  116 de la  izquierda del conmutador, e l  rec-
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t i f i .a d o r  92, la  reg leta  117, conductor 1 6 8 , conductor 

169, contactos Cg, resorte de contacto 146, conductor

165, contactos C ^ , resorte de contacto 144b y conductor

166. Las e s co t illa s  de contacto del rec tific a d o r  llagan 

inmediatamente a hacer contactos con los  trazos 130 y 

131 respectivamente y e l c ircu ito  del rec tifica d o r  queu.a 

abierto no solamente con e l conmutador 115 sino en los 

contactos Cg.
Ahora parece oportuno deta lla r e l resto de las co­

nexiones del c ircu ito  de la  figu ra  10. El resorte 141 

que lle v a  uno de los contactos C  ̂ está conectado a una 

rama del conductor 170, conectado a su vez a l h ilo  163 

entre e l transmisor y e l conmutador del receptor 160, es­

tando la  otra rama conectada a l resorte 141b de l *  uni­

dad de la  izquierda que lle v a  uno de los contactos Clb- 

El resorte 142 que lle v a  e l otro contacto está conec­

tado a una rama de un conductor 171 conectado a l conduc­

tor 172 del c ircu ito  del receptor, inmediatamente antes 

del receptor, estando la  otra rama conectada a l resorte 

142b que lle v a  e l otro contacto Clb.

El resorte 142 está conectado a l conductor 164 y 

lle v a  uno de los  contactos Cg en e l resorte 144 conecta­

do a l h ilo  165. Por su otro extremo s i conductor 165 es­

tá conectado a l resorte 143h y a travás de los contactos 

Cgb, resorte 144b y conductor 166 a l h ilo  "b" o lín ea .

El resorte 146 que lle v a  uno de los  contactos Cg está 

tambián conectado a l conduotor 165. El resorte 145 que 

lle v a  e l  otro contaoto Cg está conectado a l conductor 

173 que a su vez está conectado a l resorte 145b.

Durante e l  movimiento de retroceso de las lla ves  35, 

e l resorte 141 es llevado a la  izquierda con lo s  contac­

tos Ci actuados cerrando así un c ircu ito  que comprende
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e l  receptor. De este modo e l resorte 142, esta forzado ha- 

620 oía la  izquierda y por medio de dicho pasador 163 moverá

e l resorte 144 hacia la  izquierda y separará lo s  contactos 

Cg, abriendo así e l c ircu ito  entre e l h ilo  "a" y e l  h ilo  

"b " . Así pues, uno o más pasadores 107 comprimirán e l re ­

sorte 145 hacia la  izquierda y harán que funcionen loa 

625 contactos Cg, que de este modo conectan e l  rec tificad o r  

y e l conmutador entre los  h ilos  "a" y **b" de la  lín ea .

A l actuar la  tecla  "2" hasta e l  tope 65 se moverán 

los resortes de las  escob illas de contaotolia  y 113 a tra- 

vás de tres espacios de tec la  hacia las partes del conmuta- 

630 dor 119 y 126 respectivamente. En e l movimiento de retroce­

so, se producirá un paso en vacío antes que e l  c ircu ito  

del rec tificad o r  se c ierre  en los contactos Cg y entonces 

habrá un impulso negativo seguido de un impulso p os itivo .

A l actuar la  tecla  "3" hasta e l tope se moverán lo s  resor- 

635 tes 112 y 113 hacia las partes del conmutador 125 y 119 

respectivamente y en su movimiento de retroceso, después 

soltada, habrá un paso en vacío seguido de impulsos en el 

orden: más, menos,.más. Por la  tec la  "4" habrá cuatro im­

pulsos durante e l movimiento de retroceso, en e l orden:

640 menos, más, menos, más; y para la  tec la  "5" e l  movimiento 

de retroceso otros tantos impulsos de producirán en e l  or­

den: más, menos, más, menos, más..

Refiriéndonos a la  figu ra  2, la s  cinco teclas de la  

izquierda están designadas de arriba abajo con las c ifra s  

645 "6 ", "7 ", "8 ", "9 ", y "O" respectivamente; por consiguien­

te la  tecla  "6 ", cuando se hace bajar hasta e l  topé 65b 

casará seis espacios de lla v e , igualmente que la  tecla  "5" 

en e l  lado derecho.

g to s ign ifica  que habrá cinco impulsos alternativamen- 

650 te positivos y negativos, durante e l  movimiento de retrotaío
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de la  tec la  "b ", Sin embargo, en e l conmutador de la  iz ­

quierda la  regleta-117b está permanentemente conectado 

a l h ilo  "a" y la  reg leta  116b está conectada a l h ilo  "b" 

durante e l movimiento de retroceso. Igualmente e l  r e c t i f i -  

655 cadór 92b está dispuesto para pasar corriente de la  es­

co b illa  de contacto 112b a la  escob illa  de contacto 113b. 

Consiguientemente, e l primer impulso será negativo la  

serie de impulsos será menos, gás, menos, más, menos.

Para la  t e d a  "7" lo s  impulsos serán, más, menos,

660 más, menos, y para los  "8 ", "9" y "O", lo s  impulsos serán 

respectivamente menos, más,menos; más, menos; y menos.

Los impulsos asi producidos por las lla ves  puedan 

ser usados para gobernar lo s  relés de impulsos de tecla , 

los  re lés  contadores de c ifra s , lo s  relés almacenadores 

665 de c ifra s , e tc . según se describe, por ejemplo, la  re­

ferida  patente, pendiente, número de serie  527.921, de 

24 de marzo de 1944.

Dehe entenderse que la  comunicación o conversación 

se rea liza  por e l uso de corriente continua, pero que 

67C por la  extensión de una lín ea  hasta un punto alejado en

que se rea liza  un oontrol se lec tivo ; se acopla a la  línea 

un manantial de corriente continua cue asi permite la  in ­

versión de polaridad en impulsos sucesivos. Tal disposición 

está re ferida  en mi patente pendiente n§ de serie  583.478 

675 de 19 de marzo de 1948 en que se afirma que la  re ferida

disposición se emplea en mi patente pendiente nS de serie 

523.626 de 24 de febrero de 1944.

Salvo e l  cambio de impulsos positivos por negativos 

y viceversa, e l juego de impulsos de los  aparatos de la  

680 izquierda está gobernado de la  misma manera que para 

los de la  derecha.
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En las figuras 12 a 20 se muestra otra rea lización  

del transmisor del presente invento en que e l rec tificad o r  

y otras partes están reemplazadas por la  acción d irecta  

635 de las tec la s . La disposición de los  agujeros para losde- 

dos o de tec las, en su apariencia para e l  abonado en la  

misma en general como en la  primera forma. Sin embargo, 

los  agujeros para los  dedos de cada f i l a  están enlazados 

con un miembro f le x ib le  ta l como un cordón o correa, o 

690 una cinta metálica delgada. La tec la  puede ser oualquier 

m aterial enlazado o unido a un organo f le x ib le .  Por ejem­

plo, las teclas pueden ser de metal o de oauoho moldeado 

u otra materia p lástica  semidura moldeada sobre un cor­

dón áspero f le x ib le  de algodón o de otro material adaoua- 

695 do.

Refiriándonos a las figuras 12 a 16 de lo s  dibujos 

se muestra a l l í  una envoltura o cubierta 33c. En la  parte 4 

an terior de aquella se ven dos f i la s  paralelas inclinadas ' 

hacia delante de teclas 35c, de las  cuales, las de la  de- 

700 recha se ven en la  figu ra  12 y la s  de la  izquierda en la

figu ra  13. Cada f i l a  de teclas 35c forma parte de un equi­

po móvil que o antiene dos separadores planos 36c (figu ra  12̂  

Dichas teclas 35c y separadores 36c de cada equipo mó­

v i l  pueden ser de caucho moldeado u otro m aterial semiduro,

705 moldeado sobre un cordón f le x ib le  y áspero de algodón u ;

otro material apropiado 50c que permite un enlace f le x ib le  

o basculante entre las referidas te d a s  y separadores. Sobas 

la  lla ve  superior 35o de cada tren, e l cordón 50c está co­

nectado a la  garganta 82c de una polea 83c forzada por un 

710 resorte 58c a l le v a r  la  tee la  posterior y más a lta  35o a 

apoyar contra un tope 66c de m aterial apropiado, ta l como 

caucho. La cinta 50c puede estar directamente conectada 

a la  garganta 82o da-la polea 83c, pero pref&ente, por eco- < 

nomía da espacio  se hace uso de una cinta metálica - < — U
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delgada 81o conectada por mi extremo a la  cinta 50c por 

e l otro extremo a dicha garganta 82c en e l  punto 56*. El 

cordón 50c puede estar hecho suave, y Realizable por me­

dio de cera u otro tratamiento.y los  bordes de cada cin­

ta 50c puede ser guiados dentro del conjunto por guias 

en forma de b¡ $2c con su fic ien te amplitud para las vuel­

tas y dobleces a l l í  donde las  cintas debtn guiar hacia 

abajo o hacia atrás. Entre las guias 5*2n la  ointa 50o 

puede apoyarse sobre elementos adecuados que comprenden 

la  superficie de la  armadura o una o más ramas 54c que 

se prolongan a travás de dichos guías hacia e l in te r io r .

Con excepción de la  cubierta 33o, todas las partes 

que acabamos de mencionar pueden ser sostenidas en una 

armadura oentral 29o que tiene una base 30c, ún montante 

53c y una porción inclinada hacia delante y hacia abajo 

55c.

La polea 83c comprende no solamente la  garganta 88c 

sino tambián e l  disco 84c en e l borde ex te r io r  de la

garganta y f i j o  a l  árbol 75c. El extremo interinar de diho 

árbol está 'reducido, formando así una espaldón 79o que 

735 apoya sobre la  cara derecha de un con jin ete  74c f i j o  en 

un o r i f ic io  de dicha armazón 29o. A la  derecha de dicho 

espaldón 79o dicho árbol 76c tiene una parte roscada 80c 

que se prolonga en una c ie rta  extensión. En dicha parte 

80o del árbol y fuera de una tuerca 90o del mismo están 

740 montados lo s  elementos g ira to r io s  de un rec tific a d o r  de 

selenio 92c y e l  disco 84c de la  polea 83c.

El rec tificad o r  92c está montado en un manguito a is ­

lante 91o sobre dicha parte 80c del árbol y comprende un 

elemento en forma de disco 93c y escob illas de ra o tif io a -  

745 dor 94c y 95c conectados eléctricamente a las caras iz -
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ouierda y 3.erecha del mismo respectivamente. El aislamien- . 

to re c t ific a d o r  93o y escob illas 94c y 95c comprende 

también arandelas 96c de material a is lan te . Todos estos 

elementos están mantenidos entre la  re ferida  tuerca 90c 

750 y ana tuerca 97c. Dichas escob illas del rec tificad o r  94c 

y 95c tienen los  resortes doblados hacia afuera por sus 

extremos 112c y 113c adaptados para funcionar con un 

conmutador 115o dispuesto en forma arqueada a un costa­

do de la  armazón 29c y debidamente a is lado. Este eonnnA 

7S5 tador corresponde a l conmutador 115, excepto que este 

está montado en un arco sobre una superficie l i s a .

Al ex te r io r  de dicha tuerca 97c y separada de la  

misma hay una tuerca 98c que se apoya sobre la  superfi­

cie intem a del disco 84c de dicha polea 83c, la  cara 

760 externa del cual disco se apoya sobre una tuerca 108c 

que conjuntamente con la  tuerea 98e mantiene la  polea 

83c f i j a  sobre e l árbol 75c. Inmediatamente fuera de 

la  tuerca 108c e l e je  75 es reducido de nuevo formando 

un espaldón 99c que apoya a l  extremo de un co jinete  100c 

765 f i j o  a una grapa 101c sostenida en la  armazón 29c.

El resorte 58c por e l cual la  polea 83c vuelve a 

su posición normal contiene varias vueltas que se arro­

lla n  sobre e l árbol 75c estando conectados los extremos 

del resorte respectivamente a la  grapa 101c y la  tuerca 

770 108c de ta l modo que fuerce la  tuerca 108o en sentido

de apretarla más. Los extremos del resorte 58c pueden 

estar doblados en ángulo reoto con las partes adyacentes 

del resorte e inserta en agujero de la  tuerca 108c y 

grapa 101c. Por su ajuste pueden disponerse una serie 

775 de agujeros (no representados) en. que se insertan loa 

extremos del resorte .



jinete 100c hay un manguito 102c fija d o  a l árbol 75c 

por un to rn il lo  103o y en cuyo brazo extremo in te r io r

780 se ha dispuesto un brazo disparador 104o. Inmediatamen­

te después del manguito 102c hay otro manguito 108o que 

lle v a  un Indice 106o e l cual sirve para actuar sobre una 

pluralidad de contactos 141c, 142c, 143c, 144o, 145c y 

146c ( f i g s .  13 y 17 ). Bicho manguito 106c está empujado 

785 contra e l manguito 103c por medio de una arandela e lá s t i­

ca 109o comprimida contra e l manguito 105o por la  tuerca 

110o. Más a llá  de la  tuerca 110c hay un manguito 111o 

' mantenido en su.lugar por medio de un to rn illo  de f i j a ­

ción 114c. Una rama doblada 128c se prolonga en sentido 

790 rad ial desde dicho manguito l i o  y luego horizontalmente 

hacia la  izquierda o adentró para interponerse en e l ca­

mino del Indica 106c.

En su posición de reposo e l índice 106c descansa so­

bre un pasador f i j o  129c que sale de la  grapa 101c (f lg .1 6 ). 

795 Cuando e l  árbol 75c g ira  en sentido contrario a la s  agujas 

de un re lo jpor la  acción sobre las teclas 35c, e l  índice 

106, se moverá con e l e je  hasta que tropiece o mi un segun­

do pasador f i j o  134o y as i es incapacitado para seguir 

avanzando con e l e je  que está acoplado a é l  por fr ic c ió n . 

800 Cuando e l  eje 75o g ira  en sentido oontrario, e l  índice se 

mueve hacia atrás con é l  hasta que alcanza e l g a t i l lo  o 

tope 170c. Entonces, por e l acoplamiento a fr ic o ión , e l 

árbol continúa hacia su posición de reposo aunque e l  ín d i­

ce es mantenido por e l g a t i l lo  170o.

805 Cuando e l disparador 104c vuelve a una posLción deter­

minada, e l  g a t i l lo  170o se suelta y e l índice vuelve con 

e l e je  a la  posición de reposo. Este retroceso del índice 

está asegurado por la  rama doblada 128c. Cuando e l  árbol
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lÜ4e ha. vuelto a reposo t f ig .1 6 ),  e l disparador 104c, por 

810 medio de c iertas elementos que van a ser descritos mantie­

ne e l trinquete 170c fuera delalcanoa del índice 106e para 

perm itir a éste avanzar hacia delante desde su posición 

de reposo.

El mencionado trinquete 170o se representa con e l  ex- 

815 tremo anterior doblado hacia fuera de un resorte-lámina 

171c cuyo extremo posterior está soportado por la  grapa 

101c, pero aislado de la  misma. Una Rama doblada 172c, 

preferentemente formando parte del resorte 171c, se prolon 

gue hacia arriba desde e l borde superior de dicho resor- 

820 te y hacia la  izquierda ( f ig .1 3 ) y luego hacia abajo hasta 

un lugar en que una excéntrica 173c sobresale hacia la  

derecha para actuar sobre e l  disparador 104c. El borde de­

recho de la  excéntrica tiene una zona saliente e inclina­

da hacia atrás que eB la  parte en que se apoya e l mencio- 

825 nado disparador lOAe.

El resorte 141 c está gobernado por e l  índice 106 c y 

en su extremo tiene una rama doblada 174c de material pla­

no que forme un todo con é l  y se prolonga desde su borde 

superior hacia la  derecha y luego hacia abajo hasta e l  

830 borde an terior de una excéntrica plana 175c con e l  borde 

v e r t ic a l,  e inclinado hacia fuera por detrás. Según puede 

verse en la  figura 16 la  excéntrica está cortada de modo 

que e l área de la  zona de contacto del índice 106c no cam­

bie . Cuando e l índice 106c es llevado hacia delante se ape 

835 ya sobre la  cara izquierda de la  excéntrica 175c y la  in ­

clin a  con e l extremo anterior del resorte de contacto 141c 

hacia la  derecha en un movimiento en vacio cuando e l  ín id i­

ce rebasa la  excéntrica.

En e l  movimiento de retroceao, sin embargo, dicho ía
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á.ioe, a l encontrar la  cara derecha de la  exoéntrica 175c 

inclinará e l  resorte 141c hacia la  izquierda contra e l  

resorte 142c para cerrar lo s  contactos Cío, Y cuando ios 

resortes 141c y 142c se mueven más hacia la  izquierda, 

una parte del índice 176c de construcción aislada montado 

845 en e l  resorte 142c alcanzará e l  resorte 143c y separarle 

del resorte 144o, separando así los  contactos Cgg. A aaa 

distancia aproximada de un paso de tec la  dAspués de cerrar 

los contactos Cío, s i resorte 145c es desplazado hacia 

la  izquierda ( f ig .3 )  hasta encontrar el resorte 146c, ce- 

850 rrando así los  contactos Cgg. Este c ierre de lo s  contactos 

Cgo puede ser efectuado por medio de un salien te 177c 

d ir ig ido  hacia arriba desde e l extremo posterior de la  

excéntrica 175e y que soporta un índice 178c de construc­

ción aislada que alcanza e l resorte 145c y le  hace tocar 

855 con e l resorte 146c, cerrando as í los  contactos Cgg.

Cuando e l índice 106c en su movimiento de retroceso 

ooro —pasa e l  extremo de la  excéntrica 175c, los  resor­

tes 141c, 142c y 143c vuelven a su posición de reposo, y 

e l resorte 145c es abandonado por la  excéntrica 175a. Sin 

860 etpbargo, es necesario mantener e l resorte 145o en contac­

to con e l resorte 146 mientras que e l  índice 106c se in ­

clina hacia atrás en un recorrido correspondiente a l movi­

miento de un espacio de tec la . Para log ra r este resultado 

e l resorte 145c está provisto precisamente en la  parte 

865 ¿¡.e atrás del extremo posterior de la  excéntrica 175c, con

una rama doblada 179c que se extiende desde e l  borde su­

perior del mismo a la  derecha (f ig .1 3 ) y hacia abajo a l 

n ive l del extremo posterior de la  excéntrica 175c, donde ¡

soporta e l extremo anterior de la  excéntrica 180e que se 

370 prolonga hacia atrás una distancia correspondiente a l es-



pació de una te c la .

La mayor parte de la  excéntrica 180c de delante a 

atrás es perpendicular a l árbol 75c y normalmente se en­

cuentra en e l recorrido del índice 106c. En su extremo 

8 75  posterior la  excéntrica 180c tiene una parte 181c in c l i ­

nada hacia fuera de modo que e l  índioe 106c en su movimiea 

to adelante llegue a un extremo de la  excéntrica 180c 

en un movimiento en vacío . Oomo muestran esquemáticamente 

las  figuras 18 y 19, e l índice 106a en su movimiento a 

880 derechas alcanza la  excéntrica de la  derecha 180c cuando 

sobrepasa por encima de la  excéntrica 175o y mantiene los 

contactos Cgg cerrados hasta que e l  índice pasa otro in­

terva lo  correspondiente a un sólo espacio de te c la .

La actuación de los  resortes 141e, 142c, 143c, 144c 

885 145c y 146c por e l  índice 106c está mostrado esquemática­

mente en las figuras 17, 18, 19 la  conexión de estas re­

sortes con los conductores 164, 165, 170, 171 y 172 de 

la  figu ra  10 representado en la  f i g .  17.

En esta figu ra, se muestra la  posición ¿e reposo del 

890 índice 106c como un círcu lo de lín ea  llen a  a la  derecha 

de la  excéntrica 180c, y e l  c írcu lo de puntos y rayas de 

la  izquierda indica la  posición del índioe cuando se de­

tiene en su movimiento adelante por la  palanca 134c (figJLÉ

La figu ra  18 representa las posiciones de las partes 

895 cuando e l índ ice, en su movimiento de retroceso, ha cerra­

do los contactos C^e Y está a punto de separar o abrir 

los  contactos Cgg.

La figu ra  19 representa las  posiciones de las partes 

cuando e l índice ha cerrado los contactos C^g, abierto 

900 lo s  contactos Cgc y cerrado los Cgg, estando retenido por 

e l  g a t i l lo  17Cc.
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La figura 20 representa las  posiciones le  las  partes 

cuando e l Índice, después de soltarse del g a t i l lo  170c 

ha abandonada la  excéntrica 175o pero aún se apoya soore 

905 la  130c. Cuando e l índice avanza aún más la  excéntrica

180c queda lib re  y e l índice alcanza su. posición de reposo 

contra e l  tope 101c.

Con excepción de la  f i l a  de tec la  de la  izquierda 

35o y lo s  separadores planos asociados 36c, las partes de 

910 la  izquierda de la  figu ra  13 que estén dispuestas en orden 

opuesto, se le s  ha dado lo s  mismos números que a las de 

la  izquierda, pero se ha puesto e l  su b fijo  d en lugar de 

_c.
Los impulsos producidos por la  actuación de las te- 

915 cías de la  segunda rea lización  del invento, son los  mis- 

moa que los producidos por la  actuación de las teclas

en la  primera rea lizac ión .

3-egTÍn dicha primera rea lización , e l  emoudo 57 ( f ig .3 j  

s irve como una parte de un amortiguador de a ire  comprimi- 

920 do para impedir e l  retroceso demasiado rápido de las te ­

clas a su posición de reposo. Según la  segunda rea lización  

del invento se impide e l  retroceso demasiado rápido de 

la s  teclas a su posición de reposo ( f i g .  13) por un meca­

nismo de frenado que comprende un resorte-lámina 57c cuyo 

925 extremo posterior está f i j o  a un freno 182c fija d o  a una 

parte 55c de la  armazón central 29c, y cuyo extremo ante­

r io r  está formado por una parte convexa hacia arriba U le  

que alcanza la  cara in fe r io r  de dicha cinta 50c. El ajus­

te del frenado puede rea lizarse por medio de un to rn illo  

930 de f i ja c ió n  182c que pasa a través de la  rama 183o f i j a  en 

la  grapa 182o, y que alcanza la  cara in fe r io r  del r e fe ­

rido resorte 57c i
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AMHU.3 la  cxoéntrioa 175. ha .M °  r e f e r id  ° °^ °  * ° '  

tuanh. por .1 M li°e  173c parrar loa .o a ta .t .a  C ,. .

. ,  ev ilan t. .1  * ^ " * ° * * " '
temerte sobre al resorte 145. reemplas..l. la  exo-h-trioa

ISO. por otra excéntrica, semejarle 175c, colocaos a M íe  

rente" l is ta n d o  1.1 l r b ° l  75c cara i„ , .e ü r  lo  in te r f.re r -  

ota áintra excéntricas.
se cc,opr.nl. , r ,  e l  envío 1. Icp a le .s  r e c t i f io a lo .  

a a lta  v e lo o ila l.  p io le red ia a ree  léanlo lo e  elemento.

desarrollados en e l Invento.
Cada rea lización  .el aparato está, formada d.e ana uni-

i v.n nie rda., padiendo amias 1 -

mente móntalas en on soporte o .n tra l qie forma parte 

1.  la  aimazdr. te ta  lis p o s io iln  permite una oon .traoeiín  

.oonümioa p ie .to  oie e l  oonjm to f in a l l e í  eq iipo de aho.- 

nalo esté lim íta la  a montar los o d ía le s  a ambos la loa  

1 . mi armazón, montaje le la s  teolas y ajaste le  las ,ar3

tes y conexiones.
Se entenderá qae paeden rea lizarse d iferentes cam­

bios, y que c iertas caracterís ticas pueden ser asadas sin 

e l  aso de otras, sin que por e l lo  se aparte del conjunto

y e l  e s p ir ita  del invento.
Este invento corresponde a ana so lio ita d  da patente 

formulada, en los  Estados Unidos el 21 de Enero de 1947 

señalada con ? l 733.446 y se acojo,por lo  tanto, a 

los benefic ios qae otorgan lo s  Convenios Internacionales

vigen tes.

N O T A

Los puntos de invención propia y nne-pa que se pre- 

sentar pare cae sean objeto 1. esta Patente 1. v . ie a t .

años son los sigaientes^
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1 . .  Sistem e ^  para t.l.= .n<m t.a,í4n  . .

1 .S qus en un si.t.MS Se e .B .re l ^
^  e e ü e li.e e iín . t.= laa  eerre.pena.ient.e a la .  c i f r a .  "1"

 ̂ n^ü y "o " , y medios gobernados por dichas teclas para 

producir en dicho c ircu ito  de señalización aifarentes com­

binaciones, una por cada tec la , de impulsos positivos y

970 negativos.
S .- Sietemee le oonmutaeiün para teleo.munieeciün con 

crntinaclonc. le e .ueri. e n  la  reivinñieecUn , reciente  

en sne loe impele., le en* c.mMna.iln p e le  variare. 1. 

ano a nna p lara lilad  le impeleos sucesivos son le lis t ín -

975 ta polaridad.
3 .-  Sistemas de conmutación para telecomunicación en 

los que la  combinación de acuerdo con e l punto 1, en que 

la  actuación de la  tec la  " t "  produce un sólo impulso d. 

ana polaridad, las  "2" a "5" producen combinaciones oo- 

980 respondientes de impulsos sucesivos de d iferen tes pola­

ridad, cada una terminada por un impulso de la  misma pola­

ridad que e l de la  tec la  "1 ", e l "O" produce un sólo im­

pulso de polaridad opuesta a la  del "1" y la s  teclas "9" 

a "6" producen respectivamente combinaciones de impulsos 

985 crecientes de dos a cinco impulsos sucesivos de p o la r i­

dades d iferen tes, cada una de la s  cuales terminando por 

un impulso de la  misna polaridad cus la  tec la  "O".

4 .-  Sistemas -de conmutación para telecomunicación, 

en lo s  que la  combinación según e l  punto 1, en que las te 

99C cías están en una pluralidad tiene movibles longitudinal 

mente que gobiernan lo s  re feridos medios de produción d i­

ferentes combinaciones de impulsos.

5 .- Sistemas de conmutación para telecomunicación en

lo s  que la  combinación de acuerdo con la  reivindicación  

995 1 en que las  teclas son lla v e s  actuables por e l dedo en
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uxa 6. tM .e .  movibles longitod inüm .n t. s.s

gobierna, los  medios da producir las e.mblnacion.s 1. im­

pulsos, y medios para lim ita r  e l movimieato produoido por

e l ledo en cada tren.
loco 6 .-  Sistemas de conmutación para telecomunicación

en los  que en un mecanisrno de gobierno de c ircu itos , un 

c ircu ito  de señalización, medios variablemente actuados 

por teclas de una pluralidad de series  paralelas de l l a ­

ves actuadas por e l  dedo de acuerdo con las c ifra s  suee- 

1005 sivas de un ndmero, y-medios para producir en dichas com­

binaciones de c ircu itos de señalización de impulsos a l ­

ternados positivos y negativos correspondiente a lo s  m o­

vimientos de dichos trenes.

7 .- Sistemas de conmutación para telecomunicación 

1010 en los que la  combinación de acuerdo con la  re iv ind ica ­

ción precedente en que algunos de dichas combinaciones 

de impulsos positivos y negativos comienzan con un im­

pulso positivo  y otros con un impulso negativo.

8 .- Sistemas de conmutación para telecomunicación 

1015 en los  que la  combinación de acuerdo con la  re iv in d ica ­

ción 6 en que hay dos series de cinco teclas cada una 

correspondiendo en mía dirección en una serie a las c i ­

fras "1" a "5" y en la  dirección opuesta y en la  otra

serie a las c ifra s  "6" a "9" y "O ".

1030 9 .- Sistemas de conmutación para telecomunicación

en lo s  que la  combinación de acuerdo con la  re iv ind ica ­

ción 6 en que hay dos series de cinco teclas correspon­

diendo cada una de abajo arriba en la  serie de la  dere­

cha a la s  c ifra s  "1" a "5" y de arriba abajo en la  de 

1035 la  izquie rda a la s  c ifra s  "6" a "9" y "O", y la  combi­

nación de impulsos para las teclas de la  derecha van
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progresivamente desde un sólo impulso pos itivo , pare, 

la  te c la  "1 ", hasta cinco impulsos, alternativamente 

pos itivo  y,negativo, para la  tec la  "5 ", con e l  Último 

1030 impulso de cada combinación pos itivo , y en la  serie 

de la  izquierda la  combinación de impulsos de "6" a 

"O" , comenzando con cinco impulsos alternativamente 

positivos y negativos y terminando por un sólo impul­

so negativ-o, con e l  último impulso de cada combinación

1035 negativa.
10.- Sistemas de conmutación para telecomunica­

ción en los  que en combinación, un e ireu ito  de seSali- 

zación y medios conectados a l mismo c ircu ito  para en­

v ia r  a su travás señales que comprenden un máximo de 

1040 cinco impulsos alternados positivos y negativos como

una señal y correspondiendo a la s  c ifra s  "1" & "9" y "O", 

comprendiendo estos medios de emisión dos trenes adya­

centes de teclas para pulsación por e l dedo, medios para 

detener cada uno de estos trenes cuando cualquier tec la  

1045 que se haya actuado alcanza una c ie rta  posición, y me­

dios para hacer vo lver dichos trenes a su posición de 

reposo.
11. -  Sistemas de conmutación para telecomunicación 

en los  que la  combinación de acuerdo con la  re iv ind iea-

1050 ción 10 en la  cual hay un elemento de gobierno de circu í 

to montado -de modo cae pueda moverse desde una posición 

de reposo y vo lver  a la  misma y cada uno de dichos tre ­

nes conectados a dicho elemento para funcionar con á l en 

nw* extensión correspondiente respectivamente a los mo- 

1055 vimientos de avance de varios tec las del tren.

12. - Sistemas de conmutación para telecomunicación 

en lo s  que la  combinación de acuerdo con la  re iv ind ica-
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ción 10 en que cada tren tiene ana extensión conectada 

a un miembro basculante que actúa sobre e l mismo en ex­

tensión correspondientes respectivamente a lo s  movimien­

tos de avance de las  teclas del tren y en oposición a

los  medios de retrooeso del tren .

13.- Sistemas de conmutación para telecomunicación 

en lo s  que la  combinación de acuerdo con e l  punto 10 en 

que cada tren comprende miembros r íg idos  de teclas y lo s  

correspondientes miembros de extensión, todos los  cuales -s 

son ríg idos y están conectados de forma ro ta toria  y guía- 

ios  de modo que ejerzan presión, y un miembro basculante 

que tiene una parte de una superfic ie c ilin d r ica  sobre la  

cual la  parte an terior de dicho tren pasa y tiene una

conexión de arrastra con la  misma.

14. - Sistemas de conmutación para telecomunicación 

en lns que la  combinación de acuerdo con e l  punto 10 en 

cua cada tren comprende miembros ríg idos  de teclas y los 

correspondientes miembros ríg idos de extensión todos conec­

tados de forma ro ta toria  y guiados de modo que hagan aáa

una acción de presión, y un mecanismo basculante que t i e ­

ne una parte de superficie c ilin d r ica  sobre la  cual par­

te de dicho tren pasa y de la  cual sobresalen dientes es­

paciados de modo que entren en las correspondientes caví-

hades de miembros de dicho tren .

15. -  Sistemas de conmutación para telecomunicación 

en los que en combinación, un c ircu ito  de señalización y 

medios conectados a dlnho c ircu ito  para enviar a travás 

del mismo señales que comprenden un máximo de cinco impul­

sos por una señal altanando entre positivos y negativos

y correspondiente a las c ifra s  "1" a "9" y "O-, ccmpran- 

diendo-estos medios de envío trenes adyaoentes de teclas 

de actuación por las dedos, medios para detener cada uno
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„ ^na/ic-uier tec la  actuada una c ie rta  

1090 de dichos trenes cuanuo cual i
, e . i o i 6r„ ^ í ° s  p3re vo lver H ohe. tre .e e  .  13 " " " H " *  

r e , e . . ,  meeanisros M^vKLes alelante y a tr la  la  3cc iín

... ta les tremes, eM  e .o e 'e illM  m ollea

^ . l . m  l í e . . .  trenes, eennutuleres s . t r .  le s  c a le s  liehas 

e s c e tllla s  se .aeran ,are In v e r t ir  la s  eenexlenee le l is ie s  

^ e t l f ls a le r s s  en e l r e le r l le  e lre a lte , y . . H e  s e b e ó le s  

per le s  liohos ¡neeani.es para variar la s  conexiones le l t -  

eho o irea ito  látante le s  movimientos le retraso le lo s  

rres,onH.ntes trenes in o la y .n l. la  o.n.xidn en ta l o ir- 

11.0 emite le le s  rec tificadores  .ae oerrsspenlen respeetivemen- 

te a lo s  trenes actuados.
16.-  Sistemas de conmutación para telecomunicación en

los  que la  combinación de acuerdo .cu e l canto 15 en 

oue lo s  medios para va r íe r  las conexiones incluyen en
, — ^ f  * 11 ?- T_ 6 S 6 u. u6 3^C€3^C* ̂_ Y'n ;i S -l6LI31¿L3. M -LOA

y cuarto son los únicos normalmente en contacto entre s i,  

y los  quinto y sexto están en e l  c ircu ito  del r e c t i f ic a ­

dor correspondiente, y medios actuados por e l mecanismo 

correspondiente para cerrar lo s  contactos entre lo s  p r i­

m e  mero y segundo resortes, rompedlos contactos entre los

resortes tercero y cuarto, y cerrar e l contacto entre los 

resortes quinto y sexto.
1? .-  Sistemas de conmutación paha telecomunicación 

en lo s  que la  combinación, de acuerdo con e l punto 15 en 

qne los  medios para va ria r las conexiones incluyen en 

cada lado se is resortes-lámina de los  cuales solamente 

los  resortes tercero y cuarto están normalmente en con­

tacto y los quintos y sexto están en e l  c ircu ito  del co­

rrespondiente rec tific a d o r , medios actuados por e l meca- ^

11C5

.115

íect uar la  aproximación deISO nismo correspondiente para
lo " resorte, primero y .eB^tLe, y u lterior  ap r .x i .ao i6n
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4 cjATcto v un elemento aislantea.e los resortes quinto y sexto, y
interpuesto entre uno 4.1 primer P -  4. resortes y uno 

le í  segundo ,ar 4.  raseras per 1 .  tu. .1  o-ntaeto 4'1
i. la  desconexión del segúnprimen par de resortes efectúan la aesoo

M par 4. resortes antes 4.1 contacte entre .1 <n-inte y 

sexto resortes.
ie ._  ,tst.mae le conmutación para telecommUcación 

en 1.3 oue la  ocmbinación 4. acuerdo cor .1 P^to 16 .n 

.a . 1 .3  ..41 .a  para variar la .  conexione. Obrenle a cada 

le lo  a.13 re.orte.-lamina 4. loa cuales solamente los  

tercer, y coarto satén normalmente en contact. y .1  

eninto y a .xt. están en .1 c.rresp.n4i.n t . circuito rec- 

¡ i í ic a 4. r .  un elemonto aislante interpuesto entre ano 

le los primeros 4.a resorte, y uno 4.1 segunlo par 4. 

resortes pera leso.néctar .1  s.gunuo par a. resorte, 

después le conectar .1  primer par, extremo 1.  excéntrica 

s.br. .1 primer resorte y un resorte 4.1 último par, 

on miembro aotuaio par e l mecanismo correspondiente y 

provisto ae cinco pasaior.s .u. tropiezan adre el ex­

treme ae la  excéntrica 4.1 primer resorte, en vacío en una 

lireoción 4e movimiento pero en el movimiento ae retroce­

so alcanzan e l extremo ae la  excéntrica por .1 otro la4 . 

y eomprimlenlo el primer resorte contra el segunio y lue­

go sepárenlo .1  tercero y cuarto resortes, estas condicio­

ne. siendo mantengas durante el paso 4. los dito o pasa- 

lores. un segunlo miembro su. soporta cinco , acalores sus 

actúan sobre el segunlo extremo le la  exoéntriea, y una 

conexión le movimiento perdido entre .1  primer, y el ee- 

gnnio miemtro por la  cual dicho primer miembro se mueve 

a lo largo le un espacio le tecla antes le alcanzar .1  ;

segunío xaieHibyo*

t
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19^- Sistemas de conmutación para telecomunicación 

en los que la  combinación, un c ircu ito  ¡le señalización, 

1155 un c ircu ito  de gobierno que comprende medios de control 

de impulsos numéricos actuables de modo variable que 

comprenden dos trenes paralelos de teclas de actuación 

con e l dedo, y dos rec tificadores  montados de modo g ira ­

to r io  en dicho c ircu ito  conectados respectivamente a &i- 

116C chos trenes para control por e l mismo.

20.- Sistemas de conmutación para telecomunicación 

en los  que la  combinación de acuerdo con e l  punto 19, 

en que dichos rec tificadores  tienen escob illas perpen­

diculares a l e je  de articu lación  de los mismos y a l l í  

1165 un conmutador curvo para acoplamientos a lo s  extremos 

externos de dichas escob illas .

21. -  Sistemas de conmutación para telecomunicación 

en los que la  combinación de acuerdo con e l punto 19, 

en que cada uno de dichos rec tificad ores  tiene escobi-

1170 l ia s  perpendiculares al e je  de articu lación  de las mis­

mas y lo s  extremos de las escob illa s  se prolongan para­

lelamente a dicho e je , y a l l í  un conmutador curvado en 

un plano perpendicular a l e je  de articu lación  y dichos 

extremos de las  escob illas apoyan sobra dicho conmuta- 

1175 dor.

22. - Sistemas de conmutación para telecomunicación 

en los que en-combinación, un c ircu ito  de señalización 

y un c ircu ito  de gobierno que corresponde dos r e c t i f i ­

cadores con escob illa s , un conmutador de dos f i la s  pare.

1180 cada re c tific a d o r  adaptado para producir cinco impulsos 

sucesivos alternados entre positivos y negativos, y me­

dios para mover las escob illas de cada rec tific a d o r  sobre 
i , ' -

e l conmutador correspondiente jr fuera de los extremos

opuestos de lo s  mismos, comprendiendo dos trenes de
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cinco teclas le  actuación por e l le lo  dispuestos uno a l 

la lo  l e í  otro.

23.- Sistemas le  conmutación para telecomunicación

en los que en combinación, un c ircu ito  le señalización 

y medios conéctalos a ta l c ircu ito  para enviar a travás 

l e í  mismo señales que comprenden ¡.ni má-d.mo le  cinco im­

pulsos por señal a lta manió' entre positivos y negativos 

y correspondientes a la  c ifra s  "1 " a "9" y "O", dichos 

melios le  envío comprendiendo trenes adyacentes ae te ­

clas le actuación por e l  le lo ,  medios para le  tener cala 

uno le  dichos trenes cuando cualquier tecla  actuada por 

e l le lo  alcanza una c ie rta  posición, medios para volver 

dichos, trenes a su posición de reposo , y medios le  go­

bierno de circu itos actuados por dichos trenes, compren­

diendo los mecanismos coaxiales correspondientes a d i­

chos trenes, un elemuuto fle x ib le  conéctalo a cala tren, 

una garganta en arco de mando en cada uno ae dichos 

mecanismos coaxiales y que tienen una conexión da arras­

tre con e l elemento correspondiente, 'un rec tificad o r  

con escob illas arrastradas por dicho mecanismo, un con­

mutador f ig o  sobre e l  cual dichas escob illas pasan a 

uno y otro la lo ,  resortes le  contacto que gobiernan 

dicho c ircu ito , y melios que comprenden partes le  dichos 

mecanismos para gobernas lo s  re feridos resortes le  con­

tacto .

24.- Sistemas le  conmutación para telecomunicación

en lo s  que la  combinación le acuerdo con la  r e iv in d i­

cación 23 en que dichos rec tificad ores  está dentro le 

la  correspondiente garganta y e l conmutador está en un 

plano perpendicular a l eje le  ta les  mecanismos.

25.- Sistemas le conmutación para telecomunicación
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en lo s  que la  combinación de acuerdo con e l  punto 23

en que cada mecanismo de gobierno de resortes de con­

tacto comprende un miembro conectado a frotamiento a l 

correspondiente mecanismo para g ira r  sobre e l  mismo y ex­

céntricas conectadas a algunos de estos resortes para mo­

vimientos en vacío en una 'dirección y funcionamiento ac­

tivo  en e l otro .

26.- Sistemas de conmutación para telecomunicación 

en lo s  que la  combinación de acuerdo con la  re iv ind ica- ' 

ciÓn 23 en que cada mecanismo de gobierno de resortes de 

contacto comprende un índ ice, en que hay un topa para l i ­

mitar su movimiento fuera de su posición de reposo y que 

capacitan a l mi sano para actuar tan pronto como e l corres­

pondiente tren in ic ia  su movimiento de retorno.

27.- Sistemas de conmutación para telecomunicación 

en los  que la  combinación de acuerdo con. e l punto 23 en 

qu& cada grupo de resortes de contacto comprende resortes 

con excéntricas en que, hay un índice sujeto a fr ic c ió n  

en e l correspondiente mecanismo para actuar dichas excén­

tr icas , y en que hay un g a t i l lo  para detener dicho índice 

en un punto dado de su movimiento de retom o para mantener 

e l índice en posición con las excéntricas en posiciones 

de trabajo.

28.- Sistemas de conmutación para telecomunicación 

en los  que la  combinación de acuerdo con la  reivindicación  

23 en que cada grupo de resortes de contacto comprende re­

sortes con excéntricas en que, hay un índice sujeto a 

fr ic c ió n  sobre e l  correspondiente mecanismo para actuar 

dichas excéntricas, contiene un g a t i l lo  para detener d i­

cho índice en un punto dado de su movimiento de retomo 

para mantener e l  índice en posición con las excéntricas
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en posiciones de trabajo, y en que hay un brazo en dicho 

mecanismo para so lta r  dicho g a t i l lo .

29.- Sistemas de conmutación para telecomunicación 

1250 en los que la  combinación de acuerdo can ia  reivindicación 

23 en que cada grupo de resortes de contacto comprende re ­

sortes con excéntricas en que, hay un índice sujeto a 

fr ic c ió n  sobre e l correspondiente mecanismo para actuar 

sobre dichas excéntricas, hay .un g a t i l lo  para detener d i- 

1255 cho índice en un punto dado en su movimiento de retom o

para mantener e l  índice en su posición con las excéntricas 

en posiciones de trabajo, en que hay un brazo de dicho me­

canismo para so ltar dicho g a t i l lo ,  y medios e fec tivos  

para la  liberación  de dicho g a t i l lo  para vo lver dicho 

126C índice a su posición de reposa.

30.- Sistemas de conmutación para telecomunicación.

Tal y como se ha descrito en la  Memoria que antecede, 

representado en los  dibujos que se acompañan y a los f i ­

nes especificados.

Esta Mambria consta de tre in ta  y ocho hojas escritas 

por una sola cara.

10FE8.1!
Madrid, de 948 *-
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