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La presente Memovia descriptive tiene como f£inalidad

. la declaracién del objeto sobre el cual se solicita el Privi
' leglo de explotacién industrial y comefcial‘exclusiva eh el_
' territorio nacional, de un Modelo de Utilidad; de acuerdo --
. con las normas que sobre el particular contiene ei vigente -
' Estatuto sobre Propiedad Industrial, Este Modelb de Utilidad
;bajo tftulo "DISPOSITIVO DE REGULACION® vieﬁe a perfeccionar

las técnicas conocidas, plé&smandolo en soluciones que aventa

|jan las convencionales, tal y como enumeraremos a lo largo -

ide ésta Memoria.

El objeto fundamental de la invencién es 1la creacion

de un dispositivo, con el £in de retardar Y regular las ope-

raciones mecénicas de una méquina determinada. En particular,

su aplicacién se ha estudiado para las méquinas de soldar --
flejes de embalaje de plistico, pero no se excluye su campo

de accién para otros fines distintos en los que pueda caber

perfectamente.

La hoja de planos que se acompafia, nos serviré para

el perfecto entendimiento de la idea a patentar, y en ella -

| se desarrolla lo sigulente;

La fig. 12 es una vista esquemética del conjunto del

| dispositivo de regulacién.

La fig, 28 es un detalle relativo al montaje de los

| muelles sobre el extremo inferior de la palanca (3).

La fig. 32 corresponde a un detalle de montaje de la
palanca (3) en relacién con el eje (8).

Las figs. 48 y 58 se relacionan con los extremos del

1eje (8) y del elemento (12).

Como ya comentabamos m&s arriba el £in fundamental -

era la regulacién de diferentes proqesos; que en ocasiones -
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ipudieran estar reqﬁeridos de un retardo o adelanto en su i'ea-
lizacién, monténdose el dispositivo en cuestidn para conse---
'guir con toda sencillez el objetivo dese.ado.'
~ Para entrar en materia nos cefiir'emds, a'ﬁn caso. parti
cular, también sefialado cual era el de su insercién en el con
ijunto de una miquina de soldar flejes de pl-@stiéo para embala
! je. En éste sentido, imaginémonos que tenemos un cuér'po base
(7) sobre el que se montan las diferentes partes constituti--
vas y necesarias para el soldado de'f]:e.jes.' Una de &stas par-
tes, es la palanca de maniobra (11) . que gira sobre su eje y
sobre el cual va monfado a su vez el elemento eliptico (10) -
que también gira con el movimiento de la palanca,
Sobre el mismo cuerpo (7) se monﬁa en su otro extremo
una bomba (4) en cuyo interior se dispone aceite o similar, -

Esta bomba (4) se encuentra en comunicacién con el regulador

{De 1a bomba (4), emerge longitudinalmente el eje (8), yendo -

(5) que da paso a través de la conduccidén (6) al aceite desde
un lado a otro de la bomba (4). Este regulador presenta un --
mando (14) de maniobra, el cual actuaré sobr._'e el paso de acei

te permitido que entre m&s o menos de. acuerdo con su posicién

{montado todo el conjunto sobre la base ‘(7) del cuerpo. f:l eje
| (8) discurriré en el interior de la bomba (4) con mayér o me-
| noxr resistencia, en razén del paso que el maﬁdo de maniobra -
(14) disponga dentro del regulador (5); si ééte paso és nuy - !
reducido, el eje (8) encontraré una mayor resistencia para su|
penetraciédn o salida de la bomba (4), y si el paso producido

; por el mando de maniobra (l14) es mayor, ésta resistencia evi-

| dentemente ser& mejor.

(3), fijada por un extremo al salier;te (13). Esta palanca «w-

‘Sobre el mismo cuerpo base (7), se monta una palanca
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;atraviesa el eje (8) y su otro extremo, que puede girar'(ls) -
1lleva incorporados dos muelles (1) y (2) de diferentes concep-

(1). El muelle (1) se fija directamente al cuerpo base (7) y ~
el muelle (2) se fija a su vez al elemento elfptico (10) en un
‘pequefio pitén que presenta éste en su’superficié, de modo qﬁe»
%al accionar ;a palanca (11) los muelles (2) y (1) se tensarén,
baciendo que la palanca (3) realice un dééﬁlazémiento’y esté -
requerida por las acciones diferentes de_ambog huélles.

. E1 extremo libre del eje (8), presenta un entrante —=-—
(16), producido por un diente anterior. Este entrante (ié) -
abarcard el saliente (17) del'gatillo.(lz), el cual a su vez -

estd fijado al cuerpo (7) y presenta en su interior un muelle

que obligarf a dicho gatillo a tomar la direccién E sefialada -
en la fig, 58, de modo que en condiciones de reposo del dispo-

sitivo el entrante (16) de la pieza (8) y el saliente (17) de

‘la pieza (12) se encuentran en contacto.

% - Al accionar la palanca (ll), se pondrén_en movim;ento
éuna serie de elementos o partes de la méquina, los cuales que~-
idarén retenidos por el martillo (9), que a su vez se fija so--
%bre el cuerpo (7). al ;ealizar el movimiento'de‘la palanca ===
(1) segin la flecha B, se mueven todos los mecanismos y se ==
5tensan los muelles (2) y (1), con lo cual la palanca (3) efec-

jtuaré un movimiento hacia la derecha al ser solicitada por la

lel entrante (16) de su extremo libre entre en contacto con el
%saliente (17) de la piéza (12), quedéndbsg entonces el eje (8)
fijo en dicha posicién,

Posteriormente, al volver a mover o desplazar la palan

cién, de modo que el muelle (2) es de'méyor resistencia que el

|accidn del muelle (2). Si la palanca (3) efectfia un movimierito

fhacia la derecha, el eje (8) le acompafiari, con el fin de que |
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ca (11) en el sentido A, para efectuar:las diferentes opera-—-—-
‘ciones de la méquina, llegard un momento en que la palanca --
'(11) tome contacto con el gatillo (12) y venza la accién del
Zmuelle de esta pieza con lo caul pérdérén contacto el éalien-“
te (17) y en entrante (16), dejando al eje (8) facultado para
?desplazarse. ' |

| El desplazamiento de este eje (8)“sé‘e£ectuaré-mercéd:
éa la diferencia de fuerzas a las que eétﬁ‘sujeto) cuales son
‘las del muelle (2) y (1) respectivamente;-Al ser ios-muelles
diferentes, siendo el (2) de mayor fortaleza que el (1), el -
extremo (15) de la palanéa (3) se desplazaré hacia la derecha
por la diferencia ya referida. Este despiazamiento’de-la palan
ca llevard consigo la traslacién del eje (8) a mayor o menor

velocidad que dependeré del paso que en ei interior del regu-
lador (5) haya dejado el mando de maniobra (14). El eje (8) -

continuar8 desplazéndose, hasta que encuentre en su trayecto~

ria a la pieza (9) la cual a su vez teniendo retenidos todos

1los mecanismos anteriormente citados se diSparara, finalizan-

do la operacién propia de la méquina, El eje (8), podré efec~'

tuar el desplazamiento, desde varios extremos como pueden ser

desde el extremo casi instanté&neo hasta el de realizar el mo-~

%vimiento de traslacién casi imperceptible y extraordimariamen
gte‘lento.

E Resumiendo pues todo lo expuesto, comprobamos que --
|ekiste uma bomba (4) provista de regulédor y maniobra, y el =
lconducto correspondiente de transbase del flufdo que contiene,|
}La regulacién del mandp‘permitiré dar mafor o menor pgso al -

gfluido en este circuito, lo que redundaré:en una mayor o menor
i=fac:l.l:l.da’.<il de desplazamiento del eje-(8) que comporfa.la bomba

(4). E1 eje (8) estd atravesado a su vez por una palanca con

g " 0 0y L) o

T T T e T e T T T R T R T T T T RSN AT

AASUOXN 3 B D LOLOMIIAS




15

20

25

30

+ dos puntos, uno fijo superior y otro desplazable 1nferior.i-

' El punto inferior est4 solicitado en una direccién por la di

' ferencia de presiones de los muelles que:actuarén sobre la -

palanca haciendo mover al eje.

Los muelles se‘tensan con la palanca (l1) de acciona
miento principal la cual a su vez pone en marcha una serie -
de mecanismos de la miquina que quedén retenidos poﬁflé pieQ'
za (9). Al volver la palanca a su posicién 1nicia1, acciona
la retenida de la pieza (12) con el extremo del éje (8) Yen
tonces se pondré en movimiento el eje (8) despiazénddse'a la
velocidad prefijada hasta que conecte con la pleza (9) en cu
yo momento finaliza la sucesién de las distintaS»operacioneS.

Con el fin de comprender con mayor ciéridéd todas ==
estas explicaciones, aclararemos en cierto modo la accién de
los mecanismos impulsados por la palanca (11), los cuales no
son objeto de este Modelo de Utilidad pero que nos ayudarén-
a una perfecta comprensién’‘del mismo,

Como ya vefamos el movimiento de la palanca (1l) en-
el sentido B, ponfa en movimiento la pleza elfptica (10) y a’
su vez tensaba los muelles (2) y (1), en cuyo momento la mé-
quina estaba preparada para comenzar a funcionar, Al volver.
a: accionar la palanca en sentide A, se ponen a su vez en mo=-
vimiento los mecanismos necesarios para soldar los flejes en
cuestidn, para lo cual un electrodo se interpone entre dichoé
flejes a fiﬁ de proporcionarles la temperatura adecuada para
su fusién o soidadura° En este movimiento A la pieza elipti- |}
ca (10) permanece estitica, puesto que es requerida nada méas
que duranﬁe el funcionamiento de la palanca (1ll) en el senti

do B. .
o Una vez que la palanca (1ll) ha tomado contacto con -
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'1a pieza (12) y é&sta ha dejado libre el extremo del eje (8),
‘el elctrodo estd proporcionando temperatura al fleje. Como -~
;los flejes pueden ser de distintas dimensiones, seré necesa--
ério en ocasiones que el tiempo de calentamiento sea mayor o -
;menor en funcién del espesor del referido flejely precisamen-

gte en razén del espesor y del tiempo de calentamiento, se re-
!curre a la maniobra (14) para retrasar o adelantar el choque
!contra la pieza (9) que supone el final de la opéraciéﬁi

Aunque la aplicacién del diSpoéitivo de fegulacién, -
se ha sefialado en una m&quina para soldadura de flejes de plés|
tico, queremos volver a insistir en el hecho de que se puede
incorporar a otro tipo de disposiciones) constitﬁyendo de por
s{ un mecanismo universal, .

Por todo ello, consideramos que la idea est4 lo sufi-
cientemente expuesta como para que un técnico en la materia -
comprenda perfectamente su alcance y contenido, y las venta--

jas que de su utilizacién prictica se derivan, Estas ventajas,

jen érden a cumplir lo preceptuado en el Artfculo 171 del vi--
Egente Estatuto sobre la Propiedad Industrial son las siguien-;
1 tes:

: Fundamentalmente la de proporcionar con una sencilla
1disposicién una regulacién perfecta en una determinada opera=-
;cién.

. Concreté&ndonos al campo referido a lo largo de e§ta -
|Memoria, de su insercién en una miquina de soldar flejes, com'
Eprobamos que su utilizacidén es muy necesaria por cuanto hay -
iqpe pensar que no siempre se utiliza fleje del mismo espesor

y anchura, y conviene que el tiempo de calentamiento de cada

tipo de fleje sea el adecuado a sus dimensiones ya que de to-
|dos es sabido que el fleje deficientemente soldado, produce -

.......................




10

15

20

25

30

-8"1@2,?;‘%7

iroturas en la soldadura,

Conviene reéaltar, una vez descritas la naturaleza y

ipor cuanto los cambios en la forma, materia o dimensipnes de -

sus partes constitutivas, no alterarén en modo alguno su esen
~cialidad en tanto no supongan una sustancial vériacién en -~
el conjunto.'

| Asimismo, el solicitante adhiriéndose a los Convenilos
iInternacionales sobre Propiedad Industrial, hace constar'su -
derecho a la extensién de esta solicitud a los paises extran-=
.Jeros, reivindicando la prioridad de la misma.

| NO T2

Los puntos de invencién, nuevos en Espafia, que se pre

sentan para que sean objeto de Modelo de Utilidad, deberén re

jcaer sobre "DISPOSITIVO DE REGULACION", 'de acuerdo con las si
iguientes: ‘

REIVINDICACIONES

gen cuyo interior discurre un eje con posibilidad de alojarse
ELn e; interior de la misma, y de poder emerger hacia el exte-
é;ior, bomba que est& en comunicacién con un regulador y CO==-~
rrespondiente mando de maniobra que pone en comunicacién el -
fflufdo de la bomba desde la entrada hasta la salida, de modo
que al accionar sobre el mando de maniobra se regula el paso
flel flufdo de una parte a otra y en consecuencia 1la facilidad
flel eje para su desplazamiento,

: 28,- "DISPOSITIVO DE REGULACION", segtn la anterior -

}reivindicacidn, se caracteriza porque el eje de la bomba estd
atravesado por una palanca uno de cuyos extremos es fijo y el

ventajas de este invento, el caricter no limitativo del mismo,

la,~- "DISPOSITIVO DE REGULACION", esencialmente caragc

§terizado porque estd constitufdo por una bomba oleohidréulica'
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otro mévil, disponiéndose sobre éste dltimo dos muelles en --

fsentidos contrarios uno de los cuales va fijado al cuerpo de

;circular spbre su eje,

32,~ YDISPOSITIVO DE REGULACION", segdén las anterio--
‘res reivindicaciones caracterizado porque el extremo libre -
:del eje de la bomba presenta un entrante que se aloja en el -
isaliente de una pieza sujeta al cuerpo de la miquina de modo

éque mientras esta pleza no sea accionada el eje pérmanece €S«
%tético,‘mientras que tomaré movimiento al liberarse de su con
%tacto y ser solicitado por la diferencia de presién de los —-
muelles de la palanca y efectuando su moviﬁiento a la veloci-
dad requerida y marcada por el mando de maniobra del regula--
dor de la bomba,

48 ,- "DISPOSITIVO DE REGULACION",=-

Todo tal y como queda descrito en la presente Memoria

que consta de nueve hojas mecanografiadas una sola cara,

;acompaﬁada de los dibujoiaqgﬁﬁgs o)

! Madrid, e

}la méquina y el otro a un disco que efectda un desplazamiento |-
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