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MEMORIA DESCRIPTIVA

PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION EN ESPAÑA 

POR: "MEJORAS EN CIRCUITOS DE CONTROL"

A NOMBRE DE STANDARD ELECTRICA. S .A .. DOMICILIADA 

EN MADRID CALLE DE RAMIREZ DE PRADO, N.s ?

Este invento corresponde a c ircu itos de 

control y más en p a rt icu la r  a los medios de producir on­

das que puedan u t i l iz a r s e ,  por ejemplo, para e l control 

variab le  de un mecanismo explorador en un osc ilógra fo  o 

aparato sim ilar#

En una so lic itu d  de patente pendiente he­

cha por Edmond M. Deloraine-Hemri G. Busignies y yo mis­

mo, serie  N.s 469.056 reg istrada  e l 15 de diciembre de 

1942 titu lada  "Sistema de fac s ím il" se h a lla  descrito



2.1822Í4
un alaterna de comunicación en e l  que las señales sucesi­

vas son enviadas a velocidad variab le  y en e l  que un re ­

ceptor se ha provisto con medios de  control de exploraciói 

variab le  para producir las señales transmitidas sobre un 

o sc iló g ra fo . Con objeto de producir convenientemente es­

tas señales variab les transmitidas es necesario, prever 

circu itos de control de velocidad de exploración*

Uno de los fin es  de mi invento es producir 

trenes de impulsos que d ifie ran  en longitud unos de otrosí

Otro de los fin es  de mi invento es propor- ' 

cionar medios para la  generación de oscilaciones en 

dientes de s ie r ra , siendo variab le  en frecuencia un gru­

po de o sc ilac iones.

También es otro de los fin es  de mi invento, 

proporcionar los medios de producir una onda para con­

t ro la r  la  generación de las ondas de control de d ife ren - { 

te energía de frecuencia siguiendo un predeterminado c i ­

clo siendo las ondas de sucesivos tipos, m óltiplos de 

la s  precedentes y adecuadas ademas para e l  control de 

exploración del haz de un o sc iló g ra fo .

De acuerdo con mi invento fa c i l i t o  los me­

dios para producir un vo lta je  de primer control que ten­

ga un c ic lo  predeterminado de aumento y disminución. Se 

ha previsto un primer medio generador para la  generación  

de ondas de amplitud prácticamente constante y de un pe­

riodo menor que e l del c ic le  de la  onda de control, y 

controlando la  longitud de esta onda generada de acuer­

do con e l v o lta je  de contro l. Asimismo, se ha previsto  

un segundo generador s im ila r . Este segundo generador, 

sin  embargo, tiene una frecuencia que es prácticamente
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40 un m últiplo f i j o  de 

de frecuencia bajo e l control de l v o lta je  de contro l.

Para mejor entender tanto mi invento como 

las ca racterísticas  y objetos del mismo, pueden consul­

tarse los dibujos que se acompañan, y en los cuales:

2^n<^ generada y que varia

45 La F ig . 1 es un diagrama esquemático de un 

circu ito  de una disposición de mi invento?

La FLg& 2 es una se rie  de curvas que i lu s ­

tran las ondas producidas por e l  sistema de la  F ig .l?

La F ig . 3 es una d isposición  d iferente del 

50 c ircu ito  de acuerdo con mi invento? y

La F ig . 4 es una se rie  de curvas que s i r ­

ven para i lu s t r a r  e l  funcionamiento de l c ircu ito  de la  

F ig . 3.

Volviendo en primer lugar a las B igs. 1 y 

55 2, representan la  ilu strac ión  de un aparato para contro­

la r  la  exploración en un o sc ilógra fo  de acuerdo con una 

onda de frecuencia variab le  correspondiente a las v a ria ­

ciones de frecuencia de una señál rec ib id a . Con es  te ob­

je to , se ha previsto una antena receptora 40 acoplada a 

60 un receptor 41. Las ondas rec ib idas pueden ser una serie

. de impulsos facsím iles transmitidos desde un tambor s i ­

m ilar a l  que aparaece indicado en 52 (F ig . l )  movido con 

un c ic lo  de velodidad variab le  predeterminado. Deberá 

entenderse que e l equipo pgede comprender en este caso 

65 un d ispositivo  transmisor y un receptor en cada unidad.

Las señales de sa lida  desde un receptor 40 son aplicadas 

a una r e j i l l a  de control 42 de l o sc ilógra fo  de rayos ca­

tódicos 44 para controlar la  intensidad de l haz de rayos
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de l cátodo. Con objeto de controlar la  desviación de l haz 

se han previsto electrodos deflectores ve rtica le s  45 y 

electrodos de desviación horizontal 46. La d isposición  

de c ircu ito  de la  F ig . 1 proporciona lo s  impulsos v e r t i ­

cales o de exploración para e l  o sc ilógra fo  44 y los po­

tenciales de exploración horizontal para e l  mismo o sc i­

ló g ra fo . Como las señales facsím iles o señales de trans­

misión v is ib le  se envían a frecuencia variab le  con fin es  

de s ig i lo  a secreto, evitación  de in terferencias pertur­

badoras o cosa análoga. Es necesario que la  exploración  

del haz se haga co ind id ir convenientemente con las  va­

riaciones de frecuencia con laq4eñales rec ib id as .

A l receptor de fuerza de una fuente de su­

ministro j%e le  ap lica  un regulador de fase  50 para e l  

movimiento del motor 30. E l motor 30 hace g ira r  e l  tam­

bor 52 sobre un mecanismo de a rrastre  de velocidad o sc i-  

85 lante 57. Es de presumir que e l movimiento de l tambor

52 ha de poder ser variado por e l  mecanismo de a rrastre  

en la  misma forma que se hace v a ria r  la  frecuencia trans­

misora. Como e l  equipo transmisor deberá estar normal­

mente desconectado en e l momento en que la  recepción  

90 tiene lugar, e l  tambor transmisor 52 puede se r provisto

con los medios adicionales necesarios para producir los  

vo lta je s  de exploración necesarios para recepción.

E l tambor 52, en uno de los extremos, lle v a  una perfo ­

ración a is lada  53 que actúa para producir impulsos s in -  

95 cronizadores a través de una cé lu la  pick-up 54, que se

muestra fuera del tambor por conveniencia, y una p lura­

lidad  de otras perforaciones 53 que actúan a través de 

una cé lu la  pick-up 56 asimismo mostrada fuera del tambor 

para producir impulsos sincronizadores para e l  mecanis-
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mo de exploración horizontal# Los impulsos sincronizado­

res ve rtica le s  se indican en PV, curva A y los impulsos 

sincronizadores horizontales en PH, curva D de la  F lg .

2# Como e l  tambor 52 se hace g ir a r  a velocidad variab le  

los impulsos producidos a través de 53 y 55, s e rá n 'v is i ­

blemente espaciados en tiempo de acuerdo con la  ve loc i­

dad de rotación del tambor# Por consecuencia, es nece­

sa r io , prever una d isposición  por la  cual los vo lta jes  

de exploración en dientes de s ie r ra  puedan ser forzados 

a alcanzar prácticamente la  misma amplitud en periodos 

variab les  de tiempo.

E l generador de exploración comprende los  

tubos 60 y 61 que sirven para producir los impulsos ver­

t ic a le s  de exploración y la s  ondas horizontales de ex­

ploración respectivamente# Estos tubos deberán ser pre­

ferentemente de l tipo de descarga controlada de gas por 

r e j i l l a  conocidos por la  marca comercial de "Thyratron*. 

A través del reostato 62 se suminstra un vo lta je  p o s it i ­

vo desde B, girando e l  brazo 63 hasta la  placa del tubo 

60. E l brazo 63 en cooperación con e l reostato 62 propor­

ciona una variación  en e l suminstro B como se  indica en 

la  curva C de la  F ig . 2. E l punto medio del reostato 62 

opuesto a l suminstro B, está puesto a t ie r ra  a través 

de una resistaicia 64. La r e j i l l a  del tubo 60 se manten­

drá con una polaridad ligeramente negativa de manera que 

normalmente no pase co rría te  por e l  tubo. E l v o lta je  po­

s it ivo  desde B sobre e l  reostato 62 y e l brazo 63 s irve  

para cargar un condensador 66. La carga del condensador 

se eleva lentamente en la  forma indicada por la  curva 

de la  F ig . 2. Los impulsos PV dé la  curva A de la  Fig. 

2 ilu stran  los impulsos producidos en la  cé lu la  54 mos-
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trando e l  espaciamiento variab le  debido a la  variación  

de velocidad de rotación de l tambor. Cuando uno de los 

impulsos FV procedentes de la  cé lu la  54 es aplicado a 

la  r e j i l l a  del tubo 60 sobre e l condensador de acopla­

miento 65, e l  tubo 60 se hace conductor sirviendo para 

descargar e l  condensador 66 produciendo la  parte recta  

de la  onda en diente de s ie rra  segán se muestra en la  

e&rva B de la  F ig . 2. Este impulso paya rápidamente y 

e l condensador 66 empieza de n^evo a cargarse . Sin em­

bargo e l  brazo 63 ha girado hasta una posición d ife ren ­

te sobre e l  reostato 62 y por lo  tanto es aplicado un 

magcor vo lta je  para cargar e l  condensador 66. La carga, 

por lo tanto, se eleva mucho mas rápidamente hacia un 

n ive l f i j o  como se muestra en la  segunda onda de diente 

de s ie rra  dá la  curva B, en cuyo momento e l tubo es des­

cargado d e  nuevo por los impulsos PV aplicados sucesiva­

mente. Después de pasar e l punto de m&áimo vo lta je  de la  

curva C, e l  vo lta je  se reduce de nuevo haciendo que los  

sucesivos dientes de s ie rra  crezcan de nuevo en longitud  

como se indica en la  curva B, después de lo cual se re ­

p ite  e l c ic lo  completo. E l v o lta je  en diente de s ie rra  

generado en e l tubo 60 y la  onda generada en Tas unidades 

62, 63 se aplican  sobre una res isten c ia  71 a l ánodo del 

tubo 61 y a l  condensador 73. Asimismo los impulsos PH 

producidos en la  cé lu la  pick-up 56 como se indica en la  

curva D son aplicados sucesivamente sobre e l  condensador 

de acoplamiento 72 a la  r e j i l l a  del tubo 61. El vo lta je  

aplicado sobre 71 a l  condensador 73 carga este condensa­

dor y a causa de l v o lta je  creciente la  excitación es l ie  

vada hasta e l  mismo n iv e l a pesar de los periodos mas 

cortos entre los impulsos aplicados procedentes de 56. 

Asi se produce una onda variab le  en diente de s ie rra  

para exploración horizontal ta l como se muestra en la
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curva E de la  F ig . 2 . La sa lid a  d e l tubo 60 se ap lica  

sobre e l condensador 67 a las placas de desviación ver­

t ic a l  del d ispositivo  indicador y las  ondas de sa lid a  

procedatns del tubo 61 se aplican  sobre e l  condensador 

de acoplamiento 74 a los desviadores horizontales del 

indicador*

E l reostato 62 se ha diseñado para produ­

c ir  las variaciones de la  curva C correspondientes a los 

impulsos PV y PH para la  p a rt icu la r  variación  de la  velo ­

cidad dá l tambor ya descrita* Si se desease otra r e la c ió n ) 

de tiempo de impulsos, deberán preverse algunos cambios }
' ' ' í

en las caracteristió& s del reostato para producir la  co­

rrespondiente variación  del v o lta je  de control* ¡

Podrá fácilmente apreciarse que como e l  

motor 30 en e l receptor es movido prácticamente a la  

misma velocidad que e l  motor en e l transmisor, y la  ve- 

180 locidad variab le  para ambos se ha hecho prácticamente

idéntica , solo será necesario a ju sta r la  fase por medio 

del regulador de fase de energía 50 suplida a este mobr 

con respecto a la  del que va en e l transmisor con o b je - j  

to de que los caracteres puedan s er debidamente reprodu- : 

185 cidos en la  panta lla* }

En la  Fig* 3 se muestra otra d isposición  

diferente de c ircu ito  que puede emplearse para propor- i 

clonar las  dos serles de ondas. Este c ircu ito  puede tam­

bién proporcionar e l suministro de frecuencia variab le  ¡ 

190 para mover e l  motor para la  exploración  a la  velocidad !

variab le  deseada de acuerdo con la  linea para frecuen­

c ia  de exploración. E l c ircu ito  de control de la  Fig* 5, 

no depende de la  rotación d e l medio productor de impulsos,

165
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ta l como e l  transmisor de la  F ig . 1 para e l  control de 

la  exploración* En este c ircu ito  se han previsto tres  

tubos de gas de descarga 80, 81 y 82* A l tubo 80 se le  

ap lica  un vo lta je  positivo y se p o la riza  negativamente 

la  r e j i l l a  de este tubo para e l  deseado potencial nega­

tivo . Podemos supones primero que e l tubo 80 es conduc­

to r. Cuando la  corriente fluye a través del tubo 80 se 

eleva la  carga en e l  condensador 85 tendiendo a oponer­

se a l f lu jo  de la  corriente a travéá del tubo 80 hacia 

e l cátodo# Cuando este potencial se ha elevado hasta e l  

pu&to su fic ien te  la  corriente en e l  tubo 80 se reduce a 

un va lo r tan bajo  que ya no es bastante para mantener la  

ionización* Entonces e l  condensador 83 se descarga a tra ­

vés de la .re s is te n c ia  84* La curva de carga y descarga 

del condensador 85 viene indicada por la  curva F de la  

Fig. 4*

Las variaciones de potencial de placa de l 

tubo 80 se aplican sobre e l condensador de acoplamiento 

90 a l  cátodo normalmente polarizado pos&ivamente del tu­

bo 81* E l condensador 88 se está cargando entre tanto 

a través de la res istenc ia  89* Cuando e l efecto combi­

nado de la  carga en 88 aplicada a l ánodo del tubo 81, y 

la  carga de potencial negativo aplicada a l cátodo llega  

a ser suficientemente a lto , e l tubo 81 se hace conductor* 

Este, entonces, descarga e l condensador 88 haciendo caer 

e l  v o lta je  de ánodo de l tubo 81 hasta un va lo r in s u f i ­

ciente para mantener la  descarga* La carga subsiguiente 

del condensador 88 tiene lugar produciendo las  sucesivas 

oscilaciones en diente de s ie r ra . Esta o sc ilac ión  es 

cambiada en duración segdn e l  v o lta je  aplicado sobre 90, 

siendo acortada cuando este vo lta je  aumenta, y alargada

 ̂.



9.

225

230

235

240

245

250

i 822t4
cuando este vo lta je  decrece# La 6UBva resultante H de 

la  F lg . 4 muestra una posib le  variación  de los dien­

tes de s ie rra  que puede u t iliz a rs e  como onda de explo­

ración v e r t ic a l para e l  sistema receptor#

E l vo lta je  del condensador 83 se ap lica  

sobre una lin ea  resistencia-condensador 85, 86 a l  áno­

do de l tubo 82# Cuando un condensador 86 se carga, e l  

potencial en e l  mismo se eleva como se indica en la  

curva G de la  F ig . 4 hasta que e l  tubo 82 se hace con­

ductor, después de lo cual e l  tubo 82 se descarga rá ­

pidamente reduciendo e l vo lta je  de placa hasta un va­

lo r  in su fic ien te  para mantener la  descarga# A conti­

nuación se rep ite  e l  c ic lo , cargándose en este  caso 

e l  condensádor 86 más rápidamente a causa de l más a lto  

vo lta je  suplido desde e l  condensádor 83 de manera que 

e l periodo de las sucesivas oscilaciones en diente de 

s ie rra  v a ria  con e l  potencial. La constante de tiempo 

del c ircu ito  85, 86 se ha hecho l le g a r  a ser muchoi 

mas pequeña que la  constante de tiempo del c ircu ito  

83 de manera que se producen uña p lu ra lidad  de ondas 

de diente de s ie rra  variab les  de forma mo strada en la  

curva G que sirven para proporcionar las ondas de ex­

ploración horizontal para la  de flex ión  horizontal del 

indicador.

A l mismo tiempo estas ondas en diente de 

s ie rra  pueden ser cambiadas a un c ircu ito  integrador 

87 sirviendo para producir impulsos de 'contro l de la  

frecuencia del suministro para un motor sincrónico como 

se ha indicado antes# Los impulsos pueden ap licarse  

a una conocida forma de c ircu ito  invertidor para produ
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c ir  energía de ondas sinusoidales que sirvan como sumi­

n istro  de l motor.

Un condensador de acoplamiento 91 va entre 

e l  tubo de sa lid a  81 y e l  cátodo polarizado positivamen­

te de l tubo 82. Esto asegura la  conveniente computación 

de tiempo de las  ondas de exploración horizontal de ma­

nera que comience a l princip io  de la  exploración v e r t i ­

c a l.

De acuerdo con este sistema, se producen 

con é l  no solamente formas de onda que puedan se rv ir  pa­

ra  la  exploración v e rt ic a l y horizon ta l, sino también 

una frecuencia ad icional que puede u t iliz a rs e  para mover 

e l  motor con velocidad v a r ia b le . Todos estoá vo lta jes  se 

hallan  debidamente computados en tiempo unos respecto a 

los otros por estar todos e llo s  derivados de una fuente 

270 comdn. Con objeto de a ju star la  velocidad de funciona­

miento, puede efectuarse la  variación  correspondiente en 

la  polaridad del tubo 80. En forma análoga puede l le v a r ­

se a cabo la  adecuada regulación de fase  de las señales 

controlando las constantes de tiempo de los c ircu itos  

275 de l tubo 88.

Deberá entenderse que aun cuando he descri­

to los medios de producción de ondas en conexión p a r t i­

cu lar con los c ircu itos de exploración del o sc iló g ra fo , 

pueden emplearse estos medios para cualquier otro objeto  

280 que se deséé, por ejemplo, puede ser conveniente en a l ­

gunos casos prever un sistema para la  impresión de ca­

racteres e impulsos indiv iduales en un aparato normal 

impresor de te le g ra f ía . Esto es particularmente cierto  

s i por razones de l s ig i lo  o secreto se hace va ria r  la

255
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260

265
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frecuencia del aparato te leg rá fico  transmisor.

Asimismo es natural que se pueda emplear 

un osc ilógra fo  de tipo de espejo en lugar del o sc iló g ra ­

fo de rayos catódicos aquí ilu strad o , s i  asi se desea. 

Asimismo pueden preverse d istin tas  formas de generadoras 

de dientes de s ie r ra  y en algunos casos la  onda de con­

t ro l misma puede componerse de oscilac iones de onda s i ­

nusoidal o sem i-slnusoM.al en lugar del tipo especia l 

de generador que se i lu s t r a .

A i d e sc r ib ir  anteriormente los princip ios  

de mi invento en re lac ión  con un especifico  aparato y 

las  particu lares modificaciones del mismo deberá ser 

claramente entendido que estas descripciones se dan úni­

camente a manera de ejemplo sin  que con e llo  quede l i ­

mitado e l alcance de mi invento como se expone en los 

. objetos del mismo y en las  reivindicaciones que se acom­

pañan.

Este invento corresponde a una so lic itu d  

de Patente formulada en los Estados Unidos e l  4 de Ene­

ro de 1943, señalada con e l  N .s 471.239 y se acoge, por 

tanto, a los benefic ios que otorgan los convenios in te r ­

nacionales vigentes.

-  ---------------  -------- --- ------- - N O T A ---------- ------- ----------------------

Los puntos de invención propia y nueva que 

se presentan para que sean objeto de esta Patente de 

Veinte años, son las sigu ientes:

1 .-  Mejoras en c ircu ito  de control carac­

terizado porque comprenden medios para producir ondas
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para controlar la generación de ondas de control con d i*  

ferente tipos de frecuencia siguiendo un determinado c i ­

c lo , comprendiendo medios para producir un primer vo lta ­

je  de control con un determinado c ic lo  de aumento y  d is ­

minución, un primer medio generador para producir ondas 

de amplitud de pico prácticamente constante y de periodo 

menor que e l  de dicho determinado c ic lo , medios para apíi< 

car dicho vo lta je  de control a dicho primer generador pa­

ra controlar la  longitud de los sucesivos periodos dichos 

de acuerdo con dicho aumento y disminución, un segundo me­

dio generador para producir un determinado nómero de pul­

saciones de onda durante cada uno de los re feridos perio ­

dos, medios para controlar la  producción de esas pulsa­

ciones de onda de acuerdo con e l  indicado vo lta je  de 

control, y medios de sincronización para los re feridos  

primero y segundo medios generadores para asegurar la  

in ic iac ión  simultanea de dichs ondas y  dichas pulsacio ­

nes de onda#

2#* Mejoras en c ircu itos de control caracte­

rizado porque comprenden medios de producir ondas para 

controlar la  generación de ondas de control que tengan 

diferentes tipos de frecuencia siguiendo un determinado 

c ic lo , comprendiendo medios para producir un primer vo l­

ta je  de control con un determinado cidb de aumento y d is ­

minución, un primer medio generador para producir ondas 

de periodos menores que los de dicho determinado c ic lo ,  

medios para ap lic a r  e l  indicado v o lta je  de control a l  re ­

fe rido  primer medio generador de producción de ondas de 

periodo menor que e l de dicho determinado c ic lo , medios 

para qp lica r dicho vo lta je  de control a l indicado medio 

generador para controlar la longitud de sucesivos p e rio -
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dos indicados de acuerdo con e l re fe rido  aumento y d is ­

minución, un segundo medio generador para producir un 

determinado número de pulsaciones de onda de amplitud 

de pico prácticamente constante durante cada uno de los 

indicados periodos, medios para controlar la  producción 

de dichas pulsaciones de onda de acuerdo con e l  re ferido  

vo lta je  de control, y medios de sincronización para d i ­

chos primero y segundos generadores para asegurar la  

in ic iac ión  simultanea de dichas ondas y diahas pu lsacio ­

nes de onda.

13.

3 . -  Mejoras pn c ircu itos de control carae** 

terizado porque comprenden medios para producir ondas 

de acuerdo con la  reivindicación  2 en los que dichos 

primeros y segundos medios generadores comprenden cada 

uno tubos electrón icos y c ircu ito s  asociados de re s is ­

tencia y condensador para la  producción de oscilaciones  

en dientes de s ie rra  de longitud v a r ia b le .

4 .  -  Mejoras en c ircu ito s  de control carac­

terizado porque comprenden medios para producir ondas 

de acuerdo con la  reiv indicación  2 en la  que dichos me­

dios de sincronización comprenden un c ircu ito  de acopla­

miento entre dichos primero y segundo generadores.

5 . -  Mejoras en c ircu itos de control carac­

terizado parque comprenden medios de producción de ondas 

de acuerdo con la  reivindicación  3 en que dichos prime­

ro y segundo medios generadores comprenden cada uno tu­

bos electrónicos y c ircu itos asociados de resistencia

y condensador para producir oscilaciones án dientes de 

s ie rra  de longitud variab le  y en que dichos medios sin ­

cronizadores comprenden medios de producir impulsos y
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las  conexiones para ap lica r dichos impulsos producidos 

a la  conversión de dichos tubos electrónicos#

6 . -  Mejoras en c ircu itos de control. carac­

terizado porque comprenden medios de producción de ondas 

para controlar la  generación de ondas de control de d i­

ferente tipo de frecuencia siguiendo un determinado c i ­

c lo , comprendiendo medios para producir un primer vo lta ­

je  de control con un c ic lo  determinado de aumento y d is ­

minución, un segundo c ircu ito  dá tubo electrónico para 

producir ondas de periodo menor que e l  de dicho d e te r ­

minado c ic lo , med ios para ap lic a r  dicho vo lta je  de con­

tro l a dicho c ircu ito  de tubos electrónicos para contro­

la r  la  longitud de los sucesivos indicados periodos de 

acuerdo con e l re ferido  aumento y disminución, un tercer 

c ircu ito  de tubos electrónicos para producir un determi­

nado nómero de pulsaciones de onda de amplitud de pico 

prácticamente constante durante cada uno de dichos perio ­

dos, medios para controlar la producción de dichas pu l­

saciones de onda de acuerdo con dicho vo lta je  de control, 

y medios de acoplamiento entre dichos segundo y tercer 

c ircu ito  de tubos electrónicos p&ra asegurar la  in ic ia ­

ción simultanea de dichas ondas y dichas pulsaciones de 

onda .

7 . -  Mejoras en c ircu itos de control carac­

terizado porque comprenden medios para producir ondas 

para controlar la  generación de ondas de control de d i­

ferentes tipos de frecuencia siguiendo un c ic lo  determi­

nado, comprendiendo medios de velocidad ro tativa  variab le  

para la  producción de impulsos variablemente espaciado#, 

actuando con dichos medios g ira to r io s  para producir on­

das de periodo menor que e l  de dicho determinado c ic lo ,
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medios para ap lica r dicho vo lta je  de control a dicho 

primer c ircu ito  de tubos electrónicos para controlar la  

longitud de lo s  sucesivos indicados periodos de acuerdo 

con los re feridos aumento* y disminución, un segundo 

c ircu ito  de tubo electrónico para la  producción de un 

determinado número de pulsaciones de onda de amplitud 

de pico prácticamente constante durante cada uno de  los 

re fe ridos  periodos, medios para contro lar la  producción 

de dichas pulsaciones de onda de acuerdo con e l  r e fe r i ­

do vo lta je  de control, y medios de acoplamiento compren­

diendo los c ircu itos para la  ap licación  respectiva de 

dichos impulsos a dichos primero y segundo c ircu ito s de 

tubo electrónico para asegurar la  simultanea in ic iac ión  

de dichas ondas y  de dichas pulsaciones de ondas.

8#- Mejoras en c ircu itos de control carac­

terizado por una d isposición  estructu ra l para la  produc­

ción de dos series  de ondas relacionadas entre s i  en 

tiempo y  sincronizadas una con la  o tra , bajo e l  control 

de otra onda y un medio sincronizador.

9 . -  Mejoras en c ircu ito s  de control.

1



Í822t4 .*-
Tal y como se ha descrito  en la Memoria 

que antecede, representado en los dibujos que se acom­

pañan y a los fines especificados.

Esta Memoria consta de d ie c ise is  hojas es­

c rita s  por una sola cara.
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