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Este invento se refiere en general, a aquel tipo de
aparatos que requieien la explore._ci&n Sptica de Breas elemen—
tales, en su funcionamientos Bjemplos de tales aparatos son los
-transmisores facismils, registradores facsimils, cémaras sonoras f

5 utilizadas en Cinematografifa para el reg'istro de sonido en pelf:’-
culas fotogrificas, y proyectores de pelfcula sonora en los ?a-ﬂ
les el sonido es explorado per un haz de luz para reproducc:.&n

7

por altavbeces.
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Un fin del invento es proveer una mfquina facismil

mejorada pars explorar una serie de hojas de originales indivi-

duales (como por ejemplo telegramas) en sucesibn automética para

i

transmisifn & un registrador distante. Dicho brevemente, el transmi{
sor automitico descrito en este invento tiene uns correa trans—
portadora en los que estd colocadass los telegramss en relacién

espaciadas y esta correa funciona continuamente pars llevar los

telegramas sucesivamente en alineacibn con un cilindro estacio=
nario.

La hoja que ha de ser explorada es enrollada automiti-
camente alrededor del cilindro y sujetada sobre el mismo por un (1
nuevo mecanismo de carro que desliza la hoja soportada a lo
largo del cilindro para exploracién interior mientras que la hoja
permensce unida a la correa mévil. La exploracién de los telegraw~
mas sobre la correa se hace por'medio de un sistema &ptico qﬁe
lanza un punto de luz giratoric contra la superficie interior }

¢ilindrica de las Lojss msoportades al deslizarse fuers del cilip-

dro da‘exploracian sobre un cilindro guia del cual es soltada auto;
méticamente después de la operacién de exploracién. Dﬁspués'ds |
soltar la hojggexflorada el mecanismo d4e carvo vuelve a enrollar
la hoja siguiente alrededor del cilindro de exploraci®n. Los
telegramas transﬁifidos gon numersdos y controlados en tiempo

de
automfticamente antes de qpitarse/la correa. La mfquina continfie

funcionando hasta que se ha enviado el @ltimo ‘mensaje en cuyo
momento la méquina se‘para autombticamentes

Los impulsos de sefial producidos por el asuﬁto explos
rado son invertidos y amplificados por un sistems que inecluye
un par de foto células que son expuestas simulténeamente & la

luz cortada o pulsada de una l&mpara excitadora.

-

“




Une de estes células, denominada célula de sedal, es excltada
por el haz explorador variable y la obra o c8lula de equilibrio

40 recibe una cantidad determinada de luz independientemente del texto%
explorado. Estas dos células funcionan siempre en fase y estén

conectades en un circuito en puente que controla un dispositive

1o

inversor y amplificador de sefial que incluye unc o més tubos de
vacfo. Este dispositivo, que esté conectado en paralelo con el
45 puente, esté construido de modo quavsu circuito de salida se
excita sﬁlo por las sefiales gue resultan de la excitacibn des-
igual de las de fotocdlulas durante la exploracién de las &reas
marcadas en una hoja de textos Cuando el fondo blanco de la dopia
se esté explorando, el ocircuito de salida del dispositivo es
50 inaétivo. De eete modo el dispositive amplificador controlado
L por las dos fotocslulas actfian como un inversor de sefial automé-
‘tico para producir un facsimil positivo de la copia transmitida.
En algunos cesos se utilize un dispositivo de polarizacibn ajus—
table para la fotocélula de equilibrio para obtener un equilibrio
55 correcto de las intensidades entre las dos células durante la
exploracién del fondo de la copia, de modo que no ﬁasen seﬁalés
a través del dispositivo duiante tales intervalos.
Otro fin del invento es proveer un método y mecanismo
de exploracidn nueve en el gue uha l&mpara exclitatriz con un
60 punto de cdtodo metélico incandescente de alta luminosidad esté
- combinado de tal modo con un conjunto de lentes que produzca
. un punto de exploracifn de las dimensiones referidas sin la pla-
" ca con aberturas usual necesaria en los sistemas exploradores Spti-
cos anteriores, para definir el punto de exploracibne En sl numevo

! 65 sistema de exploracibn, la forma exacta y tamafio del punto de
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explorscién se determinan so amente por mediodel conjunto
de lentes interpuestas entre el punto de suministro de luz y
la superficie que se ha de explorar. Utilizando lentes apro—
piadas y ajustando su posiclidén en el campo fptico, se puedé
proyectar cualguier imaéen que se haga del punto de cétodo
incandescente sobre la superficie de exploracibn. Para funcio-
namiento facsimil se utiliza generalmente un punto de iuz re-
dondo o cuadrado que tiene el ancho de una 1fnea de exploracién
h'g péra regimtrar soni@o en una peliculs ancho constante (o re-
produccién de sonidc desde la pelieula) se transforma el punto
de luz en una imagen de linea ﬁor medio de un ensamble de lentes
que tiene una o mée lentes cilfndricas. Como sparecerd mis ade-
lante, el nuevo sistema de exploraciby funciona con eficecia ma-
yor que los sistemas anteriores de estia clase.

Los anteriores y otros fines y caracteristicas nuevas
del invento se indicarén por completo en una descripcidn de losA
adjuntos dibujos en los cuales:

La figu;a 1 es una vista de planta de una forma del
transmisor faqsimil de acusrdo con el invento.

La figurs 2 es una vista lateral de la méguina.

La figura 3 muestra un detalle en seccibn por la 1%fnea
3-3 de la figura 2.

La figura 4 es una vista de planta ampliada de uné
parte de la méquina de acuerdo con el invento como se indica
por‘las flechas 4~4 en la figura 1.

La figura 5 representa una seccibn por la linea 5-5m

de la figura 4 a tamafio exagerado para mayor claridad.
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La figura 6 es una vista lateral de la figura 5.

5

La figurs 7 muestra una secciln transversal por la l1%nea
1=7 de la figura 2.

la figura 8 es una geccidén por la linea 8-8 ampliada de
la figura Te.

La figura 9 es una vista lateral de la figura 8.

La figura 10 muestra el mecanismo de exploracibn ﬁpfi—
ca de la méquina de acuerde con el invento parcialmente en forma
diagramitica.

Las figuras 11 y 12 ilustran la utilizacibn de almdhdi~
llas de sujstacién de mensajes en la correa itransporitadora.

La figura 13 es un diagrama de circuitos de contrel
para el transmisor.

Las figuras 14 y 15 son detalles que muesiran una hoja
tolegrifica primero en posicibn abierta y después enrollada alre-
dedor del cilindro explorador.

Lag figuras 16 y 17 muestran dos formag de dispositivos
controlados por dos células fotoeléciricam en el sistema explora—
dor 8ptico de acuerdo con el invento, para invertir y amplificar
las meficles. ‘

'_Das figuras 18, 19 y 19~A muestran esquemfticamente
tres formas del sistema explorador Sptico de acuerdo con sl
invento que. utliliza un punto de suministro de luz, un detalle
del cual asparece en la figura 18A.

Lgs figuras 20, 21 y 22 muestran tres formas de
reguladores Spticos para la fotocélula de esquilibriic , y

Las figuras 23 a 26 ilustran en forma diagramftica dos
formas del sistema explorador de acuerdo con el invento para

proyectar una lmagen de lineas ded punto de suministro de luz sobre
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una superficie que se ha de explorar.

Bl baati@or de la miquina facsfmil de acuerdo con el
invento esté soportado sobre una placa base 10 que puede ser de
una aleacibn de gluminio con un# pestafia periférica. Un poste
hueco 12 (figura 1) montado en un extremo de la base y fijado
por tornillos 13 sostiene una polea 14 en un eje 14' y uns segun-
da polea 15 esté montada en un eje 15°* susténtada por un soporte
16 en el atro exiremo de la base. ﬁaa poleas 14_y-15 estén dig-
bPuestas horizontalmente en alineacién longitudinal con la base
10 y soportan una correa transmisora estrecha 17, que puede ser
una cinta delgada de metal, alambre trenzado, tejido metalizado o
similere. En la forma particular del invento que me describe, las
dos poleas y la correa deben ser de metal o tenmer suficisnte con-

ductividad elécirica para los fines que aparecerfn mis adelante.

Una de las poleas, en esie oaso la polea 14, es movida por un

motor eléctrico 18 a través de engranajes adecuados 16-20-21
(figura 2) colocados en el poste hueco o caja 12.

La funcibn de la c&rraa 17 que se mueve hacia adelante
continuamente a velocidad apropiada, es alimentar las hojas de
telegrama a través de 15 méguina en forms contfnua para ger ex—
ploradas una a uha.PAra este fin, la correa 17 #st4 provista con
mujetadores de resortes metflicos 22 para sujetar las hojas de
telegramas 23 sobre la correa. S6lo es necesario ecolocar el borde
superior de la hoja debajo del sujetador. Para ayudar al opera—
dor a centralizar las hojas 8stas estén provistas con una msrca
que sirve de gula 24 en el centro del borde superior, como se

muestrs en la figura 14. Deslizando esta marca debajo del suje-
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tedor el operador se asegura de que la hoja estd colocada correc~

tamente sobre la correa. Los sujetadores 22'estén separados de
tal modo a lo largo de la correa quée un esm ¢io estrecho separa
las hojas adyacentes. ‘

En las ilustraciones de las figuras 1 y 2 la correa 17
se mueve de derecha a izquierda de modo que 61 lado de alimente-
cibn de la mAquina esté en la derecha y el de descarga a la iz~
guierda. En el lado de alimentacién de la méquina la correa es—
trecha 17 pasa entre un par de placas rectangulares 26 que estén
separadas paraproveer uama ranara o canal 27 para la correa. lLas
placas 26 estén soportadas en cualquier forma prictica, como
por Qjemplo por un par de soportes en forma de U 28 y 29 montados
en la base 10. Estas placas sirven como mesa estacionaria pars
goportar las hojas de telegrama a medida que lajcorrea las mueve
hecia la posicisn de exploracibn. La parte superior de la correa
et esencialmente 4 mismo nivel por la parte alta de las placas
26 (figura 7), de modo que las hojas de telegramas se sitfan
plaﬁas y pasan suavemente sobre las placas.

Un oilindro o tambor hueco, fijo 30 esté soportado
longitudinalmente sobre ia correa 17 pars sostener las hojas en
posicién de exploracién. En el casc presente, este cilindro esté
unido a uﬁa cubierta 31 por medio de los tornillos 32 que entran
en la pared extrema 33 del cilindro, como se muesira en la figura
2. El1 cilindro 30 proyecta axislmente de la cubierta 31, que con-
tiene ciértas partes del mecanismo de exploracibn Sptico, como se
explivars més adelante. La cubierta 31 estéd fijada en la partw
del soporte 34 por tornillos 35 (figura 1) y el pié del soporte

esté unido & la base 10 por los tornillos 36.
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EL CARRO EXPLORADOR

Laé placas angulares verticales 37 y 38 estén montadas
en la base 10 y soportan un par de rodillos guias 39 en alinea-
cibn vertical. Estos rodillos. gulas soportan un carro explorador
indicado en conjunto por SK. Las diferentes paries del carrc ex-—
plorador estén montadas en un bastidor en forma de U 40 que se
desliza & 1o largo de rodillos fijos 39 en una longitud de reco—
f#ridos definida entre las placas separadas 37 ¥y 38, E1 carro se
mueve hacia delante (de -derecha a lzquierda en la figura 2), por
un eje rosoado 41 que se extiende enire las placas 37 v 38 y esté
conectado permanentemente al motor 18 por los engranajes 42 y 43
montados eﬁ el eje del motor y el eje rogcado, respec%ivamente.
El otro exiremo del eje roscado 41 tiene el pifitn espiral o tor-
nilie 8in f£in 19 para ac?ionar la polea 14 y la correa 17 como
se ha mencionado anteriormente.

Haciendo referiencia a la figura 3 el bastidor 40‘tiene
una medis tuerca 44 que normalmente estf mantenida en contacto
con el aje roscado 41 por medio de un resorte 45. La media tuer—
ca 44 es desconsctada del eje roéeado por un imén 46 montado en
un soporte 47 fijado al bastidor 40. Cuando se excitan el iman
46, su nficleo 46' atrae la media tuerca 44 separfndole del eje
roscado, Al liberédrsele el electroimén el resorte 45 pone instan=-
t8neamente en engransje 1 la media tuerca en el ejé roscadoy’ La
sincronizacidn del im'an de la medis tuerca 46 se explicard con
relacién a log circuitos de control de la figura 13. Un resorte
retréctil 48 esté unido a un extremo de un brazo lét;ral o exten—
8ibn 49 del sopgrte 38 y en el otro extremo al bastidor deslizan-
te 40. Al liberirsele la media tuerca 44, el'resorte 48 atrae

répidamente el carrc explorador de nusevo a la posicibn inicial,
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como se muestra en la figura 2. Si se deses se puede utilizar
un segundo resorte de retorno en el otro lado del bastidor 40
para asegurar suavidad de funcionamiento. Amobtiguadores de caucho
49! en las barras gulas 39 formen topes silenciosos para el carro.
Los brazos laterales verticales del ﬁastidcr en U 40
tieneﬁ en la parte superior una barra 50 en la que estén £1jados
dos brazos o mordazas simllares 51 en forma giratoria enirs un
par de collares flijos 50‘ (figura 2). Cada brazo tiene un buje
51' para proveer amplia superficie de soporte y'loskdos brazos
estén sostenidos centralizados en la barra 50 por losz collares fi-
jos 50! en lados opuestos de los bujes. Como se ve en la figura T
la barra pivete 50 eatd por debajo del aeptro del cilindro explo-
rador 30 y los brazes 51 se extienden en direcciones opuestas
curvidndose hacia arriba en sus extremos libres que tienen una
banda flexible 52. BEsta banda puede cohsisti: en cualquier mate—
rial textil adecuado, acero delgado suave, tejido de alambre
fino o similar y es lo suficientemente‘grande para sostener una
hoja de telegrama.
Un modo préctico de montar la banda 52 en los brazes
51 se muestra en las vistas ampliadas de las figuras 8 y 9. Cada
brazo tiene en su extremo un mangulto cortg o cojinete 53 en el
que estd fijada una barra 54 en el centro y esta barra sostiens
un par de rodillos 55 en lados opuestos del cojinete. Los extremos.
de la bdda 52 estén doblados sobre los rodillos 55 de cada brazo
y fijados en posiciln por medios adecuados 56 gue pueden consistir
en une lfnea de ojetes, remaches, costuras o similares. Los rodi=-
llos 55 son del mismo difmetro que los cojinetes 53 del modo que

le bands es lisa y sin costura a,lo largo de la unibn del exfremo.
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Una pequefia parte central de cada extremo de la banda 52 esté
cortada, como se indica en 57 en la figura 9, para salvar los
brazos 51.

Lafuncidn do la banda flexible 52 es enrollar un tele-
grama alrededor del cilindro estacionario 30 y a¥azarlo para ex—
ploracifn. Para este fin los brazos giratoriocs 51 estén conectados
& un dispositivo de funcionamiento aufométicg'en cualquier forma
préctica. En la figura 7, & modo de ejemplo, se muesiran un sole-
noide %8 montado en la piqza inférior del bastidor en U 40 y el
nficleo 59 del solenoide esté conectado a un par de palancas 60 pbr’
un pasador 61. Estas palancas estén conectadas en sus extremos
superiorses & los brazos 51 por los pasadores 62 que estén en lados
opuestos de la barra soporte 50. Un resorte helicoidal 63 circun~
da el nficleo 59 y normalmente tiende a giraf lbs brazos hacia
arriba a posici&n cerrada, como se indica por las lfneas de puntos
51, Esto ocurre sble cuando el solenocide 58 no estd excitados
Al ser excitado el solencide atrae hacia abajo su nficleo y los
hrazos 51 son separados para abrir la banda 52 que con esto =me
sostiene tirante en posicibn horizontal plans como se muestrs
en la figura 7. Se verd asf que los brazos 51 funcionan como un
par de mordazas que alternativamente se cierran y abren para so—
portar ¥ liberar una hoja de mensajes.

El soporte en forma de U 28 colocado scbre la placa
base 10 tiene un par de abrazaderas 64 para soportar un par de
places de hisagra 65vde léfina de metal en lados opuestos de
la banda flexible 52. Como las monturas de bisagra de las dos pla=-

cas son iguales, la descripcifn de una de ellas’aplicard a ambas.
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 Haciendo referencia a las figuras 4, 5, ¥ 6, cada abrazadera 64 esté

fijada en un lado a la parte inferior de la barra transversal 28t del
soporte 28 por medio'de los tornillos vertlcales 66 que también entran
en el extremo adyacente de la placa 26. la ébrazadera 64 tiene un par
de entrantes verticales 67 y 68 que sostiene una barra fija 69 para so-
p;rtar un manguito giratorio 70. La placa 65 curvada hacia abajo en el

borde para proveer una parte de bisagra tubular 65' en la gue el mangui-

to 60 encaja para former un cojinete de giro para la place. Es indiferen

te que el manguito TO permanezca estacionario o gire con zl¢placa.Una
seccidn del manguito 70 estd cortada para proveer un entrante anular T1
gue ocontiene un resorte helicoidal 72. Un extremc 73 del resorte descan-
sa sobre la placa 75 y el otro exiremo 73' esté conectedo auna ex-
tensibn lateral T4 de la abrazadera 64.La tendencia del resorte
helicoidal 72 es mantener la placa 75 en posicibn horizontal con-
tra parte superior de la extensién 74 que actfia de tope. Es prefe-
rible tener un tope T4 para cada lado de 1a placa, como se muestra
en la figura 4. .

Cuando los brazos mordazas 51 se mentienen abiertos
por el electro excitado 58, la banda flexible 52 se estira plana y
pasa por debajo de la correa 17 y por debajo de las placas de bisa=-
gre 65' como se muestra en la figura 7. La banda gbierta 52, esté
por lo tanto, en posicibn de recibir las hojas de telegramas 23 a
ﬁedida que la correa de movimiento lenio, continfia avanzédndéolas.
Las hojas paman suavemente desde las placas fijes 26 & las blacas
65 que pueden estar ligeramente por debajo de las placas 26. Cuando
la siguiente hoja que ha de ser explorada esté alineada por el
c¢ilindro estacionario 30, como se muestra en 23a en la figura
2y la hoja se encuentra por completo sobre las mordazag abiertas

Si con las partes laterales de la hoja sobre las placas 65. Hsto
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egtd claro por la figura 7. Cuando el sglenoide 58 esté desexci~
tado, el resorte helicoidal 63 cierra instanténeamente las
mordazas 51 y la banda 52 enrollan la hoja firmemente alrededor
drl cilindro 30 para exploracifn. El movimiento de clierre de las
mardaéas 51 gira autométicamente las placas de bisagra 65 hacila
arriba retiréndolas como 88 indican en 65'. Tan pronto como las
placas 65 son liberadas por el cierre de las mordazas, saltan a
posicién normal para recibir la hoja de telegrama siguiente.

La bands cerrade 52 sostiene la hoja de telegrama enro~
1lada en contacto con el cilindro 30 alrededor de modo que la hoja
estd soportada ccﬁo un tubo hﬁeco para exploracidén interior. La

forme tubular o cilindrica de la hoja 23 en el cilindro 30 estd

" clara por la figura 12. Para permitir el paso de la correa 17

préximamente por debajo del cilindro 30, &ste estéd provisto con
una ranursa iongitudinal 75 en la parte inferior pares salver los
sujetadores 22. El recorrido inferiér de la correa 17 pata a tre-—
v8s de las sberturas 76_en la placa en U 40 del carro explorador
SK. Las palancas 70 tienen una forma que no interfiere con el
movimiento de la correa estén las palancas arriba o abgjo.

Eh algunos cagos pueden colocarse amortiguadores de
fieltro o caucho 77 en la correa 17 para recibir las hojas de te-
legrama 23, como se muestra en las figuras 11 ¥ 12. Estos amor-
tiguadores que egtén montados en la correa & intervalos zegulérea
en cualquier forma préctica, ccmo‘por ejemplos remaches u ojetes
78, facilitan el tfansportevde los telegramas y se enrollan so-
bre el mensaje cuando la mordaze 51 se cierran alredsdor del

eilindro 30. Los sujetadores 22 se usan con los amortiguadores

para sujetar las hojase so&&e log mismos. Cuando la correa 17
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esté provista con los amortigusdores 77, la méquins estl diseflada
de modo que permita el paso de los smortiguaderes a través de la
misma. Ha de quedar entendido que se utiliza la palabra corresa
en el sentido prActico mfs ampliog incluyendo no 'sblo una banda
flexible continua sino cualquier clase de dispositivo transpor—
tador que funcione como una correa para llévar las hojas sucesiva-
mente a la posicién de exploracibm. Por ejamplb, la corres podrisa
congistir en una serie de pequefias placas Fdaptada cada una para
recibir un telegrama y. ewtdm eslabonadas juntas o fijadas de
cualquier oiro modo para moverse en un recorrido continuoc.

. EECANISMO DE EXPLORACION OPTICA

Se ha mencionado ya que ¥ oorreaAtransportadora 1;
es movida continuamente por el motor 18. En conéecuencia, cuando
la hoja del telegrama 23a estf enrollada alrededor del cilindro
30, la hoja continua avanzando pues esté unida & la correa 17.
En el momenic en que una hoja llega a la posiciln de explora-
cibn como se muestra en la figura 2, no s8lo se cierran las mor—
dazas 51 parg,enrollar la hoja alrededor del cilindro 30 sino

que el caroo explorador SK gue estd entonces en posicibn de

 arranque, se acopla al eje .roscado 51 a través de la liberacifn

del electro de la media tuerca 46. Como resultadoy el carro
explorador (incluyendo las mordazas cerradas 51) se mueve lenta-
mente haclia adelante al unlsono con la correa 17, con lo que la

hojae enrolleda alrededor del cilindro estacionario 30 es movida

" a velocidad de exploracibn mientras la hoja continfia afin sujeta

& la correa. Bl cilindro 30 estd formado preferiblemente con
Tanuras axialqs 79 para redﬁcir la friccibn de contacto de la

hoja deslizante.
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4 medida que la hoja sujeta por la banda cer:ada 52

se desliza fuera del cilindro 30 pasa sobre un c¢ilindro gula

estacionario 80 dispuesto en alineacibn exial con el cilindro explo~:

rador. El cilindro gufa 80 puede soporvarse en cualguier Torma
préctica . En la méquina del presente invento, un extremo del ci-
lindre 80 esti montado sobre un‘soparte angular 81 fijsdo :alv
extremo superior del soporte 82 por los tornillos 83, El1 soporte
82 estf fijado sobre la placa base 10 por los tornilles 84 o de»
otro modo. Hl cilindrd guia 89 es ligeramente menor que el cilin-
dro 30 y tiene un extremo’biselado de modo gue las hojas se desli-
zan T4cilmente de un cilindro a otro mientras estén sujetas en
forma c¢ilindrica por las mordazas cerradas 51. Como se muestiran
mejor en las figures 1 y10 los dos cilindros 30 5 80 estfin separa-
dos en sus extremos adyacentes por un espacio estrecho 85 en el
que un punto de luz giratorio indicado en 86, pasa del cilindro
30 sobre el cilindro gufs 80. Este punto de exploracién giratorio
e8 producido por el nuevo mecanismo que se describiri shora.
Haciendo referencia a la figura 2, la cubierta 31 cén-

tiene un motor el8ctrico 87 que tiene un eje extendido 88 que

. gira en el otro extremo en la pared 89 de la cubierta. El eje del

motor 88 tiene un piﬁén 90 engranadoc a un engrénaje libre 91 que
puede ostar montado en la pared de la cublerta 89. El engransje
libre 91 engranas con un engranaje 92 fijado en el extremo infe-
rior de un eje tubular giratorio 93 que se extisnde axialmente &
través del cilindrc estacionario 30. El eje 93 estd colocado en
un cojinete 94 formado en la pared extrema 33 del gilindro 30y
que se extiende a través de la pared 89 dentro de la cubierta.

El engranaje 92 tiene un buje 95 que coopera con un collar 96 para

sostener el eje giratorio 93 evitando el desplazamiento axial. El

motor 87 es del tipo sincrono y glra el eje hueco 93 a una alta ve-

locidad constante.

Una lémpara excitatriz 97 montada en la cubierta hermfti-
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tica a la luz 31 proyecta un haz de 1luz a través de un tubo de
lentes 98 y una placa con aberiuras 99, deniro del extremo inte-
rior del eje 93. Este extiremo del eje incluye un ensamble de
lentes 100 (véase la figura 10) pare dirigir el haz excitatriz
longitudinalmente a través del eje. Un disco interruptor o cor-
tedor 101 fijado en el eje del motor 85 tiene sus dientes pe:iféri—
cos en el recorfido del haz entre la placa con abertura 99 y el
ensamble de lentes 100 para in#errumpir la luz a una frecuencia
predeterminada. Como quedari entendido sin mayor explicacién,
esta frecuencia de la luz determina la frecuencia de la ondé por-
tadora en que se transmiten las seflales de exploraci¥n al regis—
trador. |

En la figura 2, el eje tubular 93 tiene un prisma
en fngulo recto 102 dispuesto en alinescién transversal con el es-
pacio de exploracifn 85 entre los dos cilindros 30 yb80. Bl prisma
102 est& montado en un pequefio blogque 103 colocado dentro dal ejs
93 que tiene una sbertura 104 sobre el prisma. Cdmo resultadc de
ests construccidn el haz de luz' que entra en el eje hueco 93
desde la lémpare excitatriz 97 es reflejado radialmente hacia fuera
por el prisma 102 para formar el punto explorador 86 en la su~
perficie interior de la hoja de mensaje cilindricas El haz explo-
rador es reflejado desde la hoja a una fotocélula 105 que én este
caso estéd dispuesta tan préxima al punto explorador 86 que recibe
luz suficiente desde la superficie explorads sin necesidad de una
lente interpuesté. La fotocélula 105 puede estar remcntada en el
eje §3 en cualquier forma préctics como por ejemplo una banda o
eollar 106. |

Los electrodos de la fotoocdlula estén conectados a un

par de anillos colectores aislador 107 en el eje 93.
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En la figura 10 la fotoc8lula 105 est4 dispuesta dentro
del cilindro gufs 80 a una distancia tal del punto explorador 86
Que une lente interpuesta 108 y un reflector 109 son necesarios
para dirigir el haz de sefial a la fotocélula. La lente 108 esté
soportade en un tubo 110 que se fija en el &ngulo apropiadc en el
eje 93 por soldadura o sujeto. E1 reflector 109 que puede ser un
pequeiio espejo o troze de cristal pulimentado, esté soportado por
un bloque 102 fijado en el eje hueco 93. Para mayor convenien-
oia, el prisma 102 (que es igual aqul que en la figura 2) puede
{ambién estar remonfado en el bloque 102.

Haeiendo todavia referencia a la figura 10, hay una se-
gunde fotoeélula 113 dispuesta para recibir una cantidad definida
de luz pulsade o interrumpida desde un pequefio reflec$or 114,
que puede ser un pequefio espejo o un trozo de cristal colocado
en el haz de luz entre el dieco interruptor 101 y el extremo ad-
yacente del eje 93. En algunos casos puede afiadirse una tercera
fotocélula 115'que se expone directaments albhaz no modificadd
de la lémpara excitatriz 97. El objeto de las fotoc8lulas 113 y
115 se explicaré con relacidn a los clrcuitos de las figuras 16
y 17. La disposicibn bptica de la figura 10 se intenta para |
sustituir el mecanismo &ptico mostrado en la figura 2.

Se vers por la figura 10 que las fotocélulas 105 y 113
funcionan siempre en fase pues ambas éon expuestas simulténeamente
al bhaz de luz interrumpido o pulsadc que pasa por el disco inte-
rruptor 101. Este mecanismo evita las dificultades mechnicas inhe~
rentes a los sistemas inversores de sefial anteriores en los que
las fotoc8lulas funcionaban desfasadas en 180f. En estos disposi-
tivos anteriores era neceserio montar las dos”células en tales

posiciones con relacién al disco interruptor gue, cuando una cé~
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lula recibfa luz a través de una ranura del disco, la otra era
¢pticamente pantalleada por un diente del disco. Tal disposicibn
de las fotoclulas requeria un ajuste critico que se distorsiona-
r%a en el momento en que el disco girando a gran velocidad co=
menzese a vibrar aunque fuese ligeramente, Zste inconveniente no
existe en absoluto eh ol sistema inverso de sefial de acuerdo con
el invenfo pues ambas células estén siempre expuestas a las mis—
mas condiciones de excltac16n desde la lémpara 97, incluso si el
interruptor 101 se separa de su ajuste originale E; 5510 nece-
gario montar 1as fotocélula 113 en cualguier posicibn en que re-
ciba una parte de la misma luz interrumpida que se dirige a la
YTotoclula 105.

La operacifn de exploracifn del mecanismo eétaré ahora
¢lara por las figuras 2 y 10. Supéngase que el carro SK se mueve
hacia adelante su posicién inicial con una hoja de mensaje enro-

1lada alrededor del cilindro 30 por las mordazas cerradag 51. El

eje 93 estd girando répidamente y el punto de luz 86 gira conti~

nuamente en un recorrido circular normal al eje del cilindro. A
medida que la hoja se desliza del cilindro 30 a través del espacio .
85 (véase la figura 10), la suparficie interior cilindrica de la
hoja encuentira ellpunto‘de luz 86 que explora el mensaje girato-
rio en un recorrido de espiral fina. La velocidad lineal del
carro mdvil SK y la velocidad giratoria del punto explorador 86
se calculan ususlmente dé modo que produzcan aproximadamente cien
1fneas de exploracifén por pulgada. Esto proporciona un facsimil
clafo en el registrador. Cada hoja de mensaje tiene una sefial

o marca negra 116 de fasaje para poner el registrador en movie
miento en fase con el transmisor, como serd entendido por aqué-
llos que conozcan la técnica fassfmil akiterior al presentse in-

ventoe
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CONTEOL DE TIEWPO, NUMERACTON Y DESCARGA DE LOS MENSAJES
EXPLORADOS ‘

Se ha visto comoc un mensaje es explorado mientras se
desliza desde el cilindro 30 al cilindro B80. Cuande el carro
explorador SK liega sl final de su recorrido hacia delante, segln
se indica por el dibujo de 1fneas de pungo SK' en la figura 2
el mensaje explorado (aun sujeto a la correa) esté montedo por
campieto en el cilindro gufa B0. En este momento el electro 58
y el electro de la media tuerca 46 se excitan sutomfticamente
pers ebrir las mordazas 51 y liberar el carro SK persa retormo
a la posicisn inicial por medio del resorte 48. La sbertura de
las mordazas 51 libera la hoja explorada del cilindro 80 de

modo gque alora estd de nuevo plana y libre para ser transpor-

' tada por la correa mévil 17. Mientras tanto, con el carro SK

de nuevo en posicidn de arrangue, las mordazsas 51 se cierrm,
de nuevo para sujetar la hoja sigulente sobré el eclilindro explo=-
rador 30

Haciendo referencia a la figura 2, se seguiré el progreso
final de la hoja explorada 23b al moverse desde debajo del cilin-
dro gula 80. Al pasar la hoja sobre la polea 14, el borde ante-
rior se encuentra en un descargador 117 que puede consigti® en
un par devlengﬁetas curvadas'dispuestae en lados opuestos de
la poles. Es conveniente montar el descargedor en un soporte
118 fijado & la base 10 y que se extiende entre la caja de en-
granajes 12 y la polea 14. El soporte 118 puede también formar
un cojiﬁete para ol eje de la polea mbvida por el motor 14' que

proyecta de la caja de engranaje 12.
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Las lenglietas separadas 117 pueden estamparse de me-
tal laminado formando'uné unidad horquillada que se extiende late- |
ralmente desde el soporte 418 de modo que las puntas de las len-
G%etas solapan los lados de la polea 14. En consecuencia, cuando
ei borde anterior de la hoja e;plorada (que ahora esté plana) tro-
pieza con las lenghtas 117 que estén montades sobre loe aujetado~
res 224 86 detiene la hoja y de egte-modo es equitada de sus su-
jetadores. En la figura 2 las lfneas de punto 23" indican la po-
gicifn de la hojaz justamente antes des ser descargada, y la hoja
descargada se muestra en 23c dispuesta para 6aer eg un conducto
o recepticufo 119 para ser llevada a un punto convenlente.

Es conveniente que una méquine de ests clase numere
sucesivamente los mensajes transmitidos y que cada uno quede
marcado con el tiempo de duracién de la transmisibn. Para este
fin se ha provisto la méguins con un numerador 120 y un marcador
de tiempo 121 montados en un soporte 81. Estos dispositivos mar—
cadores son de fabricacifn normal y de construcclfy bien conociw
das de modo que no es necesario mostrar aquf o describir sus de-
talles. Basta decir que el numerador 121 tiene un punzén 120' y el
marcador de tiempo 121 tiene un punzbn 121' que proyectan en
parte superior. Cuando estos punzones se empujan hacia abajo, los
dos marcadores efectfian sus opersciones respeciivas.

En la figura 2 la parte sal iente 112 puede repreaeﬁtar
las fuedas numeradores del marcador 120 y lae ruedass de tiempo '
del marcador 121. Estas ruedas eastén dispuestas sobre la hoja de
mensaje en su posicibn final sobre la correa 17 a fin de impri-
mir el tiempo y nfimero transversalmente en la hoja fuera del &rea
del mensaje. Los punzones 120' y 121' funcionan simulténeamente

por medio de un solencide 123 montado en el soporte 81 por medio
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de un bastidor en forms de U 124 gue esté sujeto por medio de
tornillos sl soporte. El nficleo mbvil 125 del solencide 123
tiene una barra transversal 126 que descansa sobre la parte sups-—

rior de los punzones 120' y 121'. Cuabdo esté excitado el sole-

" noide 123, su nficleo 125 es atraldo hacia abajo y mcciona los mar—

ogdores 120 y 121. Bsta marcacién tiene lugar justamenie antes de
que la hoja llegue al descargador 117. Cuando ¢l solenoide es
liberado un resorte helicoidal 127 atrae hacia atrés el nficleo
125 y permiten que se eleven les punzones marcadoées. El funciona=-
miento controlado en tiempo del solenoide se explicar§ con relacifin.
a la figura 13.

Como las ruedas marcadoras 122 descansan sobre ia hoja
de meqsaje con una presidén considergble, es necesario soportar
firmemente la hoja & lo largo de la linea de marcacifn. Se efectfia

esto proveyendc una placa de soporte gruesa 128 que se extiende

transversalmente por debajo de la correa 17 y de la hoja de tele-

grama 23¢ en linea con las ruedas imprescras 122. La placa 128 es-
t4 fijada a la parte supérior de un soporte vertical 129 (figu-

ra 2) que estd monta@ sobre la placa base 10. Se utiliza también
la placa 128 para soportar dos pares de léminas 130 y 131 que se.
exbtienden en direcciones opuestas. Las l&minas 130 se extienden
hacia atrés (hacia la derecha segfin se ve en las figuras 1 y 2)
para soportar los lados de la hoja 23b después de su liberacibn
por las mordazeas 5% y para gular la hojavsobratla placa 128; Las
otras dos léminas 131 se curvan haciaz delante en lfinea con la pe=-
riferie de la polea 14 para sujetar los lados de la hoja al des-

lizarse fwvra de la polea y dentro del conducto 119.
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CONMUTADORES DE CONTROL EN LA FIGURA 2

A1 desoribir la comstruccién y funcionamiento de los di-
forentes mecanismos de la mAquina de la figura 2, se omiti8 hacer
referencia & ciertos conmutadores accionados automfticamente por
la correa 1&1 y el carro explorador porgue una explivacibn del
funcionamiento de estos conmutadores corxespopden al diagrama de
circuites de la figura 13. Sin embargo, antes de empezar con la
figura 13, se describiréd el montaje y disposicibn de estos conmu~
tadores de modo que su funcionamiento sers mfs fécil entendido
en la figura 13 en donde los conmutadores aparecen solamente en
forma diagramética.

Un par de cajas conmutadoras 132 y 133 estén montadas
en la parte superior de las placas angulares 37 ¥y 3B respeecti-
vamente, & fin de que estén contrdledos por el csrro explorador
8K. Paras este objeto el carro estd provisto con pasadorres aig-
lantes 134 y 135 delante y detris. Cuando el carro llega al fi-
nal de su movimiento de avance, el botdn 134 acciona el conmutador
en la caja 132. En la posicibn inicial del carro el botén posteQQ_
rior 135 acciona 1la caja conmﬁtadora 133. Estas operaciones coﬁ—
mutadoras intervienen en el control automftico de la mf&guina como
se vers claramente en la descripcibn de la figura 13.

Se utilizan en los sujetadores metflicos 22 de la co-
rrea 17 para accionar un conmutador 136 montado en el soporte 81
y dispuesto dentro del cilindro gufa 80. Este conmutador com=
prende un par de contactos aislados 137 y 138 que estén normal-
mente ebiertos y un brezo de resortes 139 que tiene un peso 140
cerca de su extremo libre. El brazo de resorte 139 se extiende den—.

tro del recorrido de los sujetadores mbviles 22 y normalmente
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cuelga sin tocar el contacto adyacente 137. Cuando un sujetador
tropieza con el brago 139,>lo mueve hacia delante (hacia la iz=’
quierda en la figura 2) y por lo tanto lo coloéa en tensibn. En
el momento en que el brazo desplaszado 139réueda libre del sujetador

580 que se mueve Iéntamente, retrocede répidamente y lanza el contacto
137 contra el contacto.138. Este cierre del conmutador dura s8lo
un instante pues el brazo con contrapesc vuelve a adoptar instan-
téneamente su posicibn normale En otras palabras, al pasar cada
sujetador 22 por debajo del brazo 139, se cierra momenténeamente

585 el conmutador 136. El cilindro gufa 80, como el cilindro 30, tiene
ung ranura longitudinal 80' en la parte inferior para acomodar
los sujetadores 22 y el brazo de accionamiento del conmutador 139.

Haciendo referencia & las figuras 2 y 7, deniro del ci=-

lindro explorador 30 hay un contecto aislado 141 de metsl eldsti~

590 co ligero montado en un soporte 142 fijado a la pared interior
del’ eilindro. El bragzo de contacto 141 preferiblemente se incli-
na hacia delante en la direccién de la correa mdvil ¥y Be extiende
a través de la ranura inferior del cilindro 30. El extremo que
proyecta del brazo 141 hace contacto con la hoja de telegrams

595 sobre la correa 17 y sobre la correa misma cuando no hay ninguna
hoja debajo del brazc. El extremo contactor del brazo 141 puede
redondearse a fin de que 8¢ deslice fécilmente y ligeramente sobre
la sﬁperficie‘con que se pone en contaéto. Se recordard que la
eorrea 17 es de material conductor y por lo tanto, cuando el

600 brazo de contacto 141 toca con la correa hace mass a través de
la méquina pero cuando el brazo se desliza sobre una hoja de menw
saje de papel colocada scbre lavcorrea, permanece aislado. De-

‘berd observarse (figura 7) que el brazo conmutador 141 eatéd
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dispuesto a un lado de¢ los sujetadores metflicos 22 y nunca
loe tocae

Los brazos de contacto 143 y 144 (véase la figura 2)
proyectan por lo bajo del mecanismo de numeracisn y control de
tiempos 120-121 y pueden estar Qonvehientemente ﬁontados en el
soporte 81. El contacto 143 esté alineado con los sujetedores me-
téliicos 23 a fin de tocarlos y con ello guedar conectados a
tierra. El otro contacto 144 esté dispuesto a un lado de los
sujetadores y hace contacto con una hoja de meneaje o con la co-
rres 17 con lo que este contacto e&té aislado o puesto a tiew
rra. Cuando un sujetador 22 tooca el contacto 143, ol solenocide
123 acciona los marcadores 120-121. Cuando no hay ninguna hoja
debajo de los marcadores, el contacto 144 evita su funcionamiento
seglin se explicari m&s adelante. |

CIRCUITOS Dﬁ CONTROL DEL TRANSMISOR (Figura 13)

En este diagrema de circuitos cualquier contacto o ter;
minal que tenga un signo mfs se supons que estd conectadoral iado
positivo de un suministro de corriente continua y una conexidn a
tierra indica el lado negativo o de retorno del circuito de ener—
glas. Las letras 4 y B indican un suministro de corriente alterna
para el motor gincrono 8? que acciona el eje hueco 93 y el disco %
interruptor 101, Si.se utiliza el mismo suministro de pétencial de
corriente contfnua para los relds ¥ electros que para el motor 18
8o introduce una resistencia adecuada en cada circuito de rel$
y electro bara causar una caida de potencial.

Las mAquina estf puesta en funcionaniento apretando un
botén 145 que cierra un Juego de cuatro conmutadores que tienen
contactos numerados 146 a 153,di3puestos en pares. Los cuatro cone
tactos 146, 148, 151 y 153 son fijos mientras que los otros cuatro

contactos 147, 149, 150 ¥ 152 ason brazos de resorte méviles conec-
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a las posiciones cerrads y abierta. Estos brazos de resortes es-
t&n normalmente en posicibn gbierts y son movidos contra sus
contactos respectivos por el botbn 145 para cerrar los cuatro
conmutadores al mismo tiempo. Cuando se libera el botbn, los bra-
zos de resorte vuelven asutomlticamente a la posicifn normals Debe-

ré quedar entendido que el botdn pulsador 145 representa una forma

gdecuada de aparato para accionar cualquier forma préctica de me-

canismo conmutador indicado por los pares de contacto 146 a 153
Para mayor brevedad se identificaréd en adelante cada uno de estos
cuatro conmutedares por uno de sus contactos solamente.

El relé 155 tiene un lado conectado a un suministro de
potencial positivo al que estd tanbidn conectads una 1lfnea 156 a
través de un contacto de trabajo 157 del relds Esto repreosenta
gue el conductor 156 se conecia al suministro de energla s8lo |
cuando el reld 155 estd excitado. El otro lado del relé 155 esté
conectade por un hilo 153 al contacto cégmutador 148, Este relé
tambidn acciona un‘ocntacto de reposo 159-160 y tres contactos
de trabajo 161-162, 163-164 y 165-166. Por lo tanto, cuando el
reld 155 atrae, ol contacto de reposo 160 se abrird y los otros
contactos que normelmente estarén sbierios se cerrarin.

Los brazos de contacto mbviles 159 y 161 del relé 155
estén puestoe a tierra, el brazo de contacto 153 est& conmectado
al lado positivo de un suministro de corriente contfnua ¥ el brago
de contacto 165 estf conectado a la barra terminal A de un suminige
tro de corriente alternae. Cuandoc el pulsador de arrenque 145 es
accionado, se cierra el circuito del relé 155 a través del con—

mutador 148 y el relé retiene a travds de su contacto 162, de modo
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que permanece excitado cuando se libera el pulsador 145.

El contacto 164 del relé 155 se conecta a una linea 167
qué va & un lado del motor’18 y de la limpara excitatriz 97. El
otro lado del motor 18 est4 conectado en 168 a una 1lfnea 169,
uno de cuyos extremos estéd puesto a tierra a través de una resis—
tencia 170 Poxr lo tanto cuando el contacto de trabéjo 164 se
cierra por el relé excitado, elvmotor 186 y la lémpara excitatriz
97 se excitan. El contacto 166 del reld 155 esté conectado por
ﬁn hile 171 a un lado del motor sincrono 87, cuyo otre lado va a
la barra terminal D de un suministro de potencisl de corriente al—
torna, de modo que el cierre del contacto 166 excita este motor.
Estard asi claro que la excitacibn del relé 155 por el pulsador
de arranque 145 pone automﬁticamente ;n funcionamiento el mecanig-
mo explorador con anterioridad a la exploracibn de la hoja.

El relé 172 tiene su devanado conectado a los hilos
173 ¥ 174. E1l hilo 173 conecta con el lado positive de un suminis-
tro de cor:iente continua y el hilo 174 va al contacto puesto a
tierra 175 de un reld 176. El rel§ 172 tiene un contacto de reposo
177 - 178 y tres contactos de trabajo 179-180, 181-182 y 183-184.
El contacto 177 estd conectada al hilo 156, los contactos 179,

181 y 184 estén puestos a tierra, el contacto 180 esté conectado
al hilo 174. El contacto 182 estd conectado al hilo 169 y el con-
tacto 183 eetd conectado al hilo 185 que va a un brazo de resorte
186 del conmutador 133. El otro contacto 187 de este conmutador

estd puesto a tierra. El brazo de resorte 186 es mantenido abier—

%o por el carro explorador SK en su posicibn inicisl y me cierra

automfticamente cuando el carro avanza. Los contactos 186-187 serén

por lo tanto. identificados como el conmutader 133.
Elrel8 188 estd conectado a un lado de un suministro de

potencial positivo y el otro lado del relé va a un hile 190
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que estd conectado al contacto 153 del conmutador de arrangue. El
relé 188 tiene dos contactos de reposo 191-192 y 193-194 y un con~
tacto de trabajo 195 cerrade por el brazo de contacto 193. El bra-
zo de contacto 191 esté conectedo por un hilo 196 &l contacto con=
mutador mbvil 137. El contacto 192 esté conectado al hilo 173 ¥

el brazo mdvil 193 esté comectado al contacto controlado por el men—
saje 141 por un hilo 197. El contacto 194 esté conectado al con—
taéto 178 del relé 172 por un hilo 198 y el contactomli95 estd co-
nedtade por un hilo 199 al hiloc 190.

Un relé 200 controla el electro de la media tuerca 46
y el electro de accionamiento de las mordazas 48. Un lado de este
relé estd conectado a un suministro de potencial positive y el otro
lado est4 conectado al hilo 202. El relé 200 acclona dos contactos
de trabajo 203-204 y 205-206. El contacto 203 est& conectado al hilc
202 y el contacto mbdvil 204 est& conectado por un hilo 207 al
hilo 185. E1 contacto 205 est& conectado a un hilo 208 y el con-
tacto m6vii\206>esté puesto & tierra. El hilo 208 conecta un lado
de los electros 46 y 58 en paralelo.

Un relé 209 estéd conectado en un lade a un suminiastro de
potencial positivo y un hilo 211 conecta el otre lado del relé al
contacto conmutador 146. El relé 209 acciona dos contactos de tra-
bajo 212=-213 y 214-215. El contacto 212 est& conectado al hile
211 y el contacto mbvil 213 estéd conectado al un hilo 216. El
contacto 214 esté conectado al contacto 260 del rels 155 por un
hile 217 y el contacto mévil 215 estd conectado a un hilo 218,

Un relé 220 esté consectado en un lado # un suministro
de potencial positive y en el otro lado el reld estd conectade

al hilo 218, El relé 220 acciona dos contactos de trabajo 222-223
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¥ 224=225 y un contacto de reposo 226-227. Los contactos m§viles
222 y 224 estén puestos a tierra. El contactc 223 esté conectado a
un hilo 228 que va desde el contacto conmutador 150 al conductor
174« E1 contacto 225 esté conectado por un hilo 229 el hilo 158
que va desde el lado negative del relé 155. El contacto mbvil

226 esté conectado al hilo 216 y el contastc 227. estd puesto a
tierrae.

El copijunto conmutador 132 que es accionado por el
carro expiorador 8K al final de su movimiento -de avance compren-
de dos pares de contactos normaslmente ablertos 230-231 y 232-2133.
El contacto 230 esth conectado al hilo 174, los contactbs 231 ¥
232 estén puestos a tierra y el contacto 233 estf coneciado al
hile 202. Los contactos 230 y 232 son brazos de resortes adapta—
dos para moverse a poeilcibn cerrada cuande el pasador 134 en el
carro que avanza tropieza con el braz anterior 230. Este braszo
tiene un botdén aislado 234 gque normalmente est4 separado del
brazo posterior 232 de modo que el conmutador 230-231 gse clerra
ligeramente anies que el conmutador 232-233, La razfn de estas di~
ferencia de tiempo de los dos conmutadores accionados por el ca—
rro se haré aparente mis adelante. Seré conveniente hacer referen-
cia a estos conmutadores con s8lo los nfmerocs 230 y 232, respec—
tivamente,

El devanado del solenolde 123, que acciona el marcador
do numeracibn 120 y el marcador de tiempo 121 estf conectado en
un lade & un suministro de potencia positivo y en el otro lado
a8l contacto de resorte 143, dispuesto en el recorrido de los suje=
tadores metélicos 22 en la correa 27. En consecuencia, siempre que
un sujetador tofa el brase de contacto 143, se excita el solenoide
123. Un hilo en paralelo 236 conecta el lado positiveo del solenoi= -

de al resorte de contacto 144 dispuestos fuera del recorrido
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de los sujetadofes 22 y mantenido por las hojas de mensaje
fuera de contacto con 1 bamtidor puesto a tierra de la miquina
Por le¢ tanto cuando no hay ninguna hoja debajo del contacto

) :
144, él solenoide 123 estd en cortocircuito y no puede accionar
ineluso cuand& al contacto 143 tropieza ceon un sujetador 22. Esto
evita el funcionamiento del dispositivo marcadoer 120-121 cuando
no hay hpja de mensaje en la posicifn de marcaré

FUNCIONAMIENTO DE LA MAQUINA

Puede shora servirse las diferentes operaciones que
tiene lugar en el transmisor pars la exploracibn automftica de
log mensajes en la correa 17; Esta correa puede ser tan larga
como sea necesario para contener al tiempo el nlimero requerido
del mensaje. Supdngese que cuando la mdquinas es puestas en funcio-
namiento por el accionamiento del botén pulsador 145 no hay‘hoja
de mensaje en la posicidn de explcmaciéﬁ. En realidad deberd su-
ponerse que el primer mensaje colocado en la correa por el ope—
raﬁor estéd alejado en varios sujetadores del cilindro explorador
30, Bsto representa que cierta longitud de correa no ocupads ten—
dré que avanzar antes de que el primer mensaje est§ en posicibn
de exploracibn y es conveniente cubrir estas distamcias mfs r&pida=
mente que lo que permite el tiempo de exploracibn. Se consigue

automfticamente este resultado en la forma siguiente:

Cuando se acciona el botdn 145 para poner en funciona=—
miento la méquina se excita instaniténeamente elrrelé 155 a través
del conmutador cerrado 148 ¥ retienen a través de su contacto
de trabajo 162, de modo que el botén pueda liberarse inmediata-
mente. Al mismo tiempo se excita el rel8 172 a través del hilo 174

y el commutador cerrade 151, retenigndo el relé a través de su con-
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tacto de trabajo, puesto a tierra 180. Con los dos relés 155
¥y 172>excitados, el circuito del motor de corriente continua 18
que acciona la correa 27, eaté cerrado & través del contacto

780 de trabajo 174 del reld 155, hilo 167, & través de los devanados
del motor al punto 168, despuds a través del hilec 169 y el con—
tacto cerrado 162 del relé 172. Esto desconecta la resistencia
170 @él circuito del motor y hace que el motor 18 aocione & al-
ta velocidad de modo que la correa 17 avanza répidamenfe para

785 llevar la primera hoja de mensaje & la posicibn de exploracibn:
El cierre del contacto de relé 166 conecta el motor sincrono

de alta velocidad 87 al suministro de éprriente alterna A-B. Bl cie-
rre de contacto del relé 164 enciende la lémpara excitatriz 97.
El ciedre del conmutador 153 excita el relé 188

T30 que abre su contacto de reposo 152 para evitar el cortocircuito
del relé 172 al pasar un sujetador 22 que causa el cierre mo-—
menténeo del conmutador 136 por el brazo con contrsp eso 139,
como ya se ha explicado. Bl relé 188 retiene a través de su con-
tacto de trabajo 195 y el contacto puesto a tierra 141, gque per-

795 manece puesto g tierra mientras no hay hoja de mensaje colocada
en posicidn debajo del cilindro estagionario 30. Por lo tanto A
mientras esté excitado ed relé 188, permanece excitado el relé
172 y el motor 18 funciona a alta velocidad para acortar los
intervalos durante los cusles no se efectla exploracibn.

800 . El cierre del conmutador 146 por el botén pulsador
145, excita el rel& 209 que retiege a través de su cﬁntacto de
trabajo 212, hilo 216, y el contacto cerrado puesto a tierra
227 del relé aun no excitado 220. El cierre de contacto del tra-
bajo 214 del relé 209 no cierra el circuito del rel& 220 porque

805 el reléd excitado 155 retiene abierto el contacto de feposo 160.
En este momento la excitacibn del relé 209 no efectiia ningln

otro mervicionque el cierre de su contacto de trabajo 214 pars
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utilizaciédn futbura.

Como el relé 200 no estd aun excitado, su contacto de
trabajo 205 esté abierdo de modo que el electro de la media tuer-
ca 46 y el electro de accionamiento de mordaza 58 permanesce sin
funcionar. Por lo tanto, el carro explorador SK estd conectado
al eje roscado 41 y las mordazas vaclas 51 astén enrclladas al-
rededor del cllindro estacionario 30. El cierre del-conmutador
133 al abandonar el carro su posicidn iamiciml no causa efecto
de momento. Se tiene ahora la correa 17 y el carro explorador
vaclo SK avanzendo al unisono a alta velocidad. El mecanismo
exﬁlorador 8e excita de modo que la lAmpara excitatriz 97 se
enciende y el motor sincrono‘87 mueve el disco interruptor 101
Junto con el eje hueco 97 que gira el punto de luz explorador

86. En otras palabras, la méquina estd ahora por completoc acon—

.dicionads para la primera operacién exploradora.

T8ngase presente que se ha descrito el primer movi-
miento de avance del carro explorador SK después de poner en
funciongmiento la méquina. Cuando él carro termina su movimiento
de avance, cierra el conmutador 232 y excita con ello el rels
200. El conmutador compafiero 230 se cierra también pero no
efectfia ninguna operacibn @itil por ahora. El reld,excitado 200
retiene & trav8s de su contacto 203 y a travds del contacto ce-
rrado 184 del relé excitado 172. Hay también un oircuito en para=
lelo que va desde el punto 207' al conmutador forrado 133 pero
de moménto este oircuito es 88lo un medio adicional para rehener
el relé 200. ia excitadién de este reld cierra el circuito de
los electros 46 y 58 a través del contacto cerrado 205 de modo
que el carrc explorador SK se desconecta del eje roscado 41 y

8e abren las mordazas 51. El carrc liberado se restablece répi-

S
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damente a la posicisn iniocial por medio del resorte 48

j

Le abertura de los dos conmutadores 232 y 133: i
por el retorno del carro SK a la posicifn inicial no libera el i
reld 200 porque permaneée retenido éegﬁn se ha deserito. Por lo |
tanto, despuds de avanzar una vez el carro explorador vacio no sé=
lo se desconecta del eje no sacado 41 sino que permanecw en repcsc
con los brazos 51 sbiertos mientras la correa mévil 17 no tenga
mensajes al pasar debajo del ciliﬂdroﬁ30. En otras palabras, el
carro espera con los Brazos abiertos que el primer mensaje sea
llevado a la posicibn de exploracidne

Cuando le primera hoja de mensaje en la correa 17 lle=

ga debajo del cilindro 30, como se pepresenta por la hoja 23a

en la figura 13, la conexidn a tierra del contacto 141 es abierta

'por la hoja de papel aislante sobre la que reposa shora el con=-

tactos Con ello se libera el rel8 188 y cierra su contacto 192.

En el instants en que la hoja que avanza 23a llega & la posicibn
de exploracidn y aisla el contacto 141, el sujetador antgrior'
22b cierra momenténeamente el commutador 136 segfin se ha expli~-
cado anteriormente con lo que el relé 172 es puésto en coriocircui-
40 y liberadoe. Estas conexiones de cortocircuito pueden trazarse

a trav8s del hilo 173, contacto cerrado 192, hilo 196 y con—
mutador cerrade 136. Podrd observarse que el cierre de los contac—
tos de rel& 178 y 194 por la liberacién de los relés 172 y

188 no afocta el relé excitado 155. El cortocircuito de este reld
a través de los hilos 156 y 197 se evita por el contacto 141

que ahora estd aisladoe.

La liberacién del reld 172 abrs el contacto 182 de
modo que el ciroulto del motor 18 se cierra ahofa a través de la
resistencia 170, El motor disminuye la velocidad de la correa
transportadora 17 y el eje roscado 41 a la velocidad de expléra—

cibén predeterminada. La abertura del contacto del reléd 184 libera
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el reld 200 que abre su contacto 205 para liberar el electro de

la medis tuerca 146 y el electro de cierre de la mordaza 58.

‘Bet& asi claro gue en el momento en gue una hoja 23a alcanze su

pogicidn de exploracibn, el carro SK de conecta autométicamente
al eje roscado giratorio 41 y los brazos 51 se c¢ierran para
montar la hoja 23a en el cilindro 30. La exploracibn de la hoja

continfia ahora como se ha descritomanteriormente. Desde luego

‘i hay alguna hoja debajo del cilindro explorador 30 cuando se -

acciona el botén de arranque 145, ia exploracibn de la hoja co-
mienza inmediatamente con el motor 18 funcionando a baja veloci-
dad.

Supbngase ahora que la hoja ha sido explorada y movie
da a la posicifn 23b en el cilindro gula 80. Bl carrc SK ha al=
canzado el final de su movimiento de avance y ha cerrado sucesi-
vamente los dos commutadores 230 y 232. El cierre del conmutador
230 excita el relé 172 a través del hilo 174, con lo que el relé
retiene a trevés de su contacto de trabajo 180. La posiciln de
contacto 141 es tal que toca la correa metdlica 17 en el espaci§
25 entre hojas adyacentes despuése del cierre:del conmutador 230.
Por lo tanto, esta conexién a tierra momenténeé del contacto 141
no pondri en cortocircuito el reld 155 porque el contacto 168
del relé excitado 172 esté ehora abierto. Otro medio de evitar el
cortocircuito del rel& 155 cuando el contacto 141 pasa de una
hoja a la siguiente seria hacer\este contacto io suficientemante
ancho para cubrir el espacio entre las hojas y mantener asi aisla-
do el contactcs. Sin embargo, preferimos la disposicifindescrita
porque es independiente del ancho del espacio entre hojas. Cuando

estd excitado el reld§ 172, el circuito del motor 18 se cierra a
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oa 44 conecta el carrc al eje roscadc giratorio 41. El motor
18, se recordard, funciona ahora a la baja velocidad y la nue-
va hoja pasa por las operacicnes de exploracidn asnteriormente
degcritas.

Se segidré shora el avance o progreso de la hoja
explorads 23b después de haber sido liberada de las mordazas
51 cuando se encuentra abierta sobre la correa mévil 17. Cuando

el sujetador puesto a tierra 22b iropieza con el contacto 143

8¢ exclta el molencide 123 y aociona el marcador 120 y el mar-

cador de tiempo 121 como se ha descrito antes. En el disefio

de la mééuina como 8e ilustra se consider$ conveniente mituar el
meoanismo.marcador 120-121 en una posicién tal gue la marcacibn
tenga lugar en el encabezamiento de la hoja de mensaje, Por
ejemplo, en la figura 14 los recténgulos 237 y 238 en el encabe~
zamiento 239 del impreso del telegrama representa respectivamente
las indicaciones de numeracibn y tiémpo impresas per los marcado~
Tes 120 ¥y 121. Sin embargo, la marcacidm puede aplicarse a la
hoja en la parte inferior o en cualquier otro espacio disponible
sobre la misma.

No es esencial que se haga el marcado de las hojss
despufs de la exploracién, pues esta operacifn puede lo mismo
efectuarse antes de la eXploracibn montado el marcador & la dere-
cha del cilindro 30 (tal camo #e ve en la figura 2). Ademfs,
los doe dispositivos marcadores 120 y 121 puedsn disponerse de
modo que uno fuhcione antes de la exploracidn y el otro despufs.
También, éunque en este caso se hace uso de los sujetadores 22
para efectuar la cperaciSn automfticamente de los marcadores,
ha de guedar entendido que en el aspeoto més amgiio del'invento
los marcadores pueden controlarse en cualquier otra forma précti-
ca. Por ejemploy podrla utilizarss una fotoc&lula para eate objo-

tce
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trav8s del hilo 169 y contacto 182, con lo que la resistencis
160 es puesta en cortocirouito y el motor funciona & alta velo—
cided para llegar rfipidamente la hoja.siguiente a posicibn de
exploracidn.

Despubs que el contacto 141 ha pasado sobre el es—
pacio de conexidn a_tieira 254 el sqjetador 22b, cierra momen-
t&neamente el conmutador 136 y con ello cortocircuita el reld
172 a través del hilo 173, contacto cerrado 192 del relé 188
e hilo 196, El carroc explorador SK estd ahor aal final de su
movimiento de avance y ha cerrado el conmutador 232. El1 cierre
de este conmutador excita el reld 200 a través del hilo 202 re~
teniendo ei relé a través de su contacto de trabajo 203 y en con-
tacto cerrado 184 del relé‘excitado 172. En este momento el cir-
cuito'de retencibn del relé 200 puede también pasar a través
del conmutador cerrado 133. Cuando el contacto de trabajo 205
del relé§ 200 ge cierra, se excitan los electros 46 y 58, lo que
resulta en la liberacibdn del carro SK y abertura de los brazos 51.
El carro vaclo es devuelto répidamente a la posiciln inicial de-
bajo del cilindro explorador 30.

Cuando el carro SK empieza a moverse hacia atrés, los
conmutadores 230 y 232 se abren, no efectuando en este momento
ninguna funcifn, pero el conmutador 133 permanece cerrado hasta
que el carro aicanza su posicibn iniciale El rel8 200 permanece
excitado m;entras estd cerrado el conmutador 133. Cuando el
carro SK est4 de nuevo en su posicidn inicial, se abre el con-
mutador 133 y el rels 200 es liberado pars desexcitar los elec-
4ros 46 y 58+ En consecuencia en el momento en que el carro 8K
estd dispuesto para la hoja siguiente, los brazos 51 se cierran

para enrollar la hoja alrededor del cilindro 30 y la media tuer—
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Despuéds que una hoja'hé gido mercads es liberada
de su sujetador por el déscargador 117 vy cae en ei conducto o
receptéculo 119 En la figura 3 la posicibn finel de la hojs mar-
cada y liberada se muestra en 23¢ en donde eété lista para aban-
donar la correa mévil. De este modo un mensaje después de otro
es explorado autométicamente, marcado y retiradoe de la miquina.
Todo lo que el operador tiene que hacer es colocar nuevas hojas
en la corres a medida gue avanza. Deberi observarse que si no
hay ninguna hoja dehajo del mecanismo marcadof 120 y 121, el con-
tacto 144 esth puesto a tierra y el solenmoide 123 est& en corto-
circuito para evitar el funcionamiento de los marcadores. En la
anterior descripcién del funcionamiento del transmisor se supone
que las hojas contenia cada una un mensaje largo que requerfa la
exploracibn de la totalided de la hojae Naturalmente, esto hace
necesario‘mover la hoja desde la posicibn 23a & la posicidy 23b
& vaelocidad de exploracién‘baja. En el caso de un mensaje corto
seria malgaster tiempo el explorar la totalidad de la hojae Para
evitar egta desventaja se aplica un sello de fin de mensaje a
le hoja inmediatamente debajo del mensaje como se muestra en 240
de la figuras 1.

Eh sello de fin de mensaje 240 consiste en una lfnea
de puntos negros que producen unas sefial especial al ser explo-
rada‘y causa con ello la excitacibm del reld sintonizado 176.
Este relé'responde solamente a la sefial de fin de mensaje ha
cierra su contacto 175 para excitar el reld 172 con lo que el
motor 88 acelera y mueve el carro explorador més répidamente
el resto del recorrido. En otras palshras el conmutador de fin
de mensaje 175 efectfia la misma operacién que al conmutador de
control de carro 230, estando los dos comnmutadores conectados al

conductor 174 en paralelo uno con el otro. EL clerre de cualquie-
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ra de estos conmutaderes excita el relé& 172 para acelerar el
motor 18,

En las figuras 1 y 2 la relacién de las hojas de men-
saje al cilindro explerador 30 es tal que la totalided de la hoja
se enrolla alrededor del cilindro para la exploracibn., Esta es la
disposicibn adecuada cuando las hojas regisiradoras en el T ecep-
tor notiene encabezamiento pues entonces en el encabezamiento
usual impreso en la hoja trsnsmitida serfa trensmitido en facsi~
mil al registrador. Sin embargo cuando las hojas estfn provistas
de un encabezamiento impreso y son iguales a las utilizadas en
el transmisor, no hay necesidad de explorar los encabezemientos
impresos de los telegramas. En este caso, como se muestra en las
figuras 14 y 15, los télegramas estén dispuestos de tal modo en
la correa 17 que cuandoise enrolla una hoja alrededor del cilindro
30y el encabezamiento impreso 239 solape el cilindro gulfa 80 y
la exploracibn comienza??a marca 116. Hsta disposicifn solapada
shorra un tiempo considersble en la transmisifn de un mensaje.

CUANDO SE HA TRANSWITIDO BL ULTIMO MENSAJE

Es evidente por lo que queda dicho que el transmisor
una vez puesto en funcionamiento continfia funcioﬁando aﬁtométi—
camente en tanto haya mensajes en la correa 17. Supbngase ahora
que se ha transmitido el #lltimo mensaje y est4 en la posicidn 23b
bajo el cilindro gufa 80« El carro explorador SK ha vuelto & la
posicibn de arrangue pero ahora no hay ningune hoja debajo del
cilindro 30 y el contacto 141 ests puesto a tierra,

Cuando el paso del sujetador 22b de la filtima hoja
23b cierra el conmutador 136 durante un momento, se.libera el
relé 172'por ponerse en cqrtocircuito a través del hilo 173,
contacto cerrado 192 del relé 188, hilo 196 ¥ conmutador 136,

El contacto liberado 168 del relé 162 cortocircuita el reld 155
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a travée del hilo 156, contacto 178, hilo 198, contacto 194
delirelé 1388, nilo 197 ¥y el contacto puesto a tierra 141. Con
el relé 155 liberado, el contacto liberado 164 abre el circuito
del motor 18 pero es necesario que continfie el funcionamiento de
la correa 17 hasta que la Gltima hoja 23b ha sido marcada ¥y se—
parads de la correa. Se consigue esto por el procedimiento siguien—
tes |

Recubrdese que el rslé 209 sebexnits al principio y ha
permanecido as? durante todo este tiempo sin efectuar otra fun-—
cidn que mantener su contacto de trabajo 214 cerrado. Por otro la-
doy el reld 220 ha permanecidc sin funcionar porque el coentacto
160 del reld excitado 155 ha estado abierto desde que comenz8 a
funcionarla mAquina. Al liberar el reld 155 como se acaba de des—
eribir, su contacto 160 se cierra y se excita el reld 220, ce-
rrando sus contactos 223 y 225 y abriendo al mismo tiempo su
contacto 227. El clerre de comtacto 225 vuelve a excitar al
reld 155 a través del hilo en derivacisn 229‘y/:ierre de contacto
223 excifa de nuevo el relé 172 a través de los hilos 174 y 228.
La abertura del contacto 227 abre el circuito del reld 209, que
abre su contacto 214 paras liberar el rel$ 220.

Al volver a excitarse los relés 155 ¥y 172 por la exci=
tacifn momenténea del rel$ 220 se hace que funcions el motor 18
a mayor velocidad de modo que ahora la correa 17 pasa deprissa para
mover la Gltima hoja desde la posicifn 23b a la posicibn para mar-
carla y retirarla. Ha de suponerse gque cuando la hoja esté en su
posicibn final, el sujetador 22a vacfo se ha movido & la posicifn
22b y acaba de cerrar el conmutador puesto & tierra 136. Esto
cortocircuita el relé 172 y a su vez al reld 155 es puesto en
cortocircuito a través del comtacto puesto s tierra 141, En conse-

cuencia al quitarse la Gltima hoja de la corres 17 la mquina se
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detione automiticamente en todos los circuitos abiertos. Si el

‘contacto del relé 157 en la linea 156 es cmitido, esta linea con-

tinuvaré tomando corriente de la baterfa despuds de pararse la
méquina pero no sucede‘nada como consecuencia de estc porque to-
dos los relés estén libversdos. Para poner de nuevo en marcha la
méquina es g8lo ﬁecesario accionar el botén 145 y las sucesivas
operaciones antes descritas se recpiten entomfticamente.

SUMARIO DE IAS OPERACIONES

El funcicnamiento dsl transmisor facsimil automftico
de acuerdo con el invento quedari claramente entendido por la
anterior descripcidén detallada. Para mayor conveniencia se pre-
genta un sumerio de lo que sucede en la mAguina desde el momen—
to en que se actiona el botbn de arranque hasta qne'sa ha quitado
la Gltima hoja explorada.

Supbngase que la primera hoja que se ha de explorar
esté a una distancia del cilindro 30. El carro SK estf en posi-
c¢ifn de arranque, manteniendo el conmutador 1 33 sbierto. Se
acciona el motor 145 durante un momento y despuds se deja libre.
Inmediatamente tiene lugar las siguientes operaciones automfti-
camentes

1 Se excita el relé principal o explorador 155 a
través del conmutador 148 y retiene a través de su contacto 162.

2. El relé répido 162 se excita a2 través del conmuta—
dor 151 y retiene a través de su contacto 180.

3. El relé 188 se excita a través del commutador 153
y retiene a tfavés de su contacto i95 ¥y del contacto puesto a tie-
rra 141.

4. El relé suxiliar 209 se excita & travds del conmu—

tador 146 pars futura utilizacibdn.

5. Se excita el motor 18 y la limpara excitatriz 97
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a través del copntacto 164 del rels 155. El circuito del motor

3%

se cierra a través del contacto 181 del relé 162, estando fuera
de circuito la resistencia 170, de modo que el motor funciona a
alta velocidad.

6. El reld 200 no se excita cuando la'méquina 86 pone
en funcionamiento, de modovque el electro de la medio tuerca 46
v el electro de le mordaza 58 permanecen sin funcionar. Por lo
tanto, se conecta el carro SK al eje roscadoc 41 y se cierran
las mordazas vacfas 51 sobre el cilindro explorador 30.

Be tilene mhora el motor excitado 18 moviendo la cow
rrea 17 y el carro 5K a alté velocidad, pues sun no se esti efec—
tuando la exploracibdne

Cuande el carroc ha alcanzado el extremo de su primer
movimiento de avance, se cierran los dos conmutadores 230 y 232.
El relé 200 se excita shora y cilerra el circuito de los electros
46 y 48, con lo que sl carro explorador SK es liberado para vol-

ver a la posicibn inicial con sus brazos abiertos. El relé 200

permanece excitade a trav8s del contacto 184 del rels 172, in-

cluso después de ser abierto el conmutador 133 por el carro
vuelto a la posicibn inicial.

Por lo tanto, despubs de haber efectuado el carro
explorador el recorrido completo de ida y vuelta, permanece es-
tacionario debajo del cilindro 30 con los bragos abiertos mien—
tras haya sujetadores vacfos en la correa en movimiento.

Quando la primera hoja del mensaje es llevada a
la posicifn de exploracifn por la correa moviéndose ripidaments,
el contacto de tierra 141‘se abre con los resultados siguientes:

1 Bl relév188 es liberado al abrir la hbja de mensaje

el contacto a tierra 141. (Incidentalmente este relé permanece
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liberado hasta que el conmutador de arranque es acclonado de
nuevo) .

2, E1 reld 172 es liberado por un cortocircuito a tra—‘
v8s del cierre momentfneo del conmutador 136 por sl sujetador
que pasa.

3. El relé 200 es liherado por la abertura del con—
tacto 184 del rel§ 172, liberando con ello los electros 46 y 58,
de modo que &l carro SK es conectado al eje roscado 41 y los bra-
zos 51 se cierran para enrollar la hoja del mensaje alrededor
del eilindro 30.

4. El reld 155 ﬁermaneoe excitado y se cierra shora
el circuito del motor a través de la resistencia 170, de modo
que la correa 17 y el carro SK aWanza a baja velocidad para la
operacibn de exploracibn.

Al terminar la operacibn de exploracibn, el carro
SK cierrs los conmutadores 230 y 232. Los relés 172 y 200 pre-
viamente liberados se excitan de nuevo, con lo que la hoja si-
guiente @s movida répidamente a posicilin de exploracibn y enro=-
llada desPués‘alrededor del cilindro 30. La miquina comienza
ahora otro ciclo de exploracién, que esg repetido automfticamente
pare cada hoja.

8i un mensaje determinado es corto y es seguido por
la marca de fin de mensaje 240, el relé sintonizado 166 es
accionado para ezciétar el rel8 rfpido 162 antes de que el carro
8K haya llegado a su posicibn final. De este modo, el motor 18
es acelerado para mover la correa 17 répildamente hasda que la
hoja siguiente esfé en posicibn de exploracibn. Despuss de gue ha
sido explorada la filtima hoja de mensaje y estf debajo del cilin-

dro guia 80, 8in que haya ningfin mensaje debajo del cilindro 30,
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el contacto 141 es puesto a tierra y tienen lugar las siguientes
operaclones: ‘

1. Bl relé 162 es puesto en cortocircuito cuasndo el
conmutador 136 es cerrado por el sujetador que sujeta a la Gliima
hojae .

2. El relé 155 es puesto entonces en corto circuito
por el contacto puesto a tierra 141.

3. El rel8 220 es ghors excitado por primera vesz
a trav'es del cierre de contacto del relé 160.

4. Los relés 155 y 172 son shora de nuevo excitados =z
trévés de los contactos cerrados del rel§ 220.

En consecusncig, el motor 18 gira ripidamente para mo~
ver la filtimaboja que fué explorada a la posicibn final para ser
marcada y retirada. El sujetador sbguiente cierra el conmutador
136 con lo que los relés 152 y 155 son puestos sucesivamente en
cortocircuitos. Todos los relés estén ahora liberados y la miqui-

na ge parsas

INVERSOR DE SENAL Y AMPLIFICADOR COMBINADOS (FIGURAS 16-17)

o e rer e
La frecuencia portadoraﬂde seﬁalﬁé;a&uada por la foto=

célula 105 durante la exploracién bpiica de un mensaje es amplifi-
cada en un dispositivo acoplado electrolfticamente que también
invierte las sefiales antes de que sean transmitides al registra-
dor conectado. Este nmevo sistema inversos y amplificador se ilus-—
tra en dos formas en las figuras 16 y 17.

Haciendo referencia a la figura 16, se verd que las
dos fotocélulas 105 y 113 estén conectadas en una disposicisn
de puente de Wheatstone. Para diferenciarlas se denominarf a
la célula 105 la célula de sefial y a la 113 la célula de equi~-
librioc. Un par de resistencias 241 & 242 estég conectados en
serie con las células 105 y 113 respectivamente, para formar ios

brazos paralelos o ramas C-D del puente. Los puntos de unisdn
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P-Q dei puente‘estén conectados em lados opﬁestos de un suminige
tro de potencial de corriente continua indicado pof la baterfa
243, cuyo terminal negativo est§ puesto a tierrs. Las resisten-
clas 241 y 242 tienen un valor Shmico fijo asf como tambidp lo
tiene la resistencia de la c8lula 113 porgue estf sometida z la
luz constante no modificada de 1la lémpare excitatriz 97. Sin
embargo . la célula de sefial 105 actfa como resistencia veriable
que tiene un valor mayﬁr cuando se estén explorande las Bress
negras de la hoja de mensajes. Los valores Shmicos de la resis-
tencia 241 y 242 estén ajustados de tal modo que cuando se estd
axblorando el fondo de la ‘copia ¥ las dos fotoc8lulas reciben
una excitacibn méxima, aunque no nécesariamente igual, los puntos
X e Y estén al mismo potencial.

Dos tubos de vaclo 244 y 245 estin conectados en con-
trafése. El tubo 244 tiene una placa 246, un filamento 24T v
una rejilla 248 y el otro tubo 245 tiene tres elementos. simila=
res 246', 247' y 248" respectivamente. Los filamentos 247 y 247!
estén conectados en paralelo a un suministro de corciente de cal~
deo indicado por las flechas 249. Un transformador 250 tiene un
devanado primario consistente en dos secciones iguales 251-252
que estén conectadas en el punto medio 253 al lado pﬁsitivo de
una baterfa 254. Bl lado negativo de esta baterfa esté ﬁuesto a
tierra y se completa el circuito de retornos a través de una
resistencia puesta a tierrs 255 conectada en paralelo con los
filamentos 247 - 247°.

La rejilla 248 del tubo 244 estd conectada al ﬁunto X

del puente por una linea 256 en 1la que se introduce un condensa-
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dor 257 y del mismo modo la rejilla 248* del tubo 245 esté co~
nectada al punto Y por una linea 258 a través de un condensador
interpuesto 259, Una baterfs 260 tiene su polo negativo conectado
a la linea 256 a través de una resistencia fija 261, estando

1215 ruesto p tierra el polo positivo de la baterfa, Similarmente, el
polo negativo de una baterfa 262 estf conectado a la 1fnea 258 a
través de un‘potengiametrc 263, estando puesta a tierra la bate—
ria en el polo positivp. Estf claro que la baterfa 260 imprima
una polarizacidn negativa fija a la rejilla 248 y a la baterfa

1220 262 conecta una polarizacibn negativa constante a la rejilla
248'. El potencibmetro 263 permite el ajuste del potencial de
polarizacién 248', de modo que los dos tubos opuestos pueden
equilibrarse cprr;etamente para la exploraciln del fondo ’
blanco de las hojas de mensaje.

1225 Un tercer tuboc de vacfio 264 tiene su rejilla 265
conectada a una lfnea 266 que tiene un condensador 267 y va a
un lado del devanado secundario 268 del transformador 25C, El1
otro.lado del devanaedo 268 estf puesto a tierra y una resistencia
269 esté conectada en paralelo con el devanado para reducir el

1230 voltaje en la rejilla 265. Un transformador reductor 270 tiene
un devanado primario 271 y un devanado secundsrio 272 que esti
coﬁectado al circuito de salida 273; Un lado del devanado priﬁa—
rio 271 va a la élaca’274 del tubo 264 y el otro lado del.devanado
est& conectedo &l polo positivo de una bateria 275 cuyo polo ne-

1235 gativo esth puesto & tierra. El circuito de retorno de la bater?a
de placa 275 es a través del filamento 276 ¥y una resistencis
puesta a tierra conectado en paralelo con el filamento.

Gugndo se utiliza la tercera fotocélula 115 que ssté

expuesta directamente a la luz constante de 1a l&mpara excitatriz
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97y como se muestra en la figura 10, el electrodo positivo de

44.

esta c&lula estd conectado por un hilo 278 & la linea 266 en~

tre el condensador 267 y el tubo 264. El polo négativo de uﬁa
bateria 279 esté conectado al eledtrodo sensitivp de la fotoc8lu-
la 115 y el dado positivo de la baterla esté puesto a tierra. Pue=-
de conecterse una resistencia 280 el hilo 278 en paralelo con

la rejilla 265 & fin de reducir el potencial de la baterfa 279.

Bl inver®or y amplificador electrbnico de la figura
16 funciona del modo siguiente: Cuando el fondo blanco de una
hoja estd dendo explorado, las dos fotoc&lulas 105 y 113 (que
siempre funcionan en fase) reciben exocitacidn méxima ¥ los pun—-
tos de cénexién X & Y estén al miémo potencial. En consecuencisa,
las rejillas 248 y 248! estén equilibradas y las oorriéntes
cpuestas en los dos devanados primarios 251 -« 252 del transfor-
mador 250, son iguales de modo que el_transformador es‘inactivo
s ﬁovpasan sefial es a la linea de transmisify 273.

Supbngase shora que se esti explorando un &rea negra
en una hoja de mensaje; La célula de serial 105 recibe excitacidn
méxima mientras que la de la célula de equilibric 113 permsanece
inveriable. lLa resistencia aumentads resultante en el circuite C
desequilibra el puente y el punto X estéd a mayor potencial que el
punto Y+ Esta diferencia de potencial desequilibra las réjillas
248 - 248" de modo que pasa una corriente correspondiente & tra—
vés del transformador 250. Los condensadores 257 ¥y 259 pasan
88lo las sgefiales de corrisnte alterna ¥y bloquesn la corriente de
baterla. Los puntos de unién J y X son los puntos en qus el
volfaje de sefial variable en X e Y se superponen en la polari-

zacibn negative de rejilla constante de las baterfas 261 y 262
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¥y la curva de voltaje resultante se imprime a las rejillas 248

i
a0
|

t
4
i

!

I

Yy 248'0
Los impulsos de sefial que actfla el transformador
250 son emplificadox, por el tubo 264 y pasan a través de la linea

de salida 263 al registrador conectado en donde se registran

una réplica positiva o facsimil del mensaje transmitido. Esto
quedard entendido sin maymrexplipacibn. Los registradores facsi-

miles son bien conocidos en la técnica y cualquier registrador

L e L Mot o,

puede ser conectado al transmisor automftico de acuerdo con el
invento.

El relé sintordzado 176, al que se ha hecho referencisa
en la descripeibn de la figura 13, estd conecdtado en paralelo con
las lineas de salida 273, de modo que es accionado por los impulsos
de seflal especial que resultan de la exploracién de las marcas |
de fin de mensajes 240. La frecuencia de sefial producida por la
exploracidn de ﬁn mensaje no causa efecto en el reld 176. Puede %
suceder a veces que la lémpare excitatriz 97 esté conectada en
un eircuito que no sea estable de modo que fluctuars el haz de
la limpara. Si estas fluctuaciones no fuesen compensadas, el
resultado serfa una trasmisidn imperfecta. Para prevenir esta
contingencia, se conecta la fotocélula adicional 115 a 1la rejilla
265 del tubo amplificador 264. La baterfa 279 impone una polariza-F
¢ibn negativa en la rejilla 275 a travée de la c&lula 115, Mien-— ;
tras la lémpgra excitatriz 97 ﬁermanezca fija, la polarizacibn
en la rejilla 265 es constante. Sih embargo 8i se amortiguase

i

la luz.de la lémpara 97, le remistencia del cirouito electrénico

en el potencial negativo de la rejilla 275. Por lo tanto, la
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corriente de placa en el tubo 264 aumenta para prbducir un
-aumento correspondiente en la salida del iransformador 270.

En consecuencia si la lémpara excitatriz sumentase su 1uminoéi—
dad, la polarizacidn negativa en la rejilla 265 sumenta para

1300 disminuir la corriente de placa. De este modo la fotoc&lula

[ D

115 acifia como control de volumen en la salida del emplificador.
La figura 17 muestra una forma més sencilla de dispo-
gitive ufilizando dos fotocélulas 115 y 115 para invertir y am-
plificar los impulsos de sefial antes de que liegﬁen e la linea
1305 . 273« En este caso se provee un'ciicuito en puente en el gque una
rama'céntiene la célula de sefial 105, una bateria 281 y una re-
sistencia»283 ¥y la otra rama contiene la célula de equilibrio
113, una baterfas 282 y una resistencia 283's. Los elementos en
cada rama estén conectados en éerie entre los puntos opuestos
' 1310 284 y 285. Las dos resistencias ccnstitu&e preferiblemente
un solo dispositivo de resistencia R y el punto de conexidn 284
es una derivacifn ajustable entre las mecciones de resistencia
283-283', El punto 284 se elige de tal modo que durante la explora—
cién & fondo de la copia las dos rames del qirpuito de la foto-
1315 célula son eléctricamente siméiricas de modo que los puntos 284 ¥y
285 estén al mismo potencial.
Los puntos 284 y 285 del circuito de la fotocSlula
estén conectados a un tranxformador de salida 286 a través de
un tubo amplificador 287. El devanadp primario 288 del trans-
- 1320 © formador estd conectado en un lédn a la pleca 289 del tubo 287
¥ en el otro lado al polo positivo de una baterfa 290. El deva~
nado secundario 291 del trars formadop 286 va al circuito de sa-

lida 273« La rejilla 292 del tubo 287 estd conectada a la deri-
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vacidn de la resistencia 284 por una lfnea 293 que contiené un

condensador 294. El punto 285 del circuito de fotoc8lula esté
conectado a un conductor 295 que puede considerarse como que
representa la tierrs comfin para las diferentes partes conectadas
& la misma. El filamento 296 del tubo 287 est4 conectado 2l conduc-
tor 295 que va al lado negativo de la baterfa de placa 290. Dos
resistencias 296 y 297 estén conectadas en paralelo con las 1li-
neas 293 ¥ 295 en lados opuestos del condensador 294. Una bateria
298 oen serie con la resisiencia 297 conecta una polarizacién
fija a la rejilla 292.

VLa derivacibn 284 en el centro o cerca del centro
de la resistencia R representa el centro eléecirico del circuito
de la fotocélula. Cuando ambas células 105 y 113 reciben exci-
tacién méxima de la lémpara 97, o sea, cuando se sstd explorando
el fondo blanco de una hoja de mensaje, las dos mitades del cirw

culpo son simétricas y no hay cambio de potencial en la deriva-—

cibn central 284. En consecuencia s8lo pasa la corriente fija

de placa a través del primario 288 del transformador 286, que

por lo tanto permanece inactivo.

Cuando se estd explorando una marca o &res negra
en uns hoja de mensajes, la excitacidn disminuida de la fotocs- .
lula, 105, cambia el centro eléctrico del circuito de modo que
cambia el potencial en al punto 264. Estas variaciones de poten-
cial hacen que se transmitan impulsos de sefial sobre la 1lfnea 293 :
a la rejilla 292 del tubo 287. El potencial de sefial variable |
se encuentra con la polarizacibn negativa de rejilla fija en
el punto de unibn 299 en la linea7293.y el voltaje resultante §
g8 imprime en la rejilla con lo que el transformador de galida
se exclte para transmitir los impulsos de sefial invertidos y am~

plificados scbre la linea de salida 273.

[ NS



1355

1360

1365

1370

1375

1380

48,

SISTEMA DE EXPLORACION CPTICA CON UN PUNTO DE SUMINISTRO
‘DB LUz (FIGURAS 18 a 26)

En el sistema de exploracibn 8ptica mostrada en las
figuras 2 y 10, el suministro de luz 97k est4 representado por
una lémpara del tipo bien conocido de filamento que ha sido siem=
pré utilizado anteriormente en la exploracifn &ptica para funcio-
namiento en facsimil. Sin embargo, aungue la méquina de acuerdo
con el invento puede funcionar con una lémpara de filamento
para la exploraciln, hay ciertas desventajas en la utilizacibn de
un suministro de luz grande con relacifn a esto.

El suminisiro de luz en una lémpara de filamento no

tiene forma definida y para producir un punto sxplorador minfisculo

se requiere no sblo la utilizacién de lentes reductoras, sino tam~
bién una placa o pantalla con un orificio. Hay dos modos de colocar
este orificio en el haz de luz. De acuerdoc con uno de ellos, lé
pentalla se coloca cerca del filamento de la miquina (véase 99 en
la figura 10) para recibir la luz y la pantalla bloquea toda la
luz excepto uﬁa minima parte de la misma que pasa a travée del orie
ficio y que se transmite a la copia y que forma el runto explora=
dore. En otros casos {véase por ejempIo la patente nfmero 2.262.715)
la luz se proyec%a_sobre la copia en un haé grande que ilumina una
érea considersble del papel vy le imagen de esta luz grande se lan-

za entonces contra la pantalla taladrada que permite solamente

- Que un pequefio haz de tamafic de exploracisn llegue a la foboc&lu—

la. Pero incluso después de que el punto explorador ha sido asi
obten1do{de une lémpara de filamentp, restan aun varias condicilones
indeseables. Como la placa taladrads Tecoge solamente un punto muy

pequefio del filamento incandescente, tiens que ajustarse cuidado—
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pamente la l&mpara de modo que una seccibn del filamento eaté
centrado en la placa taledrada, sobre el orificio. Hse ajuste
es muy crftico y la menor vibracibn del filamento descentrarh
el punto de luz. En otres palabras, el punto del filamento para
autorizacibn de expldraoibn no s8blo es dificil de encontrar, sino
diffcil de mantener. Ademé&s, como la mayor parte de la luz éue
cae sobre la superficile de exploracibn se piserde por reflexibnm,
la fotocélule de} sistema recibe g8lo una fraccibn peQueﬁisima

de la luz de filamento. En consecuencis disminuye la eficacia

de la exploracibn en tal grado que no se obtienen-resultados

‘satisfactorios especislmente cuando se transmite una copia de-

fectuosa , como por ejemplo un telegrama escrito a 18piz caso que
se encuentrs conlfrecuencia en la préctica facsfmil comercial.

Por lo anterior estaré clqro que en los métodos de \
exploraciéh que utilizen un suministro de luz grande el tamafio
y forma del punto explorador estf s8lc determinado per la plaeca
perforada interpuesta que es un elemento indispensable de tales
sistemas. Esta reduccidn y restricecidn de la luz procedente de la
lémpéra de filamento son un desperdicio de luz y puede disminuir
la eficacia del sistema hasta el punto de funciomamiento no sa-
tisfactorio, Ademés, las lentes reductoras y la placa perforada,
Jjunto con el trabajo necesario para su ensamble y ajuste critico
se suman al coste de los aparatos. ‘ .

Para contrarrestar eétas objecciones y desventajas
inherentes a los sistemas de exploracién 8ptica con 1lémparas de
filamento, se ha disetiado ua nuévo Bistema de exploracibn y apa-
rato por medio de los cuales uns imagen de un punto de suministro

de luz estable bisn definido e intensamente luminosd, se proyec-

ta por medio de un conjunto de lentes directamente sobre la super—
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flicie que se ha de explorar sin necesidad de la placa perfora-

da usugl. La forma y tamafio del punto explorador estén determi-
nade solamente por el conjunto de lentes de modo que prictica—
mente se utilizan la totalidad del aumiﬁistro del punto de luz
1415 con la correspondiente alta eficacia en el funcionaniento. Va—
rigs formas de este nuevo concepto se representan diagramética—
mente en las figuras 18 a 26.
Bn la figura 18, la luz exploradora es suministra&a
por une lémpara de arco 300 édaptada para producir un punto de
1420 suminisiro de luz intenso que para sencillez de la ilustracién
se indica por un punto 301, Para el fin de esta descripeibn se
ha7;uesto que lailémpara 300 sea igual al dispositivomde espacio‘,
de descerga eléctrico que constituye el objeto de la solicitud de
patente nimero 668,092 registrada el 8 de Mayo de 1946 como
1425 continuacifn en parte de la solicitud de patente nfmero 501.052
registrada el 3 de Septiembre de 1943 a las que se puede hacer
referencia para los detalles estructurales de la lémpara.
Serd suficlente decir aquf que la limpars 300tiene de
electrodos 302 y 303 que estén conectados en el cimito de un
1430 generador de corriente continua 304. Bl cétodo 302 tiene un
nficleo delgado 302' de un relleno metélico especial y el 4nodo
303 tiene una abertura circular 303' dispuesta centralmente en
el nficleo. Cuando la lémpars estf en funcionamiento me forma un
arco entre los electro&os alrededor de la abertura 303! y la cfis~
1435 pide diminuta del nficlec dsl cltodo 302' se hace incandescente
formando asi un punto de lusz intensamente concentrada que pasz a
través de la abertura del &nodo. La punta incandescente del

nficlec 302' constituye el punto de suministro de luz 301 que tiene
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una luminosidad de valor extremadamente alta aproximadamente en—
tre 10.000 y 50.000 bujias por centimetro cuadrado de superfi-
cie de nficlec del cétodo, _

Quedarés entendido.que la abertura relativamente grande
de 303' en el &nodo en forma de anillo 303 no es una abertura
para restringir o definir el haz del punto de luz 301, que pasa
libremente a través de la abertura del fnodo para ser utilizado
en ol sistema explorador de acuerdo con el invento. Se obtiene
un punto de suminisiro de luz bien definido y concentrado en un
punto de extrema luminosidad y de posicién absolutamente estable.

Para proyectar el punto de luz 301 sobre la hoja 23
88lo se necesita una pequefia lente 305 situada en el bhaz 306
de la lémpara. La lente 305 representa cualguier sistema de len—
tes prédctico para proysctar una imagen del Punto de luz 301 para
formar el punto explorador 301' en la hoja 23. Este procedimiento
de proyeccibn se efectfia sin malgastar la luz como usualmente
ocurre cuando se necesitan un suministro de luz grande como ocu-~
rre on una lémpara de filamentos como se ha explipado anterior—
mente. Lo que se hace esproyectar una iﬁagen del punto de sumi-
nistro 301‘sobre la copia de modo que el punto eiplorador 301!
tiens la misma forma que el punto de luz 301, que puede ser redon-
doy cuadredo, o rectangplar, dependiendc de la superficie de 1la
clspide del nficleo 302°.

El tamafio del punto explorador 301! puede ser exacta-
mente igual que el punto de suministro 301'0 puede ser amplificge
do o reduecido ligeramente. Por ejemplo, s8i se utilizan cien
1fneas de exploracibn por pulgada ysi el punto de luz 301 tiene

un diémetro de diez mils,la proyeccifén de la luz desde el punto
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de suministro 301 al punto explorador 301'sobre el papel seré& en ;
una proporcifn de 1s1. Esto representa que una imagen total del i
punto de luz brillante 301 formard el punto explorador_301' 8in |
esencialmente disminuir la luﬁinosidad. En esta proyeccibn de 1s1
la posicibn de la lente 305 serf a la mitad entre los dos puntos
301 y 301's S8i el punto de luz 301 es tan pequefio (por ejemplo ds
4 mils de diémetro) que requiera ser ampliado para el punto oxplo-
rador, la lente 305 se coloca més proxima al punto 301 ¥ vicever-
sa cuando la imagen exploradora del punto de luz necesita ser re-

reducida ligeraﬁente. En cualquier caso ge utiliza 1a qnergia lu-

minica del punto 301 con una eficacia méxima ¥ se obtiene un punto
explorador de mayor luminosidad que en cualquier gigtema anterior.
Bn consecuencia, inclusoc con la pérdida usual de lusz por refle-
xibn, 1a fotoc8lula 105 recibe luz suficientepars la transmisibn
satisfactoria de todos los originales, buenos o malos, También,
esta intensidad més alta de sefial requiere menos amplifiéaciBn.

La diferencia importante entre este sistema explora-
dor con un punto debsuministro de luz con los sistomas anterio-.
res que utilizan una lémpara de filamentos u otro suministro
grande, seri ahora evidente y puede resumirse de este modo. Cuando
ge usa una léAmpara de filamento, el‘tamaﬁo y forma del punto explo~
rador estén s8lo determinados por las dimensiones de la abertura
en la pantalla coleocada en algfin lugar en el recorrido bptico
entre la lémpara y la fotocélula. Bsta pantalla perforada que sblo

permite la utilizacibn de una pequefia fraccidn delpz- y despgr&icia
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el resto, es un elemento indispensable en dicho sistema ante~
riores. En contraste con esto, el sistema de acuerdo con el in-
_vento no requiere aparatos que restrinjan la lusz ¥y el punto
explorador 301' vroyectadoc sobre 1a copia es una imagen del
punto de luz 301. En el sistema de acuerdo con el invento la
forma y tamafic del punto explorador depende totalmente del carfc—
te;'y prosicibn del conjunto de lente 305. La l8mpara de areco 300
representa en sentido amplio cualquier lémpara préctica adaptada
parapreducir un punto de suministro de luz concentrado brillante
para exploracién faosimil..Se considera que el sisteua de explo-
racién fptica con un punto de suministro de luz de acuerdo con el
invento, es bésicamente nuevo y se reivindica como tal.

La 1&mpara de arco ruede modularse para crear una por—
tadora de la frecuencia dsseada; En la figura 18, esta modulaciln
Be préduce por medio de un generador de corriente alterna 307
(tal como un osoilador de tubo de vacfo) conectado con el circui-
to de lémpara de corriente contfnua a través de un transformador
308, con lo que la frecuencia.dal generador se imprime sobre la
corriente fija del circuito de lémpara. De eéte modo la lémpara
300 se convierte en un suministro de luz pulsa&a que tiene uns
alte frecuencia adecuada para exploraciéne. Esta disposicifn per—
mite eliminar el disco interruptor 101 (figwras 2vy 10} y elimina
asixlas dificultades y limitaciones megénicés inherentes a la uti-
lizacidn de tal disco. Por ejemplo, altas frecuencias portadoras
no son posibles con un disco interruptor pero asm fécilmente obte-

nidas con la combinacibn de 1la lémpara de corriente contfnua 300
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¥y el generador de corriente alterna 307. En ciertos casos, si
se deseay la luz de la l&mpara 300 pusde mer fija e introducir-

1520 se la portadora en el sistema de transmisidn por cualquiera de
los métodos bien conocidos. En la figura 18 puede suponerse gue

" las partes 102, 108 y 109 estén montadas y dispuestas como las
partes correspondientes en la figura 10 o en cualquier oitra for—
me préctica.

1525 En 1ls modificacién de la figura'19, le lémpara de su—
ministro del puanto lumineso 300 eetd soportada en el extremo
abierto del eje hueco giratorio 93 y la lente 305 estd montada
dentro del eje a la distancia apropiada del punto de luz 301,

El haz se proyecta al punto de exploracibn por medio del espejo
. 1530 o prisma 102 y reflejada sobre la fotocélula 105, que puede ssbar
montada como en la figura 2. Esta disposicifn produce una estruc-
tura sencilla y compacia. En todo lo demis lo que se ha dicho para
la figura 18 aplica también a la figura 19.
Como la miquina de la figura 2 ha sido disefiada para

1535 exploracidén interior, las figuras 18 y 19 muestran el sistems ex—
plorador de acuerdo con el invento aplicaeble a una miquina de es-
ta clese. Sin embargo, el sistema de acuerdo con el invento se
adapta igualmente para explorar el lado exterior de una hoja ci-
1fndrica, como se muestra diagramfticamente en la figure 19-A. BEn

- 1540 ésta, el punto de luz 309 sé proyecta en 301' sobre una hoja monta—
da en el exterior de un cilindre giratorio 309. El cinlindro o
el sistema Optico se deslizan para mover el.punto explorader 301!
& lo largo del papel giratorio, como quedarén entendido por ague-
llos familiares con la técnica facsfimil. Desde el punto explorador .
1545  brillante 301! se refleja la luz a dos o més fotocélulas 310 y

311 que estén conectadas en paralelo. Estas céiulas estén preferi-

blemenie espaciadas equidistantemente del punto explorador 301!
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¥y estéy dispuestas tan préximo al mismo que feciben suficiente ;
luz sin necesidad de lentes. |

Cuando se dice que en el nuevo sistema de exploracibn
el puntovie luz 301 se proyecta directamente sobre el papel paras
formar un punto explorador,-estp significa que este procedimiento
de proyeccibn nd pasa a trav8s de pantallas perforédas limitadoras’;
de luz en ningln sitio en el sistema Sptico para definir el puﬁto |
explorador, como en los sistemas anteriores. La autorizacién de es—.
pejos reflectores como 102 y 109 en las figuras 18 y 19 es 86lo
una conveniencia mecénica, pues los espejos no efectfian ninguna
funcibn en la determinacién del tamafic ¥ luminosidad del puato
exploradore Por lo tanto, independientemente de espejes o pris—
mas que puedan utilizarae en el‘sistema de‘acuerdo con el invento |
el punto de suminisiro de luz se‘proyecta siempre directamente so- Z
bre la superficie que se Aa de explorar,

En la forma utilizada para ilustrar el sistema de ex—
ploracibn de acuerdo con el invento como se indica en la figura 18,

se ha supuesto que este sistema ez para funcionar conjuntamente

con el inversor y amplificador de sefial de las figuras 16 v 17,

Yy por esta rezdn se han mostrado las dom fotocélulas 105 y 113
que aparecen en los circuitos de puente de las figuras 16 y 17.
Como se ha mencionado anteriormente, la salida de las dos o8lulas
debe equilibrarse o proporcionarée oorrectamgnte cuando se explers
el fondo de la copia. Para conseguir este equilibrio o proporcién
de intensidades se proves nuevos medios para comprobar ls lumi-
nosidad del haz de luz entre la lémpara 300 y la fotocélula

113.

En la figura 18 la fotocélula de equilibrio 113

recibe una parte del haz excitatriz 308 por medio de los reflec-
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tores 312 y 313, que representan cualquier medio préectico para
desviar un haz de luz 314 a la célula 313. En el recorrido del
haz 314 se introduce un dispositivo ajustable de polarizacién
315, que en este caso comprende un parvde discos alineados axigl—
mente 316 y 317. El disco 316 esth fijado en un eje giratorioc
318 de modo que sea ajustable radialmente girando un mando 319

en el eje. Bl otro disco 317 estd montado en un soporte fljﬁ 320
vy permanece estacionario, pasando el eje 318 libremente & través
del disco. La estructura fisica &e los digcos 316 y 317 es tal
que polarizan la luz que pasa a través de los mismose. No serd ne-
cesario describir la composicidén de este materigl polarizador,
pues puede ser obitenido en el mercado bajo diferentes nombres Pe-
gistrados.

Cugndo los digcos 316 & 317 estén dispuestos con sus
ejes de polarizacidn paralelos, como se indica en 321, forman una
unidad transparente y transmite el haz 314 a la célula 313 con
intensidad esencialmente no definida. Hin embargo, girando el
disco 316, se disminuye la intensidad del haz transmitido en un
grado que depende del fingulo de ajuste del disco. Cuando los ejes
de los dos discos forman &ngulo recto, el polarizador suprime
précticamente toda la luz de la fotoc8lula 113. De este modo sen—
cillo se puede regular con precisibn la canfidad de luz necesaria
rara equilibrar la célula 113 en relacitn con la c8lula de sefial
105.

Otra forma de polarizador adecuado para ser utiligzado
con la célula 113, se muestra en la figura 22 en la que una peque-

fla placa 322 estf montada en un eje giratorio 323 soportado em—m
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en un bastidor adecuado 324 y accionado por un mando 325. La es-
tructura interna de esta placa 322 es tal que es totalmente trans—

parente para un haz de luz que cae sobre ella en &ngulo recto.

13in embargo, cuand¢ se¢ inclina la placa con relacibn al haz, como

se indica en 322' se reduce le intensidad del haz transmitido
en un grado que depende del ajuste anguiar de la ph ca. For lo
tanto, con sélg girar el mando 325 a través del &ngulo apropiado,
la cantidad o intensidad de luz correcta llegaré a la fotocbdlula
de eguilibrio 113.

En algunos casos se puede utilizar una cufia de luz en
vez de un polarizador para ajustar la luz de la fotocsdlule 113b
In las figuras 20 y.21 se muestran dos formas de tales cufias de
luz. En la figura 20, un tiozo de pelfcula 326 est§ montado en for-
ma deslizante en sl recorrido del haz 314. Hsta pelfcule tiene
una superficie de transparencia progresivamente variable, siendo
clara en un extremo y opaco en el otro, como se indica por el
sombreado. Una conexibn de engranajes 327 accionada por un mando
328 representa cualquier forma préctica de ajuste de la tira 326.
Moviendo esta tira a la posicidn apropiada se ajusta con exactitud
la intensidad del haz de luz para la fotocélula 113. En la figura
21 la cuila de luz 329 en forma de un disco giratorio con trans-
parencia progresivamente va:igb;e‘desde clara a opaca en 330 y 331
respectivamente. Un mando 332 permite el ajuste del'disco al &ngulo
requerido. En todo lo demés ;o que se ha dicho para la figura 20 |
8¢ aplica tambiém a la figura 21.

Sers aparente que ios dispogitivos de contrel &ptico
en las figuras 18 a 21 estén cada uno caracterizado por tener un
medio traﬁamisor de luz de grado de transparencia variable. Ajustanéi
do la posicién de este medio en el recorrido del has 304, se pusde |
regular.la intensidad del haz con tal precisidn que las salidas

de la célula de equilibrio 113 igualard la de la célula de sefal
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- 105 para la transmisién Sptima de las sefiales facsimils. Bste

ajuste &ptico de la fotocélula 113 es independiente del tipo de-
terminado de lémpara excitatriz utilizada. En la figura 10 el reo—z
tédngulo 333 representa cualquiera de los reguladores GQticos
mostrado en las figuras 18 a 22.

Para mostrar la adaptabilidad del nuevo sistema de
exploracibn de acuerdo con el invento a vérias clases de apara-
tos en los que se requiere'exploracién bptica, 'se hace teferencia'
a los diagramas de las figuras 23 a 26 que ilustran un sistema
registrador en pelicula sonora que inclgye el invento. Mientras
que en el funcionamiento facsimil la imagén exploradora del
punto de suministro 301 eerfa generalmente redonde (como estd
determinado por la lente esférica 305 en las figuras 18, 19 ¥
19A) en el registro y reproduccién de pelfculas sonoras el punto
explorador es un pequeiio reéténgulo o ranura que tiene el ancho
de la tira de sonidos. En el sistema de agcuerdo con el invento
esti ranura o linea o.lhify sSe produce desde el.punto de sumi-
nigtro 301 por un ensamble de lente que tiene una o mﬁs lentes
cilfndricas, que por sl solo determina ia forma y tamafio de la
ranure sxploradora, de modo que no es necesario ninguna placa.
perforada para réstringir la luz.

Haciendo referencia a la figura 23, la salida de la
lémpara 300 se modula por un circuito de micréfono 333 conectado
con el circuito de lAmpara de corriente continua 334 a trévés
de un agmplificador 335 y un transformador 336 én cualquierbotra
forma précticas Las ondas sonoras que entran en el micré&fono
337 causarén variaciones correspondientes en la intensidad del

punto de luz 301. De acuerdc con el invento se ha disefiado una
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nueva cunbinqcién de lentes para proyectar una imagen de linea
338 del punto 301 sobre la superficie de la pelicula 339 en la
1665 que se ha registrado el sonido. Hsta combinacién o ensambles de
lentes que se supone que estl colocada dentro de una caja o
tubo adecuado, estéd representada diagraméticémente.por una lente
esférica 340 y'una lente cilfndrica 341 que esté& colocada a una
cierta distancila delante de la imagen del punto 343 de la lente.
1670 ‘Por la figura 23 estéd claro que la lente esférica
sola proyectarla una imagen del punto de luz 301 en el foco
343. Introducieddo la lente cilindrica 341 delante de la imagen
del punto 343 se intercepta o truncas el coﬁo Sptico 342 en el
punto 344 que‘es un disco de luz con un difmetro determinsdo
1675 por le posicibn de la lente 340. El efecto de la lente cillndrica
341 sobre el cono de luz que entras 344 es gplanar horizontsl mente
el haz (segln se ve en 1a figura 23) y producir asf la rasnura
de luz 338 que se proyecta sobre la pelfculs fotogréfica 339
como una imagen de l1l%fnea del‘funto de luz 301.
1680 Las dimensiones de la imagen de lfinea 338 pueden
' fijarse con exactitud pues depende solamente de las lentes
340 y 341, Para expresarlo en forma diferente, la longitud de la
ranura exploradora 338 es esenéialmente igual al didmetro del
disco de luz 344 en la lente cilindrica 341 x el ancho de la
1685 ranuré estd determinadec por la posiciﬁp de la lente cififndrica.
En t6rminos concretos puede decirse que la longitud y ancho de
la imagen de linea 338 depende de las posiciones y distancias
focales de las lentes. Pero con lentes de ciertas distancia focal
¥y con un punto de suministro de iz dado, puede decirse co-
1690 rrectamente que él ensamble de lente establece las dimensiones de

la ranura exploradera 338 . Para exploracifn facsfmil la ranurs
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]
tendré un ancho de una linea de exploracibn y para registro y
f

reproducciéh de sonido serd tan ancha como la tira de sonido
345 en la pelicula 339, La ranura explorada 338, debida conjunta-
mente.a la alta luminosidad del punto de suministro 301 y a la
ausencia de una pleca perforada, es intensamente luminosa y hace
que el sistema funcione con eficacia y sensibilidad méxima.

’ En la disposicisn modificada de las figuras 24 yizé
se utiliza dos ientes cilindricas 346 y 347 pera producir le ime-
gen de linea 338 del punto de luz 301, Las dos lentes que estén
dispuestas aproximadamente en &ngulo recto entre sf Yy en rela—
cién spropiadamente separada. la primera lente 346 proyecta
ung cufia de luz 348 que termina en una lfnea 349 de longitud inde-
finida en el plano focal de la lente. La lfnea 349 representars
una imagen del punto de luz 301 &l no existiese 1la segunda lente
347+ La luz que pasa a través de la lente cilindrica 346 en
realidad me esparce mucho mis de lo que se muestrs en la figura
24 en donde la longitud de le imagen de lineé 349 ha sido por con-
vqniencia acortada g la longitud axial de la lente 346+ Se veré
asf gue si se utilizese 88lo la lente cilfndricae 346, proyectaria
une imagen de linea 349 de tal longitud que no se podrfa utilizar
para fines de exploracibns

La segunda lente cilindrica 347 se introduce en sentide

transversal en la cufla de luz 348 de la lente 346 en tal posicién
que una banda de luz 350 sae sobre la lente 347. Esta banda de luz
se proyecta a través de la lents 347 en forms de cufig 351 que ter~
mina en la ranurs exploradora Horigontal 338 en el vlano focal de
la lente. La superficie 352 sobre ls que se proyecta la imagen
de 1linea 338 del puntogde luz 301, puede ser unaphoja de papel

montada para exploracién faceimil, o una pelfcula fotogréfica
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en la que se ha de registrar el sonido, o cualquier otra clase de

61

superficie que requiere exploracidn &ptica.
Por la figura 24 estarf claro que la longitud de la
iﬁagen de 1inea 338 depende de la posicién de la lente 346 y el

ancho de la imagen esté determinads por la posicién de la lente

- 347+ Por ejemplo, en la figura 26 la primera lente 346 he sido ale-

jada del suministro de luz 301 de modo que el plafio focal ds la

lente se ha acortado al punto 349's Sipla segunda lente 347 perma-
nagce en la misma posicidn de antes, la imagen de 1inea resultante 'E
338! es zhora mis corta pero del mismo sncho. Por lo tanto con solo
ajustar las dos 1enfes cilindricas 346 y 347 se puede cbtener una
imagen de linea del,punto 301 de las dimensiones requeridas gque
pueden ser determinadad con exactitud. Lo que se ha sidho sobre

las ventajas y eficacias del sistema de la figura 23 se aplica tﬁm—
bién a la figura 24.

Como uno de los principales fines del presente invento
es producir un transmisor facsimil automdtico con exploracisn éptica
se ha ilustrado y descrito como tal, pero serd evidente que varias
caracteristigas del invento son aplicables & registradores facsimii
y de otros tipos que utilizan exploracidn &ptica. Deberd quedar enteﬁQ
dido que en el aspecto amplio del nuevo sistema de exploracibn de ‘
acuserdo con el invento esta caracterfstica del mismo incluye Ia
transmisién facsimil dé cualquier asunto, registro facéimil en una
superficie fotogrdfica, registro de sonido sobre peliculas fotogri-
ficas y la reproduccién de sonidos desde un registro sonoro.

Aunque se han mostrado y descrito ciertas construcci ones
determinadas que incluye las diferentes caracteristicas del inven- |
to, ha de quedar entendido que los dibgjos y desoripcidn son sblo
ilustrativos del invento y no restringen o,limitan el mismo. Tampoco

es necesario que todas las nuevas carackrlsticas del invento se
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nas caracterfsticas pueden utilizarsesin las otras. Se considers

que en la préctica comercial del invento se efectuarén cambios y v

modificaciones del mismo que quedarén dentro del alcance de las

adjuntas reivindicaciones.

Este invento corresponde a una solicitud de patente
formulada en los Estados Unidos el 12 de Junio de 1946 sefialada
con el Ne? 676.180 y se acoge, por lo tanto, a los banaf@cios que

otorgan los convenios internacionales vigentes.

Los puntos de invencibn propia y nueva que se presentan
para que sean objeto de esta Patente de veinte afios son los gi-
guientes:

1. En un sistema de transmisién facsimil una méquins
facsimil caracterizada por un cilinﬁro para sujetar la copia que
se ha de explorar, un miembro flexible normalménte planc y adap tado -
Para recibir una hoja, medios para flexar dicho miembro para enro~
llar la hoja alrededor del cilindro y sujetarla en posicifn para
exploracibn y mediosbpara enderezar dicho miembro para liberar
la hoja explorada.

2. En un sistema de trams misor facsimil una méquina
facsimil caracterizado pory un cilindro para sujetar la copla
que se ha de explorar una banda flexible soporiada jgnto a dicho
¢ilindro y separada del mismo, estando dicha banda normalmente
abierta, medios para alimentar una hoja entre la banda abierta ¥y
el cilindro, medios pare cerrar dicha banda pera enrollar la
hoja alrededor del cilindro y sujetarla en el mismo, medics para
explorar la hoja sujefada en dicho cilindro y medios pars accionar
dicha banda para liberar lg hoja explorads. &

3¢ En un sistema de transmisidn facsfmil una méquina
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facsimil caracterizado porj un cilindro esﬁacionario para suje—
tar la copia que se ha de explorar, una banda flexible adaptada
pars recibir uné jJoja, medios para flexar la banda sujetadora de
la hoja alrededor del cilindro para enrollar la hoja en posicibn
de exploracibn sobre el mismo, medios para eiplorar dicha hoja,
medios para deslizar dicha banda y hoja a lo largo del cilindro
durante ls operacidn de exploracién y medios para acéionar dicha
banda para liberar dicha hoja explorada. .

4. En un gistema de transmisi6n facsimil una méquina
facsimil caracteriszada porj un cilindro estacionario, medios para
enrollar y sujetar una hoja en dicho cilindro para exploracidnm,
incluyendo dichos medios’una banda flexible en tensidn para des=
lizar dicha hoja.a lo largo del cilindro durante la operacifn de
exploraciébn, medios para explorar dicha hoja, un soporte para
la hoja explorada afiadida que se desliza del cilindrq y medios
para accionar dicha banda paraliberar de dicho soporte la
hoja explorada. |

5. En un sistema de tranemisibn facsfmil una méquine
facsimil caracterigzada pory un cilindro eStaciomsrio 4, un carro
deslizante para sujetar dicha hoja en dicho cilindro para explo-
racibn y medios para quitar autométicaménte de dicho carro una
hoja explorada.

6+ En un sistema de transmisién facsimil una méquina
facsimil que tiene un mecanismo explorador, un dispositivo pars
gquitar de dicho mecanismo automfticamente la hoja expiorada Yy
retener la hoja quitada y msdios para hacer que dicho dispositi-
vo liberg la hoja retenida.

T+« En un sistems de transmisibn facsimil una mfiquina
facsimil ge tiene mecanismo para explorar una hoja sujetada,

un diapositivo para quitar uns hoja explorada de dicho mecanismo
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v llevar la hoja & una posicidn de descarga y medios para hacer
que dicho dispositivo libere la hoja en la posicifn de descarga.
8¢ En un sistema de transmisidn facsimil una méquina
facsimil que tlehe un mecanismo explorador que incluye unaformador
1815 flexiBle adaptado para cerrarse para sujetar una hoja en forma
cilindrica para exploracidn, medios para abrir dicho formedor
después de la qperacibn de exploracibn y medios para quitar
autométicamente del formador abierto la hoja explorada.
9+ En un sistems de transmisibn facsimil una méquins
1820 facsimil caracterizada pors un cilindro estacionario para.sopor—
tar la copia gue se ha de explorar, medilos para sujebar una
hoja alrededor de dicho cilindrb ¥y medios para deslizar la hoja
sujetads. a lo‘largo del cilindro durante la operacibn de explora=—
oibn, estando dicho cilindro ranurado.longitudinalmente parae re-
1825  gquoir la friceisn.

10. en un sistema de transmisién facsimil una méquing
facsimil caracterizada pors un par de cilindros estecionarios
soportados en alineacibn axial, medios péra'sujetar una hoja en
uno de dichos cilindros & deslizarla sobre el otro cilindro y

1830 medios para exp lorar dicha hoja interiormente durante dicho movi-
miento desligante.

11 En un sistema de transmisibn facsfmil una méquina
facsimil caracterizada porj un par de cilindros estacionarios
soportados en alineacibn axial y ligeramente separados en sus ex~

1835 tremos adyacentes, medios paras sujetar una hoja enrollada en uno
de dichos cilindros y deslizarla al otre eilindro, un mecanismo
para explorar la superficie interior de dichs hoja cuando se
desliza de un cilindro al otro, produciendo dicho mecanismo un

‘ punto de exploracibn giratorib, en el espabio enjre los dos ci-
1840 1lindros y medios para liberar de dicho otro eilindro 1la hoja

explorada.
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12, Bn sistema de transmisibn facsimil caracterizado

por; un cilindro estacionario, un soporte mévil que tiene medios
pare sujetar sobre el mismo una hoja de mensaje, tocando dishosz
medios de sujecibn la hoja solamente en el ceniro de modo que
lag partes laterales de la hoja estén libres y medios que tocan
las partes laterales de la hoja para enrblarla alrededor del
¢ilindro para explorarls mientras gue permanece sujetz a dicho
soportes

13. Bh un sistema de transmisibn facefmil una méqui-
na facsimil caraoﬁerizada pors un cilindro paras sujetar la copia
que se ha de exp lorar, brazoe fijados giratoriamente que soportan
ﬁna banda flexible adaptada para recibir una hoja, medios para
cerrar dichos heazos éara flexar_la banda y con ello enrollar
la hoja alrededor del cilindro, medios para explorar la hoja su~
Jjeta en dicho cilindro y medios ﬁara gbrir dichos brazos pares li-
berar la hoja explorada. |

14. Bn un sistema de transmisidn facsimil una méquina
facsimil cargcterizada por un cilindro para sujetar la copia que
ge ha de explorar, un par de brazos giratorios que sostienen una
banda flexible que es plana cuando los brazos estén abiertos paras
recibir una hoja debajo del cilindro, medios para cerrar los bra-
zog para flexar la banda alrededor del cilindro por los cuales la
hoja er enrcllada en el cilindro y sujeta en posicibm de explora-
cibn, medios para explorar dicha hoja y medios ﬁara abrir dichos
brazos para liberar la hoja explorada.

15 En un sistema de transmisién facsimil una miquing
facsimil, caraterizada por un cilindro estacionario para sujetar
la copia que se ha de expiorar, un carro deslizante adyacente
a dicho cilindro, brazos giratorios montados en dicho carro en

forma que se abren y cierran, una banda flexible sostenida por
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muchos brazos y adaptada para recibir una hoja cuando se ébren

los brazos, medios para cerrar dichos brazos para hacer que dicha
banda enrclle la hoja alrededor de dicho cilindro y la sujete en
posicibn de exploracibn, un mecanismo para explorar dicha hoja du~
rante el movimiento deslizante de dicho carro y medios para abrir
dichos brazos para quitar la hoja explorada.

16+ En un sistema de transmisién facsimii, un cilindro
estacionario, una correa mbvil para transportar una serie de hojas
de mensaje en alineacidn espaciada, medios para enrollar dichas
hojas una de cada vez alrededor de dicho cilindro mientras permane—
cen en la correa y medics para explorar cada hoja en dichoc ciline-
dro.

17« En un sistema de transmigibn facsfmil una méquina
facsimil caracterizada por una correa mévil que tiene medios para
sujetar varias hojas de mensaje espaciadas en condicisn plena .o
abierta, medios para soportar. dichas hojas una de cada vez en forma
cilindrica para exploracifn mientras permanecen unidas a la correa,
medlos para explorer las hojas oilindricas y medios para abrir una
hoja exploradora para quitarla de la correae.

18. Un sistems de transmisién facefmil caracterizado porj
un cilindro estacionariom una correas mévil para sujetar VArias hojas
de mensaje espaciadas que son llevadas una de cada vez a alineacifn
con dicho cilindro, un carro deslizante que tiene medio para suje-
tar una hoja en dicho c¢ilindro para ser explorado mientras la hoja

permanece en la correa, medios para explorar dicha hoja y medios
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para mover la correa y el carro al unfsono durante la operacibn de
exploracibn.
19. Un sigtema de transmigibén facsimil caracterizado

1600 por una correa mbdvil que tiene medios para sujetar una serie de
hojas de mensajes en alineacibn espaciada, un cilindro estaciona-
rio soportado longitudinalmente sobre la correa que transporta las
hojas debajo del cilindro una de cada vez, mediocs para enrollar
una hoja alineade alrededor de dicho cilindro mientras que la hoja

1905 permanece en la correa, un mecenismo para explorar dicha hoja Yy
medios para acclonar dichos medios de enrollar para liberar la
hoja explorada para guitarla.

20. Un sistema de itransmisibn facsfmil caracterizado
pori una corres mévil paré sujetar varias hojas de mensaje espa—

1910 ciadas, medios pars sacclonar dicha correa, medios para explorar
las hojas una de cada vez mientras permanecen en la correa, medios
para quitar la correa la hoja explorada y medios para parar auto-
méticamente la correa despuds de que la Gltima hoja ha sido quitada
de la misma.

1915 21. En un sistema de transmisién facsimil una méquina
faceimil caracterizada porj una correa mbvil provista con sujetado=
res metélicos para sujetar varias hojas de mensajes espaciadas,
medios para aoclonar dicha correa para alimentar dichas hojas a
posicidn de exploracifn una de cada vesz, y medios controlados

1920 por dichos sujetadores metélicos para parar la correa bajo condi-

| ciones predeterminados.

. 22, En un sistema de transmisidn facsfmil una mAquina
fecsimil caracterizada por una correa mévil que transporta varias
hojas de menéaje espaciadas que se colocan separadamnte en la

1925 correa, mediocs para explorar dichas hojas una de cads vez mientras

permanecen unidas a la correa y medios para separar automiticamente



1930

1935

194Q

1945

1950

1955

68.

18z2ut

de la correa mbvil las hojas exploradoras & medida que pasan
por un punto dado.

23. Un sistema de transmisidn facsimil caracterizado
por una correa mévil que tiene sujetadores dispuestos rara su-
Jetar uns serie de hojas de mensgjes en el gentro ¥ Sujetarlas’
er alineacién espaciada, mediosmpara explorar dichas hojas una:
de cada vez mientras permanecen en la corres medios adaptados
para sujetar las hcjas exploradas en ambos 1a dos de los Buje—
tadores a fin de detener las hojas mientras la correa continda
moviéndose con lo que las hojas exploradas son quitadas de los
sujetadores.

24. En un sistema de transmisién facsimil una méquing
facsimil caracterizada pory un mecanismo explorador, medios para
transportar las hojas del mensaje para al exploracién, un marcador
de tiempo y medios para acéionar automfticamente dicho mareador
para controlar en tiempo una hoja cuando llega a una posibién
predeterminada.

| 25. En un sistema de transmisifn facsimil una méquing
faceimil que tiene un mecan ismo explorador, medios para transpors
tar hojas de mensaje para exploracifn, un marcador numerador y
medios para accionar autométicamente dicho marcador para numerar
una hoja cuando llega & una posicibn pfedeterminada.

26. En un sistema de transmisién facsimil una méquinsa
faesfmil caracterizada Por un mecenismo explorador para hojas de
menseje, un marcador dé tiempo y un marcador numerador asociado
por dicho mecanismo Yy medios para accionar automdticamente di-
cho marcador pars controlar en tiempo y numerar cads hoja en un.
momento predeterminade con relacisn & la operacibn de explora—
cibn.

27e Un sistema de transmisién facsimil caracterizado

POr une corres mévil para sujetar varias hojas ds mengaje ege
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paciadas, medios para explorar dichas hojas una de cada vez mien-
tras permanecen en la correa que transporta las hojas exploradas
& un punto en que son quitadas de la correa, un marcador de tiempo
asociado con dicha correa y medios automfticos para accionar dicho
nmarcedor para controlar en tiempo las hojas exploradas antes de

ger quitadas de la correa.

28, Un sistema de transmigidn facsimil caracterizedo

por unaz corres mévil para sujetar varias hojas de mensaje espacia-

das, medios para explorar dichas hojas una de cada vez m;entras
permanecen en la correa que transporian las hojas exploradas a un
punto en que se guitan de la correa, un marcador numerador asoﬁia—
do on dicha correa y medio automfticos pars accionar dicho marcador
para numerar las hojas de mensaje consecutivamente antes de ser
quitada de la correa.

2, En un sistema de transmisién facsimil una méquina
faesimil caracterizada por una correa transportadora mévil que tiene
una serie de sujetadores para sujetar hojas de telegrama en rela-
cidn espaciada.unfforme sobre la correa, estando cada uno de di-
chos sujetadores adaptados para sujetar centralmente las hojas
introducidas en su borde anterior y medios para cenfralizar las
hojas transversalmente en la correa cuando se¢ unen a los sujetado-
dores, comprendiendo dichos medios una marca en el centro dsl‘

borde superior de cada hoja de modo que la alineaciln de dicha

merce con sujetadores centraliza autométicamente las hojas en la

correas

30, En un sistema de transmisibn facsfmil una méquina
facsimil caracterizada por una corréa mbvil qus tiene varios suje—
tadores espaciados para sujeter cada hoja de mensaje en el cen-
tro, estando dichossujetadores construidos de tal modo que las

hojas se deslizan debajo de los sujetadores por el movimiento
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longifudinal de ia correa de modo que los sujetadores sujetan

el borde enterior de cada hojz, medios para accionar la correa,
medios para explorar las hojas una de cads vez mientras perma-
necen unidas a los sujetadores y medios para deslizar las hojas
exploradas de debajo de los sujetadores al pasar cads hoja por un
punto determinado durante el movimiento de la corfea.

31 En un sistema de transmisibén facsimil caracterizado
por un par de placas sepsradas longitudinalmente para proveer un -
canal, una correa m&vil de dicho canal y que tiene medios para su-
jetar varias hojas de mensaje en alineacién espaciada, siendo
dichas hojas»considerablemente mé&s anchas que diché correa y suje—
tando dichee medios de sujecibn las hojas sélo en el centro de
modo que las partes lateréles de las hojas guedan libres de la
correa y se extienden lateralmenteAsobre dichas placas que guian
las hojas durante el movimiento de la correa y medios para sopor-
tar las hojas una de cada vez en forma cilfndrica para ser éxpld—
rades mientras permanecen sujetas a la correa.

32. En un sistema de transmisién facsimid una méqui=-
na facsimil caracterizada por un cilindro estacionarioy una corres

transportadora estrecha que tiene varias almoadillas flexibles

. espaciadas fijadas algmisma y que se extienden en ambos lados por

fuera de la correa, estando dichas almoadillas fijadas solamente
en el centro de modo que las partes extendidas lateralmente ae
las mismas quedan libres de la correa, medios para sujetar una
hoja de mensaje sn cada almoadilla, siendo el tamafio de las
almoadillas esencialmente el mismo que el de las hojas, medics
para flexer dichas almoadillas que sujetan las hojas alrededor

de dicho cilindro una de cada vez, con lo que las hojas se su-
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jetan en posicidn de exploracibn y medios de exp loracibn interns

para dichas hojas en dichos cilindros.

33« En un sistema de transmisién facsimil una
méquina facsimil caracterizada por un par de cilindros estacio~
narios soportados en alineacifn axial y ligeramente separados en
sus extremos adyacentes, medios para sujetar una hoja enrcllada
en uno de dichos cilindrosay deslizarla sobre el otro cilindro,
un mecanismo 8ptico para explorar la superficie interior de dicha
hoja al deslizarse de un cilindro al otro, produciendo dicho
mecanismo un puntec de luz explorador giratorio en el esp;cio en=—
tre los dos cilindros y medios para liberar la hoja explorada del
otro cilindro.

34. Un sistema de transmisién facsimil caracterizsdo
pPor un par de cilindros estacionarios soportados en alineacién
axial y ligeramente separados en sus extremos adyacentes, medios
bara enrollar una hoja del mensaje que tiene un ehcabezamisnto
alrededor de uno de dichos cilindros de tal modo gue la parte
del encabezamiento solapa diqho cilindro, uh mecanismo de explo—
racién bptica adéptado Para lanzar un punto giratorio de luz so-
bre la superficie interior de ls hoja en el eypagio que separa los
cilindros y medios para deslizar la hoja de un cilindro al otro
durante 1g cperacién de exploraciénestando dicha parte solapada de
la hoja cuando est4 enroilada alrededor del cilindro libre del
mecanismo de exploracibn de modo gque s8lo se explora la parte del
mensaje dé la hoja. |

35« Un sistema de transmisisdn tacsimil que tiene un
cilindro estacionario, una carrea névil parsa sujetar varias how
jas de mensaje espaciadas que son llevadas une de cada vez a
alineacidn con dichos cilindros, un carrc deslizante que tiene

mediog para sujeiar una hoja en dicho cilindre para ser explérada
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mientras permanece en la correa, medios para mover la correa y

el carro al unisono durante la operacién de exploracién a una baja
velocidad predeterminada y medios para aumentar automfticamente

la velocidad de dicha correes y carro al final de un mensaje ex-
plorado hasta que el carro alcanza el limite de su recorrido de
a%ance.

36. En un sistema facsimil un transmisor caracterizado
por una correa mévil que tieﬁe medios para sujebtar varias hojas
de mensaje en alineacidn espacinda, siendo los mensajes de dichas
hojas de longitudes diferentes, un carro mbvil para soportar
dichas hbjas una de cada vez en posicibn de exploracién mientras
permanecen unidas a la correa, teniendo dicho carro un recorrido
definido desde la posicidn inicial a la final, medios para explo—
rar la hoja soportada en dicho carro, mediocs para mover dichavco—
rreg y carro al unfsono a baja velocidad durante'la opsracidn
de exploracibn, correspondiendo la posicibn fihal de dicho carro
con el I'inal de un mensaje largo contenido en una hoja y medios
para scelerar automfticamente la correa y carro al final de un
mensaje corto hasta que el carro aleanza su posicibn final.

‘ 37. Un sisteme de transmisién faceimil caracterizado
por la mejora que consiste en proyectar una imagen de un punto
de chtodo metdlico incandescente en una lémpara de arcosabre
una superficie que se ha de explorar, utilizando dicho procedi-
miento de proyeccibn un campo 8ptico controlado por lentes que no
utiliza una placa perforada que limita la lusz. |

38, Un sistema de transmisidn facsimil caracteriiado
por un sistema de exploracidn 8ptica que incluye un punto de sumi- i
nistro de luz de forma definids y un ensamble de lente para pro-
yectai una imagen predelerminada de dicho punto de lus sobre una
superficie gue se ha de explorar, estando determinada la forma b2

tamatio de dicha imagen Gnicamente por dicho ensamble de lente.
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39« Un sistems de transmisién facsimil caracterizedo

por un sistema de exploracibn 8ptica que comprende una limpars
con un punto de suministro de luz brillante bien definido yun
ensamble de lente para pr@yeetar una imagen rectangular de dicho
punto de luz sobre una superficie que se ha de explorar, estando
determinadas las dimensiones de dicho punto explorador solamente
por dicho ensamble de 1ente.

40s En un sistema de transmisifn facsimil una méquing
facsfmil que‘tiene medios para soportarla copia en posicibn de
exploracibn, un sistema de exploraciénéptica que incluye una
lémpara de arco con un punto de suminigiro de luz brillante y
bien definido y medios para proyectar uns imagen de dicho punto
de luz sobre dicha copia para formar un punto explorador de un
difmetro del orden de diez mils, comprendiendo dichos medios de
proyeccién un ensamble de lente que por si solo determina el ta-
mafio del punto explorador.

41« Un sistema de transmisgisn facsimil caracterizgdo
por un sistemz de explceracién 5p1;ica que comprende una lé&mpara de
arco que tiene un cé&todo con un punto de suministro de luz estable
de forma y tamafio definidos y un @ samble de lentes para pro-
yectar una imagen de dicho punto de luz sobre una superficie
para formar un punto explorador, funcionando diche ensamble ae
lente on un campo &ptico que noutiene une pantalla perforada
restrictiva de la luz, de modo que la forma ¥ tamafio del punto
explorador estén determinados solamente por dicho ensamble de
lente.

42. En un sistema de transmisién facsfmil una méquing
facsimil caracterizada por medios para proysctar un puntec de lug

intensa sobre una superficie que se ha de explorar y varias foto-
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células dispuestas tan préximas a dicho punto explorador que
reciben directamente la luz del mismo en,recorridoé‘que no tienen
lentes.

43, Un sistema de transmisibn faceimil caracterigzado
por un sistema Sptico para aparatos transmigores y/o registrado-
res que comprende la combinacidn de una lémpara que tiene un punto
metélico de suministro de luz brillante y ﬁn ensamble delante ~
para proyectar una imagen ds linez de dicho punto de luz scbre una
superficie que ha de ser atravesada Spticamente en el funcionamien—
to de dicho aparato, funcionando dicho ensamble de lente en un re-
corrido Bptico libre de una placa perforads restrictiva de la luz,
con lo gue las dimensiones de dicha iﬁagen de 1inea dependen so-
lamente de dicho ensamble de lente.

44, Un sistema de transmisidn facsimil caracterizado
por un sistema bptico para aparatos transmisores y/o registradores
que comprende la combinacibn de una lé&mpara que tiene un punto de
suministro de luz brillante y un ensanble de lente para proyectar
una imagen de lfnea de dicho punto de luz sobre una superficie que
ha de ser atravesada épiticamente en el funcionamiento de dicho
aparato, incluyendo dicho enmamble ia lente una lente que determi-
na la longitud de dicha imagen de linea y otra lente que determina
el ancho de dicha imagen.

45+ Un sistema de transmisién facsimii caracterizado
por un sistema 8ptico para aparatos transmisores y/o registradores
que comprende la combinacibén de una lémpara que tiene un punto de
sumihistro de luz brillante y un ensamble de lente para proyectar
una imagen de linea de dichoé punto de luz sobre uns superficie
que ha de ser atravesada 8ppicamente en el funcionamiento de dicho

aparato, incluyendo dicho ensamble de lente una lente que dstermi-
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na la longitud de dicha imagen de linea y una lente cilindri-
ca que determina el ancho de dicha imagen.

45, Un sistema de transmisibn facsimil caracterizado
por un sistems 8ptice para aparatos transmisores y/o registrado—~
res que comprende la combinacibn de una lémpara que tiene un
punto de suministro de luz brillante y un ensamble de lente para
proyectar una imagen de linea de diche punto de luz sobre uns
supefficie que ha de ser atravesads &piticamente en el funciona-
miento de dicho aparato, incluyendo dicho ensamble de lente una
lente esférica que determina lea longitud de dicha imagen de linea
y una lente cilfndrica gque determina el ancho de dicha imagen.

46. Un sistema de transmisibn facsimil caracterizado
por un sistema Sptico para aparatos Lransmisores y/o registrado~
res que comprende la combinacidn de una l&mpara que tiene un
punto de suministro de lusz brillante y un ensamble de lente pars
proyectar una imagen de 14nea de dicho punto de luz sobre una
superficie que ha de ser atravesada dpticamente en el funciona=
miento de dicho aparato, incluyendo dicho ensamble de lente una
lente . esférita que determina la longitud de dicha imagen de lfnea
y otra lente cilindrica que détermina el ancho de dicha imagen.

47« Un sistema de transmisibn facsimil caracterizado
por un sisteme 8ptico para aparatos transmisores x/b registrado-
res que comprende la combinacibn de una lampara que tiene unrpunto
de suministro de luz brillante y un ensamile de lente para proyec—

tar una imagen de linea de¢ dicho punto de luz sobre una supsrficis

'qus ha de ser atravesada fBpticamente en el funcionamiento de dicho

aparato, incluyendo dicho ensamble do lente una lente cilfndrica
que determina la longitud de dicha imagen de linea y otra lente
cilfndrica que determina el ancho de dicha imagen.

48, Un sistema de transmisifn facsfimil caracterigado

[ 4
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por un sistema de exploracidn éptica que comprende una lémpara de
arco con un punto de cédtodo incendescente y un ensamble de luz
para proyectarnuna imagen rectangular de dicho punto de luz so-
bre una superficie que se ha de explorar, siendc la longitud de
dicha imagen aproximadamente igual al ancho de una 1inea de
exploracibn, siendo dicho ensamble de lente de tal modo que
la longitud de ancho de dicha imagen rectangular para un punto
de suministro de luz dado depende solamente de la posicién y dis-
posicién de dicho ensamble de lente en el recorrido &ptico entre
la limpara y la superficie explorada.

49. Un gistema de transmisién facsimil caracterizado
por un sistems &ptico de registro de sonido que comprende la

combinacibn de una lémpara de arco que tiene un cdtodo de punto

incandescente de alta luminosidad, medios para conectar dicha

1lmpara en un circuito controlado por el sonido con lo gue la
luminosidad de dicho punto del chtodo varia de acuerdo con el
sonido que controla dicho circuito y un ensamble de lente para
proyectar una imagen de linea de dicho punto incandescente va-
riable pobre una pelicula fotogrAfica en movimiento teniendo di-
cha imagen de 1fnea una longitud y un ancho determinado solamente
por dicho ensamble delante que funcionﬁ en un campo Sptico qﬁe
no tiene a ninguna abertura reatfﬁctiva de la luz.

50. Un sigtema de transmisidn facsimil caracterizado
por un sistema de exploracibn bptica que comprende un suminisg-—
tro de luz pulsada que ilncluye una l8mpara &e arco con un punto
de cétodo incandescente estable, un circulto de corriente conti-

nua para excitar dicha lédmpara y un generador de corriente alier-
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na que tiene una salida de alta frecuencis adecuada para la explo—§

racibn y medios para imponer dicha salida de frecuencia sobre sl
circuito de lémpara de corriente continua, cnn lo que dicho punto
2195 de cétodo se couvierte em un suministro de Luz pulsada que repre—

- ) gente la frecuencia portadora del sistema explorador.

h . 51. Un gigtema de transmigidn facsimil gque tlene medics pars
soportar una copia en posicidn de exploracibn,un sistema de exploré
cidn Optica que comprende una l&mpara de arco comn un punto de luz

2200 briliante y estable,estando diéha lémpara excitada por un circuito
de corriente continua, un generador de corriente alterna que tiene
una saiida de frecﬁencia adecuada para la exploraciln medics para
lisponer dicha salida de frecuencia sobre el circuito de lémpara de
corriente continua con lo que dicha lémpars emite un haz de luz

2205 -pulsada que representa wia frecuencia portadora,un ensamble de len=

2 '~ te pars proyectar una imagen de dicho puuto de suministro del hag

de luz pulsada sobre dicha copia para formar un punto explorador .
que esté solamente definido por dicho ensamble de luz y una foto—wf
célula accionada por dicho punto exﬁlorador.

2216 52. Un sistemé de tranemisidn facefmil caracterizado

por v sistema de expioracién bptica que tiene una lémpara

exclitatriz que pudiers ser inestable y una fotocélula activa&a

pox ita luz de dicha limpara de acuerdo con las &reas exploradas

de una copia, el método de compensar las fluctuaciones de dicha

2215 lémpara que comprende el eXponer coastantemente una Fotoclula

a dicha lémpara y hacer que esta fotoc8lula controla la polarie-

) | eacidn de rejilla de un tubo de vacfo en el ecircuito de salida
de dilicho sistema.

53; Un sistema de transmisibn facsimil caracterizada

2220 por un sistema de exploracidn bptica que couprende una lémpara
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excitatriz que pudiera ser inestable, una fotoc8lula activada
por la luz de dicha lémpara y reflejads desde las &reas explora-
das de una copia que se ha de transmitir, un dispcs itivo amplifi=-
cador para dicha fétocélula, incluyendo dicho dispositivo un
tubo de vacfo, conexiones para imprimir el voltaje variable

de sefial del circuito de la fotocdlula sobre la rejilla de

dicho tubo y una fotocflula separada expuesia constantemente a
dicha l&mparas excitatriz para imprimir una polarigzacifn negatbi-
va en dicha rejilla de acuerdo con la iluminacibn de dicha
ldmpara en cualquier instante con lo que la foiocélula separada
actla como un control automdtico de volumen en el dispositivo
amplificador.

54. Un sistema de transmisibn facsimil caracteri-
zado por un sistema de exploracidm éptica que comprende un sumi-
nigtro de luz pulsada que representa una frecuencia portadora,
una fotocédlula expuesta a dicha luz pulsada modulada por una
copis explorada, una segunds fotocélula expuesta directamente a
dicha luz pulsada, un dispositivo ajustable de polarizacibn in-
terpuesta entre dicho suministro de luz y la segunda fotocdlula
para variar s intensidad del haz transmitido para ajustar le
salida de la segunda fotocélula en relazcibn con la primers foito—
c8lula y medios para pasar la salida resultante de las de foto-
cédlulas a un circuito de transmisibn.

55« Un sigtema de fransmisi6n facsimil carscterizado
por un sistema.de‘exploracién Sptica que comprende un suministro
de luz pulsada éue representa una frecuenoia portadora, una foto
céluls expuesta & dicha ‘luz pulsada modulada por una copia

explorada, ‘una segunda fotocélula expuesta directamente a dicha
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luz pulsada y que funciona en fase con la primers fotocéluls,

un dispositive transmisor de luz interpuestc entre dicho su-
ministro de luz y la segunda fotocélula teniendo dicho dispo-
sitivo un medio transmisor de luz'de diferentes grados de . trans-—
parenéia s medios para ajustar la posicifn de dicho medio trans—
parente para regular la intensidad del haz transmitide a la se-
gunda fotocélula con lo que la salida de la segunda fotocSlule
es ajustable con relacién a la primera fotocédlula y medios pa—-
Ta pasar la salida resultante de<las dos fotocélulas a un cire
cuito de transmieidn.

56 Un sistema de transmisifn facsimil caracterizado
por un sistema de exploracién Sptica que comprende un suministro
de luz pulsada que representa una frecuencia portadora,buna foto~
célula sometida a dicha lug pulsada modulada por una copia explo=-
rada, una segunda fotocélula expuesta directamente a dicha luz
rulsada y que funciona en fase con la primera célula, medios

Para conectar dichas fotocédlulas en un eircuito de 'puente, me-

"dios para acondicionar de tal modo dicho circuito de puente que

la excitacibn de las dos fotocélulas durante la exploracidn del
fondo de la copié no produce éambié de potencial en el puente,
un amplificador que tiene un tubo de vacio, medios para conectar
dicho tubo en paralele con el puente de modo que las variaciénes
en la excitacidn de la primera fotoc&lula durante la exploracién»
de las deas marcadas en la copla producen cambios corresp ondientes
en el potencial del puente con lo que las sefiales invertiaas re—~
sultantes pasan a dicho tubo amplificador y'medios para utilizaf
la sefial de salida de dicho tubo.

57 Un sistema de transmisisn facsimil caracterizado

por un sistema de exploracifn &ptica que comprende un suministro
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de luz pulsada que representan una frecuencia portadora,(ﬁna
fotocélula portadora,) une fotoclula expuesta a dicha luz pulsa—
da y modulada por una copia explorada, una segunda fotocélula
expuesta directamente?dicha luz pulsada, medics para conectar

las dos fotocélulas en las ramas de un ¢ircuito en puente, un

par de tubos de vacio coneciados en contrafse en dicho pumtbe,

un condensador en la conexidn entre la rejilla de cada tubo y

el lado correspondiente del puente, medios para imprimir una
polarizacidn negativa fija en ia rejilla dé cada tubo de modo

que se equilibren los tubos cuando se exploran el fondo de la
oopié, pagando dichos condensadores el voltaje de sgefial de co-
rriente alterna a dichas rejillas cuando disminuye la excitacily
de la primera fotocélula al explcrar las 4reas oscuras de 1aékco—
pias con lo gque se desequilibran los tubos y un tram formador de ;
salida en el circuito de piaca de dichos tubos para recibir la |
corriente de sefial pasada por dichos condensadores.

58. En un sistema de transmisibn facefmll que tiens
aparatos de exploracidén Sptica, una fotocélula para generar
impulsos de sefial de frecuencia portadora deseada de acuerdo con
una copia explorada, una segunda fotocélula dispuesta para reci-
bir una cantidad definida de luz pulsada independientemente de
le copia explorada, funcionando dichas fotocélulas siempre en
fase, medios para[égggggg)dichas fotocélulas en un circuito de
puente que incluye una resistencia con una toma ajustable inter-
media en la misma de modo que una parte de la resistencia esté
en la rama de circuito de ca&a fotocdlula, ajusténdose dicha to-
ma de modo que lg excitacibn de laas &os fotocélulas durmte la
exploracibén del fondo de la copia no produce campios en el po-

tencial del puente, un tubo de vacfo conecitado en paralelo con
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dicho puents de modo que las variaciones en la excitacifn de las
dos fotocélulas durante la exploracidn de &reas marcadas en la
copia producen cambios correspondientes en el potencial en dicha
toma de la resistencia con lo que las sefiales invertidas resultan;
tes pasan a dicho tubo y mediOSﬂpéra utilizar la salida de sefial
de dicho tubo.

59. En un sistema de transmisibn facsimil, un cilindro
estacionario, medios para sujetar y deslizar una hoja en dicho
¢ilindro de modo que la hoja solapa un exiremo del c¢ilindro, un
eje giratorio que se extiende axhalmente a través de dicho ci-
lindro, medios Spticos sostenidos por dicho eje para proyectar
un punto explorador giratorio en la superficie interna de la
hoja en el lugar en que solapa el cilindro y una fotocélula sos-
tenida por dicho eje giratorio pafa recibir la luz reflejadas de
la hoja explorada.

60. Un sistema de transmisién facsimil caracterizado
por un cilindro estaclonario, medios para sujetar una hoja alrede—
dor de dicho cilindro y deslizarla a lo largo del cilindro paré
ser explorada, un eje tubular giratorio que se extiende axialmente
a,traVés de dicho cilindro, una l&mpara excitetriz, medios para
dirigir la luz interrumpida desde dicha l&mpara a dicho aje a
travée de un extremo del mismo, un prisma montado en dicho eje

tubular para desviar la luz interrumpida y formar un punto de luz

- explorador rotatorio sobre la superficie interior de la hoja en

donde proyecta del borde del cilindro, un ensamble de lente gque
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recoge la luz sostenidp por dicho eje para recibir la luz re-
flejada por el punto explorador, un espejo montado en dicho
eje tubular pars recibir la luz captada por dicho.ensamble de
lente y una fotocélula dispuesta para recibir la luz reflejada
por dicho espejo.

61« En un sistema de transmisidn facsfmil una méquina
facsimil caracterizada por un cilindro para sujetar una copila
que se¢ ha de explorar, un carro deslizente gque tiene mordazas
adsp tadas para serrar yvabrirse, medios para alimentar una hoja
de mensaje a las mordazas cuando estén abierfas, medios para ce—

rrar dichas mordazas para enrollar la hoja alrededor de dicho

.cilindro y sujetarlas para ser explorada, un mecanismo pars

explorer dicha hoja, medios para deslizar dicho carro haclia de-
lante durante. la operacidn de exploracibn, teniendo dicho carro
un recorrido de longitud definida desde la posioi&n inioial a la
final, medios para abrir dichas mordazas cuando el carrc llegs
& la poslcidn final para liberar la hoja explorade, medios para
volver el carro a la posicién inicial y medios que funcionan
cuando el carro alcanza la posicién inicial para excitar dichos
medios de cierre de mordasza para enrollar la hoja siguiente alre-
dedor del cilindro.

62+ En un sistema de transmisibn facsfmil una mfquina
facsimil caracterizada por un cilindroc paras sujetar ﬁ: copia
que se ha de explorar un carro deslizante que tiens un par de
mordazas méviles adaptadas para sujetar una hoja de mensaje en
dicho cilindro, medios para alimentar hojas sucesivamente a di-
chas mordagzas, un mecanismo para explorar una hoja sujetada en

dicho ecilindro, un eje roscado giratorio, medios para conectar

el carro con dicho eje y desconectarlo para deslizar el carro a lo
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largo de dicho cilindro durante la operaoi&ﬁ de exploracibn,

. teniendo dicho carro un recorrido de longitud de?inida»deadeA'

la posicibn inicial a la final, un electroiﬁén adaptado cuando
estéd excitado para desconectar el carro del eje‘foscado, un
segundo electroiméq adaptado cuando estf excitado para sbrir
dichas mordazas y liberar la hoja explorada, medios para exci-
tar ambos eleectros cuando el carro llega a su posicibn final y
medios para volver el carro liberado a la posicibn inieial para
la operacién‘de exploracidn siguiente. .

63, Sistema de transmisidn facsimil.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que anteceds,

representado en los dibujos que se acompafian y a los fines especi-

ficados.
Esta Memoria consta de B3 hojas escritas por una sola

Calae

'
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