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por dios S&08,
par» todo el te rr ito rio  espefiol, «os colonias 

y protectorado, por S il  BII1UBQB1 PE FIBRAS 

TEXTILES, cuyo p rivilegio  ae s o l ic i ta  a favor 

de D« AmSáSBBLQ SERBA TAÜL8 , de aaelonalidad 

española, con domicilio en Barcelona, ca lle  

de la  travesera de Gracia, num« 33, piso 4® 

puerta I f .

i s k o b u  d b s c b i b  i i t a  

£a invención se re fie re  a peinadoras y más p a rti­

cularmente a máquinas para el peineje de fiaras  

te x t i le s , especialmente fib ras de longitud media 

de varias c la se s , ta le s  como lana, lin o , cáñamo, 

desperdicios de seda y similares»

Vinieron a conocimiento del so licitan te  al exa» 

minar la  patente de invenolSn norteamericana nu­

mero 434«345, del 11 de líareo de 1942•

£a invenclén tiene por objeto una raáqnina moder-
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As de la  clase indloada, la  anal es de opera» 

ción eficiente s is  reqaerir ninguna supervi- 

sl6n especializada* y en la  anal las fib ras  

son tratadas de forma qae produzcan ctn corte  

fibroso continuo y uniforme* facilitand o por 

consiguiente en les pro s i mas operaciones la  

producel6n del hilado*

Otras ron tajas se desprmderán de la desorlp*» 
cián de esta máquina* la novedad de la  oual 
será indicada en las relTlndloaoiones»

Se acompañan dibajos Ilu strativas como ejem­

plo* sin fue ello  lim ite la  lnvenci6n* 

figura 1 y la* constituyen embae una v ista  

parola! de la nueva peinadora*

Figura B y Ba* muestran una seoolán ts r t io a l  

de la máquina por 2-B y 2a* 2a- ,  de leo f i ­

guras 1 y l a re spe otlvsm sa te «

£a figura 3 es una seoolán horizontal parcial 

por la linea 3-3 de l a  f  igura 2a»

Figura 4* es una v is ta  en alzado en parte en 

seoolán de la  nueva peinadora*

Figura 4 a es una perspectiva en escala apilada»

Figura 5 y Sa* indican la  peinadora en se ooián 

v e rtica l por la  línea 5-5 de l a  figu ra 4*

Figuras 6 y 6a, llnstran  igualmente la  seoolán 

v e rtica l de la  máquina por la  linea 6-6 de la  

figura 4*

Figura 7* es una seoolán v ertiea l por l a  linea  
7-7 de la  figura £a*
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Figura 8 , pía sección horizontal en detalla  

por la lin o s 8-8  de l a  fig u ra  7*

Figura 9 , es también ana sección horizontal

por la  lín ea 9-9 de la  figu ra 7*

Figura 10» es una sección «apilada del mecanis­

mo de inyección de aire  Incluido en la máquina. 

Figura 11» es una seooión p arcial por la linea

11-11 de la  figura 6*

Figura 12» es una T ista de parta del mecanis­

mo indicado en figura 11»

Figura 13 , es un detalle esquemático de loa ro­

dillos de «limentantán que forman parte de la

máquina#
Figura 14 , es una sección por la lin ea  14-14  

de la  figura 13*
Figura» 15 , 16, 17 y 18, son di agrama» indican­

do los cuatro d o l o s  de la  operación de la  má­

quina en sus sucesivos fases y,

Figura 19» es una v ista  Hastiando la  transmi­

sión de la  máquina*
Ira nueva peinadora comprende un bastidor 15 de 

tipo conveniente» en el cual los elementos me- 

oánioos de la  máquina van montados#

En su sxtrsmo la  peinadora va p rovista d d  me­

canismo alimentador» en el cual lea fib ras  

que pueden haber pasado a través de su armadura» 

son introducidas en l a  máquina» por ejemplo» en 

forma de cortes fibrosos» es el sistema de a l i ­

menten ión» en el ejemplo que se aeompafia»siendo



operado intermitentemente y en Xa forma mée 

conveniente para el fin  deseado*

En Xa forma indioada en loe dibujos, ios e le*  

mantos de alimentacl6n comprenden los redi»  

lío s  16 y l ?  preferentemente eolooadoa a un 

mismo nivel y a igoal distancia y paralela*  

mente a lo s  ejes 18 y 19 montados en los eo- 

jin etes SO, formando parte de la  armainra 15* 

los rodillos 16 y 17 son ao donados juntos 

por las modas dentadas 16 a y 17 a montadas 

mi le s  s js a  18 y 19, y la rnsda 18a conve­

nientemente montada y para engranar een las  

roed as 16a y 17 a en dlohos ajea 18 y 19*

Un rodillo  a n xllia r £1 paode eoloearso ao» 

bre y entra loa rod illo  a 16 y 17, preferen» 

tamente tanganelalmente eomo se indica en 

flgnra £• SI rod illo  au xiliar £1 pueda aer 

montado en lugar y de forma conveniente pa­

ra  depender de los eojinetes £6» los e le»  

mentó# slimentsdores pueden in olu ir varios  

separadores ££, extendiéndose alrededor del 

rodillo  16 en relaoién paralela y equidis» 

tente y movido por la  barra soporte 23 mon­

tada en 84 formando parte de la armadura 16• 

los separadores ££ as ajustan con preferen­

c ia  a lo largo del rodillo  16 y de la barra 

£3 y van f i jo s  en posiciones ajustadas so­

bra la  filtima, y de forma eonveni«nte# por 

medio de un juego de torn illo s £5*
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Lee fib ra s , m  1ugsr de eer introducidas, co­

mo ee acabe de in dicar, pueden serlo en foan# 

de c in ta , en cuyo caso e l  rodillo  allmentador 

SI será reemplazado por e l rodillo de cin ta  

de fibra montado sobre los rod illos alimenta- 

dores 16 y 17 y en contacto con el mismo*

Loe rodillos 16 y 17 pueden g irar intermiten­

temente de forma conveniente para acáionar el 

rod illo  S I, o bien el antea dicto ro d illo  de 

cinta de fib ra  en concorden ola con loe elemen­

tos de la  máquina para asegurar loe resultados 

deseados* Por ejemplo, como se indica en la  

figura 2 , una rueda de trinquete 86 ya f i ja  

sobre el eje 19 y es accionada en pesos suce­

sivos por medio de un g a tillo  27 , montado en 

28 sobre una o empana articulada 29 y un muelle 

SO, sirviendo para mantener fácilmente dicto 

g a tillo  27 en operación con la  rueda trinque­

te  26* La palanca 29 va montada loea sobre el 

eje 19 incluyendo oamo parte de la  misa» un 

miembro 21 dependiente de su brazo, por lo 

cual la  palanca 29 es accionada en una forma 

que será más ampliamente desozita a oontlnue- 

oián* El otro brazo de la  palanca 29 , va 

provisto de una herradura 32 o s t  equivalen­

te  para la colocación de un extremo de un 

muelle 23 , el otro efttremo del eual va f i jo  

por 34 a la  armadura 15* El muelle 33 sirve  

para accionar la  palanca 29 en una direcoión
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€e retrooeao subsiguiente a cada aotueei6n* 

de feraa qoe el gatillo 27 glw» e» direcei6n 
contraria a la  rueda trinquete 26 en an mo- 
Timiento preparatorio pare el préximo tiempo 

de allmentaolSa*
Si Indicado meoeniamo de alimentación com­

prende elementoa aeoundarios* loa oaalea en 

aooperaoién con diohoa elementoa de ¿Liemn- 

ta c i6n controlan el enranee de laa  fib ras  

dentro la  máquina.
loa elementoa aeoandarloa consteten en ana 

meta de eliaen taoi6n 85 f i j  a  en en extremo 

an terior por medio de anos rodillo# 86 en 

anas galas horlsontalea 87* montadas con- 

renien temen te en la armadora 15 # dio boa ro ­

d illo s 86 dependiendo de la  mesa 85 por me­

die del a oporte 88 como ae indica en f  i  ga­

ra  2 . B1 extremo p osterior de l a  mesa 85 

e s ti  conectado por e l ▼Sstagu 39 fijad a e 

laa palancas 40 montada» locas en el eje 

41* montado en ooJinetee oonrenoionales en 

la  am alara 15 . l a  maea 35 xa p roriata  

oen rebordea la terelee  42* que em  parte  

integral del p isto  43 colocado en-cima de 

la  meta 85 en la  porción an terior para f i r ­

mar an paso 44 y terminando en e l  borde 

an terior de dicha masa 85 aegfin se lla a tra  

en la  figura 2 ; e l paso 44 cató formado 

con preferencia por ana abertura obtenida*
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por ejemplo* currando «i extreme posterior del 
pisto 45 he ele arriba, como se maestra en 45» 

Pera obtener mejor resaltado la mesa ra pro- 
Tiste de Tarlas aberturas 46, las cuele# con- 
oaerdan con las correspondíantes aberturas 47 

del plato 45* Ademis de les partes antes des­
critas , la  mesa 35 tiene una guia de oalda 48, 

la  cual se proyecta por la parte posterior de 
dleha mesa 55 y se extiende eobre e l r&atege 
59 en áireeoibn de eranee y tiene su extremo 

de salida oeres del réstago 49 soportado por 
las bridas 4E a ligera distan ola de la mesa 
55, como se Indica en figura E» 

los elementos secundarlos Incluyen medies de 

aujeelSa por lo que las fibras son perifidl- 

oemente connotadas con la  mesa 35 para Éo» 

Terse como Taremos mée adelanta*
Loe medios de suj eelón Indicados en los di­

bujos comprenden un plato 50 proristo con 
Tarlas agujas 51, qne dependen de dicho pla­

to  50 y correspondientes en nimero a les 
aberturas 46 y 47 de la mesa 35 y del plato 
45 respeotlTamente* En su posición de ope­
ración el plato 60 descansa sobre el plato 
45 0co las agujas 51 encajando a trarés de 
las aberturas 47 y por consiguiente por las 

aberturas 48 de la  mesa 35 ta l como se ilus­

tra  en figura E* El pisto 50 es moride por 
los bracos SE montados locos sobra el tiran -
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te 59* provisto a puntos intermedios coa ro -  

d illes  65 montados cea turrlún 64 que se pro­

yectan hacia afuera desde los ledos de lo s  

traeos 68* según se muestra en la figura 1 .

6 le ras  molinadas baola a rrib a  65 van fijadas

sobre partes convenientes de l a  armedura 15 

y situadas en el paso de lo s  respeotiros ro­

d illo s 65* ya que este último p articip a  en 

l a  operaoiún de l a  mesa 56 y sus elementos 

10 asoolados* con esta  arreglo loa rodillos

65 montando baola arriba las  leras 65 balan­

cearán lo s  brasas 58 del vástego 59* levan* 

tendo «1 plato 50 y separándolo del plato  

45# y subiendo I es agujas 4? lo  aufioiente 

X6 para r e t i r a r  los extremos de la s  eberturaa

46 basta un punto sobre e l peso 44 para le  

finalidad que se re fe rirá  a continúeniún* 

m  l a  operaoiún de l a  máquina las palancas 

40 y el eje 41 pueden g ira r  por medios con­

go venientes y con reelprooidad con la  meas

de mimentaelÚn 55 y en sincronismo con 

las  demás partes de la  peinadora.
So «1 ejemplo que se acompaña dichos medios 

de operaoiún comprenden una peíanos a r t i *

25 culada 56* loe brasos v erticales de le  onal

van provistos de cojinetes 57 con un Juego 

de torn illos 68 montados en unos g r ille te s  

59 que forman parte del mismo y lateralmen­

te  a la s  palancas 40 en paree espaciados y
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*  postes intermedios» tal. como se i la s t r a  es 

la s  figuras 1 7  Sé los otros traeos de di­

eta palanca articulada 66 rao provistos en 

sa extremo l i t r o  con naos rodillos 60 que se 

extienden por las raneros 61 de las  leras  

fijad as en el eje 68 de la  armadura 15 de la  

máquina*

Bap qae tener en enaste ta l  come se indios en 

figura 2 » que él mlemtro 81 de la  palonea de 

trinquete £9 ra ooloeado en sentido de l a  

mesa al toen todera 85» de manera que sea embra­

gado por d ieta mese 86 a l  s e r  operada en d i-  

recelón de aranee taeia  los ro d illo s alimen­

tad ores 16» 17 7  SI* Con este arregle» la  

palonea 29 actuada por la  mesa 86 en una di­

rección que taee que e l  g a tillo  27 actóe so­

bre e l trinquete 86 7  por consiguiente a c d o ­

ne los rodillos alimentadorea 16» 17 7  £1» 

una res dorante cada movimiento completo de 

la  «mesa 85 7  sus elementos asociados*

¿dem¿8 de las  partee descritas» l a  nuera 

peinadora InOlupe varios peines 68a» 64 7 

65 dispuestos en determinados grupos 7  a|es­

tad os sucesivamente en posición de opera­

ción en relación de o ooperación con la me­

na 85 7  en regulación conveniente con la  

misma*
los peines 6Sa» 64 7  65 en el ejemplo indi­

nado en los dibujos, son movidos por les
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▼Brillas 66 , conectadas esa los totolas 67, 

loe esalas son enhebrados sobra vástagos 

66 montados sobre la  T s r illa  89, da forma 

qoe dlclxos peines 68a , y 66 participen  

de los morimientos realpreeos da la  mesa 

36 y sus elementas asociados*

Cualquier mecen ismo oonyenlente puede se r  

ntlllsadQ para e l  ajusta de los peines 63a, 

64 y 65 , en sos posiciones operativas y 

en la  fozma deseada* Por ejemplo, ta l como 

se Indias en las  dibujos, oada ▼o rilla  66 

puede se r  conectada por medio de una a r t i ­

culación 68a can ana palanca 69 montada le»  

ee en al eje 41* Las articulaoionea 68a , 

pueden se r aju stáb les, por ejemplo, por d i­

vidirse en secciones conectadas con lo s  

hueles 7 0 , segán se indiea en figura 8 *

Las palancas 69 pueden g irar en e l  a je  41 

por medie de rodillos 71, montados en di» 

ohas palancas 69 y dispuestos en re la e l6n 

con la s  le ras  78 f i ja s  s i  aja  63* Loa 

muelles 73 accionando las  palancas 69 s i r ­

ven para manten«r los rod illos 71 en con­

tacto  con la s  levas 78* Las ¿ltim as es­

tán en relación con e l eje 63 de foxms 

que accionen a las  respe etivae palancas 

69 y los respectivos peines 63a,  64 y 65 

de la f o m a  deseada que a continuación 

aa describirá.

- 10 .
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Oon e l  f ia  de obtener naa limpiesa automática 

de lee peines S3#t 64 y 65, nn miembro e lástico  

de limpíese 74 va montado en la  meas 35 en e l  

extremo an terio r, y los correspondientes miem­

bros de limpíese elásticos 75 y 76 rae fijados  

sobre los peines 6S¿ y 64 respectivamente*

Setos miembros de limpíese 74, 75 y 76 sen ae-  

ei onados por los respe otivos pelaos 68a¿ 64 y 

65, ea sa movimiento de vuelta desde sus posi­

ciones de operación^ aleado l a  sed án  de loe 

miembros de limpíese de ta l  natórelesa qne re ­

tiran  cualquier f ib ra  a otro m aterial are tosido 

por dichos peines.

Sal como se indica en fígaro £ , en rod illo  hue­

co de sujeción 77 va montado en relación oon la  

mesa 85 y provisto en sus extremos oon enes per­

nos 78 y 7 9 , siendo el rodillo  77 montado en 

o ojia ates 80 de la  armadora 16 .  Pera convenien­

c ia  de la  descripción y por eos fondones, el 

ro d illo  77 pnede ser considerado como e l primer 

rodillo  de sujeción de l a  máquina*

La p eriferia  del rod illo  77 tiene enes aborta­

ras formadas por dos secciones 77a diametralmen­

te  opuestas, cada ana de ellas provista en sen­

tido longitudinal oon anas tenasas 81 , la s  ana­

le s  paeden ser de eaalqaier m aterial y fijad as  

en s it io  y forma conven i  « t e *  Estas tenasas o 

miembros de anjeeión 8£ , están sitoadas entre 

dicho rodillo  77 y con preferencia encajan en
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las  tesases 61 y preferentemente es esa extremos 

lib res segán se Indios en 83* loa miembros 82 es­

tán filados a los ejes 84 montados en el rodillo  

77 y controlados de forma que ajusten con los ex­

tremos estriados 83 de los miembros 82 en re la -  

oí án eon lo s  miembros de atenazasiento 81# Por 

ejemplo* segán se indios en figora 2,  los brazos

85 pnedan proyectara* radialmente desde loe ejes  

84 o desde loa miembros 82 y l lo r a r  los rodillos

86 a sor extremos librea* Los rodillos 86 están 

conectados con les leras  87 montadas en lea ranu­

ras r ía  88 formadas en lea secciones 77ft del ro­

d illo  77* Las leras 87 están reciprocamente en la s  

remoras r ía  88 y van provistas oon el asiento do 

le ras  89 y la  eontinoaclán de las proyecciones de 

las leras  90» las anales en oooperaeiSn oon loa 

rodillos 86 sirven pera f i j a r  los e jes  84 y ope­

ra r  los miembros 82 en relaoiSn oon los miembros 

81 en la  forma deseada*

Los muelles 91 van conectados en ano de nos ex­

tremos con los g r ille te s  92 qae se extienden 

desde los ejes 84 o desdo los miembros 82 y 

en sos otros extremos can proyecciones 93» 

lo s  ocales» como se indios en la figora 2» 

poeden ser enhebrados en les secciones 77a 

del rodillo  77; en todo o aso los mociles 91 

ejercen una tensián que tiende a beseoler 

lo s  miembros de atenazamiento 82 a posicio­

nes inoperantes y fuera de loe miembros 81é



Los p latos 04 de las secciones 77ft del ro d illo  

77 pueden extenderae hacia el in terio r y cons­

t i t u i r  une cubierta protectora dentro dicho ro­

d illo  para evitar que las fib ras y otras mate** 

5 r ía s  puedan entrar en el rodillo 77*

las  le ra s  87 se extienden hacia afuera del ro­

d illo  77 en extremos opuestos y ran provistos 

con preferencia con unos elementos de regula­

ción 05 y 06* por ejemplo* en la  forma de tor­

io n illo s  fijados en posiciones adecuadas por las

tuercas 07#

Cuando el rod illo  77 es so cíonade* e l  tope 

95 de la  leva 67 quedará en reposo con l a  pa­

lanca 98 osolían te en 99 sobre el soporte 100 

16 f i jo  a la  armadora 15# Le palanca 98 lleva  un

rod illo  101 dispuesto para se r acciona do por 

la  leva IOS* de manera que bascule dicha pa­

lanca 98 y por consiguiente desarrolle usa 

fuersa sobre el tope 95 que obligue a l a  

80 leva 87 a moverse hacia la derecha en figu­

ras 5 y 5a* Cuando la  operación del rodillo  

77 ha terminado* e l  tope 96 de la  leva 87 

entrará en reposo con l a  palanca 103 unida

por 104 en el soporte 105 montado es la  a r -
í

86 madura 15* ta l  como se indios en figura 5a«

La palanca 103 llev a  os rodillo  106 accio­

nado por una leva 1C7 de forma que haga bas­

cular la  palanca 103 y desarrollar* por tan - 

to* Uña fuersa de empuje en e l tope 96 que
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Obliga a la  leva 67 a regresa* en d irecci6n 

hacia la  izgaiar&a en figuras 6 y 5aé Bu 

asta camino lo s  miembros dejatenazamiento 82 

son &justados en relación oon los miembros 

81* t a l  como se v eri a continuación* lo s  

muelles 106 actúan en las  paloneas respec­

tivas 98 y IOS pasa mantener los ro d illo s  

101 y 106 en contacto oon las lavas 1 Og 

y lOT respectivamente* la s  le ras  102 y 

10? van f i ja s  a un eje 109» montado an l a  

armadura 15 y oon regulación de acciona­

miento por medio de una rueda dentada 110* 

f i j a  en e l eje 109 y engranando con un p i­

fión 111* Este óltirae ea movido por un oon- 

t  rae Je 112 de la  armadura 16 y conducido* 

por ejemplo* por medio da una polaa 115 

o ensotada por medio de una correa lid* con 

un motor e lé c tr ico  o de o tra  elaee,115*

B1 contrae je 112 pueda llo ra r  además m »  

rueda de mano 116 para poder accionar el  

mismo manualmente en caso necesario o de­

seable»
En cooperación con los miembros 61 y pre­

ferentemente debajo de lo s  mismos, e l  ro­

d illo  77 va provisto en su superficie con 

unes e stría s  en las cuales unos inyectores 

117, van colocados de forma conveniente 

para descansar an la  superficie del rodi­

l lo  77 y de las secciones 77a* Los ffliesi-

. A&..
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broa 117 se extienden por la  mayor perxa aax 

rod illo  7? en sentido longitudinal, y ama 

provistos con unos canales 118, da aira oon- 

tin ao , los.onales también se extienden por 

la  mayor parte a lo largo del rodillo 77 oon 

anos pasos de entrada 110 y 110 *̂» comunican­

do con lo s  extremos opuestos de dichos oana* 

les  118* y terminando «® 1*® SUP o f i c ie s  pe­

r ifé r ic a s  del rod illo  77* en determinados 

pantos* según se muestra en la  fig u ra  1 » se 

comprende «as en los extremos opuestos de la  

superficie p e rifé rica  del rod illo  77 es con­

tinua* y que les entradas 119 estén abiertas  

haoia el ex te rio r de dicho rod illo  77f según 

se indica en las  figuras 1* s y sa* Los miem­

bros 117 xsn provistos además con unos inyec­

tores de aire 119a,  colocados en lm» partes  

más gruesas y a in terra lo s  iguales de lo s  

pasos de entrada 119 y en direocién inclina­

da haoia los miembros 81* oon los extremos 

de salid a  de dichos inyectores abiertos por 

e l exterio r del rodillo  77 o del miembro in­

yector 117* según se indica en l a  figura 10* 

®b el movimiento de rotación del rodillo  77 

los pesos de entrada estén dispuestos de 

manera que conouerden con la  abertura de 

a elida de las tubería# de aire 120,  la s  cua­

les van colocadas de forma conveniente en 

l a  euperfíele del rod illo  77* Oon este

- 15 -



arreglo lo s  pesos de entrada de cada miembro 

117, establecen comunicación entre cada canal 

de aire  118, y el in terio r de las taberlas  

120, en determinados pontos de l a  ope rae i  6n 

de la  méqmlna para la  finalidad qoe mas ade* 

lente se describiré* XaS tobarlas 180 y 18 0a 

estén eltoadas cerca de cada extremo del Tol­

dillo  77 y son llevadas por loe soportes 181, 

f ijo s  en 188, en partes convenlentes del bas­

tid or 15 , siendo infinidos por lo s  moelles 

185 dispuestos contra las  toberles 120 y 120a* 

y sobre los brazos 184 fijados a los p irótes  

188 y rod illos 185, conectados con el eje  

169 antes mencionado*

Xas toberias 180 y 280a estén conectadas por 

medio de tobos flexib les 186 oon ona tnberia 

126a,  inoloyendo on empalme f ,  del eoal par­

te ana conexión 187 proristo con ona ré lro -  

la  de pre sl&n lSOa qoe ra  a ana bomba de aire  

188, de tipo oonreniente, teniendo ana en­

trada de a ire  189, e inoloyendo ana ré lro la  

de admisión 150% Xa bomba de a ire  188, en 

la  forma indicada, incluyo on pistón 131 ,co­

nectado por medio de ana articulación  138, 

con ona palanca 133 qoe bésenla en 134, co­

bre on soporte 133, convenientemente monta­

do en la  armadora de la  bomba 188, según se 

indios por lin cas de pontos en figura 4*

Xa pelanea 135 acciona on rodillo  136, ce-
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neetado por ona lava 137, f i ja  sobre el aates  

mencionado eje  63 , y por tanto e l  pistón 151 

de l a  bomba 128 es operado periódicamente pa­

ra  producir una inyección de a ire  con l a  f i ­

nalidad que se deeribiró a continuación.

Ja i como se indica en la  fig u ra  2a» la  eaal 

Junto con la fignra 2 muestra ana sseeión en 

sisado de la  máquina, un segundo rod illo  hue­

co de sajselán 136 va colocado para operar 

en relación con el rodillo 77 , y es movida 

por el eje 139, montado en los cojinetes 140 

de la  armadura 15 de la  máquina* SI rod illo  

i »  comprende los miembros longitudinales 

Ü 1  y 141a# separados aproximadamente 90® y 

diametralmente opees toa segán se indios en 

l a  figura 2*  y fijados de modo conveniente 

por lo s  to rn illo s  142, segán se indica en 

le  figura la* Si rodillo 136 conprende ade­

más los platos 143 que se extienden desde 

un eje longitudinal de oads miembro 141 y 

141* haeia el próximo miembro 141* y 141 

Xespeetlvaments y terminando en una d istas­

e is  de lo s  mismos para formar unas ranu­

ras per ifó risss  144 segán se indios en la  

figura 2* , di ohas ranuras 144 se extiendan 

a lo  largo de los ro d illo s 188 para la  f i ­

nalidad que se deaerlbiri a continusolón*

Eos miembros 141 y 141* de los pares res­

pectivos, están provistos a lo  largo de es
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extremo longitudinal eos miembros anj etaSores 

146 y 145e respectivamente, de m aterial adecua­

do, y mantenidos en poetel6n conveniente de 

n a n a  que ee entienden e lo largo de las r « u *  

re» 144» £oa peres eooperadores de loe mié»- 

tiros 146 y 146^ estén situados en dietas rodi­

llo  188 para sn o oope recién respectiva oon lo s

miembros 146 y 145a y con preferenols estén es­

triados en ros extremos litares segén ee indios

en 147* £oe miembros 146 y 146a ran mantenidos 

respeettramentr sotare lo s  ejes 148 y 148a mon­

tados sotare e l rodillo  138 y controlado por me­

dios convenientes de manera que a jaste  los ex­

tremos oon estrías 147 de los miembros 146 y 

146a de eads par en relaolén oon lo s  miembros 

145 y 145a en re lao l6n inverea y en regule- 

c i6n conveniente con loa elementos asociados 

de la  méquinaé Por ejemplo, ta l  como se maes­

t r a  en figaras 11 y 12 y por lineas de pantos 

en fig ara  2a los ejes 148 y 148ft estén pro­

vistos en «a extremo del rodillo  138 con lo s  

brazos 149 y 149a re ape ctivament e, estando di­

ctaos brezos f ijo s  re«epeetlvaments sotara los  

ejes 148 y 148a por medio, de pernos 160, s a -  

gén se indica en las figuras 2a y 6 ,  exten­

diéndose radialmente hacia e l exterior de 

los ejes taasoalantes 148 y 148a# Lee a r t l -  

oalaoiones 151 y 161* estén conectadas en 

152 y 152a respectivamente con los extremo*
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M b balientes de loe trazos 149 y I49a y en 

153 y 163a respectivamente con l a  palanca a r­

ticulada 154 y 154a , montada en 155 y 16 5a 

respectivamente dentro del rodillo  188 de for­

ma conveniente* Un miembro 15S tiene bus ex­

tremos opuestos conectados en 157 con las pa­

lancas 154 y es introducido en 168 para sepa* 

ra r  el eje 139, alendo un rodillo 159 montado 

en un extremo de cada palanca articulada 154 

eeggn se indica en los dibujos* Si miembro oo- 

rreapendiente 156a conectado en I57a coa las  

palancas 154tt es introducido en 158a para se­

parar el eje  en relación transversal al miem­

bro 156* un ro d illo  I59a correspondiente al 

rod illo  159 va colocado en cada extremo de la  

palanca 154a* Lob rodillos 159 y I59a están 

dispuestos de fozma fus sean se donados por 

®na lava 160, movida por un eje 161 montado en 

eoJinetea 168 sobre la  armadura 15, ta l  como 

ae indiea en la s  figuras 6 y 6a •

Para finalidades de ajuste la  leva 160 va mon­

tada con preferencia sobre un disco 16Oa por 

medio de ranura* y pernos 160b* Dicha diepo- 

siolán es ta i  fus lo s  miembros de atcnazamien- 

to 146 y 146a catán ajustados en relación con 

lea miembros 145 en relación inversa con cada 

per cooperador y m  determinado* momentos,tal 

como a* indicará más adelante para asegurar 

los resaltadla deseados*
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' Dos rodillos de eujecién 77 y 138 estás acciona­

dos juntos por medio de ruedas dentadas 163 y 

164, colocadas respectivamente en e l perno gira­

torio  79 y en el eje 139 y unidos por medio de 

una rueda dentada intermedia 165, todo ta l  como 

se indica es les figuras 4 , 5a y 6a* la  re la -  

oián de la  rueda dentada es ta l  fue el rodillo  

77 tendrá media rotación por cade cuarto de 

vuelta del rod illo  ISO» Dichos rodillos 77 y 

138 son accionados intermitentemente por medio 

de mecanismos adecuados» Véanse la s  figuras 

4» 7 6a¿ la s  cuales en el ejemplo que se

acompaña comprenden un excéntrico 166 montado 

a otro el eje 109 e incluyendo un anillo excén- 

trlo o  1771 desde él cual un miembro 178 se pro­

yecta radtalmente hacia el exterio r y va co­

nectado en 169 con un soporte oscilante 170 

montado loco sobre e l eje  159 del rodillo  139# 

Una palanca 171 va ajustada por medio de un 

to rn illo  y una ranura 171a a la  palanca 171^, 

la  cual va fijad a  a un véstago 178 montado en 

el soporte 170* I I  vastago 178 tiene ríg id a­

mente conectado un miembro 173 que puede mo­

verse es usas ranuras 174 situadas en la  pe­

r i f e r ia  del disco 176j e l ocal va fijado so­

bre dicho eje  139* Hay que tener en cuenta 

que el disco 175 va provisto de cuatro ranu­

ras 174 situadas aproximadamente a 90* de se­

paración en la  p erife ria  de dicho disco 175,

,
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í. fiSJLSÍL..ta l  como £% Ifia!Tóa~an^figura 4* Diia artlóala»  

oi&a 176 tiene sao de ana extremos conectados

con la  palanca 171 y el otro extremo con #1 

traso 177 gas por meato del vastago 178 del 

soporte 179 va montado de forma conven i ® te  

en la  armadora 15* El véetsgo 178 tiene na 

segando toase 180 e l  ocal se extiende entre 

e l Juego de to rn illo s  181 llevados por ana 

peíanos 182» la  cual va montada loca sotoe 

e l vastago 178 y en so extremo lib re  va pro­

visto  con un rod illo  183» el cual se prolon­

ga dentro de les e s tr ía s  184 de l a  leva 185» 

montada en el antea mencionado eje 161. Un 

g a tillo  de paro 187 va f i jo  sobre e l  vastago 

178* El rodillo  77 va provisto con an disco

188 f i jo  sobre el perno giratorio  79 de di­

cho rod illo  77 7  tiene ai se p eriferia  anas 

mneseaa 189 separadas aproximadamente 180s 

ta l  como se indias en figttra 4 . Un g a tillo  

de pare 190 esté  dispuesto para cooperar 

oon las renteras 189 para mantener el rod i- . 

l i e  77 en aes eneesivas poslolonea de repo­

so siendo movido per en brsso 191 unido por 

192 7  moviendo e l  rodillo  193 en en extre­

mo lib ro  7  eoneoteado con las  e s tr ía s  de l s  

leva 194 f i ja  al eje 109*

Oon esta disposición el excéntrico 166 el 

g irar barí ©sellar el soporte 170 y por 

eonsigalente accionaré, la  palanoa 171* 11
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sismo tiempo y en conveniente sincroBlsmo la

estrío  184 en eooperael6n con el rod illo  18S 

so clonará l s  pelan es 182 y con los brazos 

180 y 177 liará o sc ila r  la  palonea 171 sobre

so ponto de qooyo 172 y cambiar e l movimien­

to 173 hacia dent#o y bao i  a fuera de lea ro­

ñaras 174* Con el movimiento 173 en una ra -  

nnra 174 el disco 175 girará 90* y a l  mis- 

so tiempo el rodillo 77 g irará  aproximada­

mente 180* per medie de las roedos dentadas 

163 ¥ ,164 y 166. Cuando la proyección 173 

entra en ana ra n o »  174, el g a tillo  de paro 

187 s e r !  retirado de otra ran o »  174 y  vloe- 

re rsa , de mane» gao dicho g a tillo  de paro 

187 hará que ano r a n a »  174 f i j  e temporal­

mente el rod illo  158 en posición de reposo* 

Sn conexión con estas operaciones la  l e »

194 en conjunción con el rodillo  193 hará 

o s c ila r  la  palanca 191 para mover e l gati­

llo  de paro 190 e introducirlo dentro lea 

ran u »s 189 del disco 188, de mane» gae 

retenga y deje lib re  alternativamente el 

reftftllo 77 , ta l  como se muestra en la  f i ­

gura 4* Osando e l excéntrica 166 y la s  le ­

vas 185 y 194 giran, lo s  brazos y palonees 

asociados actuarán para producir un movi­

miento giratorio  contrario a lee agajes del 

re lo j del rodillo  138 aproximadamente anos 

90“ y la  correspondiente rotación temblón
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contraria e l sentido de lee agujas del relo j 

del rod illo  77 aproximadamente unos 180® por 

onda revolución completa d el eje 109.

£n relación con el rodillo  138 la máquina va 

provista con ansa aneeaivas a ris ta s  g ade* 

lantadas desde e l  rod illo  138 7  combinándose 

con a ris ta s  a precedentes para formar nos 

cin ta  continua de fib ra* de espesor variado* 

Tal como se ilu s tra  en las figuras 13 y 14 

el sistema de alimentación comprende nn ro ­

d illo  superior 195 montado loco sobre nn eje 

196 apoyado en cojinetes 197 sobre la  arma* 

dura 15* El rodillo  195 llev a  anas ruedas 

de trinquete 198 y 199, lo s  dientes de las  

cacles se oponen y cooperen con los g a tillo s  

de paro 200  y 201 respectivamente, convénien* 

teniente montados en la  máquina y mantenidos 

sn conexión con lea respectivas modas tr ia *  

qnste por medio de un muelle 208* l a  moda 

trinquete 199 preferentemente es desmonta­

ble y va f i j a  en lugar adecuado pediendo aer 

reemplazada por otras ruedas de trinquete 

teniendo n&nsro variable de dienta* y tama* 

So, por lo qae el espesor de l&s cin tas de 

fib ra  puede aer variado a voluntad en forma 

que más empllemente se describirá a conti­

nuación. El g a tillo  201 incluye un miembro 

integral 203 dispuesto para i r  montado en le  

superficie del rod illo  138, e l cual va pro*
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▼tete a determinados pontos con finas proyec­

ciones 204 qoe aficionan saeeslT&mente al miem­

bro 20S, de mafiera qne baga o scilar el g a ti­

l lo  201 separándolo de lo s  dientes del tr ln -  

qnete 199, ta l  como se indica en l a  fignra 2a . 

fa l como se indios en las figfiraa 13 y 1 4 ,los  

bracos eos ran montados sobre e l aje 196 por 

medio de anos to rn illo s  206 adyacentes a lo s  

extremos opuestos del rodillo  superior 195 

extendiéndose radialmentc desde dicho eje 196 

segfcn Ilu stra  la  fig u ra  14 . Un rod illo  gala 

207 es morid© por e l  eje 20? a montad© en lo s  

miembros 205 y extendiéndose a lo largo del 

rod illo  195 en relaelén paralela y equidis­

tan te , segfin se indica en f  ignra 13 , dicho 

rod illo  sor engrana con el rodillo  195 por 

medie de las ruedas dentadas 195a y 20?*

( f er  la  fignra 19} montadas re apa ot tramar te 

en el rodillo  195 y en el e je  207a y loa 

pifiones de engranaje intermediarios 195^ y 

2G7C montados sobre ano de los miembros 

205 ta l  como ae indiea en fignra 13. La 

sn p «flo te  p erifé rica  del rodillo  195 es 

plegada o acanalada para adaptarse con el 

correspondiente fondo plegado o acanelado 

del rod illo  2CB en los extremos en gan- 

oho de loa réatagoa 209 montados en el 

eje 196 y miembros 205. Los rlstagos 209 

soi accionados por los muelles 210 en fo r -
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tea a mantener el rodillo 200 ooneotado con el 

ro d illo  195. Sara la  finalidad de peder man­

tener la  tenelín de los menaies 210 y permi­

t i r  sa a ja s te , loe extremos de lo s  váetegos 

209 son roseados para f i j a r  las tnereas 211 

gae sirven de ref aereo para ano de los ex» 

tremes de dichos muelles 210. Un brazo 212 

Ta f ijo  en el eje 196 y es ooneotado por 

medio del vastago 213 con el antes menciona­

do brazo 177# un plato 214 íver la  figura 2a ) 

es accionado por e l e je  215 montado en la  

máquina en re leelín  con el rod illo  138 y lo s  

rod illos de slimentaciSn 195 y 208» Una 

mesa Inclinada 216 te convenientemente monta­

da en la máquina convergiendo hacia su ex* 

treme de salida 217 y en su extremo opuesto 

inolaye an plano inclinado 218 el cual pro­

yecta h acia abajo e l  rodillo 2(37. l a  s a l i ­

da o extremo de alimentas ián 217 de la  mesa 

216 está alteado en relaolán contigua con 

la  gola tabular 219 movida por nn bastidor 

au xiliar 220 f ijo  a la  armadora p rin cip al.

16 y provisto de rod illos cooperadores £21 

y 222, accionados respectivamente por nn 

eje 228 colocado en el bastidor au xiliar  

220 y an eje 224 ooneotado en eajao £24a 

y deslísable sobre el bastidor au xiliar  

£20 y accionado por muelles 224* qae elás­

ticamente obligan a l  rod illo  222 a des-
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plasarse hacia «1 rod illa  881. Los ro d illo s  

881 y 888 Tan situado» en relación asoeleda 

o en na tubo da descarga 885 situado» sobre 

na receptor desmoatabla 886* Los rodillo»  

881 y 888 son soclonados juntos por piSo- 

nos 888 y son moríaos por medio de una rua­

da dentada 889 f i j a  sobre e l eje 885 y en­

granando con una rueda dentada 850 sobre «1 

eje 851, el ocal ra  coloeado sobre el bas­

tid o r a u xilia r 880 ta l  como so indica en la  

figura 5 . El e je  851 l le r a  un engranaje 

cónico 858 que engrana con otro engranaje 

cónico 855 f i jo  aobre un eje 854 montado 

sobre un cojinete 855, segón se ilu s tra  en 

l a  figura 8fté En su extremo más in ferio r  

el eje 854 l le ra  un pidón 856 írer la  f i ­

gura 4) el oual engrana oon los dientes 

857 de la  pesa g ira to ria  o soporte 858, 

en el oual e l  receptor 886 está f ijo  y 

por tanto diobo receptor 886 g ira  sobre 

su eje para a rro lla r  la  c in ta  o fibra#

B1  eje 251 l le r a  además una rueda cata­

lina 259 conectada por medio de una ca­

dena 240 coi una rueda catalin a 241 f i j a  

sobre un eje 842 montados sobre cojine­
tes 245«

Además de les partes basta aquí descri­

tas* la máquina incluye una peinadora 

re ró lre r  844 frer l a  fig u ra  2a) montada

- 86-
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en el eje 161 en relaolén eon el rodillo  183, 

esta  peinadora 844 alendo limpiada por medio 

de an cepillo  845 f i jo  cobre an e je  246 mon­

tado en loa aoporteo 246a f ijo s  a la  armadu­

ra  15* I I  cepillo  245 esté situado en re la -  

ción eon otro cep illo  247, de preferencia  

un cep ille  de acero, mcrido por nn eje 248 

y sujeto al mismo a ana limpíese por medio 

de nn meoenlomo 249 morido por nn eje  250 

montado en unos soportes 251 y que bascula 

por medio de nn brese 252# Este éltimo 

r e  conectado y es operado por medio de nna 

barra 255 lar enal a sa res  y ta l  como es 

Indica en la figura 2a soté conectada con 

la  banda 254 de nn exeintrico 256 conre- 

nientemente montado en uno de lo s  sopor­

tes  246a 7  conectado con el eje 246 por 

medio-de nna rnsda dentada 248b y nn 

pifién 255a ta l  como ee Indica en la  figu­

ra  6*

Sal como se Indica en la  figu ra 19, la  

potencia es transm itida desde el eje con­

ductas 109 por medio de una rueda denta­

da 256 que engrana con una rueda dentada 

267 sftbrs e l  eje 65 y una rueda dentada 

258 sobre eft e je  161 del accionamiento 

del eje 65 resu lta  a su res el acciona­

miento de las leras 61 , las  cuales oca- . 

alonan el entes mencionado morimienío' do

- 27-
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la  mesa da alimentación 86 y de ana elementos 

aaooiadee. Memas la  rotación del eje 68 ac­

oi ona laa laraa 72 , las  cuales controlan la  

operaeión de loe peinea 68tt# 64 y 65 frease 

l a  Üguxa 2 ) .

11 propio tiempo, el efe conducido 109 ac­

ciona las le ra s  108 y 107 y por medio de la  

última la  macaca 87 controla a en re s  l a  

operaolfin de los miembros 82 del rodillo  

77, ta l  como ae ha descrito prariamente*

El efe oondad&ds 109, eimultáneamente can 

lo indicado anteriormente, acciona temblón 

al excéntrico 166 y ana articulaciones aso* 

oladaa ta l como se ilu stra  en la figu ra 4 ,  

a fin de producir une rotación de 90e en 

sentido contrario a las agajes del relo j 

del rod illo  158 y ana rotación de 180* tem­

blón contraria a l sentido de les agujas del 

re lo j , d d  rod illo  77 ta l  oomo se indicará  

con más detalle en las especificaciones* 

Cnando al eje  161 ea accionado, actuar6 

la  le ra  160 y por lo tanto actuarán loa  

miembros 146 y 146a del rodillo 188, alen­

do controlada dicha operación ta l  como ae 

describirá* E l eje 161 por medio de unos 

engranajes 161® acciona el e je  846 y el 

cep ille  245 y por medio de la rueda den­

tada 846h y 266® (rer figura 6 ) acciona el 

excéntrico 255, e l cual a su rea acciona
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é l mecanismo de limpieza 249 indicado en la  

figura 2* .
Unos engranaje# 259 transmitan movimiento 

desde el eje 181 a l  e je  242 por meato de sna 

cadena 240 y anas moda# catalina# 241 y 239 

al eje 231* por lo que loa rodillo# 221 y 
222 son accionados* Al mismo tiempo nna ca­

dena 260 y anea rueda# catalina# 2A1 y 262 

transmiten movimiento a la# rueda# dentada# 

264 y a l cepillo  de acero 247*

Cuando el eje 63 gira* la# palanca# articu ­

lada# 56 (ver figura 2 ) serán basculada# 

por la  aooiSn de la  e s tr ía  de la  leva 61 del 

roAillo 60* y por lo tanto o ad iarán  la» pa­

lana## 40 ocasionando e l movimiento de la  

masa de allmentaeite 35, dicha meaa 36 e s ­

tando f i ja  a los rodillo» 36 los cuales se  

mueven en une# gula# horizontales 87. En 

l a  figura 2 , la  mesa de alimentas i 6n 35 y 

sus elementos escolados se aproximan al 

fin  de su carrera  hacia e l  rod illo  de mor­

dazas 77 o en los rodillo» 53 montando en 

lee levas 55 para* finalmente* haeer o sal-  

Igg brazos 52 a una posioién elevada 

y levantar las agujas 51 de les aberturas 

46 y 47 para so lta r  les fibras te l  como se 

explicará más ampliamente. A medida que- 

la  mesa 35 se mueve hacia la  izquierda, 

figura 2 , engranará finalmente con e l miem-

- 29-
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hro 51 de le  palonee 59 toe lando eso l la r  seta 

filtlma sobro al eje  19. Seta eoci6n de le  

pal anee 29 hará que e l g a tillo  27 en o o opera » 

oi6n con la  rueda de trinq neta 26 liega g irar  

los ro d illo s  17§ 21 y 16* en e l  sentido de 

arenee de las fibras*

Pera f a e i l i te r  l a  comprenaién de la  operación 

del aparato hay gas hacer notar que comprende 

cuatro ololos moétrado# esquemáticainen te  en 

lee figuras 16* 16* 17 y 18 respectivamente* 

Figura 15, oiolo 1 * -  Introducción de la s  f i ­

bras dentro de la  mordaz* ab ierta  del rodillo  

77*
Sollado dol extremo libro  de le s  fib ras  cogi­

das por la msrdaea dal rodillo  77 daitro da 

Xa mordaza ab ierta  146 del rod illo  188*

Inicio del peinaje del extremo corto de la s  

fib ras por e l  peine giratorio  244*

Agarrar el extremo oorto de la fib ra  peina­

da per e l  rodillo  195 y 2G8* 

figura 16 , oiolo 2 . -  Movimiento de retorno 

de l a  masa 55 a fin  da separar les briznas 

de las  fib ras  y peina Je del ex tren» largo  

de dichas fib ras  por el peine 65tt*

Pelnaje f in a l de la  fib ra  corta  por o l pei­

ne 244*
Comienzo dol suministro de fib ras peinadas 

por e l rod illo  196 y a l rodillo de agarra 2€8 * 

Figura 17 , oiolo 3«- Separación de las b riz -
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lase da las fibras y pal na ja 

largos por a l peina 73ft,  34 y 65»

Suministro da la  fib ra  peinad* por al rodi­

llo  195 y SOS* BetIrada del extremo largo 

da las fibras peinadas da la s  tanacas del 

rod illo  138*

Vigora 18 , ciclo  4 * -  Acercamiento da la  

fib ra  a las mordaces del rodillo 77* 

Comience de sopla ja del extremo lib re  de 

l i a  fib ras cogidas por la  mordaca del ro­

d illo  77 dentro da la mordica ab ierta  del 

ro d illo  138.

En la  p ractica  le  fib ra  en forma de A r i -  

niendo por ejemplo de ana armadora conren- 

olonal araesa intermitentama te por medio 

de lo s  rodillos 16 , 21 y 17 , y desde dichos 

rodillos pesa a l a  mesa 35 y a tra é is  del 

pasaje 44* fa l como se ha indicado praria­

mente la  fib ra  en rae de ser introducida 

en forma do corte  lo  puede ser en forma de 

cinta sostenida por los rod illos alimenta- 

dores 16 y 17, pasando a la  mesa aliraenta- 

dora 35 y luego por e l  pase 44* En emboa 

oes os, despnis de terminada la  eperaclón 

de la  meaa 36¿ la  porción saliente de l a  

fib ra  o cinto en e l extremo an terior de 

la  meaa 55, paca por entre el espacio com­

prendido entre nno de los miembros de aga­

rre 81 y so miembro do mordaca asociado 8 2 ,
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61 enal esté  es so posición ab ierta  en la  figura  

2 , y esquemáticamente en la  fig u ra  15 . Loe rodi 

Lloa 55 despuás de pasar hacia arriba por las  

leras 55, las agujas 51 serán levantadas de las  

aberturas 46 y 47 , ta l  como esquemáticamente se 

indica ea la  figuráis*

En e l mismo momento la lera  107 acciona el ro­

d illo  106 hadando os o llar la  palanca 105 en 

su ponto de apoyo 104 en ana dirección que baga 

que su extremo superior ejarea una presión ba­

d a  la  izquierda en figura 5a en e l  saliente  

96 y por cana iguien te  hacer mover l a  leva 87 

en la  misma dirección. El rodillo  86 (ver f i ­

gura 1 ) ,  saldrá del asiento de la  leva 89 , y 

cooperará oon l a  leva 90 de la indloada ante­

riormente 87* El mencionado cambio del rodi­

l lo  86 del asiento 99 a l a  proyesolón 90 ha­

rá  que por medio del braso 85 (ver flgnra 2) 

osoile e l eje 84 m su eje  y en diraoolón pa­

r a  accionar el miembro 82 para que consote con 

su miembro asociado 81 y por tanto amordazar 

s i  extremo de la  fib ra  o cin ta , fuertemente, 

en e l primer rodillo  de mordaza 77* Cuando 

este áltimo gira en dirección de la  flecha 

indicada en figura 15, la  mesa 55 empezará 

au movimiento hacia la  izquierda, ta l como 

se indios esquemáticamente en la figura 16, 

y las agujas 51 serán introduoldas dentro 

de las aberturas 46 y 47 puesto que los ro -

- 22-
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a illo s  53 se mueren b ad a  abajo en las loros  

55. lo  fib ra o cinto es cogido míe rara es te  y 

conectada con lo  meso 56* Al mismo tiempo 

los peines 65a,  64 y 65* son moridos bocio 

arribo por 1 *  leras  72 y elementos asocia*  

dos basta la  posición de operación indicada 

e squemátl comen t *  en la  figura 17* Mientras 

e l rod illo  77 continué so rotación en airee*  

oión de la  fleche figu ra 16 , lo  f i b r a s  eln* 

ta  pasará por los peines 63a» 64 y 6 5 , cayos 

peines s irre n  para separar las  fib ras  y sepa­

ra r  las impar®sas que pueden e s ta r  presentes 

en los fib ras por le  porte que no está  cogi­

da por las mordazas 88 y miembro 81* finando 

la  mese 85 está en morimiento hacia 3a iz ­

quierda y la  fib ra  o cin ta  es cogida o aga­

rrada a dicha mesa por la  acción de la s  ogu­

las 51, lo  fib ra  o c in ta  estará  .saleta a una 

faerea ds e s tíra le  que finalmente ocasionará 

una separación de los elimen tos que pueden 

ser considerados como a ris ta s  a ta l  como
mt

se indica ssquomátioamente en figura IB* la

rotación del rodillo  77 continua formando

un arco aproximadamente de 180®, e l  eual

llo ra  el extremo cogido de les fib ras a
*

frente a las ranuras 144 y el espació com­

prendido entre uno de le s  miembros 146 o 

146o 7 sus miembros asociados 146 y 146a» 

el eual al propio tiempo ocupa su posición
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abierta ta l  como se indica eo la  figura 2a 

7  esquemáticamente eo la  figura 16* Simul­

táneamente con estas  operaciones el pistón 

131, figura 4 , de la  bomba IES as empujado 

bacía abajo Inyectando una corriente de 

aire a través de la  válvula 13% , tubería 

127 y empalme f  127a (figura 5 ) ,  cuyo em­

palme T reparte dleba inyección de aire  

m  dos partes iguales* Una mitad de dicha 

ioyeccián de aire circu la  a través de la  

tubería 126a,  tubo flexib le  126, tubería  

120, la  parte superior de la  cual en este 

momento encaja ccn e l paso de entrada 119 

oolooado en el extremo del Inyector 117 

(figura 10)* La otra mitad de dloba inyec­

ción de aire circu la  a través de la  tabea­

r ía  126b (figura 5a ) e l  tubo flexib le  

126e y tubería 120a, la  oual en este mo­

mento encaje con e l correspondiente paso 

de entrada 119b en el otro extremo de la  

cámara de Inye colón 117 (figura 10)* El 

soplo de aire está  forzado por consiguien­

te  desde ambos extremos a entrar en e l ro­

d illo  77 o más exactamente dentro del as­

nal de aire 11S, situado debajo y exten­

diéndose a todo lo largo de las tenazas 

82* Desde aquí e l a ire  esoapa baola el 

exterio r a través 'de las toberas de a ire  

119a,  consistentes en una serie  de peque-
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fies agujeros equidistantes extendiéndose a t ra ­

vés de toda la  longitna del miembro 82 . Loa 

agujeros mencionados son da peqasEo diámetro 

y de suficiente longitud para «na el escape 

de aire  tenga a l  ca rio ter de nn chorro fuerte  

y dirigido hacia la  muesca 144 (figura 15)*

la  fib ra  a (Figura 18) cogida por un es tro -  *»
mo por medio da lae  mordazas 88* tiene su 

otro extremo colgando libremente tan pronto 

como ceta último extremo aa pasado completa­

mente por le s  peines 85a,  64 y 65* (Un paso 

más tarde que e l  que se maestra esquemática­

mente en la  figura 18)* Loe fu ertes y d iri­

gidos chorrea de aire da escape en este mo­

mento bajo el extremo lib re  y colgante en 

proximidad a su punto de agarre* levanta las  

fib ras  empujándolas dentro de la  ranura o 

muesca 144 y entre el espacio comprendido 

entre e l  miembro 146 o !4 6 a y su miembro aso­

ciado 146 o 146a hacia el in te rio r  del se­

gundo rod illo  de mordazas 158 ta l  como se 

indica esquemáticamente en fig u ra  15*

In e l momento apropiado la  leva 102, ta l  co­

mo se Indios en figura 5 , ecotonar6 el ro­

dillo  I d *  basculando la  palanca 98sobre su 

punto de apoyo 99* de manera que haga que su 

extremo superior desarrolle una fuerza de em­

puje sobre el salien te  de una leva 87* Esta 

última cambiará por tanto hacia la  derecha,
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figura 6 , o hacia abajo, figura 1 ,  y a l 

ro d illa  86 pasará desda la  lera  90 al 

arlaste  de la  le ra  89 de la  indicada le ­

ra  87* Como resultado, e l rodillo 86 

haela la  mitad de sa brazo 85, indicado 

en l a  figura 2 ,  hará bascular e l  eje 84 

en su e je , de manera fue accione el miem­

bro 82 del rodillo 7 7 , separándolo de su 

miembro asociado 81 y soltando por consi­

guiente e l extremo agarrado anteriormen­

te  de la  f ib ra  a del rodillo 77* A l 

mismo tiempo la  lera 160 aetuando sobre 

los rodillos 159 o i59af accionará el 

anteriormente descrito sistema de brazos 

y palancas de meo era que hageqao los  

miembros 146 o Í46e del rodillo 138 pa­

sen a engranar con sa miembro asociado 

145 o 145a, ya que el caso puede ser de 

amordazar fuertemente la  fibra a en• m
relación con el segundo rodillo 138* Al 

propio tiempo la  antedicha operación 

del sistema de brazos y palancas hará 

pesar ctL otro miembro de mordazas 146 

o 148ft desde su miembro 145 o 145a a una 

posición abierta* dejando lib re  una f i ­

bra a la  oual podía- haber sido cogida 

en dicha operación* In todo caso, e l  

ro d illo  138 girará  describiendo un a r­

co aproximadamente de 90* para perm itir
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¿1 peine 244# el cual por e l  momento ea eeclo­

nado, e l peinado# limpie*® y separación de laa  

fibra® corta® de la porción relativamente cor­

ta  de la  fib ra  a que anteriormente era inac­

cesible por c a ta r  amordaaada por el rodillo  

77 y por lo tanto no habla sido manipciada por 

los peines 68a# y 65* Guando esta  opera­

ción de peineje mencionada últimamente ha s i ­

do completada, el rodillo 188 describe nueva­

mente on aroo aproximadamente de 90® en cayo 

momento el p lato 214 encaja con la  porción 

proyectada de l a  f ib ra  a obligándola a sa­

b ir hacia arrib a en-relación con el rodillo  

106 y el rodillo  de agarre 208 ffigura 2 * ) .

En este ponto mostrado en la figu ra 16 y de­

signado como cielo  1 , el rodillo 208 se mo­

verá en dirección da las agujas del reloj 

ta l  como se indios por la  flecha en la f i ­

gura 15 , alrededor del e je  106, mientras 

gas el rodillo  105 montado loco sobro di­

cho eje 106 es Impedido de moverse en esta  

dirección por medio del g a tillo  200# flg a -  

ra  2a, con e l trinquete 198 conectado r í ­

gidamente con el rod illo  195. i a  super­

f ic ie  acanalada del rodillo  de agarre 208, 

coneotado son el rodillo 195, hace glzar 

el rodillo  208 en direeolón de las agujas 

del relo j sobre las fib ras a ,  las  oua-m *
les  han eIdo llevadas previemente cerca

—87
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aol rodillo 195 por la ato cién ta l  plato 214» 

11 movimiento en direcolón de lee ego ja i del 

re lo j del rodillo 208, ee convierte por el 

mismo en un movimiento contrario al sentido 

de las agujas del relo j tan pronto como el 

rodillo  de agarre al o anea l a  Inmediata pro­

ximidad del rodillo 138 indicada en la  f i ­

gura 16 y designado como d o lo  Sé Por el 

hecho de eer el rod illo  208» figura ^ ¿ p re ­

sionado hacia el rod illo  295 por los mue- 

l ie s  210» ambos rodillos osoilarin como 

tena s o la  anidad sin moverse relativamente 

en eata aire  edén* Gomo resaltado» la  f i ­

bra a que está  agarrada entre los rodi­

llo s  195 yB2CB, sera parcialmente r e t i r a ­

da del rodillo  138, siendo comprensible 

e l  miembro 246 ha sido previamente sepa­

rado de so miembro asociado 245 para per­

m itir a la  fib ra  el ser retirada* Bn es­

te  momento el rodillo 158 empiece en ro -  

taei6n en sentido contrario de las agujas 

del re lo j , seg&n se indios en figura 17, 

designada como d o lo  3» soltando el g a ti­

llo  201» figura 2ft,  el cual previamente 

ha sido mantenido fuera de embrague del 

trinquete 199» por uno de loa salien tes  

204 del rodillo 138* l a  longitud del 

diente de dicho trinquete 199 es de ta ­

les dimensiones que deapuéB de d aserl-

- 38-
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M r un determinado aroo da oseilaeién e l ro -  

d ille  195 y oon él la .re tira d a  de la fib ra  

son parados por contacto del g a tillo  £01 con 

pn diente del trinchete 199* I I  movimiento 

de oeoilaelén oontinéa sin embargo basta el 

fin al del golpe de la  palana* £13, figura 4  

y figura 18, designado corno c ic le  4* Bl ro» 

d ille  195, figura £a,  hace que el rodillo de 

agarre £08 gire en sentido contrario a loe 

agujas del re lo j , o sea di re edén  de no en» 

trega*

Bl número de diente» del trinquete 199, de­

termina la  extensión basta la cual la  fib ra  

amordaaada a ee retirad a, por ejemplo, el 

peso de la fib ra  suministrada se describe 

més ampliamente a eontlnuaeién*

Durante este tiempo el otro extremo de la  

fibra a ha sido retirad a de la mordesa 

ab ierta  por la  rotacién del rodillo  138 

en sentido contrario a las aguje» del 

re lo j y descansa sobre e l  plato 143 ta l  

o orno se  indica en figura 18 designada co­

mo cie lo  4¿

En este momento e l eje 196, figura £a,  os­

c ila ré  nuevamente en sentido de las agujas 

del reloj* la  figura 15 es designada co­

mo cie lo  1 y la operaeién se rep ite  ta l  

como se ha descrito anteriormente* l a  ro -  

tación del rodillo  138, figura ga , ba arras-

- 39 -
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trado durante este tiempo la  b ignlente fibra

a «i relaei6n de operación oon loe ro d illo s  —
alimentadores*

la  función del rod illo  gula 20?, figura 2a, 

es como soporte de la  fib ra  a* El movimien­

to de dicho rod illo  gula 207 ea idéntico si 

movimiento del rodillo 208, siéndoles tran s- 
mitido e l  movlral«ta por las ruedas dentadas 

195a, 195)}, 207o y SOT}}# figura 1S« El me- 

cenlamo de suministro se ilu s tra  en los f i ­

guras l a,  2a,  4 ,  7 ,  13 , 14 , 15 , 16 , 17 y 18. 

les operaoiones antes indicadas son rep eti­

das en e l  olelo de operación para re t ir a r  

las susesivas fibras a del rodillo mor-«a -
daza 138, combinándolos para formar una cin­

ta  continua £  de fib ras que pasa a la  me­

sa 216 y por debelo de la  misma a la  gula 

tubular 219 y rodillos 221 y 222* 

las siguientes fib ras  a son envueltas en 

una extensión correspondiente a la  distan­

c ia  recorrida por el rodillo 195 hasta que 

un diente del trinquete 199 establece con­

tacto  con e l  g a tillo  201 en su posición de 

trabajo* El tamaño o número de los dientes 

de dicho trinquete 199 en combinación oon 

el g a tillo  201, determinan la  extensión con 

que las sucesivas fibras a se envuelven 

unas a o tras , determinando por tan to , el es­

pesor de l a  cinta continua* En otras pala-
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bras la  longitud rela tiv a  de los dienten en 

p aquello número del trinquete 199 re s a lta  ana 

einta continua relativamente delgada, mien­

tra s  que un mayor número de pequeSos dientes 

re sa lta  ana cin ta  continua s is  grnese* En 

todo caso mientras la  cin ta pasa a tra é is  

de la  gola tubular 219 es transformada en 

ana seccifcn continaa por la  aociSn de la  

gala 219 y es cogida por los rodillos 221 

y 222 y transportada por e l tubo 225 den­

tro  del receptor 228, mientras e l último 

g ira  alrededor de en eje dorante estas ope­

raciones la  fib ra continaa se arro llará  

sobre s i  misma en dicho receptor 225*

Se comprende qae mientras la  operaclán de 

la  máquina continúa, sucesivas fibras simi­

lares  a la  fib ra  §  actuarán en e l meca* 

nismo ta l  como se ha descrito y esquemáti­

camente se ilu stra  en las figures 15 a 18, 

ambas inclusive, y que estas sucesivas f i ­

bras son combinadas para formar ose masa 

tulfárme e ininterrumpida de fib ra s , las  

cuales son entregadas continuamente al re ­

ceptor 226 f  pueden re tira rse  del mismo 

para un p osterior tratamiento a voluntad*

£a nueva máquina se destina principalmente 

para el peinaje de fibras te x tile s  y es 

particularmente adaptada para el peinado 

de fib ras de lana* lin o , cáñamo, desper-
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álelos da seda» e tc * , teniendo ana longitud 

s of lo lenta para perm itir a la  máquina un 

funcionamiento eficiente* Las fib ras pue- 

dan considerarse por motivos de convenisn- 

ota como de longitud me día, pero se com­

prando que en asta denominación se Inclu­

yan todas, excepto las fibras extremada­

mente cortas*

Para poder u tiliz a r  fibras da longitud va­

riable ta l  como se indica esquemáticamente 

en las figuras 16 a 19 , emboe inclusive, 

pueden disponerse rod illos de mordaza de 

diferentes diámetros o bien puede variarse  

l a  separación entre los miembros de atena- 

zamiento o agarre*

Se comprende que la  exclusión de cualquier 

elemento o mecanismo que componen la  peina­

dora objete de l a  presente patente provoca­

r la  el poro o funcionamiento deficiente do 

la  misma y que aunque l a  presento invención 

fas sido d escrita  de acuerdo con una cons­

trucción preferida podrán hacerse toda oía­

se de modfieaeIones y variaciones siempre 

que no modifiquen la  esencialidad de la  

invención, ta l  como las persones entendidas 

en la  materia comprenderán rápidamente» 

gales variaciones y mo difio so iones estás  

consideradas como comprendidas en 1®  r e i ­

vindicaciones a cuyo fin  se declaren no d i-
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m igadas, so practicadas ni puestee eo e je -  

eaciSa en España, Xas siguientes gao cons­

tituyen la

1 0 I A  E E I T I O I C A  7 0 B I  A 

1* -  HUÍ. PBIKADQHA CE FIBRAS EEXTIIES, da 

la  olaas d escrita , oaracterizada por una 

ztaaa de allmenteclén provista con varias  

aberturas* oa plato f ijo  movido por dioha 

meza en relaoi6n paralela y equidistante 

a e lla  naa superficie pera formar na pa­

so para la oolooeei6n de ana d a ta  fib ro­

sa , dicho plato estando provisto con uñas 
aberturas gue ooinciden con les aberturas 

de dioha mes*,* un plato m6vil y varias  

agujas llevadas por dicho plato y dispues­

tas para extenderse a través de dichas 

aberturas cruzando dicho peso para conectar 

l a  mencionada cinta fibrosa con dioha mesa 

de alimen taci&n, tm brazo que puede g ira r  

sobre su punto de apoyo montado sobre di­

oha mesa y moviendo dieho plato un rodillo  

sobre dicho brazo* una leva sitaada en el  

camino de dieho rodillo y cooperando Junto 

con dioha mesa y actuando dicho brazo por 

lo qne el plato es basculado para haeerle 

gao re tire  dichas agujas de las menciona­

das aberturas, por lo  que la  cin ta  es des­

conectada de la  mesa, medios para hacer 

altern ativa dioha mesa alimentadora por lo
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que la  cinta es avanzada moviéndose de acuer­

do con dicha cin ta  en un cielo  de trabajo y 

medica pare amordazar dicha cinta durante el 

movimiento re lativ o  de di oha mesa.

8* » Una peinadora, segfua le  an terior re lv in - 

dieaoión, caraoterizada por tina mesa de a l i ­

mentación provista de varias aberturas, un 

plato f i jo  llevado por dloha mesa en relación  

p aralela a la  misma y  en distancias equidis­

tantes a ella  una superficie para formar un 

paso para la  colocación de on oorte fib roso , 

dicho plato estando provisto con aberturas 

que coinciden oon las aberturas de dloha me­

a s , un plato móvil varíen agujas llevadas 

por dicho plato y  dispuestas para extender­

se a través de dlches aberturas cruzando di­

cho paso para conectar dicha masa fibrosa  

con la  indicada mesa, un brazo montado para 

g ira r  sobre dloha mesa y  moviendo dicho pla­

to , un rodillo  sobre dicho brazo, una leva  

situada en el camino de dicho ro d illo  y  co­

laborando con él mientras dicha mesa actfxa 

sobre dicho brazo por lo que e l  plato es 

basculado retirando las agujas de dichas 

aberturas y  por lo tanto la  mesa fibrosa es 

desconectada de la  mesa, medios para hacer 

altern ativo el movimiento de dloha mesa 

avanzando la  masa fibrosa en dicha mese en 

un cielo  operativo o de trab ajo , varios t i -



-4 6

V

5

10

15

SO

25

í 82 í 86
tantea o véatagoa montados sobre dleba mesa, 

peines morldos por dichos vastagos, medioa 

para aodonar dichos brazos para mover los 

Indicados peines en relación oon el extremo 

de la  meas y medios para separar las a r is ­

tas  fibrosas de dicha masa fib rosf y condu­

c i r  las fib ras  a los peines para ser peina­

das*

5a -  Una peinadora, seg&n les reivindicacio­

nes an teriores, caracterizada por la  combina­

ción de medios para coger, e intermitentemen­

te alimentar las cintas fib rosas, un rod illo  

hueco de sujeción situado en relación de re ­

cepción de los medios de alimentación y pro­

visto  de anas aberturas diametralmente opees- 

ta s , miembros de mordaza colocados dentro de 

dicho rodillo y con aberturas p eriféricas  

para atenazar los extremos de avanee de di­

chas cintas en conexión con el mencionado 

ro d illo , anas levas dentro del rod illo  aso­

ciado para trabajar con dichos miembros de 

mordaza y extendiéndose hacia el exterior 

de dicho ro d illo , medios situados ex te rio r-  

mente a dicho rod illo  para operar dichas 

levas y a ju star los miembros de mordaza pa­

re la s  posioiones de atenazamiento y des­

prendimiento en relación inversa, medios 

para operar dicho ro d illo  en sentido de ro­

tación y e s tira r  la s  fib ras de dichas cin tas
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y «ranear laa Indicedes í l t ra e  y desprenderlas 

fie dicho rodillo*

4> .  una peinadores segón las anteriores r e i -  

▼indioaoiones, caracterizada por la  combina*- 

oi6n de medica para retener intermitentemente 

la  masa fibrosa de alimentación, en rodillo  

hueco de sujeción en relación con dichos me­

dios de recepción y provisto de anee abertu­

ra s  dlametralmente opuestas en en p e rife ria , 

miembros de atenazamiento dentro dicho rodi­

l lo  para operar en dichas aberturas y amor­

dazar los extremos de árense de dicha masa 

fibrosa en combinación con dicho ro d illo , 

rirme leras que operan asociadas con el repe­

tido rodillo  con los miembros do atenaza- 

miente y extondióndosa hacia e l exterior de 

dicho ro d illo , medios ae ope reo i  8n situados 

exterioraente a dicho rodillo  en relación  

independiente, dicha lera  siendo movible con 

dicho rodillo  en relación periéaiea a aiohos 

medios de trabajo pudiéndose ajustar dichos 

miembros de tenaza para respectivamente amor­

dazar y desprender en las posiciones adecua­

das en relación inversa, medios para operar 

giratoriamente dicho rodillo y e s tira r  las  

a ris ta s  fibrosas de dicha masa y avanzar las  

fibras para separarlas de dicho rodillo  y 

medios de pe Inaje situados entre el sistema 

de sujeción y de alimentación de dicho rodl—
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11® para el peina Je de las fib ra s .

6* -  Una peinadora, segfm las anteriores r e i ­

vindicaciones, caracterizada por nna combina* 

ei6n de un primero y segando rodillo de atena< 

zamiento, primero y segando medio de atenaza* 

miento dentro de dichos rod illos resp ectíra­

me n te , medí o 8 neumáticos asociados en re ía*  

ción con los medios de mordaza pera saminis* 

t r a r  oda inyecolón de aire  a trarés de toda 

l a  longitud de dichos medios de atenazamien* 

to  y dirigidos dentro del primer rod illo  de 

atenazamiento y por bajo de dicho primer 

sistema de atenazamiento dentro del segando 

donde la  porción lib re  colgante de la  fib ra  

es levantada y trasladada al segando s ie te *  

ms de atenazamiento mientras qne e l otro ex* 

tremo de dicha fib ra  es todaria enjetado 

por el primer mecanismo o medio de atenaza­

miento*

6* -  Una peinadora, según las relrindio ocio* 

nes an teriores, caracterizada por la  combi­

nación de nn primer y segando rodillo  de 

amordazamiento, primero y segando medio de 

amordazemlento dentro de dichos rodillos  

respectivamente, ana bomba de aire  sinoro* 

nizada con los d istin tos tiempos de tre *  

bajo pera producir ana inyecolón de a ir e ,  

tuberías y tubos flexib les  para conducir 

dicha inyección de aire dentro del primer
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rod illo  de eujeci6n o atenasmniento, no canal 

de a ira  dentro del primar rodillo  de sujeción» 

paso de entrada y une serie  de totoras de a i­

re dirigidas hacia ahajo y a través del largo  

s de los medios de atenasemiento y dirigida ha­

cia  e l segando rodillo  haeeo de sujeción*

7* -  Una peinadora» según las reivindicacio­

nes anteriores» sarao torteada por la  combina­

ción de medios para «ranear intermitentemente 

10 las fib ras individuales en sucesión» un rodi­

l lo  de sujeción para re c ib ir  las  sucesivas f i ­

bras individuales y continuar el avance in ter­

mitente basta un ponto de desconexión de di­

cho rod illo  de sujeción, medios para accié­

i s  nar Intermitentemente dicho rodillo» medios

de pe inaje para peinar las a b ra s  individua­

les» un eje basculante en relación esooiada 

con dloho ro d illo  de sujeción» un rodillo  

acanalado montado loco sobre dicho eje» un 

80 par de ruedas de trinquete aodonadas por

dicho rodillo  y teniendo dientes en direc­

ción opuesta» accionando g a tillo s  de pairo 

que colaboran individualmente con las res­

pectiva» ruedas trinquete para parar d  

85 movimiento de cada una de dichas ruedas

trinquete en una dirección» un miembro de 

desprendimiento ao otoñado por uno de di­

chos g atillo s  de paro y dispuesto para I r  

en la superficie de dicho rodillo de Buje-
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olén» unas prolongaciones sitú alas a in ter­

valos equidistantes en diclíos rodillos de 

su3ecifin para acoionar el miembro da des­

prendimiento y aju star uno de di dios g ati­

llos de paro a una posición de reposo» miem­

bros f ijo s  en dicho eje y proyectándose ra ­

dialmente y adyacentes a los extremos opues­

tos de dioho rod illo  superior» un rodillo  

guia g iratorio  montado en dichos miembros 

en postel6n paralela y equidistante a dicho 

rod illo  superior» unos véstagos o tiran tes  

movíaos por di chora miembros y e ¿tendiendo a a 

díametralmente a través de dicho eje» un 

rodillo acanalado de agarran»lento apoyado en 

dichos véstagos y en posicién paralele a l  in­

dicado rod illo  superior»muelles actuando en di­

chos véstagos para maatener e l  rodillo de ate­

nazan» lento embragado con dioho rodillo para 

amordazar las fib ras  individual es y medios 

para conectar dichos rodillos de a tenaza- 

miento para bascular dicho eje sobre su eje» 

por lo que dioho rodillo  o scila  en una di­

reo cián eoinoldente con e l so lta r  de di» 

oho g a tillo  por la  aoolén de una de las pro» 

longaclones del rodillo de sujeclén sien­

do el indicado rodillo de sujeclén» balan­

ceado simultáneamente sobre el eje de dicho

aje basculante» conectado con e l rodillo
; ^
superior para separar una determinada fib ra
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4el rodillo de sujeción, y por lo tanto atollo 

rod illo  es baseulado on ajLreeelón de v c tí ta  

o contrario en alabo'eje bascularte en reía*  

eién con el rodillo superior y de la  fib ra  

previamente amordécada para combinar ea ce si-  

▼as fib ras y envolviéndolas para formar una 

cinta fib rosa continua, dicha oso ilación del 

eje basociante operando a continuación t í  - 

rod illo  gula para alimentar la  cinta flb ro -  

sa continua en saces iras operaciones*

8a » OTA REMADORA DE FIBRAS TSXIIMS. 

fsdo ta l y conforme queda descrito y reivin ­

dicado en la memoria descriptiva que ante­

cede y que consta de cinecents hojas e s cri­

tas a máquina por una sola de ace ceras y 

s ie te  planos qne la  ilu stran .

MADHU r̂ - ^-Febrero de 1948*

AtEJAEOEtO SERBA VALL3
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