iz?mnfx,nn’xnfxonvccxan
por diex efios,

pers todo el territeric espefiol, sus colonias
y protectorade, por UNA PEINADORA DE PIBRAS
TEXTILES, ocuyo privilegio se aols.cilta e favor
de De ALEJANDRO SEREA VALLS, de nsoionslided
espaficle, con domicilio en Bercelona, celle
de 1la Travesera de Grecis, num. 33, piso 4°
puerts 158. F

MEMOERIA DESCRIPTIVEA
Le invencién se refiers s peinedorse y mée perti-

culermente e méquinss pere el peineje de £ibras

' textiles, especiclmente fibres de longitud medis

de verias clases, telea como lana, 1lino, céfiemo,
desperdicios de sede y similares. |
Vinieron e conocimiento del solicitante &l exew

minar le petente de invencidn nortesmericens nfi-
mero 4344245, del 11 de Marso de 1942,

Ls invencidn tiene por objsto une m&qnina moder=
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tia de ls clase indiceia, la cusl es de pperee~.
oibn eficiente sin requerir ningune supervi-
sidn especielizads, y en ls cuel les fibras
son tratadas de forma guse prodnzoan nn corte
5 £ibroso continuo y uniforme, fecilitando por
consiguiente en lss préximas opersciones le
produccibén del hilados
Otras ventejes se despremderén de la desorips
| oibn de este méquine, le novedesd de la cnel
. 10 | geré indicede en lae reivindicacioness
? . Se scompefan dibnjos _iiustrativdn como ejeme
plo; ein gue elleo limite le inyencibdns
T - Pigurs 1 y le, ,coi;stitﬁyen embas uns vista
?' pearciel ds la nueve peinedorss ‘
15 Pigors 2 y 24, muestran mne seccibn vertical
de 1e mBguine por 2=2 y Zas Zg~, de las fi-
| gnraa 1yil, ‘r_eapaotiummt’c.‘
Le fignra 3 es une Seccifn horizontal pareisl
por 1s 1ines 53 de la figura 2,
20 Pigors 4, €8 une vists en elzado en parte en
secoldn de le nnevs peinad orse
Pigura 44 €8 une perspectiva en escalamplisda.
Figure 6 y 54, indican la peinsdors en secoidn
verticel por la 1lines 6«5 de la figura 4.
25 Figurss 6 y G, ilustren iguelmente la secoifn
vertical de le maquine por la l1ines 646 de la
figure 4e v
Figura 7, es une seccidn verticel por la lines
71 Qe 1a figure 2 |
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Figurs 8, me secoifn horizontsl en detalle
por 1a linee 8«8 de 1a figure 7e
ﬂguré 9, 68 tembifén une seccién horizontal
por la 1{nes 9=9 de le figura 7.

Pigura 10, es una secoifn emplisde del mecenis-

mo de inysccibn de eire inclufdo en le méquine.
Pigare 11, es una secoidn parcisl por la 1{neea
11«11 de la figura 6s _

Figars 12, es mna vista de parte del mecenie~
mo indicedo en figure 1l. '

Figurs 13, e8 nn detalle eaquemético de los roe
df1les de alimentesibn gue formen perte de la
mhquines

| Figurs 1¢, 68 ma secotbn por la 11nes 14-14

de la figura 134

Figures 15, 16, 17 y 18, son ﬂasrmae‘inéicsh»
d0 108 custro cloles de le operacitn de la més
guine en sus sucesives fasea 7,

Figure 19, es une vista ilustrende la trensmie
gidn de la méquine. |
m nneve peinudora comprende un baatiaor 15 de
tipo conveniente, en el cual 1os elementos mew

ofntcos de la méquine ven montedos.

"En su extreme la peinsdors va proviste del me=

cenismo alimentsior, en el cuel les fibres

gque pueden hsber pededo & trevés de su srmaiurs,
son introdncides sn 1la maquina, por ejemplo, en
forms de cortes fibrosos, cs el sistems de all=

:ﬁcntm~£ﬁn, en el ejemplo que se aoompaﬁa,shn&p
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operslo intermitentemente y en la forma més
conveniente pars el fin deseados
En la forms indicade en logs dibujos, los elews
mentos de alimentseibn comprenden los rodte
llos 16 y 17 preferentemente colocsdos 2 un
mismo nivel §y a igual distancia y parslelis=
mente & los ejes 18 y 19 montedos en los oo
jinetes 20, formendo parte de le ermsinre 15
Los rodillos 18 y 17 son pccionedos juntos
por les rusles dentedas 164 y 17, montedes
Qn 108 ejes 18 y 19, ¥ la rueds 184 CONVe=
nientemente montale y pere engranar con les
rueias 164 7 174 en dichos ejes 18 y 19.

Un rodille suxiliar 21 puede colocarse so=
bre y entre los rodillos 16 y 17, preferen=
temente tangancialmnntolcomo e8¢ iniice en -
figure 2. El rodille auxilier 21 pusde ser
montedo en lugar y ds forma conveniente pa-
re depender de los cojinetes E0s Los ele=
mentos alimentsdores pueden insluir varioe
separsdores 22, extendifndose slrededor del
rodillo 16 en relecibn perslels y equidis-
tante y movido por ls barra soporte 22 mon-
tada on 24 formsndo parte de le armedurs 16
Los separsdores 22 gse ajustan con preferens
cia e io largo del rodille 16 y de le barrs
23 y van fijos en posiciones ajustadas so=
bre le fltime, y de forme convenimnte, por

medio de un juego de tornilloe £5.
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Lee fibras, en luger de eer introdncidas, co-

mo se scebe de indficar, pueien eerlo em fomma
de cints, en cuyo csso el rodille slimentador
21 serh reemplazedo por el rodillo de cintas
de fibrs montedo sobre los rodillos elimenta-
dores 16 y 17 y en contecto con el mismo.

Loe rodilios 16 y 17 pueden girar intermiten-

. temente des Tormes conveniente para ecdlonsr el

rodillo 81, o bien el entes dicho rodille de
cinte de fibra en concordsncias con los elemen-
tos de le méquina para ssegurer los resultedos
degesdoss Por ejemple, como & indica en le
figure 2, une rueda de tringmete 26 ve fije
sobre el sje 19 y e8 eccionada en pesos esuce-
sivos por medio de un gatille 27, montado en
28 sobre una cempens erticulsds 29 y un muelle
50, sirviendo psre mentener fasilmente dicho
gatillo 27 en operscifn con la rueds tringue-
te 26+ Le pslenca 29 va montada loca gobre el
eje 19 incluyendo como parte de la misms un
miembro 31 dependiente de su braszo, por lo
cnai 12 pelence 29 es eccionada en una forms
gne serf méa smpliemente descrite a continues
oibne E1 otro breso de le palanca 29, va
provisto de una herrsiura 32 o 8¢ equivalen~
te para la colocacifn de un extremo de un
muoelle 33, el otro ektremo del ousl ve fijo
por 34 g lg armspdure 1565+ EIl muelle 33 eirve

pers sccioner ls pslsnce £9 en una direccidn
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de retroceso subsigniente g csda sctuecibn,
de forme que el getillo 27 gire en direscibn
contreris & ls rueds trinquete £6 en un mo-
vimiento preperatorio pere el préximo tiempo
de elimentecibne |
El indicado mecenismo de alimtmibn oOMe
prende elementos secundarios, los guales en ,
cooparacifn con dichos elementos de elimen-
tecibn controlan el evence de lgs fibres
dentro 1e mbquine.

Loe elementos esecunderios consisten en une
mu' de glimentecidn 35 £ija en su extremo
anterior por medio de mos rodillos 36 en

unae gu{ai* horizonteles 37, montedse cone

yenientemente en la ermedurs 15, dichos ro-

d11los %6 dependiendo de la meds 35 por me-
440 del soports 38 como Be.iniice en figu-
re 2. Bl extrems posterior de la mesa 36
esté conectsdo por sl vés tego zsvtlja&c s
i1es pslences 40 monfuaat locss en el sje

41, montedo en cojinetes gonvencionsles en

‘1@ srmeinre 15. La mese 35 ve provista

son rebordes letersies 42, que son perte
integral del plsto 43 colooado en-cims de
1a mess 26 en 1la poreifn enterior pers for-
mar un peso 44 y terminando en elborde
enterior de diche mess 35 segfin se ilustre
en la figure 2; el paso 44 esté formsdoe

con pr,e:l{arench por una gherturs obtenida,



por ejemplo, c‘arv.ando 01 extremo postﬁiar del
pleto 45 hacie arribs, como se muestrs en 45
Pare obtener mejor resultadsc le mesa va pPro-
viste de variss sbertures 46, lss cusies con-
& ouerdan con 1la8 ‘correspondientes sberturas 47
del plato 45+ Ademfs de les pertes sntes des~
orites, 1a mess 55 tiene uns guis de caida 48,

le cuel se proyeate por ls parte posterior de

-y

diche mess 35 y se extiende sobre ek véstego
. . 1o 59 en direccibm de mvence y tiene su extremo

ae salids cerce del vistego 49 soportsde por

U(

’ lae brides 42 g ligers dietencis de la mesa
85, como se indica en figurs 2+
Tos elementos secundarios incluyen niaiea de
16 v | pujecibn por lo que les fibres son peribdi=
n'éman-th eonoeta&u con le mesa 55 pars noe
verse como veremoe més sdelante,
Los medios de sujecibnm indicsios em los di-
bujos comprenden un plate 50 proviste com
20 veriss sgujes 51, qus dependen de dicho pla~
to 50 y correapondientes en ntmero & les
gberturas 46 y 47 de la mesa 35 y del plate
43 respectivemantes En eu posiclbn de opee
recién el plete 50 descenes sobre ol plato
26 48 ocon las egujas 51 emosjendc e través de
lss ghertnures 47 y por consigniente por las
gberturss 46 ds le mesg 35 tal como se ilug-
tre en figurs 2. E1 pleto 60 es movido por

lo8 brazos 52 montadoe lovos sobre el t:ran«-
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te 89, provie‘eo‘a puntos intermedios con rol-v
411108 6% montalos con turridn 54 que s¢ pro-
yecten hecia efuers desde los leios de los
dresos 52, seglin se puestrs e la figure 1.
Levae inolinsdes haois erribe 55 van fijedes -
gobre partes convenientes de la armeiurs 15
y eitusdes en el peso de loe respectivos roe~
d11108 53, y que este filtimo perticipe en
1o opéerecifn de lm mese 35 y sue slementos
geociedos. Con este arreglo los rodillos

5% montsndo hseie arribs las leves 55 belan<

cearfin 1os brazes 52 del véstego 39, levene

tendo el plato 50 y sepsrfndclo del plato
43, y subiendo le8 agujss 47 lo sufiociente
pera retirsr los extremos de les gherturas
46 hagta un punto sobre el psso 44 pere ie
finglided que e referirk e eontiﬁﬁmi&n.
En le operseifén de la mhguine 1lss palences
40 y o1 eje 41 pueien girer por mefioe cone
venientes y con reeiprooided éon le mesea
de slimentacibn 56 y en eincronismo coi
1ag demfs partes de ls peinglors.

En el ejemple gue s¢ ecompafia aichoa madl.n
de operssifnm comprenden una pelancs ertie
culeda 56, los bragzos verticelee de le ouel
ven provistos de cojinetes 57 oon un Juego
de tornillos 68 monta&os en unoe grilletes
69 que formsm perte del mismo y leterslmenw

te a les pelances 40 en peres espaciados ¥y
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s puntos intermedios, tal como se ilustre en

les figuras 1 y 2+ Los otros brazos de di-
chs pslence artioculade 56 ven provistos en
su extremo libre conm mnos rodilles 60 que se
[ oxtienden por les renures 61 de las levas
fijelas en ol 6je 68 de ls ermedurs 15 de 1e
méguinee '
. Hay que tener em sumte tal como ee :Lndloe‘|n
- figurs 2, que el mlembro 31 ds 1a Dalenea de
- 10 trinquete 29 va golocmdo en sentido de le
’ mese slimentadors 55, de meners que Ees embrae
g‘qﬁ‘o por diche mese 35 sl sex ocperade en diw
receifn de avance heeia loe rodilios alimens
telores 16, 17 y 21. OCon sute srregle, la
16 pelence 29 sectuade por la mesa 35 en une 4i~
recoidn que heece gue el getille 27 sctfie soe
bre el tringuete £6 y por consiguiente ecoloe
ne loe rodfiles elimentmdores 16, 17 y £1,
une ves durante cede movimiento completo de
g0 lswesa 35 y sus elementos gsocladoss
4demfs de les partes descritas, ls nueva
peinadors indluye varios pqinel 63, 64 §
66 dlépuestos en determinsdos grupos y sjus-
tados sucesivements en fiosicién de opera~
25 o cién en relacifn de cooperecibn con ls me-
#s 36 y en regulacién conveniete con la
mismas \
Los peines 63y, 64 y 65 em o1 ejemplo indie

osdo en los dibujos, son movidos por les
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verilles 66, conectedas con los bucles 67,

loe cusles son enhebreios sobre vistagos
68 montedos sobre ls verille 89, de forms
que dichos peines 634, 64 y 65 perticipen
de los movimientos reefproces de la mesa
36 y sus elementos asocladoss

cualqﬁier mecenismo conveniente puede ser
util;z-aac pars ¢l ajuste de los peines 634,
84 y 65, en aus posiciones operstives y

on le foms demeadss Por ejemple, tal como

8e fndice en los dibujos, ceia varills 68

| pusis ger conectada por medio de uns srti-
oulacifn 684 con uns pslanca 69 montsde loe

ce en ol eje 414 Laz articulsciones 68,
pueden ser pjustebles, por e jemple, por a1
vidirse en seccliones conectades con los
bueles 70, segfn se indica en figurs 2+
Las palencss 69 pueden girar en el eje 41
por medlo de roiillos 71, montados en di~
chas pelencas 69 y dispuestos en relseibn
con las levas 72 fijae &l eje 83. ILos
mﬁellas 73 accionando ',las p‘alﬂaneas 89 sire

‘ ven pera mantener los rodilles 71 en con«

tacto con las leves 78, Leas filtimes es-
tén en reimeifn con el eje 63 ds forms
gue sccionen e 1ss respectives pslances
89 y loe regpectivos petn.u 63g, 64 y 65
de la foma deseads que g continuesién

ge describiré.
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Gon el f£in de obtener una limpiess sutomitica
de ios peines 63y, 84 y 65, un miembro elfstico
de limpiezs 74 va montedo en ls mess 35 en el

'e'xtremo anterior, y los correspondientes miems

bros de limpiesa eldsticos 75 y 76 ven fijsdos
sobre los peines 634 y 64 respsctivamente.
Estos miembros de limpiesa 74, 76 y 76 son eace

cionados por loe respe otiws‘pointa 6344 64 ¥y

65, en su movimiento de vuelta desde sus posi=

ciones de cperacidn; siendo la secidn de los

‘miembros de limpiese de tal naturelece que ree

tiren cualguier fibra u otro material retenido
por dichos pelrness

Tel como se indice en figure 2, un rodillec huoe=
60 de sujecibn 77 va montado en relacién con le
mese 35 y proviste en sus extremos con unos pere
nos 78 y 79, siendo el rodille 77 montado en
cojinetes 80 de la arhadurn 16+ Pears convenien~
ois de le descripciln y por sus funciones, el
rodille 77 puede ser considersdo como el primer
rodille de sujecidn de la maqnins.

Le periferia del rodille 77 tiens unse sbertu-
ras formedee por dos secciones 774 diametralmenw
te apﬁeatu;, ceda une de elled proviests en senw
tido Iongituainal con unge tenasae 81, les cusw
les pueden @er de curlquier materiel y’ﬁjadaa
en sitio y forme conveniemtes Estes tenazes o
miembros de sujecibn 82, estén eitumdes entre

dicho rodillo 77 y con preferencis encejen en

e
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168 tenszes 81 y prefersntemente en sum extremos

~1ibres seghn se indice en 83+ Los miembros 82 esg~

tén f1jsdos 8 1loe ejo8 84 montados en el rodillo
™y controledos de formea qne gjusten con los eX«
tremos sstrisdos éz de los miembros 82 en rela-
oibn con los miembros de atensgzsmiento 81s Por
ejemplo,; eegfim se indies en figurs 2, los brasos
85 puneden proyecterse redislmente desie los ejes
84 0 desde los miembros 82 y llever los roiillos
86 a sus extremos libress KOs rodlllos 86 est‘n
conectedos con 1l levae 87 montalise en ls8 renua
res vis 88 formades en 1s mecoiones 77, del ro-
a1110 77+ Las levas 87 egtén ree!pracamanté en lss
renures vis 88 y van provistes con el ssiento de
leveg B9 y 18 continuecibn de les proyecciones de
lss leves 90, 1s® cuales en cooperscién con los
rodillioe 85 sirven pers fijar los e¢jes 84 y ope=-
rar los miembros 82 en relacidn con los miembros
81 en 1z forme desesdme |
Yos muelles 91 van conectedos en uno de BB exe
tremos con los grilletes 92 gue se extienden

desde los ejes 84 o desde los miembroe 82 y

_en sus otros extremoe cen proyecciones 93,

. losg cuslesd; como se indies en la figura 2,

pueden ger enhebrzdos enm lef Becclones 77,
del rodillo 77; en todo caso los muelles 91
sjercen una teneién que tiende e besculer
los miembros de atenazemiento 82 e posicilo~

nes inoperantes y fuers de los niembros B81s
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Moum,

Los pletos 94 de les secocionse 77, del rodflle
77 pueden extenderse haeia el interior y conse
tituir une oubierte protectore dentro dicho ro=-
dillo pars ?vitar gque lae fibree y otrse metew
ries pueisn entrar en el rodillo 77+

Les leves 87 se extienden hacis sfuers del ro=

41110 77 en extremos opuestes y ven provistos

con preferencie con unos elementos de regule=-
cidn 95 y 96, por ejemplo, en la forms de tore

nillos fijalos en posiciones adecnsdas por 1lss -

 tuerces 97+

Cuendo el rodillo 77 os‘ sccionsdo, el tope

956 ds le levs 87 quederé en Teposo con ia pes
lencs 98 oscilsnte en 99 sobre el soporte 100
£1j0 & ls ermedcrs 16 Le pelence 98 lleve un
rodille 101 glispuesto pera ser scoianado per

le leva 108, de meners que bascule dichs pa-

_lanca 98 y por cansiguiente degerrolle uns

fuerge sobre el tope 95 gue oWligne ¢ la
leve 87 a moverse heels la dereche em figo-
ras 5 y 5g¢ Cuendo la operacién del rodille
77 hs terminado, el tope 96 de la leva 87
entrarf en repoeo con ls pglance 103 mnida

por 104 en el aoporte 105 montadc en ls ar=

‘medurs 15, tsl como se indice en figurs 6g.

Le pealance 103 lleve un rodillo 106 sccio=
nado por una leva 107 de forms que haga bofw
ocular la palance 103 y aoe'arrollqr;. por tene

to; une fuerzs de empuje em el tope 96 gue
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vbliga e 1z leve 87 a regressr en direceibn
hecis le izgui oras‘ en figuras 5 y 5g¢ En
eate cemino los miembros dn(u‘tenazwianta 82
aon' sjustedos en relecifn con 108 miembros
81, tal como se verf s continussibns Los
muelles 108 sctusn en las palencas Tespece
tives 98 3 103 pers mentener 1os rodillos
101’_;‘ 108 en contecto con les levas 102

¥y 107 respectivamente. Leas levas 102 ¥

107 van fijse a m eje 109, montado en le
armadure 15 y con regulacibtn de mccionae
piento por medioc de nna rueds denteds 110,
£1j8 en el eje 109 y engranendo con un pl-
fién 111. Eate fiitimo es movido por um con-
traeje 112 de le srmedurs 16 y conducidoe,
por ejemplo, por medio de una poles 115 .
conectada por medio de uns corres 114, con
un ‘motor eléctriee o de otra clese,l15.

E1l contrmeje 112 pueds llever sdemés une
ruede de mano 116 pare pbﬁor acolionar el
mismo msnuslmente en caSo necesario o de-
seable. |

BEn cooperscifn con los miembros 81 y pre-
tfarantemanta*dg/bg:q&a 108 mismos, el ro=
aiilieo 77 va_previsbo‘ en su superficie con
unes estries en lss cueles unos 1nye~otms
117, van oaiocados de forms coriveniente
para deacanur en 1ls superficie del rodi.-

110 77 y de les eecoiones 774+ Los miem-
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pros 117 se extienden por la mayor perte del
rodille 77 en sentide longitudinel, y ven
provistos con mnos ceneles 118, de eire con-
tinuo, los.ousles tembién se extiemden por
&5 ‘ la mayor‘ﬁimto a 1o lergo dsl rodillo 77 con
nmnos paseardp entrads 119 ¥ 119‘, comunicane
do con los extremos cpuestos de dichos canse
les 118, y terminendo en las sup erf{cies pe~
‘riférices del rodille 77, en determinados
10 puntos, segfn se muestrs en le figura 1; se
comprende que en 103 extremos opuestos de 1s
superffcie periffrice del rodille 77 es con=
tinue, y que lee entradas 119 estén sbiertas
hsois el exterior de dicho rodille 77, seghn
15‘ gs indice en las figarss 1, 5 7 50+ L0z mieme
bros 117 van provistos eiemés con unos inyec-
tores de aire 1195, coloosios en le8 partes
mfs grueses y & intervelos iguales de lo8
pesos de entreda 119 y en direccidn inclina-
20 ds hacie los miembros 81, con los extremos
ds sglids de dichoe inysctores aviertos perr'
el sxterior del rodille 77 o del miembro ine
yector 117, segln se indies en la figurs 10s
‘En el movimiento de rotecibn del rodille 77
25 : 108 pesos de entrsia estén dilspunestos de
meners gque concuerden con 1& aberture de
aalida de les tuberiss de aire 120, lus cua~
leg van colocsdas de forma conveniente en

1e superficie del rodillo 77e Con sate
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erreglo los pesos de entrada de cade fiembro
117, esteblecen comunicecibén entre ceia canal

de aire 118, y el interior de lss tuberiss

120, en determinsdos puntos de la cperacibnm

de Ia mBquine para la finalidad que més sdew :
lente se desoribirf. Les tuberfas 120 y 1204

| estén situedes cerca de cads extreme del ro-

dillo 77 y son llevadas por loe seportes 121,

':t.ijoa en 122, en partes convenientes del bas-

tidor 15, siendo influidos por los muelles
1g3 dispuestos contra lse tuberias 120 y 120,,
y sobrs los brazos 1B4 fijedos a los pivotes .
122 y rodillos 185, conectadoms con el eje

109 entes mencionado.

Les tuberise 120 y 120, estén coneetadms por
medio de tubos ﬂoxi.-blu 126 con une tuberis
1264, incluyendo un empalme T, del oual per~
te una conexibn 127 prpviatc cen mne vAlvoe |

l1s de presibn 1304 que ve s une bomba de aire

128, de tipo conveniente, teniendo une en-
trada de sire 129, e incluyendo une vélvuls
de pimisibn 150+ Le bombe de eire 128, en

la forme indiceds, incluye un pistdn 181,00~ ’
nectedo por medio de uns erticulacién 152,
con une palgncs 133 que becula en 134, B0~
bre un soporte 135, oonveniantémentc montew
do en la srmadurs de la bombe 128, segfin se
indice por liness de puntos en figura 4.

Le pelancs 183 ecciona un rodille 1356; coe
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nectado por una leva 137, fija sobre el antes

mencionado eje 83, y por tento el pistén 131
de la bombe 128 es opersde peribiicemente pa~
re prodnoir una inyeccidn de aire con 1a fie
nalidad que se deoribiré s continuesifn.

Tel como e indies on lm figura 24, la cnel
junto con la figura 2 muestra una seccién en
elsado de ls maguine, un segundo rodillo hue-
60 de sujecibn 138 va éolooaﬂo para cperar
en relecifn con el rodille 77, y ee movide

.por el eje 139, montedo en 1os cojinetss 140

de la ermedure 15 de la miguine. K1 rodillo

138 comprende loe miembros longitudinales

141 y 141y, separzdos eproximsiemente 90% y
dia‘nyﬁnﬁmte Inpueam segfn se indice =
la‘fignra 2q y f1jados de modo convenients
por los tornilios 142, segfin se indieca en
le figurs las El rodille 138 comprende gdea
més los platos 143 gue se extienden desde
un eje longitudinal de eéﬁt miembro 141 y
141y beois el proximo miembre 141, y 141
ieﬂpectlvamentt -y terminando en t’m;t distn=-
cia de loe mismos pers former unss ranu-
res periférices 144 segfin se inilce on la
figurs 24, dichas renures 144 se extienden
e lo largo de los rodillos 138 pare le fi-
nalilsd que se describiré e continumibne
Los miembros 141 y 1414 de log peres rege
pectivor, estfn provistos s lo largo de mn
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extremo longitudinel ocon miembres eujetadores

145 y 145¢ respectivamente, de materiel sdecus-
do, y mantenidos en posicidn conveniente de
maeve que s¢ extiendan s 10 lgrgo de les renuw~
res 144, ILoa perss soopergiores de log miem-
bros 146 y 1465 estfn situeios en dichs rodie
110 158 pare au cooperecibn respective con los
miembros 146 y 145, y con preferencis estén ese

trisdos en eus extremos libres segin se indica

en 1474 Ios miembros 146 y 146, ven mentenidos
respegtivamente sobre 108 ejes 148 y 148, mone
ta&ol gobre el rodillo 158 y controledo por me~
dioe convenientes de maneras que ajuste 1los ex~
tremos con estriss 147 de los miembros 146 y
146, de cade per en relss 16n con los mismbros
145 y 1454 en relecibn inverss y en regules
oidn conveniente con los elementos essociados

de la méquine: Por ejonplé, tel como ae-lmuoaa-
tre en figuras 11 y 12 y por linese de puntos
en figurs 2g 108 ¢jes 148 y 1464 estén proe '
vistoa en u',ax‘brm del rodillo 138 con los
brazos 149 y 149g respectivamente, estando di-
chos brazos f£ijos respectivements sobre 1los
ejes 148 y 1484 por medic de pernos 150, se~
gfn se inilce en 1 figures 24 7 6, exten~
diéndose rsdialmente hecia €1 exterior de

lom ejes basculsmtes 148 y 148g+ Lee artia

" ouleciones 151 y 151, estén coneotades en

152 y 1524 respectivemente cen los extremos
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hés selientes de los brazos 149 y 149, 7 o,

153 y 165a respectivemente con le palencs ar-
tionlede 15¢ y 15¢a, montade em 155 y 1654
respectivamente dentro del rodflle 138 de forw
me convenimtn Un miembroe 156 time BUE eX-
tremos opuutos conectados en 157 con les pe-
lences 154 y es introdweido em 158 para sepg~

‘rar ol eje 139, slendo un rodillo 159 montedo

en un extremo de cade palence articulads 1564
eegtn e indfce en los dibujose El mienmbro oo
rrespondients 1665 conectado em 167, con las
pralances 1645 ee introducide en 158, psre e~
parsr 'ai sje en relecibn trensversel el mieme
bro 1564 Un rodille 159 correspondiente sl
roiille 158 va coloceio en csls extremo de 1a
pelence 1545+ Los rodilles 159 7 1594 estén
dispueatos de fomme que sesn sccionsios por
une leve 160, movida por un eje 161 montede en
cojinetes 162 sobre 1z ermadure 165, tal como
8e indice en las figures 6 y 64 «

Pare finslidedes de afuste la leve 160 ve men-
teds con preferencies 'aebro un disco 1604 por
medio de ranuras y pernos 160y« mohau.d'ispo-
sioiln es tal gue loe mic’mbroa" de atenazamien.
to 146 7 146g ostén ejustados en relscién con
los miembros 145 en relscibn inverss con cada
per cooperaior y en determinsios momentos,tal
como se indicerd més adelante pere asegurar

los resultadss deseadods
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'Dos rodillos de sujecidn 77 y 128 estén eccions-

doe Juntoe por medic de ruedes dentades 163 y
164, colocadas respectivamente en el perno gira~
torfo 79 y en el eje 139 y unides por medio de
une rueda dentade intermedlis 165; tode tel comb
8e indice en lss figurass 4, 5y y 64+ Le rela-
oifn de la rueds dentada es tel que el rodilloe
77 tendré medis rotecibn por csds cusrto de
vuelte del rodfllo 138+ Dichos rodilles 77 y
138 son sccionndoes intermitentemente por medio
de mecenismos edecusdoss Véaense lee figuras
4, bg 7 Bg; las cusles en 6l ejemplo que se
ecompafle comprenden un exeéntrico 166 monmtado
sobre el eje 109 e¢ incluyendo un smillo excén-

trico 177, desde el cuel un miembro 178 8¢ PIo~.

- yecta redislmente hecie 6l axterior 7 va co=

nectado en 169 con un soporte oscilante 170
montado loco sobre el eje 159 del rodille 13«
Une pslance 171 va ejusteds por medio de un
tornillo y une renmure 171y & 18 pelenca 171y,
la cusl va fijede e un véstago 172 montalo en
el soporte 170s El véstago 172 tieme rigida-
mente c’bneeta&o un miembro 173 que puede moe
verse en unse ranuras 174 situsiaes en la pee
riferie del diseco 175, el cusl ve fijedo so«
bre dicho eje 139. Hay gue tener en cuenta
que el disco 175 ve proviste.de cugtro renu~
ree 174 situediss sproximedemente g 90° de se-

paraﬁiéﬁ’-~ en la periferie de dicho diseo 175,
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tal como jb ﬁd&ﬁmgfgn 4. Uhe articuls-

eibn 176 tiene uno de sus extremos consectados

econ le palenes 171 y el otro extremo con el
brago 177 gue por medio del véstego 178 del
soporte 179 ve montﬁo de forme conveniate
en la srmeiure 15+ E1 véetego 178 tiene un
segundo brago 180 el cual se extiende ‘pntro
¢l Juege de tornilloe 181 llevados por uni
Pelence 182, la cual va monteda loca sobre
ol véstago 178 7 en su extremo libre ve pro=~
visto con un rodillo 183; el cuml se prolone
ga dentro de 1o estriss 184 de 1g leva 185,
monteda en el entes mencionede eje 181. Un

getillo de pero 187 va f£1jo sobre el vastago

- 178« E1 rodillo 77 va proviete con un disco

188 f1jo scbre el pemo giratorio 79 de die
cho rodilleo 77 y tiene en su periferis wunas ,

- mnesces 189 sepsrsdes eproximademente 1802

tal como se indice en figurs 4. Un getilloe
de pero 190 esté dispuesto pars cooperar

‘con 1e8 renuras 189 pars msntenmer ol rodie .

lio 77 en sus sucesivas posiciones de repo-
80 #iendo movide por un breso 191 unide por
162 y moviendo el rodillo 193 en eu extre=
mo 1ibre y coneetsndo con l=m estrims de 18
leva 194 f1js a1 eje 109,

Con este disposicidn el exeéntrico 166 al
girar heré oseiler el soporte 170 y por
consigniente accionsré le palancs 171. A1
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mismo tiempo y en conveniente sincromismo la

ectris 184 en cooperscibn con el rodillo 185
ecolonaré ie palsnes 182 ¥y con los brazos
180 7 177 herk osciler 1s pelemoa 171 sobre
su punte de gpoyo 172 y cembiar el movimien
to 175 hecle dentfo y hecie fuera de les 7e-
nures 174+ Con el movimiento 173 en uns ra-
nore 174 el disco 175 girerd 90% y al mis«
mo tiempo el rodillo 77 giraré ;preximada-

‘ments 180% por medio de lae ruedaes dentedes

165 3,164 y 166. Cusndo. 1s proyeccifm 173
entre en mna renurs 174, el getillo de pero
187 serf retiredo de otrs rantrs 174 y vice~
verse, de msners gue dicho getillo de paro
187 herf que una renmrs 174 fije temporsla
mente el rodille 138 en posicidén de reposos

"En conexidn con estas oper%eioncs‘ le leva

194 en conjuncibn con el rodillo 195 haré
oeciler la pelanca 191 pars mover el getia
1lo de pearo 190 e introducirlo dentro les
ranuree 189 del diseoc 188, de msnera gue
retenga y deje libre altarqativamcnte el
rodflle 77, tel como se muestre en lag fia
gurs 4. Ousndo el exséntrice 166 y las le=~
vas 185 y 194 giren, los brezes y pelsncss
esocindos sctuerén pere produeir wn movi-
miento girstorio contrerio s le agujes del
reloj del rodillo 138 sproximedemente unos

90% y le correspondiente rotecidn también
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'contraris el sentido de ls¢ egujes del relod

del rodillo 77 sproximsdsmente umos 180¢ por
cade revoluqlbn complets del sje 109. )

En relacibn con el rodille 138 1a maquine ve
provists con unss eucesives aristas g ede-
lantedes desde ol roiillo 138 y combinéndose
con aristes ' s precedentes pers former une
~cﬂ;ntt centinu; de fibrem de espesor varipdes
Tal como ee ilustra en las figuras 13 y 14
el sietema de slimentacifn comprends ‘nn‘ro-
dille supearior 196 montedo léco sobre un sje
196 apoyado enm cojinetes 197 sobre ia srme~
dars 15+ El1 rodillo 195 lleva unss ruelse
de tringuete 198 y 199, loe dientes de les
cuzles se oponen y cooperen con los getillos
de pero 200 y 201 reepectivamente, convenien-
temente monteios en ls maquine y manfénmn
en conexidn con 1ss respectivas ruedas trin.
gquete por gnedio de wn muelle 202, ILe rueda
tringuete 199 preferentemente es desmonta
<ble y va fije en luger sdecusdo pudiendoc ser
reemplazeds por otrss ruedss de tringuete
tenlsndo nfimero variable de dientes y tama-
fio, por 1o que el espesor de lse cintae de
£ibra puede ser verisdo a voluntad en forma
que mAs empiimmente ge describiré a conti~
nuacibn. E1l gatille 201 incluye un miembro
integral 203 dispuesto pera ir montsio en leg
superficie del rodillo 138, el cusl va pro=
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‘vigto a determinedos puntos con unee proyecm

ciones 204 que gcolonsn sucesivamente el miem-
bro 203, de meners gue haga csciler el gatie
110 201 seperfndolo de los dlentes del trin-
quete 199, tal como 6e indiea en 1e fignre 24.
Tal como 86 indice en lss ﬁgurﬁ 13 y 14,108
bregsos 205 ven montedos eob:ie el eje 198 por
medio de unos tornillos 206 edyacentes s 108
extremos opuestos del rodille superior 195
sxtenditndose radielmente desde dicho eje-196
segfn {lustra la fignre 14. Un roaillo gufs
207 e8 movido pdr el eje 207, montaio en 10w
miembros 205 y extendiéndose a 10 largo del
r‘odviuo 195 en relmeifn paralele y equidis
tente, seghn ee indice en figura 13, dicho
rodillo 207 engrane con 'e}. rodillo 195 per

medlo de lss ruedss dentedas 195, y 207p

(ver le figura 19) montesdes respectivamente
en el rodilleo 195 y en el eje 207g y lom
pifiones de engrenaje intermedisrios 195, y
207¢ montados sobre uno de los miembros
205 tal como #e indiea en figura 135 la
nuperﬁcta\peﬁ:térléa del rodilloc 185 es
Plegeias o uc‘a:g,alada para adaptarse con el
oorreapcndien’%o fondo plegado o acanslado
del rodilio 208 en los extremos en gen-~
cho de los véstagos 209 montados en el

0je 196 y miembros 205. Los véstegos 209
gon sccionedos por 108 muelles 210 en for-
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fie & mentener el rodillc 208 conectedo con sl
rodille 195. Para la finalided de Poder mane
tener le tensibn de 10s mueiles 210 ¥ permi-

tir su gjunete, los extremos de los vés tagon
£09 son roscaedos pars fijar las tnercas 211
que sirven de refnerzo psra mo de los X~
tremos de diches muelles 210» Un braszo 212
va fijo en el eje 196 ¥y o8 conectedo por
medio del véstago 213 con sl entes menciona~
do brazo 1774 un plato 214 (ver 1e figura 2g)
88 sccionedo por el eje 215 montaio axi la
mégquine en relacifn con el roiille 138 ¥ los
rodillos de elimentacifn 195 y 208: Una
mege inclineda 216 ve convenientemente montee

da en le miquine convergienmdo hacis sr ex-

tremo de salida 217 ¥ en su extremo ppmnesto

incluye un plano inclingio 218 el cusl Pro=
yeota Heole ebejo el rodille 207. La esli-
de o extremo de glimentecifn 217 de l1e mess
216 esté eitnsdo en releoibn contigua con
la gufs tubnler 219 movida por un basstidor
suxilisr 220 £1J0 o ls ermaiure primcipel.
16 y provisto de rodillos cooperadores 221
¥ 222, accionados respectivemente por mn
eje 2828 colooudo en el bestidor anxilier
220 y un eje B24 conectsio en cajas 224,

¥ desligable sobre el bestidor euxiliar
220 y eoolonedo por muelles £24p gue elde-
ticamente obligen al rodille 222 a dese
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~ plasearse hsela el rodille 221. Los rodillos

821 y 222 ven situsios en relacidn esocieds
ecen nn tubo 4e dascérga 225 situsios gobre
un receptor desmontable 226+ Los rodillos
221 y 222 son sccionsdos Juntoe por pific.

nes 288 y 80n movidos por medic de una rue-
ds dentade 289 fije sobre el sje 283 y en=~

granendo con nne ruede dontaqa £30 sobre &1

eje 251, el ousl va colocedo Eobre el bage

tidor suriliar 220 tal como se indice en 1s
figura 8+ EI1 eje 231 1leva m engrmeje
cbnico 232 que engrsme con otro engranaje
oénieo 233 fijo sobre un eje 234 montsdo
Bobre un cojinete 2835, ‘segfn 5e ilustrs en
ie figura 25+ En su extremo mies inferior
el eje 234 lleve un pifitn 236 (ver la fla
gura 4) el ousl engrsna con los dientes
257 de¢ le mese giratoria o soporte £38,

en ol onel el receptor 226 esté fijo y
por tanto dicho receptor 226 gira Bobre

su eje pera erroller ls cinte o fibra.

El eje 231 lleva pdemés une ruede cata-
iina 239 conestela por medio de una oo
dens 240 con une rueda cetaline 241 fije-
sobre un eje 242 montados sobre ocojine-
tes 243, |

Ademés de lee partes hasts gqul descrie
tae, ls miquine inoluye una peinsiore
revblver R44 (ver 1a figure 2g) monteda
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en el eje 161 en relscibp com el rodflle 138,
esta peinedors 244 siendo limpieda por medic
de nn cepille 245 f1jo eobre un eje 248 mon-
tedo en lps soportes 248q fijos a la armedu«
ra 16, E1 oepillo 245 estf situsdo en rele-
6i6n con otro cepllle 247, de prifc'renciu
un cepillo de acero, movido por un eje 248
¥ sujeto sl miemo & une limplese por medio
éla un mecenismo 249 movido por un eje 250 -
montede en unos soportes 251 y que bescule
por medlio de un brase 262:; Este filtimo

va conectado y e8 operalo por medio de uns
barre £53% l& cusl & su ver y tal como &
indfes on 1a figura £, esth conecteds con
le banda £54 de un exeéntrico 256 conves
nisntemente montadp en uno de 108 SOpPOT=

tes 2484 y conectade con sl sje 246 por
medio- de una rueda dentada 246b y un

pifibn 255 tal somo se indice en 1s figu~
ralaf |

T8l como se indice en la figurae 192, la
potencia es trensmitide desde el eje¢ con~
ductﬁ‘v 109 por medio de une ruedes dentss

da 256 que engrana con una rueds dentads
267 shbrs el eje 65 y une rneda denteda

£58 sobre ek eje 161 del accionamiento

del eje 63 resulte s au ver el sccione-
miento de las leves 81, las cuales oog-

gionan el sntes menclonado movimien%‘*’“&.

e
e
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" ls mess de glimentacibn 85 y de eus elementos

ssooiados. Ademée la rotacibn del eje 65 sc-

‘eiona les levas 72, lss ocuales controlen la

operseibn de los peines 834, 64 y 65 (vesse
la figure 2). _ o
Al proplo tiempo, el eje condueido 109 ao«
ciona 1s8 levas 102 y 107 y por medio de la
filtime 1a muesce B7 controle = su ves la
operscifn de los mismbros S2 del rodille
77, tel como Be ha deserito previemente.

El eje condudtdr 109, eimultinnamnh ean
1o indioedo enteriormente; acciona tembifn
el exefntrico 166 y mus artiqdlwiome 80«
cisdes tal como se {lustrs en 1la figurs 4,
e fin de produeir una rotecidén de 90° en
sentido contrario & la8 sgujes del :r;l,e:
del rodllle 158 y une rotacifn de 180° tame
bién contrerie el sentido de les agujes del
reloj, del rodillo 77 tal como se indioceré
gon mée detslle sn les especificaciones.
Cusndo el eje 161 #8 gccionedo, actuarf

la leva 160 y por lo tanto sotuarén los
miembros 148 y 1464 del rodillo 128, sien-
do controlade diche operaqi.bn tal como se .
describirk, F1 eje 161 por medio de unos
engranejes 161. accione el eje 246 y el
cepillo 245 y por medio de le rueds dene
tada R46p y 2665 (ver figuras B) ecciones el

exaéntrico 255, el cuel a su ves ecciona
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‘61 mecanismo de limpiesa 249 iﬁdiaade en le
£igurs 2a.

Unos engrana{n 269 treanemiten movtmienfo
desde sl eje 161 al eje 242 por medio de uns
cedens 240 y wnes ruedes catelines 241 7 239
el eje 251, por 1o que los rodillos 281 ¥
222 sop acelionedoss Al mismo tiempo uns ce~
dena 260 y unss rueias cstalines 281 y 262
tranemiten movimiento & ls8 ruedas dentedes
264 § al cepillo de acero 247.

Cusnda el sje 63 gira, las pelancas grtiou-
lsdss 56 (ver figure 2) serén basculedss
por la scoldn de la estris de le leva 61 del
rofilo 60, y por lo tento oscilerfn las pes
lences 40 ocssionendo el movimiento de le
mesgq de slimentacibn 55, diche mess 35 es-
tendo fije e los rodillos 36 los suales se
mueven en mee gufas horizonteles 37« En
le figure 2, la mess de slimentesibn 35 ¥
gsus elementos esocindos éo sproximen el

£in de gu oarrers hacis el rodillo de more
degas 77 om 163 rodillos 83 montando en

les levas 55 pars, finelmente, hacer 08ci=
ler lo8 brezos 52 a une posicién elevads

7 leventsr las sgujes 51 do 1le8 gberturse

46 y 47 pars ao*ltat les fibrse tel como 8e€
explicert més emplismente. 4 medide que
lalmam*ss se mueve hecis ls vizqui,araa,.

fignre 2, engraneré finelmente con ol mieme
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bre 31 de le palance B9 heciendo oscilar esta

filtime sobre el eje 19. Estes eccibn de le
palenee 29 haré que el gatillo 27 en cocpera~
oibn con la rueds de tringmete 26 hege girar
los rodillos 17, 21 y 16, en el sentido de
avence de les fibras.

Pere fecilitsr le compremsién de la operscién
del eperato hay gusr hscer notar que eamprenaé
enatro ciclos mostrados esguematicemente en
lae figuras 15, 16, 17 y 18 reepectivamentes
Figure 15, ciclo 1= Introduceidn de les fi=
bras dentro de la mordezs sbierts del rodfllo
776

Sopledo del extremo libre de les fibrae cogl-
das por la merdess del rodille 77 dentro de
le mordese abiefta 146 del rodille 1586
Intcio del peinsje del extremo corto de las
£ibres per el peine giratorio 244. '
Agerrer el extremo corto de la fibra peina-
e por el rodillo 195 y 208«

Figura 16, ciolo 2.~ Movimiento de retorme

de 1la mese 36 a fin de sepersr les briznes

de lge fibree y peinaje del extremo largo

de diches fibres por el peine G3g¢

Peingje final de le fibre corte por gl pel«
ne 244.

Comiengo del suministro de fibras peinedss
por el rodille 195’7 el rodillo de sgarre 208:
Figure 17, ciclo 3¢~ Separecibn de las brisz-
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hes de les fibras y peineje de los extremos

/ largos por el peine 734, 64 y 65
- Suministro de la fibra peinads por el rodie

110 195 y 208+ Retirads del extremo lergo
de les fibrass peinsdes de las taraces del
rodillo 138. |

Pigure 18, ciclo 4+~ Acercemiento de le
fibre e lee mordezee del rodillo 77.
Comiengo de sopleje del extremo 1ibre de
les fibres cogides por lg mordess del ros
df1le 77 dentro de lo mordsse gbierta del
rodillo 138.

En le préotice le fibra en forma de A vie

- niendo por ejemplo de una armsiure conven=

cionel svense intermitentemente por medic
de los rodilleos 168, 21 y 17, y desde dichos
rodillos pesa & 1s meaa 85 y & través del
peseje 44+ Tel como Se he indicedc previs-
ménte 1a £ibre en vez de ser introducids

on foms de corte lo pnedé ger en foma de
einta sostenids por loe rodillos alimentaw~
dores 16 y 17, pesando & 1a mess slimenta~
dora 85 y luego por el paso 44« En embos
ceson, despubs de terminsds ls operacibdn

de 1a mesa 56; le porcién ssliente de la
£ibra o cinte en el extremo anterior de~

la mess 35, pesa por entro el espacio come
prendido entre uno de los miembros de sgme

rre 81 y su miembro de mordssze asocindo 82,
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el enal esth en su poeioifn sbierta en la figurs

2, y esquemiticemente en la figurs 15. Loe rodi-

1los 53 despubs de pmsar hecia srriba por las
leves 55, las sgujes 51 serfin levantades de les
gbertures 46 y 47, tal como esqueméticemente se
indice em la figuralb.

En el miemo momento la leva 107 scciona el ro=
dillo 108 haciendo oscilar ls palence 103 en
B# punto de epoyo 104 en une direccifn que hega
gue eu extremo auperior sjersa una presién hea
oia ls izgulerds en figura 64 en el salients

98 y por-cmalguieata hacer mover lea leva 87

en 1s mieme direccibm. E1 rodiilc 86 (ver fie
gure 1), seldrf del asiento de la leva 89, y
sooperaré con le leva 90 de la indicsds sntee
riormente 87+ E1 menclonado 6amblo del rodie-
1lo 86 del esiento 89 e la proyeccidn 90 haw
8 que por medic del brazo 85 (ver figura 2)

 pecile el eje 84 en 2u eje y en dirsccifn pe-

re accioner el miembro 82 pera que conecte con
gu miembro esociedo 81 y por tento amordazar
ol extremo de le fibre o cihta, fuertemente;
en el primer rodillo de mordsze 77. Cuendo
este filtimo gire en direccifn de la flechs
indicsda en figurs 16, la mess 55 empeserf

su mov:.mien’ta hacia la izquierda, tal como

se indice esqueméticamente en ls figura 16,

¥y las agujes 51 serfin introducidss dentro

de las aberturams 46 y 47 puesto que los Tro=
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dil1les 53 se mueven hecia ebejo en las leves

56. ILe fidre o cinte es coglds nuevemaite y
conecteds con la mesa 56+ Al mismo tiempo
los peines 68y, 84 y 65, son movidos hacia
arriba por lss levas 72 y elementos ssoclas-
dos hesta le posicifn de operecidn indicads
ssquemfitipcemente en la figura 17+ Mientres
el rodille 77 continue su rotesidn en direcs
cibén de 1 flechs figura 15, le fibre ¢ cine
ts peserd por loe peines 634, 64 y 66, cnyos
peines girven pars separer las £ibres y espée
rar leos impureszas gue pusien ester presentes
en 1ss fibras por le parte que no esté cogli«~
da por lse mordazes 82 y miemdro 8l. Cuando
1a mess 55 esth en movimiento hseias la iz=
guierda y la fibra o cinta es cogida o aga=
rrede a diche mesa por le acoifn de les ague

jen 51, 1le Pibre o cinta estarf sujete & muna

fuerza de estirsje gue finelmente oossionerd

une separecifn de los slementos que pueden

ger consideralios como eristgss a tel como
ge iniice esquembtiocmmente en figm 18+ La
roteeifn del rodillo 77 continue formendo
un sroo aproximsdements de 180°%, el ouel
1leve el extremo cogido de Iae.:ribr'an &
frents e le8 renurss 144 y el espscio e:ma-
prendide entre uno de los mienbros 145 o ‘
1464 y sU8 @iemtras aRoolsdos 146 y 146a,
el cunl 2l propio ’tiamp'o ocupe 8w posicibn
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ablerts tal como se indfecs en la £igure 2y
b caqusﬁétibamente en la figurs 18, Simula~
ténegmentc con eatas opersciones el pistdn
131, fignra 945 de la bomba 128 es amyu’jado,
hacie aﬁbﬁe inyectando una corriente de
aire a través de le vélvulag 130y, tuberie
127 y empsime T 127, (figura §); cuyo em«
peime T reperte dichs inyeccidn de aire

en dos pertes ignales. Una mitad de diche
inyececibn de pire circule s trevée de las
tuber{a 1264, tubo flexible 126, tuberfa
120, ls parte superior de la cusl en sste
momento encsje con el paso de sntrads 119
c0logsdo en el ;xtremo del 1nyeetcr 117
(figura 10)s Le otra mitad de dicha inyee«
0ibn de eire circule a trevés de la tuber-
rie 128y (figura 5g) el tubo flexible

126¢ y tuberia 120g, la cual en erte mo=
mento encaje con el corresponilente pase
de entrsda 119y en el otro extremo de le
cémers de inyeceibn 117 (figure 10)s E1
soplo de sire eetd forzado por comsiguiene
te desde smbos extremos e entrar en 6l row=
d1llo 77 o més exsctemente dentro del cee
nal de sgire 118; gltuado debsjo y'qxten»

diéndose & todo 1o lergo de las teneges

88+  Desde aqul el aire nsoa@‘ hecia o1

exterior trarﬁs'de lge toberes de gire

1195, consistentes en une serie de peghes
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flos agujeros sgquidistantes extendifndose a tra-

vés de toda le longitud del miembrec 82+ Los
ggujeros mencionadoa son de pequeifo diémetro
y de suficiente longitud para que el escape
de aire tenge el carfcter de un chorro fuerte
y dirigide hacia le muesce 144 (figura 15),
le fibre = (Figura 18) coglde por un extrew-
mo por melio de lse mordasas 82, tiene su
otro extremo colgando libremente tan pronto
gomo este filtimo extremo e8 pasasdo completa~

mente por los peines 83g, 64 § 66e (Un paso

" mhs terde gue el que se muestrs esquemAtice=

mente en 1le figure 18). Los fuertes y diri=

gidos chorroe de sire de escape en eate mo~

mento bejo el extremo 1ibre y colgsnte em .

proximided s su punto de sgarrs, levants las
fibres empujéndolse dentro de la remure ©
muesce 144 ¥ 'qntre el espacio comprendide
entre 1 miembro 146 o 146, ¥ eu miembro esow
cledo 145 o 1464 haoie el interior del se=~
gunde rodillo de moriezes 138 tel como se
indiece esquembticamente en figura 18.

En el momemto spropisdo la leve 102, tel co=
mo se indles en figura 6, scoionsrh el ro=-
41110 101, bssculendo 1s palence 98scbre su
punte de spoyoc 99, de maners que hesge gque BU
extremo superior desarrolle une fuergze de em=-
puje sobre el ealiente de une leve 87+ Beta

fltime eaﬂiﬁfara por tento hacia le dereche,
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figura 5, o hacise ebajo, figura 1, y el

rodille 86 paserd desie 1s leve 90 al

efiento de la.leve 89 de la indicads le-
vae 87. Como resnltade, el rodillo 85
baeie le mited de su breze 85, indicado
en la figure 2, hers baeé’nlvsr el eje B84
en sz eje, de manere gue scciome el mieme
bro 82 del rodille 77, eeperfndolo de sn
miembro asocindo 81 y soltendo por comsie
guiente el extremo sgerredo anteriormen-
te de la fibrs e del rodillo 77 Al
miemo tiempe le leve 160 actusndo sobre
los rodillos 169 o 159,, accionsré el

antericrmente 'deacrite aistc_m de brgzos

¥ pelences de menera qne' hageqee 108

miembros 146 o IMs,; del rcdillo 138 pae-
gen g engraaar con su miembro asociedo
145 o 145a, ya que el caBo puede ger de
emordeser fuertemente le fibre g en
relecibén con el segundo roiille 138+ Al
propio tiempo le antedicha operseién
del sietems de brazos y palances heré
peser &l otro miembro de mordmzes 146

0 1484 desde gu miembro 145 o 1454 & una
posicién ebierte, dejando 1ibre uns £i-
bra & le cual poifs haber sido coglds

en diche operscifne En tod ceso; el

rodillec 138 girerf describiendo un ere
co sproximsiemente de 90° para permitir

-
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41 peine 244, ol ouel por el momento es @cofce

nedo; el peineio; limpiega y separascidn de las

fibree cortes de la poreifm reletivaments core

te de 1ls fibra & que enteriormente ers insce -

cesible por seter emordsseda por el rodille
77 y por lo tento no hebfe sido manipuleds por
loe peines 834, 64 y 66+ Cuando ests cpera=~
oibn d§ peinaje mencionads ﬁitimamento ha 8ie
do completade, el rodillo 138 describe nueve~
mente un erco sproximedsmente de 90% en cuyo

momento el plsto 214 encaja con lia ﬁorai&n

_proyecteds de la fidbrse & obligéndols & su-

bir hacie arribe en-relscidn con el rodillo
196 y el rodillo de egarre 208 [figura 24).
En este punto moatrado en la figure 16 § dew
8ignado como ciclo 1, el rodille 208 ge mo=

4v¢rﬁfen~' direccibn de lee sgujles del reibj

tal como se indica por la fleche en ls fi=
gura 15, elrededor del eje 196, mientras
que el rodille 196 montado low Bobre di-
eho eje 196 68 impedido de moverse en sste
direceifn por medio del gatillo 200, fign-
ra 2g, con el trinqne’f:e 198 coneotade rle
gidamente con el rodille 195. La supers
ficie saosnalade del rodillo de ggarre 208,
gonectedo cdn el rodille 195, hace girer
el rodillo 208 en direccidn de las sgujes -
del reloj sobre las fibras a8, lss cua~

les hen sldc llevades previanente cerce
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del rodillo 195 por la sccibn &el plate 2144
Bl movimiento en direccidn ds lss egnjms del
rel0} ael rodillo 208, se conviarte por ai
mismo en un movimiento contrasrio el sentido
e las sgujas del relpj tan pronto como el _
rodille de egarre sloenge le inmediata pros
ximided del rodiilo 138 indiesde en la fi=
gura 16 y deeignesdo como ciclo 24 Por el
hecho de ser el rodillo 208, figura Z,;pre-
sionndo hmsie el rodillo 195 por 108 muse
llee 210, embos rodilloe oscilsrén como

' una -sole nnid'a& gin move rse relafiiam‘mfe'

en sate direcoibn. Oomo resultedo, la fie
bra & que esth egarradas entre 108 rodie
1108 195 y2208, sert peroislmente retirge
da del rodille 1%, siendo comprensible
el miembro 148 has eidé previgmente sepas
radp d8 su miembre asocindo 145 pars perw
mitir e la.ﬂbra sl ser retivrada. En sgw
te momento el rodillo 138 empiesza su roe

tacidn en sentido contrario de las sgujss

~ del reloj, meghn se indice en figurs 17,

designada oomo cioclo 3, s‘altandn ol gatia
110 201, figura 2g, 6l cuel previemente
hs 8ido mentenido fuere de embrague del
,trhquct. 199, por uno de los eaiiéntea
204 del rodiilo 138+ Le longitud del
diente de dicho tringuete 199 ea de ta=

les dimeneiones gue despubs de descri-
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‘bir un determinedo erco de oscilscibn el ro-
41110 195 y con 61 le retireds de ls fibre a
son pareios por contscto del gatillo 201 con
tn diente del trinquets 199. E1 movimiento
de osoilacibn continfie sin embergo hesta e1
finel del golpe de la pelance 215, fighra 4
y figurs 18, designedo coko ciclo 4+ E1 ro=
dil1lo 195, figura B,, hece que el rodille de
agarre 208 gire en sentido contrario e iaz
egujes del reloj, o sea dlreccibn de no ene
tregas

El nfimero de dientes del tringuete 199, de-
termine la extensidn hesta 1la cual 12 fibrs
smordezade & ee retirada, por ejemplo, el
peso de le fibre suministrede se Gesecribe
més emplismente a continuscidn.

Dnranto estes tiempo el otro extremo de 1s
fibra & ha sido retirade de le mordasa
ebierte por la rotacibn del rodillo 128

en sentido oontrerio o les sgnjes del

Teloj y descenss sobre el plsto 145 tal
oomo Be infice en fligura 18 designads coe -

mo cielo 4;

En este momento el efe 196, figurs 2,, os~
eilerf nuevemente en sentido de 1s8 sgujss
del reloj. Lp figurs 16 es designada co=
mo cielo 1 y le operacibn se repite tal

como se he descrito anteriormente. La ro=

tecién del rodille 1%, figura Bg, he errese-
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tredo durente este tiempo le siguiente fibrs
e en relecidn de operestdn con lose zodiliea
aliment aioress _

Le funcibn del rodillo gunis 207, figure 2g,
es como soporte de le fibrs .. El movimien=
to de dicho rodillo gule 207 es idéntice el

movimiento del rodfllo 208, siéndoles trense
mitido el movimienta por lee ruedes dentaedes

1954, 195y, 207 y EOTy, figurs 13+ K1 me=
cenismo de suministro se ilustre en les rx-'
guras 1g, Bg, 4, 7, 13, 14, 15, 18, 17 y 18.
Les opersciones sentes indicedes son repetie
des en el ciclo de operecidn pare retirsr
les susesives fibras g,'del rodillo mor
deze 138, combinéndolos para former wnas cine
te continue b de fibres gue psSe e le me~
se 216 y por debejo de la mieme & le guie
tubular 219 y rodillos B21 y 2882

Lea eiguientes fibras e eon envueltas en
une extensibn ccrrespendiento a le distasne
ois recorride por el rodille 195 hasta que
mn diente del tringuete 199 esfahlece con-
tacto con el getillo 201 en su posicidn de
trsbejo. El1 temsefio o nfmero de los dientes
de dicho trinquete 199 en combineeidn con

el getillo 201, determinen 1s extensifn con
gue les sucesivas fibrss & 8e envuelven
unsg @ otraé, determinendo por tanto, el es-

peeor de le cinta continuas En otree pelee
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bres le longitud relative de los dientes en

pequefio nfimero del trinquete 199 resulte una

- ointe centinue relativemente delgade, mien-

tres que un mayor nfimero de peguefios dientes
results wme cinta continna més grueses En
todo osso mientres le cinta pasa & travéa
de la guia tubnlar 219 es trensformede en
mma secoibn continua por le sccidn de la
guls 219 y es cogide por los rodilles 221
y £82 y trensportsde por el tubo £26 denw
tro del receptor 226, mientrss el filtimo
girs elrefedor de su eje durante estas ope=
raciones la fibre continue se erroller
sobre si misme en dicho receptor 826‘

8e comprende gue mientres ls operscibn de
le méquine continfs, sucesivas fibres simi-
leres e la fibra g ectusrén en el meces
ni‘sm& tal. como se hs deserito y esquemétie
cemente e ilustra en la8 figures 15 e 18,
ambag inclusive, y que estes sucesives fie
bras son combinedead pars former une masa
uiférme e ininterrumpide de fibras, lass
oueles son entregedes continuemente el ree
ceplor 226 g pueden retirarse del mismo
pare un posterior tratsmientc a voluntade
La nueve méquine e destine principelmente
pare el peinsje de fibres textiles y es
perticulermente sdeptade pere el fet'naﬁo

de fibree de lane, lino, céfiamo; despers’
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diclos de seda, stc., teniado une longitud
suficients para permitir e la maquine un
funcionsmiento eﬂéicntu Leg £ibras pue~
den considergree por motives de convenienw
cia como de longitud medlis, pero se cofi-
prends gune en este denominecibm se inclue
yen todes, axclpto las fibres extremadg~
mente eortaéc

Para poler utiliser fibres de longitud vae
rieble tal como se indice esgquemiticamente
en las figurse 16 & 19, smboe inclusive,
pueden disponerse rodilloe de mordess de
diferentes difmetros o bien pueds veriserse
le separacién entre les miembros de etena-
zemiento o0 sgarre. “

S8e comprende que le exclueifn de cuslguier
slemento o mecenismo que componen la peinase
dors objeto de la presente petente provoce~
ria el pero o funcionsmiento deficiente de
le misma y gue sungue lg presente invencidn
he £idc descrits de scuerdo com una cons=-

trucel.én preferide podrén hacerse tode cla=

- ge de modficaciones y veriaclones siempre

que no modifkquen la esenciglided de ls
invencibn, tal como las personss entendidas
en la materis compremderfn répidamente.
Teles variacioncé y modificeciones estén
considersdse como comprendides en lss reie

vindiceciones & cuyo fin se decleren no di-
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vulgedes, no practicsdes ni puestse en eje-

cucibn en Espefie, les siguientes gue conee
titayen ls

NOTA REIVINDICATORIA
1* - UNA PEINADORA DE FIBRAS TEXTIIES, de
le olsse descrite, oersacterizasds por uns
mess de glimentecidn proviste con veries
sbertures, un plato fijo movido por dicha
mese en relscifn paralels y equidistente

e elle une superficie paras former un pae«
80 pera la colocecibn de una cintes fibroe
se, dicho plato estando provisto con unse
aberturss que poinciden ocon les eberturas
de dicha mess, un pleto mbvil y varias
egujer llevedas por dicho plato y dispues-
tes pare extenderse a través de dichame
aberturese eruzando dicho peso pers conectar
ls menclonsais cints fibrose con diche mese
de glimentacifn, un brezo que puede girsr
gobre su punto de gpoyo montsdo sobre die
che mess y moviendo dicho pleto un rodillo
gobre dicho brago, une leve situada en el
cemino de dicho rodillec y coopersnde junto
con diche mesa y gctuasndo dicho braze por
lo que el plato es besanlado pare hscerle
que retire dichas sgujes de les mencionee
das aberturas, por 10 que la cints es des=
conectada de la mesa, medios pars hscer

alternative dichs mese slimentadore por lo
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que ls cinte e8 evanzedes moviéndose de acuner-
do con dichs cinte enm un ciclo de trabajo y
midioe pere emordszar diche cinte durente el
movimiento reletive de dicha mess.

2% « Unae peinwdore; eeghn le anterior reivin.
dicecifn, cerscterizede por ume mess de slie
mentecidn proviste de variss gbertures, un
plato £ijo 1llevedo por diche meses en relscién
perslela 2 le misma y en distenciss equidis~
tentes & ells une superficie pars former un
peso pera ls colocacién de un corte fibroso,
dicho pleto estendo provisto con sberturas
que coineiden con las eberturae de diche me-
se, un pleto mévil veriee agujas llevades
por dicho plato y dispncétas-para extender-~
8e o travée de diches sberturse orusgando dle
cho paso pars conectar dicha msee f£ibrosa
eon la 1ndicada'mosa‘ un brego montedo pera
girar sobre diche mess y moviendo dicho plee
to, un rodillo sobre dicho brezo, une leva |
8itusde en el cemino de dicho rodillo y co=
leborsndo con 61 mientrae diche mesa sctfie
sobre dicho brazo por lo que el plato es
basculado retirando les sgujes de dichas
aberturas y por lo tento ls meSa fibrose es
desconeota&a de 1la mema, medios parsa hacer
alternstivo el movimiento de dichas mese
evenzando 18 meSa fibross en dichs mese en

un ciclo operativo o de trsbajo, verios tia
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Yantes o vastagos montados sobre dicha mess,

peines movidos por dichos vastagos, medios
para sccioner dichos brazos pars mover los
indicedos peines en relacidn con el.extramo
de la mess y medios pera separer lee aris-
tes fibrosas de dicha mese fibrosg y condu~
eir 1z £fibree a los peines pars ser peina~
dess '

5% - Ung peinedore; segfn lee reivindicacio~
nee enteriores, carscterizeds por le combine=
eifn de medios pare coger, e intermitentemen-
te elimentar las cintas fibrosse, un rodille
hueco de Bujecibn eitnedo en relscibn de re-
cepcibn de 1los medios de slimentecibn y pro~
visto de unes sberturas dismetralmente opues~
tes, miembros de morisge coloceios dentre de
dicho rodille y con gberturge periféricss
pers atenazer los extremos de avance de df-
chas cintas en conexidon con el mencionedo
rodillo, unge levas dentro del rodille aso~
cledo pers trabejer con dichos miembros de
mordess y extendiéndose hacia el exterfor
de dicho rodillo, medios situados exteriore
mente & dicho rodille para opersr dichas
levas y ajuster 108 miembros de mordsze pa-
rs laé posiciocnea de stenszemiento y dege
prendimien#o en relecibn inverse; medios
pera operar dicho rodillo en sentido de roe

tecidn y estirar las fibres de dichass cintes
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§ evenger las indicsdes fibres ¥ degprenderlas
fle dicho rodillo.

4% - Une peinedors, seghn les anteriorss rei-
vindicsciones, cerscterizeds por le combine-
cibn de medios para retener intermitentemente
la megs fibrosa de elimentacidn, un rodille
hueco de sujecién en relacidn con dichos mes
dios de recepcibn ﬁ prdvieto de unas ghertuw
ras dismetralmente opuestes en su perifarie,
miembros de atenazemicnto dentro dicho rodie
1lo pers operar en dichas gherturas y emore
dazar los extremos de svence de dicha mese
fibrose en combinecibn con dicho rodille,
unss levss que operan ssocisdes con el Tepe=

tido rodille con los mienbros de atenazae

miento y extendiéndose haois el exterior de

d1cho rodillo, meiios de operscibn sitnsdos
exteriormente e dicho rodlllo en relscibn
independiente, diche leva 8iendo movible con
dicho rodillo en relacién periddics e dichos
medios de trsbejo pudiéndose ajuster dichos
miembros de tensgs pars respectivemente amore
dazar ¥y desprcnﬁer en las posiciones sdecusw
das én relecidn inverses, medios pera operar
giratoriemente dicho rodillo y estirar les
aristes fibroeas de digchs maSa y evanszar leas
fibres pers 8epasraries de dicho rodille y

medios de peinaje situnedos entre el sistema

de eujecibén y de alimentacibn de dicho rodias
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1lo pars el peinaje de las fibras.

6% . Una peinsdors, segfln lgs enteriores rei-
vindiceciones, caracterigais por una combina~
eién de un primero y segundo rodillo de stenge
gemiento, primero y segundoc medio de atenaza-
miento dentro de dichos rodillos respective-
mente, medios neumaticos asoeciandos en rele-
cién con los medios de mordase pers suminils~
trer npe inyecoidn de gire s través de tods
le longitud de dichos medios de etenezamien-
to y dirigidos dentro del primer rodillo de.
atenszamiento i por bajo de dieho primer
gistems de atenagemiento dentro del segundo
donde le poroifn libre colgente de la fibrs
eg8 leventeda y treslededa el segundo siste~
ﬁa de atenazémiento micntreg que el otro ex~-
tremo de diche fibre es todevie sujetsdo
por el primer mecéniemo o medio de atenaza-
mientoe

6& - Una peinsdors, segfn les reivindicecioe
nes enterlores, carscterizede por le combi-
necibén de un primer y segundo rodillo de
emordazsmiento, primero y segundé medio de
emordezemiento danfro de dichos rodillos
respsctivamente, une bombe de eire sinéro-
nizadm‘aon los distintos tiempos de tre-

bejo pera producir une inyececibn de sire,

tuberiass y tubos flexibles pera conducir

" diche inyeccibn de gire dentro del primer
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rodillo de sujecibn o atenazam;eﬁto, mn cenal
de gire dentro del primer rodillo de sujecidn,
peso de sntradm y uns eerie de toberas de ai-
re dirigides hecie sbajo y & través del largo
de los medios de mtenszemiento y dirigide he«
cie sl segundo rodillo hueco de sujecifn.

7% -~ Unae peinsdors, segfn lse reivindicscio-
nes snteriores; asracterigasda por la combinae
oifn de medios para evanzar intermitentemente
las f£ibras individusles en sucesibn, nn roile
1lo de snjecidn psre Tecibir les sucesives fie
bras individuasles y continusr el avance ;nt‘ar*'c
mitente heste un punto de desgonexibn de di~
oho rodillo de sujecibm, medioe pars scoige
nsr in‘térmttentamenh dicho rodillo, medios
de peineje pere peiner lese fibrss individuae-
lea; un eje besculente en relecién smooisda
con dicho rodille de sujecibn, un rodille
ecenalado montado loco sobre dicho eje, nn
par de ruedes de tringunete sccionsdass por
dicho roddlle y teniendo dientes en direce
cidn opueste, acoionendo gatillos de psro
que qolabbm individnalmente con le8 res-
pectivas: ruedse tringuete pars parsr el
movimiento de cads una de diches ruedss
tringnete en s dii‘ecuibn, un miembro de
desprendimiento accio‘naﬂe por uno de die
chos gatillos de paro y dispuesto para ir

en la superficie de dicho rodillo de euje=
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ci6én, unes prolongeciones situsies e inter-
valos oénidietantee en dichos rodillos de
sujecibn pars accionar‘el miembro da dese
prendimiento y ejuster uno de dichos gati~-
1lpoe de paro s une posicibn de reposo, miem=
bros f£1jos en dicho eje ¥ proyaét&ndoae rge
disimente y sdyacentes & los extremos opuese
tog de dicho rodille superior, un rodille
guls giratorio montedo en dichos miembros

en posicifn parelele y equidietante a dicho
rodillo euperior, unos véstagos o tirantes
movidos por dichos mismbros y eitendiéndose
dtemetrpimente e través de dicho sje, un
rodillo esceneladc de agerramiento epoyado en
dichos véstegos y en posicién parslele el ine

dicedo rodille superior,muelles sctusndo en di-

" ohos véstegos pere mmtener el rodillo de ete~

nezomiento embregedo con aiché rodillo para
emordezer 1s8 fibras individnales y medios
para conectar dlchos rodillos dé atenaZa~
miento pare basculsr dicho eje sobre su eje,
por lo que dicho rodillo oscila en una di-
reccidn coincidente con el aoltdr de dim
cho gatillo por la aceibn de une de las proe
longeciones del rpdillo de sujecibn elenw
do el indicadc rodillo de sujecidn, balen=
éaado gimulténesments eobre el eje de dicho
gge besculante, coneciedo con zl rodillo

superior psrs separar uns determinede fibra
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/dal rodillo de sujecibn, y por 1o tento dioho

T0odillo es basenlado en direccifn de vuelts
0 contrarie en dicho ‘eje basculmte en rels«
eibn con el rodille superior y de le fibra
previemente emordsseds pers combinsr euccai.-
ves fibrae y envolviéndoles pere former mne
cints fibrose continue, dlchs oscilacibn del
sje besculente operanio a continuecifn el .
rodille gule psra slimenter 1s cinte fibroe
8a continuae en sucesivas operasciones.
8% . UNa PEiNADm DE FIBRAS TEXTILES.
Todo tel y conforme guedas deserito ¥ relivine-
dicedo en la memorie d,eecript:lv# que gntee
cede y que consts de cincuents hojae escri-
tes a maquine por uns sole de sue caras y
siete planos gque ls {iustran.
mv&;‘i’m FTsbrero de 1948,
ALEJANTRO SERRA VALILS
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